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1. SPECYFIKACJA OGOLNA ST 00.00.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna odnosi sie do wymagan wspélnych dla poszczegdlinych wymagan technicznych
dotyczgcych wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z:

Budowa sciezki pomigdzy ul. Bydgoskich Olimpijczykéw a ul. Andersa na dziatkach nr 171/2 i 172/2 obreb
0337 w Bydgoszczy

1.2. Zakres stosowania ST

Jako czes¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych Specyfikacje techniczne nalezy odczytywac i
rozumieé w zlecaniu i wykonaniu robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy
Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem.

1.3.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.3.3. Konstrukcja nawierzchni uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.3.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstr. nawierzchni.
1.3.5. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzgcy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dok. robét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.3.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i prob zwigzanych z ocengjakosci materiatow oraz robot.

1.3.7. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z Dokumentacjg projektows i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.3.8. Nawierzchnia « warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen na
podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.9. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigecie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.3.10. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.

1.3.11. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
1.3.12. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
1.3.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji projektowe;.
1.3.14. Rysunki - cze$¢ Dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
obiektu bedgcego przedmiotem robot.

1.3.15. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowg modernizacjg
utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacijg
projektowg ST i poleceniami Inzyniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajgcy w term. okreslonym w Warunkach Szczegétowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktéw
gtéwnych oraz reperow, Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji projektowej i komplet ST. Na
Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru koncowego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wiasny koszt.

1.5. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa zawiera nizej wymienione rysunki i dokumenty:

a./ Dokumentacja projektowa zatgczona do dokumentéw przetargowych:

W skfad dokumentow przetargowych wchodzg n.w. zatgczniki dokumentaciji projektowe;:

- Przedmiar robot

- Specyfikacje Techniczne

b./ Dokumentacja projektowa, ktéra zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu:
I. Czesc¢ opisowa
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II. Czes¢ rysunkowa

Specyfikacje techniczne
[ll. Czes¢ kosztorysowa - kosztorys inwestorski

c./ Dokumentacja Projektowa, ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej

Dokumentacja projektowa sporzgdzona przez Wykonawce powinna zawiera¢ uzgodnienia ze wszystkimi
wiasciwymi Urzedami oraz z wiascicielami terenéw przeznaczonych do tymczasowego lub statego zajecia, a
takze stosownymi instytucjami zajmujgcymi sie ochrong srodowiska naturalnego.

WyZej wymieniong dokumentacje projektowg Wykonawca sporzadzi w 4 egz. przedstawi Inzynierowi do
akceptacji przed rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

1.5.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu az
do zakonczenia i odbioru koricowego robot.

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca przedstawi inzynierowi do zatwierdzenia dodatkowe, wynikajgce
ze sposobu prowadzenia roboét, uzgodnione z odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym
ruchem projekty organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy.

W zaleznos$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezgco.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera. Fakt
przystgpienia do robét Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wtaczony w
Cene kontraktowa.

1.5.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowacé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczgce
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a./ utrzymywac Teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b./ ponosi¢ wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem gruntéw po korytowaniu,

c./ podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokét Terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla 0sob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat
szczegdblny wzglad na:

1./ Lokalizacje baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych 2J Srodki ostrozno$ci i
zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany pizez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osoéb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okre$lajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na
Srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$¢
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy powinien otizymac¢ zgode na uzycie
tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Wykonawca.
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Wykonawca bedzie wspdtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.5. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedgcych wiascicielami tych urzgdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzgdzen podziemnych na terenie budowy
i powiadomi¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzgdzeh podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowacé sie bedzie do ustawowych ograniczenh obcigzenia na os przy transporcie materiatéw i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb cigglty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie Terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét w
ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.7. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie kontraktowej.

1.5.8. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczg¢
Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzgdzen lub metod i w sposéb
ciggty bedzie informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materiatéow

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie Swiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu
robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatéw z
jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadkfad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i Zwiru
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bedaformowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukornczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na Terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inzyniera.

2.3. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu budowy, bgdz
ztozone w miejscu wskazanym przez Wykonawce i zatwierdzonym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie przewartosciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie pizyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwos¢ do robot i byty
dostepne do kontroli przez inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
inzynierem lub poza Terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wpltywu na jakos¢ wykonywanych robdét.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgacymi jego
uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
Kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robdét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych roboét i wtasciwosci przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢c wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie pojazddw i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usuniete z Terenu
budowy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg projektowa wymaganiami ST, projektu
organizacji robét oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji projektowe lub przekazanymi
na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostang jesii wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$é.

Decyzje Inzyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow roboét bedg oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie pizez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu pizez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Wykonawca montujgcy urzadzenia zabawowe powinien posiada¢ autoryzacje producenta tychze urzadzen.
Powinien wykaza¢ sie posiadaniem kart technicznych oraz certyfikatéw producentow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc
zatozongjakos¢ robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
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wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robaét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentac;ji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy inzynierowi $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane uizgdzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajgcych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobieristwem
wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktére budzg
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera. Prébki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera bedg odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan niezwtocznie po ich
otrzymaniu.

6.5. Atesty jakosci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materiatéw przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do uzycia mat.
posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych atesty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac atest okreslajgcy w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe bedg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone pizez Wykonawce
InZzynierowi.

Materiaty posiadajgce atesty i urzgdzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli
zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci z ST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang
odrzucone.

6.6. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane
trwatg technikg w porzgdku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatagczone do Dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika
i opatrzone

datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do Dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robdét,

- terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegolnych elementow robdét,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,
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- daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajgeych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych i koncowych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji projektowe;j,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robadt,

- dane dotyczgce jakosci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika budowy bedg przedtozone inzynierowi
do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do Dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak
strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robdét.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatéw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne
wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w kontrakcie. Dokumenty te stanowig
zatgczniki do odbioru Roboét. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujgce dokumenty:

a./zgtoszenie robot,

b./protokoly przekazania Terenu budowy,
c./protokoty z odbioréw robot
d./protokoty z narad i ustalen,
e./korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wglgdu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacjg projektows i
ST, w jednostkach ustalonych w Wycenionym Slepym kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedgobmieizone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wtasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m3 jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekro;.

llodci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3.Urzadzenia | sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze w przypadku
wystepowania
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diuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w
formie oddzielnego zatgcznika do Ksiegi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.Rodzaie odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru, dokonywanym
przez Inzyniera pizy udziale Wykonawcy:

a./odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b./odbiorowi czesciowemu,

c./odbiorowi ostatecznemu,

d./odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwitocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3
dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inzyniera.

Jakos$¢ i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg
projektowg ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze kohcowym robot.

8.4. Odbior ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym takcie Inzyniera.

Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonhczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie

przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robot uzupetniajgcych
w warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢é wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego
robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST
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7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wiascicielom
urzgdzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcag wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robo6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowag
ustalong dla danej pozycji Slepego kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9 ST i w Dokumentacji projektowe;.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednia,

- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu,

- wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w skiad ktérych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody,
budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczgce oznakowania robét, wydatki dotyczgce bhp, ustugi obce
na rzecz budowy, opfaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot,
ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystgpic
w czasie

realizacji Robot i w okresie gwarancyjnym,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w Wycenionym slepym kosztorysie
jest ostateczna i wyklucza mozliwos¢ zgdania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych tg pozycjg
kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine ST.00,00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami dodatkowych projektow
organizacji ruchu na czas trwania budowy wynikajgcych ze sposobu prowadzenia rob6t drogowych, wraz z
dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z
postepu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow; przejazdéw i organizacji mchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414).

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M. P. Nr 2 z 1995 r., poz. 29).
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Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

2. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW CPV: 45111100-9

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robo6t zwigzanych z robotami rozbiérkowymi.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach, sciezkach placach.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z robotami
rozbiorkowymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST 00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST 00.00.

2.0 MATERIALY

21. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw drég, ogrodzen i przepustéw moze byc¢
wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
4. TRANSPORT
4.1, Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.

4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.

5.2. Wykonanie robo6t rozbidrkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych, zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Inzynier moze
poleci¢ Wykonawcy sporzgdzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatéw.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosowaniem frezarek drogowych, nalezy spetni¢ warunki
okreslone w ST 00.00.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢
je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drég, ogrodzen i przepustow znajdujgce sie w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé tymczasowo
zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnic¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
ST 00.00.
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6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST 00.00.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robét zwigzanych z rozbiorkg elementéw drog i ogrodzen jest:

- dla nawierzchni i chodnika - m2 (metr kwadratowy),

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania robot obejmuje: a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,

- wyréwnanie podtoza i uporzgdkowanie terenu rozbiérki;

- uporzgdkowanie terenu rozbiorki.

3. ROBOTY W ZAKRESIE OCZYSZCZANIA TERENU - CPV 45.11.12.13-4

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonedgo pod sciezke.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robdt zwigzanych z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod Sciezke.

1.3.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod Sciezke.

1.3.2. Wykonanie podioza pod obiekt budowlany.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z SIWZ i poleceniami
Zamawiajgcego.

1.6. Sprzet

Roboty zwigzane z oczyszczeniem terenu przeznaczonego pod boiska mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.7. Wykonanie robot

1.7.1. Oczyszczenie terenu przeznaczonego pod boiska.

1. Wykoszenie terenu gdzie wystepuje darn . 2. Usuniecie kamieni i innych materiatéw . 3. Wyroéwnanie
nierownosci w podtozu materiatem rodzimym — ziemig urodzajng .

1.7.2. Wykonanie podfoza.

1 Sciezka

utwardzenie z nawierzchni mineralnej wykop 43cm

zatozono nawierzchnie mineralng Zageszczenie warstw mineralnych musi wynosi¢ wedtug metody Proctora
przynajmniej 2,099 g/cm3. Warstwa mineralna musi spetnia¢ wymogi normy DIN 18035. Warstwa musi by¢
réwna zaktada sie odchytki 2mm na 1m. Odchylenia od zatozonego spadku nie mogg powodowac
powstawania katuz.

- nawierzchnia mineralna 0-8mm gr 3cm (odpowiednik nawierzchni HanseGrand)

warstwa ztozona z réznych frakcji gruntu tak aby uzyskac trwatg jednorodng warstwe

nalezy zastosowac mieszanine piasku i zwiru frakcji 2-8mm (pospotka kopalna dobrze klinujgca sie) oraz
czesci frakcji ilastych lub gliniastych bedgcych spoiwem nawierzchni, kolor nawierzchni jasno brgzowy

- nawierzchnia dynamiczna 0-16mm gr 5¢cm (odpowiednik nawierzchni HanseGrand)

- kruszywo fr. 0,075-31,5mm 1s=0,98 gr. 15cm

(kruszywo famane z atestem zabrania sie stosowania kruszyw wapiennych)

- podsypka zwirowa 1s=0,98 przyjeto gr. 20cm
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-istniejgce warstwy gruntu (mieszanina gruzoéw i nasypéw budowlanych o nosnosci min. 15Mpa=150kg/cmz2)
- grunt rodzimy

Ponizej przedstawiono zatozone rozwigzanie projektowe dotyczace nawierzchni mineralne;.

2

nawierzchnia biologicznie czynna — trawniki wokot projektowanej Sciezki w pasie pomiedzy zadrzewieniami
(lasem)

na istniejgcej nawierzchni biologicznie czynnej

- istniejgca nawierzchnie nalezy przekopac i obsia¢ nasionami traw

- grunt rodzimy

3

nawierzchnia bezpieczna

- piasek ptukany 0-2mm gr. 30cm
- geowtdknina,

- grunt rodzimy

1.8. Sprzet. Roboty mogg by¢ wykonywane recznie lub mechanicznie.

1.9. Transport

Materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
1.10. Wykonanie robd6t

Psig toalete wypetni¢ podbudowsg .

1.11. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét z SIWZ pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania.

1.12. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sg: Wykonane obiekty.

1.13. Odbidr robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot zgodnie z
umows .

1.14.Podstawa ptatnosci Roboty rozliczane ryczattowo .

4. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH CPV 45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres roboét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmujg wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST 00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST 00.00.

2. Materiaty (grunty)

Materiat wystepujgcy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] powinien
charakteryzowac sie grupg nosnosci G1. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci,
nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowg i SST.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST 00.00.

4. Transport

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST 00.00.

5. wykonanie robét

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robét podano w ST 00.00.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodzen, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia
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lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposoéb, aby grunty o réznym stopniu przydatno$ci do
budowy nasypéw byty odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajgcy ich wymieszanie. Odstepstwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa innych drog
Autostrad i drég
korpusu kategoria
kategoria ruchu
ekspresowych
ruchu KR1-
KR3-KR6
KR2
Gorna warstwa o grubosci 20  |1,03 1,00 1,00
cm
Na gtebokosci od 20 do 50 cm  |1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci Is, podanych w
tablicy 1.
Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogg by¢ osiggniete przez bezposrednie
zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podjg¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania
srodki, o ile nie sg okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
Dodatkowo mozna sprawdzi¢ nosnosé warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych na podstawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia E2 zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszczac¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robét ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.
Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn
wykonujgcych te czynnos¢ budowlang. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robdt ziemnych.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
dokumentac;ji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na:

a) sposob odspajania gruntdéw nie pogarszajacy ich wiasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

c) odwodnienie wykopdéw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

d) dokfadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.
7. obmiar robo6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m3 (metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. odbidr robdt
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.
9. Podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
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Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkfad, obejmujgce: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,

- odwodnienie wykopu nha czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odkfadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drég dojazdowych,

- rekultywacje terenu.

5. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA CPV
45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podfoza
gruntowego.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST 00.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST 00.00.

2. MATERIALY
Nie wystepuija.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- koparek podsiebiernych,

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podioza.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotyczgce transportu materiatow podano w ST 00.00. Wybor srodkéw transportowych oraz
metod transportu powinien byé dostosowany do rodzaju gruntu, jego objetosci , sposobu odspojenia i
zatadunku oraz od odlegtosci sprzetu stosowanego do urabiania gruntu. Zwigkszenie odlegtosci transportu
ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczgcych dodatkowej
zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pisSmie przez
Inspektora Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.
5.2. Warunki przystapienia do robo6t
Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podfoza
bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze
przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wytgcznie za
zgodg Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
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zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno umozliwiaé
naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robé6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg
roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentac;ji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty
0 co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchniac¢
podtoZze na gtebokosci zaakceptowana przez Inspektora nadzoru, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy
1. Do profilowania podioza nalezy stosowac rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposdb zaakceptowany przez inspektora nadzoru .

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystgpi¢ do jego zageszczenia. Zageszczenie nalezy
kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy niz, 1,00.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztatcenia podtoza wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoZza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od
-20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przystagpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej
warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw.

Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.

6.2. Badania w czasie robo6t

6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podfoza Lp.
Wyszczegdlnienie badan i pomiarow

Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw 1 Szerokos¢ koryta Co 50,0 m

2 Réwnosé podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu 3 Réwnosé poprzeczna co 50,0 m

4 Spadki poprzeczne *) co 50,0 m

5 Rzedne wysokosciowe co 20 m

6 Uksztattowanie osi w planie co 20 m

7 Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu podtoza

w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10
cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnosci podiuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-
68/8931-04.
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Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z
tolerancjag +0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz 5 cm. 6.2.7.
Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podfoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢
mniejszy niz 1,00

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutdéw odksztatcenia, to
warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg BN-
64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy badac¢ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ gruntu podtoza
powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
profilowanie dna koryta lub podioza, zageszczenie, utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

6. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE CPV 45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogolne dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy

1.3. Zakres robo6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonywaniem
podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21]

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentaciji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajgcy na odpowiednim
zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi

normami oraz z definicjami podanymi w ST 00.00. oraz w ST dotyczgcych poszczegolnych rodzajow
podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST 00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
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Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczgcych poszczegdlnych rodzajéw podbuddw:

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywaKrzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ miedzy krzywymi granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodg
stabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (goérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg 1-3 kruszywo na
podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarnienia na sgsiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna
kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wtasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.Tablica 1.
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Wymagania
Kruszywa Kruszywa

Lp. |Wyszczegélnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad |pomo (zasad |pomo |zasa|pomo
-nicza |c- -nicza |c- d- c-
nicza nicza |[nicz |nicza

1 Zawarto$¢ ziam mniejszych |od2 |od2 [(od2 |od2 |od2|od2 |PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 |[do12 |do10 |do12 [do |do12 |-15(3]
10

2 Zawarto$¢ nadziama, % PN-B-06714
(m/m), nie wiecej niz 5 10 |5 105 10 |45

3 Zawarto$¢ ziam PN-B-06714
nieforemnych 35 45 35 40 B B -16 (4]
%(m/m), nie wiecej niz

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), nie |1 1 1 1 1 1 PN-B-044811)
wiecej niz

5 |Wskaznik piaskowy po 0d 30 lod 30 [od 30 [od 30 BN-64/8931
piecio-krotnym zageszczeniu (do 70 |do 70 |do 70 (do70 (- - -01 [26])
metodq | lub Il wg PN-B-

04481. %

6 |Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles
a) Scieralnos¢ catkkowitapo |35 45 35 50 40 |50 PN-B-06714
petnej liczbie obrotow, nie -42 [12)
wiecej niz 30 40 30 35 30 |35
b) Scieralno$¢ czesciowa po
1/5 petnej liczby obrotoéw, nie
wiecej niz

7 [Nasigkliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 25 4 3 5 6 8 -18 [6)

8 Mrozoodporno$¢, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 -19(7)
zamraza-
nia, %(m/m), nie wiecej niz

9 Rozpad krzemianowy i zela- ?3h;—ﬁ-g]6714

e f ) ) ) )
zawy !qg:nle. % (m/m), nie 1 3 PN-B-06714
wiecejni -39 [11)

10 |Zawarto$¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na SO;, 1 1 1 1 2 4 ?2’;'[89']06714
%(m/m), nie wiecej niz

11 | Wskaznik noSnosci Wyes
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz: 80 60 80 60 80 |60 PN-S-06102
a) przy zageszczeniu Is* [21]

1.00 120 |- 120 |- 120 |-
b) przy zageszczeniu ls *
1,03

2.3.3. Materiat na warstwe odsgczajgca
Na warstwe odsgczajgca stosuje sie:
2zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4. Materiat na warstwe odcinajgca
Na warstwe odcinajgcg stosuje sie:
piasek wg PN-B-11113 [16],
miat wg PN-B-11112 [15],
geowtokning o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty techniczne;.
2.3.5. Materiaty do ulepszania wtasciwosci kruszyw
Do ulepszania wtasciwosci kruszyw stosuje sie:
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilos¢ dodatku ulepszajgcego nalezy przyjmowac zgodnie z PN-S-06102 [21].
2.3.6. Woda
Nalezy stosowaé¢ wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST 00.00.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonaweca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzgdzenia dozujgce wode. Mieszarki
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powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST 00.00.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdw powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST 00.00.

5.2. Przygotowanie podfoza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do

podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
[ ———1

D s

4
a gs £5

w ktorym:

D15 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsgczajgcej, w milimetrach,

d85 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach. Jezeli
warunek (1) nie moze by¢ spetniony, nalezy na podtozu utozy¢ warstwe odcinajgcg lub

odpowiednio dobrang geowtoknine. Ochronne wiasciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnych
czgstek gruntu, wyznacza sie z warunku:

d so

Q99

' £ 1,2

w ktorym:

d50 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50 % ziarn gruntu podtoza, w milimetrach,

090 - umowna srednica porow geowiokniny odpowiadajgca wymiarom frakgcji gruntu zatrzymujgca sie na
geowtdkninie w ilosci 90% (m/m); wartosé parametru 090 powinna by¢é podawana przez producenta
geowitdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczeéniej przygotowane.Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos$¢ po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubosé pojedynczo uktadanej warstwy nie
moze przekraczac¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposéb
zapewniajgcy osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa skfada sie z
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastepne;j
warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadac wilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest
nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscig wody i
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rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o
10% jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi
wskaznika nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:

[1 stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania kruszywa jest wiasciwy,
okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubo$ci
warstwy po zageszczeniu,

okreslenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu do mieszania,
rozktadania i zageszczania, jakie bedg stosowane do wykonywania podbudowy. Powierzchnia odcinka
prébnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.

Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robdét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. 6.3. Badania w
czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czestotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna Mak;yme:ng
. . X . powierzchnia
Lp. |[Wyszczegolnienie badan Ilc;ba badan na podbudowy
dziennej przy-padajaca
?:t;i{coge' na jedno
‘ badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?
4 Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla' ka.zdej.pa.rtn kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezgco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadac wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z tolerancjg +10% -20%.

Wilgotnosc¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac sie az do osiggniecia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzac¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m2, lub
wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E2 do pierwotnego modutu odksztatcenia E1 jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy

nr strony 20



konstrukcyjnej podbudowy.

1':2
E,

£ 22

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2. Prébki do
badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecno$ci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy
3.Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnoéé podiuzna rl a;goy::g ;:é?egir)llj ZI]E:Jnografem albo co 20 m tatg na
3 Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokosciowe co 100 m

6 Uksztalttowanie osi w planie*’ co 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 Nos$nos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.
6.4.2. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm. Na
jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezgcej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowej.
6.4.3. Réwno$¢ podbudowy
Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg. Nierdwnosci podbudowy nie mogag
przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy
Ro&znice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
Os podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5
cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podfoza
Grubos¢ podbudowy nie moze sie rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
dla podbudowy zasadniczej + 10%,
dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

\Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa o [Wskaznik Maksymalne ugiecie sprezyste  |Minimalny modut odksztatcenia
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mierzony ptytg o srednicy 30 cm,
wskazniku zageszczenia
pod kotem, mm
MPa
wno$ nie IS nie
mniejszym mniejszy niz
niz, % od pierwszego |od drugiego
40 kN 50 kN
obcigzenia E1  [obcigzenia E2
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujg wieksze odchylenia od okresdlonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szerokos¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzyé podbudowe przez
spulchnienie warstwy na petng grubos¢ do potowy szeroko$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtérne
zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubosé podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednig gteboko$é, zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasdciwosciach, wyréwnane i ponownie zageszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci
podbudowy wynikto z niewlasciwego wykonania robé6t przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST 00.00.

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg 1 m2 podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,
podano w OST

7. PODBUDOWY Z KRUSZYW LAMANYCH CPV 45100000-8

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania szczegdtowe dotyczgce
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonywaniem
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podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej
warstw zageszczone;j
mieszanki, ktora stanowi warstwe nosng nawierzchni boiska.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, spetniajgca wymagania niniejszej specyfikacji.
Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie
powinna by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem kruszywa tamanego, spetniajgca
wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo famane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziaren zwiru lub
kamieni narzutowych albo surowca skalnego.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczenh obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
3. SPRZET

Wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine”

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”

5.2. Przygotowanie podfoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP
od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczgce rozktadania i zageszczania mieszanki podano w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”

6.2. Badania przed przystgpieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w ST ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne”

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robét podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoéine”
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m2 podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepts,
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
- zageszczenie roztozonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

8. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW REKREACJI - CPV
45.11.27.23-9 MONTAZ | WZNOSZENIE GOTOWYCH KONSTRUKCJI - CPV
45.22.38.00-4

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegotowe dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z ksztattowaniem placow rekreacji oraz montaz i wznoszenie
gotowych konstrukc;ji .

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie robét zwigzanych z ksztattowaniem psich toalet oraz montazem i wznoszeniem gotowych
konstrukcji .

1.3.1 Montaz matej architektury

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z SIWZ i poleceniami
Zamawiajgcego .

1.6. Mata architektura

Urzadzenie sitowni zewnetrznej dwustanowiskowe rowerek steper

Wymiary urzgdzenia:1,90 x 0,6 m

Opis sitowni:

Urzadzenie Rowerek

Konstrukcja no$na wykonana z rur okragtych ¢76,1 x 3,2mm,

Uchwyt wykonany z preta 820 w ostonie z tworzywa sztucznego,

Siedzisko wykonane z ptyty HDPE o grubosci 15mm,

Praca urzgdzenia oparta na tozyskach nie wymagajgcych konserwacji,

W urzadzeniu jest mozliwe ustawienie sity oporu elementu obrotowego,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzgdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzadzenie steper

Konstrukcja nosna wykonana z rury stalowych okragtych ¢60,3 x 2,9mm,

Podnozki wykonane rury @57 x 2,9mm ze stopami z zywicy epoksydowej zapobiegajgce zeslizgnieciu sie
nogi,

Uchwyt wykonany z rury 38 x2,6mm zapewniajgcy stabilne podparcie podczas wykonywania ¢wiczen,
Plynny przyrost oporu urzgdzenia zapewniajg bezobstugowe przeguby metalowo-gumowe,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzadzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.
- certyfikat na zgodnos$¢ z normami PN-EN 14468-1:2007.
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Urzadzenie sitowni zewnetrznej dwustanowiskowe orbitrek-twister

Wymiary urzgdzenia:2,20 x 0,6 m

Opis sitowni:

Urzadzenie orbitrek

Konstrukcja nosna wykonana z rury stalowej okragtej 88,9 x 3,2mm,

Podnozki wykonane z rury 48,3 x 2,9mm ze stopami z zywicy epoksydowej zapobiegajgce zeslizgnieciu sie
nogi,

Uchwyty wykonane z rury @38 x 2,6mm zapewniajgce stabilne podparcie podczas wykonywania ¢wiczen,
Praca urzgdzenie oparta na tozyskach nie wymagajgcych konserwacji,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzgdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzadzenie twister

Konstrukcja no$na wykonana z rury okragtej 76,1 x 3,2mm,

Uchwyt wykonany z rury 38 x 2,6mm zapewnia stabilne podparcia podczas wykonywania ¢wiczen,
Element obrotowy wykonany na bebnie g470mm, pokryty blachg antyposlizgowa,

Ptynny opér urzgdzenia zapewnia sprezyna powrotna,

Narastajgcy opor pozwala na maksymalny kat obrotu talerza 105° w prawo i w lewo, co zapobiega
kontuzjom,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzadzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.
- certyfikat na zgodno$¢ z normami PN-EN 14468-1:2007.

Urzadzenie sitowni zewnetrznej dwustanowiskowe dla niepetnosprawnych motyl-wyciskanie
Wymiary urzgdzenia:1,80 x 0,9 m
Opis sitowni:

Urzadzenie motyl

Urzgdzenia przeznaczone do uzytkowania przez osoby niepethosprawne,

Konstrukcja no$na wykonana z rur stalowych okragtych 60,3x2,9mm,

Oparcie wykonane z ptyty z HDPE o grubosci 15mm,

Ramie do ¢wiczeh wykonane z rury 48,3x2,9mm z rgczkami z preta 816 w ostonie z tworzywa sztucznego,
Plynny przyrost oporu zapewniajg bezobstugowe przeguby metalowo-gumowe,

Konstrukcja posiada zabezpieczenie przed nagtym cofnieciem ramion urzgdzenia,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzagdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzadzenie wyciskanie

Urzgdzenia przeznaczone do uzytkowania przez osoby niepethosprawne,

Konstrukcja no$na wykonana z rury stalowej okragtej 76,1 x 3,2mm,

Ramie do ¢wiczeh wykonane z rury 48,3 x 2,9mm z rgczkami z preta 16 w ostonie z tworzywa
sztucznego,

Plynny przyrost oporu urzadzenia zapewniajg bezobstugowe przeguby metalowo-gumowe niewymagajgce
konserwacji,

Amortyzator zapobiega nagtemu opadnieciu ramion,

Catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym strukturalnym,
Urzadzenie przeznaczone do montazu na Pylonie.

Urzagdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w Kkolorze i opisem.
- certyfikat na zgodnos$¢ z normami PN-EN 14468-1:2007.

Stolik rekreacyjny szachy, chinczyk szt. 2
Wymiary urzgdzenia 1,80x1,68
Stot wyposazony w plansze do gry w chinczyka i szachy

Charakterystyka urzadzenia:

Konstrukcja stotu wykonana jest z betonu klasy B30, wibrowanego

- Szlifowany i lakierowany blat stotu jest wysoce odporny na dziatanie czynnikdéw atmosferycznych

- Obrzeze blatu wykonczone sg profilowang listwg aluminiowa

- Siedziska wykonane sg z zaimpregnowanego drewna, a szachownica i gra w chinczyka wykonana z kostki

nr strony 25



granitowej

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

Urzadzenie porecze
wymiary zestawu (dtug. X wys.) [m]: 1,20 x 1,10

Opis elementow

Urzadzenie zostato wykonane z rur o wymiarach 48,3x2,9 mm (stupek) i 38x2,6mm (rgczki).
Konstrukcja poreczy zabezpieczona antykorozyjnie i malowana lakierem akrylowym, strukturalnym.
W komplecie znajdujg sie prefabrykaty fundamentowe utatwiajgce montaz.

Urzadzenie posiada Certyfikat na zgodnos¢ z normg PN-EN 1176.

Urzagdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:

- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

- certyfikat na zgodno$¢ z normami PN-EN 14468-1:2007.

Urzadzenie drabinka tukowa
wymiary zestawu (dtug. x szer. ) [m]: 2,00 x 0,576

Opis elementow

Urzadzenie wykonane z rur 38x2,6 mm (kota) i 30x2mm (szczeble).

Konstrukcja przeplotni zabezpieczona antykorozyjnie i malowana lakierem akrylowym, strukturalnym.
W zestawie znajdujg sie prefabrykaty fundamentowe utatwiajgce montaz w gruncie.

Urzadzenie posiada Certyfikat na zgodnosci z normg PN-EN 1176.

Urzagdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:

- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

- certyfikat na zgodno$¢ z normg PN-EN 14468-1:2007

Urzadzenie streetworkout:

Wymiary urzgdzenia: 5,02 x 1,50 m
Wysokos¢ urzgdzenia: 2,30 m
Wysokos¢ swobodnego upadku: 1,30 m

Opis urzadzenia:

- wszystkie stupy wykonane z profilu zamknietego min. 100 x 100 x 3 mm,

- drazki oraz drabinka pionowa wykonane z rury min. & 33,7 x 4 mm,

- drabinka pozioma wykonana z rur min. & 33,7 x 4 mm, oraz min. @ 38 x 4 mm,

- catos¢ urzadzenia zabezpieczona antykorozyjnie i dodatkowo malowana lakierem akrylowym.
- Urzgdzenie pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.
- certyfikat na zgodno$¢ z normami PN-EN 14468-1:2007.

Stojaki na rowery szt 5

Wymiary urzgdzenia: minimalne wymiary urzgdzenia 0,80x0,06x0,70 m,
wymiary podane na wizualizacji nalezy traktowac jako minimalne
Urzadzenie zgodne z normg PN-EN 1176

specyfikacja techniczna

elementy konstrukcyjne ze stali

elementy stalowe ocynkowane

urzgdzenie montowane do podtoza na state

stojak dwustronny

stojaki pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015

Kosz na smieci 4szt.

Wymiary urzadzenia (dtug. x szer.) [m]: 0,35x 0,35

Wysokos¢ urzgdzenia [m]: 0,70

Opis techniczny:

konstrukcja kosza wykonana ze stali o przekroju 40 x 40 [mm],

elementy pionowe wykonane z tworzywa barwionego w catej masie (nie puste w srodku) o przekroju min. 70
x 20 mm w kolorze brgz

listwy nie wymagajg jakiejkolwiek impregnaciji, konserwacji, sg odporne na dziatanie warunkéw
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atmosferycznych.

Elementy metalowe pomalowane proszkowo w kolorze ral 6015
Urzgdzenie musi posiadac:

- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

Tablica informacyjna i regulamin szt 3

Wymiary urzgdzenia min.: 0,61x0,05x2,00 m,

Na urzgdzenie wykonawca jest zobowigzany wystawi¢ deklaracje na zgodno$¢ z normg PN-EN 1176
specyfikacja techniczna

konstrukcja z rury fi 48,3/2,9mm i fi 30x2,0mm oraz preta fi 16mm

konstrukcja stalowa cynkowana ogniowo i malowana proszkowo

tablica wykonana z blachy 700x495x2,00

prezentowana tres¢ na tablicy w konsultacji z Radg Osiedla Piaski i Inwestorem
tablica jednostronna

regulamin nalezy zamontowac¢ na gtebokosci 0,8m w stopach betonowych
Konstrukcja regulaminu pomalowana proszkowo w kolorze ral 6015
Urzgdzenie musi posiadac:

karte techniczng danego urzadzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

tawka szt 4.

Dane techniczne:

wymiary (diug. x szer. x wys.) [m]: 1,80 x 0,45 x 0,53

Opis techniczny:

nogi tawki wykonane z bloku granitu o wymiarach 17x35x37cm

Blat wykonany z ktody debu o wymiarach 180x45x23cm

tawka zamontowana w gruncie na gtebokos¢ min. 40cm

Do blokéw granitowych nalezy od spodu dobetonowac bryty betonowe o wymiarach 40x17x37cm ktére
postuzg jako kotwy w gruncie. Bryty betonowe nalezy potgczy¢ z brytami granitowymi poprzez zastosowanie
dwaoch kotew chemicznych fi 12mm.

Kotwy nalezy zakotwi¢ w betonie i w podstawie z granitu na 25cm.

Blat z debu nalezy potgczy¢ z nogami z bryty granitu poprzez zastosowanie dwdéch kotew chemicznych fi
12mm. Kotwy nalezy zakotwi¢ w drewnie i w podstawie z granitu na 25cm.

Urzgdzenie musi posiadac:
- karte techniczng danego urzgdzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

Barierka szt. 1.

Barierka o wymiarach 0,47x1m

Konstrukcja barierki wykonana jest z rur stalowych fi 76,1 x 3,2 mm

Barierka moze by¢ bezposrednio zakopana w gruncie.

Dla wzmocnienia zakotwiczenia barierki jej czes¢ podziemna nalezy zala¢ betonem C16/20.
Catosc¢ konstrukcji barierki zabezpieczona antykorozyjnie.

Barierka pomalowana proszkowo w kolorze ral 6015

Urzgdzenie musi posiadac:

karte techniczng danego urzadzenia wraz ze zdjeciem w kolorze i opisem.

Obrzeza metalowe.

Wokot Sciezki zaprojektowano obrzeza metalowe z blachy corten 1,5x200mm.

Obrzeze nalezy posadowi¢ na podbudowie z mokrego betonu C 12/15 w ksztatcie bryty betonu o $rednicy
30cm

1.7. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztattowaniem i wznoszeniem gotowych konstrukcji mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

1.8. Transport

Materiaty na budowe wybiegu dla pséw powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zeby
unikng¢ uszkodzen, trwatych odksztatceh oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

1.9. Wykonanie robot

1.9.1. Zamontowanie elementéw matej architektury

Montaz - wykopanie dotkow pod gotowe prefabrykaty fundamentowe, rozplantowanie
nadmiaru ziemi i osadzenie urzgdzen wg wytycznych producenta.

1.10.Kontrola jakosci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z umowg pod wzgledem zastosowanych
materiatow i doktadnosci wykonania.

1.11.Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru sa:
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Elementy matej architektury — za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen

1.12.0dbidr robot

Odbioru robot dokonuje sie na podstawie ogledzin i stwierdzenie zgodnosci wykonania robot z SIWZ i
umowa.

1.13.Podstawa ptatnosci

Roboty rozliczane ryczattowo.

9. NAWIERZCHNIE GRUNTOWE ULEPSZONE CPU D - 05.01.02

1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni gruntowych ulepszonych

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robo6t na drogach i Sciezkach.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robé6t zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowych i obejmuja:
Nawierzchnia gruntowa naturalna
Nawierzchnia gruntowa ulepszona.

Nawierzchnie gruntowe mogg by¢ wykonywane w przypadkach, gdy konieczne jest potgczenie
komunikacyjne, a wzgledy ekonomiczne lub inne (np. ochrona $rodowiska) nie pozwalajg na budowe drogi o
nawierzchni twardej.

Nawierzchnie gruntowe mogg byc¢ traktowane jako pierwszy etap budowy drogi, ktéra bedzie
ulepszana w miare potrzeb i mozliwosci finansowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia gruntowa naturalna - okreslenie w rozumieniu niniejszej SST jest rownoznaczne z
pojeciem ,nawierzchnia gruntowa profilowana” wedtug nizej podanej definicji:
Nawierzchnia gruntowa profilowana - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdow
oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujgcy grunt podtoza jest wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w
profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz zageszczony.
1.4.2. Nawierzchnia gruntowa ulepszona - wydzielony pas terenu, przeznaczony do ruchu lub postoju
pojazddéw oraz ruchu pieszych, w ktérym wystepujgcy grunt podtoza jest ulepszony mechanicznie lub
chemicznie, wyréwnany i odpowiednio uksztattowany w profilu podtuznym i przekroju poprzecznym oraz
zageszczony.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST Wymagania ogoéine”
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST ,Wymagania ogélne”.
2. materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST
»~Wymagania ogolne”.

2.2. Grunt

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy nawierzchni gruntowych.

Grunty nalezy klasyfikowac zgodnie z normg PN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowej nalezy kierowac sie zasadg wykorzystania w maksymalnym
stopniu gruntu zalegajgcego w podtozu.

Rozpoznanie gruntu nalezy przeprowadzié¢ na podstawie badan makroskopowych okreslonych w
normie PN-B-04452 [2]; badania uziarnienia wedtug normy PN-B-04481 [3] lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowo$ci podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzgledem wysadzinowo$ci

Wymagania
Lp. | Wtasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzi | watpliwe wysadzino
nowe we
1 Wskaznik nosnosci wedtug BN- Wnos$ >10 [Wnosod5 |Wnos$<5
70/8931-05 [17], %, (Wnos) do 10
2 Wskaznik piaskowy (WP) wedtug WP > 35 WPod25 |WP<25
BN-64/8931-01 [13] do 35
3 Zawarto$¢ czgstek ponizej 0,063 ponizej 20 | od 20 do 30 | powyzej 30
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mm wedtug PN-B-06714-15 [5], %
4 Zawarto$¢ czgstek ponizej 0,02 mm | ponizej 3 od 3do 10 |powyzej 10
wedtug PN-B-04481 [3], %
5 Kapilarnos¢ bierna wedtug PN-B- Hkb <1,0 |Hkbod 1,0 |Hkb> 1,3
04493 [4], m do 1,3

Badaniami powinny by¢ objete probki gruntéw pobrane co najmniej na gtebokos¢ strefy
przemarzania (od 0,8 do 1,4 m od poziomu terenu).
3. sprzet

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Wymagania ogdine.

Do wykonania nawierzchni gruntowych nalezy stosowac sprzet okreslony w SST ,Nawierzchnia gruntowa
naturalna” lub SST ,Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.
4. transport
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST ,Wymagania ogdlne”.
5. wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST ,Wymagania ogolne”.
5.2. Przygotowanie podfoza

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania nawierzchni powinny by¢ wczes$niej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot
w odstepach nie wiekszych niz co 10 metrow.
Przed wykonaniem nawierzchni nalezy oczyscié¢ i przygotowaé podtoze.
5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczgce wykonania nawierzchni gruntowej i jej pielegnacji podano w SST
»,Nawierzchnia gruntowa naturalna” lub SST ,Nawierzchnia gruntowa ulepszona”.
6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST ,Wymagania ogdlne”, a pozostate zasady w
SST dla nawierzchni gruntowej naturalnej i SST dla nawierzchni gruntowej ulepszone;.
6.2. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1. Réwnos¢ nawierzchni

Nieréwnosci podiuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04
[16].

Nieréwnosci nawierzchni gruntowej nie powinny przekracza¢ 15 mm.
6.2.2. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ przy uzyciu 4-metrowej faty i poziomicy.
Odchylenia spadkéw poprzecznych nawierzchni na prostych i tukach nie powinny by¢ wieksze niz + 0,5 % od
spadkéw projektowanych.
6.2.3. Rzedne wysokosciowe
Odchylenie rzednych wysokosciowych nawierzchni od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wieksze
niz+1cmi-3 cm.
6.2.4. Uksztattowanie osi nawierzchni
Os nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
6.2.5. Szerokos¢ nawierzchni
Szerokos¢ nawierzchni nie moze rézni€ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm i -5 cm.
6.3. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowej podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni gruntowe;j

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw | Minimalna czestotliwosé

badan i pomiaréw

1 Réwnos¢ podiuzna co 20 m tatg na kazdym pasie ruchu

2 Roéwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

3 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

4 Rzedne wysokosciowe co 100 m

5 | Uksztaltowanie osi w planie *) co 100 m

6 Szerokos¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

*

) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonac¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
7. obmiar robé6t
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST ,Wymagania ogéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) nawierzchni gruntowe;j.
8. odbidr robdt
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Ogolne zasady odbioru robét podano w SST ,\Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowg podano w SST:dla nawierzchni gruntowej naturalnej,
dla nawierzchni gruntowej ulepszone;j,.
10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis
gruntow
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej
5. PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu
Ziarnowego
6. PN-B-06714-28  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci
siarki metodg bromowag
7. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane
i drogowe. Badania techniczne
8. PN-B-19701 Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosSci
9. PN-B-30020 Wapno
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
11. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntu ulepszonego
wapnem
12. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lothe
13. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika
piaskowego

14. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie ptyta
15. BN-75/8931-03  Pobieranie probek gruntéw do celéw drogowych i
lotniskowych
16. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni
planografem i tatg
17. BN-70/8931-05  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci
gruntu jako podioza nawierzchni podatnych
18. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
19. BN-71/8933-10  Drogi samochodowe. Podbudowa z gruntow
stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi
10.2. Inne materiaty
J. Jaworski. Drogi gruntowe. Czes¢ I. Projektowanie. Studia i materiaty. Zeszyt nr 8, IBDiM, Warszawa, 1977.
J. Jaworski. Drogi gruntowe. Czes$¢ Il. Budowa nawierzchni, drég i placow. Studia i materiaty. Zeszyt nr 10,
IBDiM, Warszawa 1978.

oraz
1. Wstep
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem utrzymania (doziarniana mieszanka optymalng lub
mieszanka popiotowo-gruntowa) drogi gruntowej ulepszone;j.
1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegotowej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowych i wojewodzkich.

Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robé6t zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni gruntowej ulepszone;j:
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka optymalna - mieszanka gruntu rodzimego z innym gruntem poprawiajgcym skifad
granulometryczny i wtasciwosci gruntu rodzimego.
1.4.2. Mieszanka popiotowo-gruntowa - mieszanka gruntu, popiotu i wody, dobranych w odpowiednich
proporcjach.
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1.4.5. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujgca zageszczalno$é gruntéw niespoistych,
okreslona wedtug wzoru:

U < 4s
dig
gdzie:

d60 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm),
d10 - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm).
1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST ,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczgce robo6t podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne”.
2. materiaty
2.1. Materiaty do nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie
2.1.1. Mieszanka gliniasto-piaskowa

Optymalna mieszanka gliniasto-piaskowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 3.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadac uziarnienie ciggte i leze¢ w obszarze okreslonym na
rysunku 1.
2.1.2. Mieszanka gliniasto-zwirowa

Optymalna mieszanka gliniasto-zwirowa powinna mie¢ ramowy sktad uziarnienia wedtug tablicy 4.
Krzywa uziarnienia mieszanki powinna posiadac uziarnienie ciggte i leze¢ w obszarach okreslonych na
rysunku 2.

Tablica 3. Ramowy sktad uziarnienia optymalnej mieszanki gliniasto-piaskowej

Lp. [ Wiasciwose Wymagania

1 Zawartos¢ frakgji zwirowej (powyzej # 2 mm), % [od 0 do 10

2 Zawartosc¢ frakcji piaskowej (od 0,05 do 2,00 od 70 do 85
mm), %

3 Zawartos¢ frakcji pytowej (od 0,002 do 0,05 od 12 do 23
mm), %

4 Zawartos¢ frakgji itowej (ponizej 0,002 mm), % od3do7

Frokese

g - ZwwTng DSk prioed '::"

¢ [T T T T T T o

| I I,

1] ) | I [

o] 90
| [ \: \ ! ! |r il !

t L \ T i A t | P
! ! \ N [i] | Il | |

o | =TT V T | T L1720
| NN uE | '

49 L Al
: T T \ \ T | T 1

sl 14 I\ ¢ i N @
; [ N | [ T
! I o

350 1 ! L ! L0
! [ \I T N | ’[ : |

70 - M N i N E [ | —iw
| Iy 1 \ \I l | i

3a T T T Y T ; 120
t g ! il Pl L Il

90 4]
| 1t A [y, ¥ il

a L by IS I '.H% L g

~228 §83 58§ 8

Qm N .~ = - A .
BRAN R %o @ ~m N 23 3 dS3sg S S IFS S Srednice
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Tablica 4. Ramowy sktad uziarnienia optymalnych mieszanek gliniasto-zwirowych

Wymiary oczek Przechodzi przez sito, %

kwadratowych sit (mm) na warstwe dolng na warstwe gorng
40 - 100 - -

20 100 70 - 100
2 90 30 90 40
0,05 25 10 25 10
0,002 7 4 7 4
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Rysunek 2. Obszar uziarnienia optymalnych mieszanek gliniasto-zwirowych

3. sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonania utrzymania nawierzchni

W zaleznosci od okreslonego w dokumentac;ji projektowej lub SST sposobu ulepszania nawierzchni
gruntowej, Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:
spycharek, rowniarek lub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania i profilowania,
zgarniarek, spycharek lub réwniarek do rozktadania materiatéw do mechanicznego ulepszania nawierzchni,
rozsypywarek rolniczych wyposazonych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulowanej szerokosci do
rozsypywania spoiw i srodkéw chemicznych,
sprzetu rolniczego (glebogryzarki, ptugofrezarki, brony talerzowe, kultywatory) lub ruchome mieszarki do
wymieszania gruntu z materiatami ulepszajgcymi,
przewoznych zbiornikéw na wode (drogowe, rolnicze itp.) wyposazonych w urzgdzenia do rownomiernego i
kontrolowanego dozowania wody,
walcéw ogumionych i gtadkich, lekkich i $rednich, samojezdnych lub doczepianych, walcéw wibracyjnych
jedno i dwuwatowych, wibracyjnych i wibrouderzeniowych zageszczarek do zageszczania wyprofilowanej
warstwy gruntu wymieszanego z dodatkami ulepszajgcymi.
4. transport Srednice
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu zastepcze ”d” mm

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe.
Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Transport

Grunty i materiaty do mechanicznego ulepszania nawierzchni gruntowej mozna przewozic
dowolnymi srodkami transportu.
5. wykonanie robét
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST ,,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogodlne”.
5.2. Przygotowanie podfoza

Wymagania dotyczgce przygotowania podtoza podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
0golne”.
5.3. Wykonanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mechanicznie
5.3.1. Projektowanie sktadu mieszanki optymalnej gruntowej

Przed rozpoczeciem robdt Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi do akceptacji prébke
gruntéw przeznaczonych na mieszanke.

Utrzymanie nawierzchni gruntowej ulepszonej mieszanka optymalng zwirowa.

Nawierzchnia gruntowa ulepszona mieszankg optymalng zwirowg po oddaniu do eksploataciji
wymaga systematycznych zabiegoéw pielegnacyjnych.

Powstajgce koleiny, zagtebienia i wyboje usuwa sie najlepiej przy uzupetnienie odpowiednig iloscig
mieszanki optymalnej zwirowej, uzycia rowniarki. Wtokuje sie nawierzchnie po deszczu, gdy grunt jest
wilgotny i wiok tatwo Scina wybrzuszenia i wyréwnuje wgtebienia.

Jezeli powstate uszkodzenia sg znaczne, nalezy usuna¢ je przez wykonanie remontu nawierzchni.
Remont polega na wypetnieniu wybojéw lub kolein $wiezg mieszankg optymalng zwirowg o wtasciwosciach
podanych w wymaganiach materiatowych, wymieszaniu i wyprofilowaniu za pomocg réwniarek i
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zageszczeniu.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogéine”.
6.2. Badania przed przystgpieniem do rob6t
Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania niezbedne do
opracowania projektu sktadu mieszanki optymalnej, w zakresie i czasie okreslonym w niniejszej specyfikacji.
6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Czestotliwos¢ i zakres badan przy budowie nawierzchni gruntowej ulepszanej mechanicznie
W czasie robét nalezy sprawdzi¢:
uziarnienie mieszanki optymalne;j,
jednorodnosé i gtebokos¢é wymieszania,
zageszczenie warstwy,
wilgotnos¢ mieszanki optymalnej wg dowolnej metody, z tym Zze zaleca sie stosowanie piknometru polowego
lub powietrznego co najmniej 2 razy na dziennej dziatce roboczej, z tym Zze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadajgca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2.
6.3.3. Badania i pomiary cech geometrycznych
Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powinny by¢é mierzone i oceniane wedtug zasad
podanych w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogéine”.
7. obmiar robo6t
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogoélne”
8. odbidr robdt
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogéine”.
9. podstawa ptatnosci
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania
0golne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni gruntowej ulepszonej obejmuje:
a) dla nawierzchni ulepszonej mechanicznie
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robat,
dostarczenie i roztozenie materiatéw warstwami na zatozong grubos$¢ i szerokosc,
wymieszanie materiatow,
wyroéwnanie do wymaganego profilu,
skropienie wodg i zageszczenie poszczegdlnych warstw,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
10. przepisy zwigzane
Przepisy zwigzane podano w SST ,Nawierzchnie gruntowe. Wymagania ogodlne”.
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