D.01.02.02. Zdjecie warstwy humusu

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej S.T. s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru zdjecia warstwy
humusu lub darniny w ramach budowy ”
WYMIANA NAWIERZCHNI BOISKA PRZY SZKOLE PODSTAWOWEJ W
KORZENIEWIE WRAZ Z MONTAZEM MALEJ ARCHITEKTURY.

1.2. Zakres stosowania ST.
Zakres stosowania specyfikacji okreslony jest w STWIORB ,,Wymagania ogolne" pkt. 1.2.
1.3. Zakres robét objetych STWiIORB

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu usunigcie ziemi ro$linnej robot ziemnych zgodnie z Dokumentacja projektowa, niniejsza ST i
postanowieniami Inzyniera zgodnie z PB..

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z okreSleniami zawartymi w ST D-.00.00.00.
»Wymagania og6lne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace wykonania prowadzenia robdt podano w ST D-.00.00.00.
,»Wymagania og6lne".

2. Materialy

Zdjeta ziemi¢ urodzajng nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach poza granicami robot
ziemnych, w miejscach uzgodnionych z Inzynierem.

3. Sprzet

Humus lub darnina moze zosta¢ usunigta r¢cznie lub mechanicznie.
Przy mechanicznym wykonywaniu robot nalezy stosowac:

- spycharki,

- rowniarki.

4. Transport

Wywdz nadmiaru humusu poza teren budowy moze nastgpi¢ po ostatecznym zakonczeniu robot
ziemnych oraz humusowaniu i obsianiu trawg projektowanych skarp i zielencow, po uprzednim
uzyskaniu zgody Inzyniera. Mozna do tego uzy¢ dowolnych srodkéw transportu.
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5. Wykonanie robét

5.1. Warstwa ziemi urodzajnej (humusu) powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego
uzycia przy umacnianiu skarp.

5.2. Ziemig¢ urodzajng nalezy zdja¢ na glgbokos¢ jej faktycznego wystgpowania lub wskazang na
roboczo przez Inzyniera.

5.3. W miejscach nasypow, teren nalezy oczyscic tak, aby zadne czgéci ro§linnosci nie znajdowaly
si¢ na glgbokosci do 0,6 m ponizej powierzchni korony drogi i skarp nasypu.

6. Kontrola jakosci robot
Kontrola jakos$ci rob6t bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidtowosci ich wykonania.
7. Obmiar robét

Jednostkga obmiaru robdt za faktycznie wykonane roboty zgodnie z Dokumentacja projektowa, ST
i zaleceniami Inzyniera jest | m®przy zatozonej glebokosci usuniecia humusu.

8. Odbior robot

Inzynier dokona odbioru faktycznie wykonanych robdt zgodnie z postanowieniami zawartymi w
ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" pkt. 8.2 - zasady odbioru robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu. Odbior robot w zakresie potragcen za wady bedzie dokonywany zgodnie z Instrukcja
DP-T 14 z p6zniejszymi zmianami wydang przez GDDP Warszawa.

9. Podstawa platnosci

Zaptata za roboty zostanie dokonana na podstawie dokonanego obmiaru faktycznie wykonanych
i odebranych przez Inzyniera robot obejmujgcych:

- zdjecie humusu na pelna glgbokos$¢ jego zalegania wraz z hatdowaniem w pryzmy lub zdjecie
darniny i jej haldowanie w miejscach wskazanych przez Inzyniera.

10. Przepisy zwiazane
Patrz ST D-.00.00.00. pkt. 10.
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