SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét D-M-00.00.00 ,.Wymagania Ogdlne”
odnosi si¢ do wspdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, ktore
zostana wykonane w ramach zadania inwestycyjnego pn. ,,Modernizacja drég gminnych na
terenie Gminy Golcza w 2021 r.”.

1.2.  Zakres robét objetych ST

Wymagania ogélne nalezy rozumieé¢ 1 stosowaé w powigzaniu ze Szczegdlowymi
Specyfikacjami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot dotyczacymi robot drogowych:

L.p. |Numer i tytul specyfikacji

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

—y

D-01.01.01 ROBOTY POMIAROWE

D-02.01.01 ROBOTY ZIEMNE- NIWELACJA

D-04.01.01 WYKONANIE KORYTA

D-04.04.02 WYKONANIE PODBUDOWY Z KRUSZYWA LAMANEGO

S W) e ik

D-06.03.01 PLANTOWANIE POBOCZY




1.3.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos¢

| % .

techniczno-uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element
konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel)
Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony

do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.3:3.

1.3.4.

1.3.5.

3.6

1.3.0.

1.3.8.

1.3.9.

1,3.19.

1.3.11;

1.3.12.

1.3.13,

1.3.14.

Dlugos¢ mostu - odleglos¢ migdzy zewnegtrznymi krawegdziami pomostu a w
przypadku mostéw tukowych z nadsypka - odleglos¢ w $wietle podstaw sklepienia
mierzona w osi jezdni drogowe;.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz ze wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcig Zamawiajacego zeszyt, Z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomigdzy Kierownikiem Projektu, Wykonawca i
Projektantem.

Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji
drogowej 1 ruchu pieszego.

Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

Konstrukeja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

Konstrukcja nosna (przeslo lub prze¢sia obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu
oparta na podporach mostowych, tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu
kotowego, pieszego.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktdra jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowdw.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.



1.3.14.

1.3.15.

1.3.10.

1317,

1.3.18.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu ulozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z
ocena jako$ci materialow oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z
Dokumentacjg Projektowa i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw shuzacych do przejmowania i rozkladania
obcigzen od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gomna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigZzaca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwa $cieralna a
podbudowsa, zapewniajagca lepsze rozlozenie naprezen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci przekroju
poprzecznego lub profilu podbudowy lub istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu
na podloze. Podbudowa moze skfada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze;j.

¢) Podbudowa zasadnicza - gorna czgs¢ podbudowy spelniajgca funkcje nosne w
konstrukeji nawierzchni. Moze ona sklada¢ sie z jednej lub kilku warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji
nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i
przenikaniem czgstek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gléwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dzialania mrozu.

h) Warstwa odcinajjca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

1) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej
si¢ do nawierzchni.



1.3.19.

1.3.20

1:3:21.

L322

1.5.23.

1.3.24.

1.3:25.

1.3.26.

L2

13.28.

1.3.29.

1.3.30.

1331

1:3.32.
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Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszezyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodnos¢ wykonywanych robét z Dokumentacjg
Projektowa w ramach dopuszczonych tolerancji, a jesli przedzial tolerancji nie zostal
okre$lony — w ramach tolerancji, przyjmowanych zwyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi i urzadzen (konstrukeji) zwiazanych z drogg oraz drzew i
krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

Pobocze - cze$é korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sig
pojazd6éw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, shuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokosci
przemarzania.

Podloze ulepszone - gorna warstwa podioza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania
nawierzchni.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru , w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego
lub modemizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie lub przekroju
podtuznym) istniejgcego polaczenia.

Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace
do przeptywu matych ciekoéw wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla
ruchu kotowego, pieszego.

Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka itp.

Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad droga, kolej, rurociag itp.



1:3.33

1.3.34.

1.3.35,

1.3.36.

1.3.37.

1.3.38.

1.3.39.

1.3.40.

1.3.41.

1.3.42.

1.3.43.

1.3.44.

1.3.45.

- Przetargowa Dokumentacja techniczna - cze$¢ Dokumentacii technicznej , ktora

wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem roboét.

Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sie z pelnej $ciany,
stupéw lub innych form konstrukcyjnych np. skrzyn, komoér.

Rejestr  Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr  z
ponumerowanymi stronami  shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych
zatgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkeji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rozpigtosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesta
mostowego.

Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podiuznej,
obejmuje catkowita szeroko$é konstrukeyjna ustroju niosacego.

Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegllnych rodzajéw ruchu oraz szeroko$¢ chodnikéw mierzona w $wietle
porgezy mostowych z wylgczeniem konstrukeji, przy jezdni dotem, oddzielajacej ruch
kotowy od ruchu pieszego.

Slepy Kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Tunel - obiekt zaglebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji
drogowe;j i ruchu pieszego.

Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

Wskainik réznoziarnistosci — stosunek $rednicy sita przez ktére przechodzi 60%
materiatu do $rednicy sita przez ktére przechodzi 10% materiatu.

Wskaznik zaggszczenia Is — stosunek gestosci objetosciowej szkieletu gruntowego w
nasypie do maksymalnej gestosci szkieletu gruntowego zageszczonego normowo.

Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calo$é
konstrukcyjng  lub  technologiczna, zdolna do samodzielnego  spelnienia
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli drogowe;j lub jej elementu.



1.4. Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja techniczng , ST i poleceniami Inspektora Nadzoru .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ 1
wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw, Dziennik Budowy oraz jeden egzemplarz
Dokumentacji technicznej i komplet ST.

Na Wykonawey spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja techniczna

Podstawa wykonania rob6t sa Specyfikacje Techniczne . Wszelkie zmiany w dokumentacji
projektowej winny by¢ wprowadzone na pi$mie i autoryzowane przez Inspektora Nadzoru..

1.4.3. Zgodno$é Robét z Dokumentacja techniczng i ST

Dokumentacja techniczna, Szczegétowe Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Inspektora Nadzoru Wykonawcey stanowig cze$¢ umowy, a wymagania
wyszezegolnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w calej dokumentacji.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ blgddéw lub opuszczen w Dokumentach a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku rozbieznosci, opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja techniczna 1
ST.

Dane okreslone w Dokumentacji techniczneji w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg techniczng lub
ST, i wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy beda
niezwlocznie zastapione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.



1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

O fakcie przystgpienia do robot Wykonawca zawiadomi Inwestora przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze jest
wiaczony w Ceng ofertowa.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie
trwania realizacji umowy az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznosei od potrzeb i
postepu robot projekt organizacji ruchu powinien byé aktualizowany przez Wykonawce na
biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenistwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca  dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce w tym: ogrodzenia, porecze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony Robét, wygody spotecznosci i innych.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) Utrzymywa¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) Podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla o0sob lub wlasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego
sposobu dziafania. Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie mial szczeg6lny wzglad na:

1) Lokalizacj¢ baz, warsztatéw, magazynéw, skladowisk, ukopow i drég dojazdowych



2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
i) zanieczyszczeniem zbiomikow 1 ciekow
wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
ii) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
iii) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o steZeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakorficzeniu robét ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne,
takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkich rodzajow robot, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen
podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoczgceia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspOtpracowat  dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.4.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na swiezo
ukoniczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawe wszelkich robot
w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow  dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosei Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spemiajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony Zzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w Cenie ofertowej .

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane na budowie od daty rozpoczecia robot do daty wydania potwierdzenia zakonczenia
robot przez inspektora Nadzoru .

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym
stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

Uszkodzenia powstale na skutek zlego, lub braku, utrzymania Wykonawca naprawi na wlasny
koszt.
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1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzgdzen
lub metod i w sposob ciagly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

1.4.13. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powolane sa konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ maja
materialy, sprzet i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywaé postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm i przepiséw, o ile w umowie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo rowny lub wyzszy
poziom wykonania niz powolane normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Réznice pomiedzy
powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawce i przedlozone Inspektorowi Nadzoru przed data uzycia oczekiwanego
przez Wykonawcg materiatu.

2. MATERIALY

2.1. Zroédla uzyskania materialéw

Przed zaplanowanym rozpoczeciem robdt, wykorzystaniem jakichkolwiek —materiatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialow i
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materiatéw z danego Zrodita nie oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materialy z danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposob ciagly speiniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postgpu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleni od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie
materialéw z jakichkolwiek zrédet miejscowych wlaczajac w to zrédla wskazane przez
Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczgciem eksploatacji zroda.
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Wykonawca przedstawi dokumentacje¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji materialow do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na Terenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w umowie bedg wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad
odpowiednio do wymagan i wskazan Inspektora nadzoru .

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatow
mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa
akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytwomi beda

zachowane nastepujace warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bgdzie mial wolny dost¢p, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérmni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji zadania.

24. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru..

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne
do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakosé i whasciwosé i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skiadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w migjscach zorganizowanych
przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja techniczna lub ST przewiduja mozliwo$é wariantowego zastosowania
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
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wyborze. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

Podane w specyfikacji nazwy handlowe materialéw sg przykladowe. Wykonawea moze
stosowa¢ dowolne materialy spetniajgce odpowiednie wymagania.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakosci (PZJ) lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru ; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru..

Liczba i wydajnoé¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okre$lonymi w Dokumentacji technicznej j, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja techniczna lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim wyborze i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora
Nadzoru , nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy , zostang przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie
materialéw oraz sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz
co do przewozu nietypowych ladunkow i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektora Nadzoru..

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji technicznej , ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru , w terminie
przewidzianym umowa.
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Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows, oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja techniczng
, wymaganiami ST, projektem organizacji robét oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji technicznej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na whasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robét
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie , Dokumentacji technicznej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni
wyniki badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy
badaniach materialéw, do$wiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi
Nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie
robot zgodnie z Dokumentacja techniczng , ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi
przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
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a) czes¢ ogolng opisujacy:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz o0sob odpowiedzialnych za jakos¢ 1 terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizméw sterujacych a takze wycigganych wnioskow 1
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme
przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru.

b) czes¢ szczegdlowa opisujgcy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materialow (spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.),

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow

robot,
- sposob postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajacymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek 1 badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji technicznej 1 ST.
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Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigeiach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robdt
badanych materiatéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy
laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badafi materialéw ponosi
Wykonawca.

6.3.  Pobieranie préobek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty

te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora Nadzoru.. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inspektora Nadzoru bgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru..

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru.

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow u Zrodla ich wytwarzania, i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy 1 producenta materialow.
Inspektor Nadzoru , po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawcee, bedzie ocenia¢ zgodno$é materialdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robdt z Dokumentacjg technicza i ST. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione
zostang przez Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi  okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnoscei lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Normg lub
e aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslona w pkt 1.
i ktore spelniaja wymogi Szczegolowej Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda

dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno§¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bgda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data Jjego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod
drugim, bez przerw.

Zalgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty begda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegélnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji technicznej,

- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci i
harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robét,

- przebieg robot trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru

- daty zarzadzenia wstrzymania robodt, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych
1 ostatecznych odbioréw robot,

- Wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami
klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
technicznej

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

- dane dotyczace jakosci materialéw, pobierania prébek oraz wyniki
przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.
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Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnief do wydawania polecern Wykonawcy
robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
7 elementéw tobot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw .

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia
o jakosci materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach 6.8.1+6.8.3
nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencj¢ na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne Inspektorowi Nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z Dokumentacjg
techniczna i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw .

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie
lub w Szczegotowych Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawey od obowiazku
ukoficzenia wszystkich robét. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesigcznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru .

7.2.  Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdtuz linii osiowe;.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci
bedg wyliczone w m? jako dhugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj.

[losci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzgt wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa

legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
calym okresie trwania robot.

7.4. Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnognym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5.  Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie natychmiast po ich zakofczeniu.
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Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumialy i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaréw, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czgéciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych roboét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru

Gotowosé danej czeéci robét do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru . Odbior bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru

Jako$é i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z Dokumentacja techniczna , ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny robot

8.3.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci 1 wartosci.
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Catkowite zakoniczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru

Odbidr ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w umowie , liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja techniczna i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupelniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych w
warstwie scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robét w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja techniczng i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$é
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyj etych w umowie.

8.3.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest Protokét Odbioru
Ostatecznego robét sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ techniczng podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy .

2. Szczegélowe Specyfikacje Techniczne (podstawowe z umowy i ew. uzupelniajace lub

zamienne).

Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaly).

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i

PZJ.

7. Opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

SR

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawecg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robét.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniaj acych wyznaczy komisja.
8.4. Odbioér pogwarancyjny

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
241 Ustalenia Ogoélne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w Specyfikacji Technicznej w Dokumentacji Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami
- Warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy.
- Warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej
D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagaf Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogolnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w
dokumentach, a nie wyszczegodlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu
Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi
instytucjami Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z
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dostarczeniem Inspektorowi Nadzoru  kopii projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postgpu robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu

(c) Przygotowanie terenu.

(d) Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow,
barier, oznakowan i drenazu.

Koszt organizacji ruchu obejmuje:

(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych
oznakowan pionowych, poziomych, barier i swiatet
(b) Utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.

2

10.

11

Ustawa z dnia 12 listopada 2010 r .- Prawo budowlane (Dz.U 2z 2010 Nr 243 poz.1623) z
pozniejszymi zmianami.

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

Ustawa z dnia 25 stycznia 2007 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 115
z pdZniejszymi zmianami).

Rozporzadzenie MTiGM z dnia 2 marca 1999r. w sprawie warunkéw technicznych ,jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie(Dz.U.Nr 43.p0z.430 z pdzniejszymi
Zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegbolowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.Nr 202,p0z.2072) z pdzniejszymi
zmianami.

Warunki Kontraktu.

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U.2004,92.881 wraz z
pozniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2.12.2002 r . w sprawie systeméw oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakowaniem CE (Dz.U. 2002.
209.1779)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 1l.sierpnia 2004 r . w sprawie sposobu
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczenia znakiem budowlanym
(Dz.U.nr 198 ,p0z.2041)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo \ochrony Srodowiska (Dz.U.2001.62.627 wraz z
pozniejszymi zmianami i aktami wykonawczymi)

Ustawa z dnia 29.stycznia 2004 r. Prawo zamdwien publicznych (Dz.U.2004.19.1777 wraz z
pozniejszymi zmianami)






SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA

I ODBIORU ROBOT
D-01.01.01.

ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ INWENTARYZACJA
GEODEZYJNA POWYKONAWCZA

D-01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t sg wymagania
dotyczace odtworzenia trasy drogowej i1 punktow wysokoSciowych oraz inwentaryzacja
powykonawcza w ramach zadania pn. ,Modernizacja drég gminnych na terenie Gminy
Golcza w 2021 r.”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacji

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji obejmujg odtworzenie w terenie osi trasy i punktow
wysokosciowych zgodnie z lokalizacjg wg Rysunkow.

1. 1.4. Okreslenia podstawowe

4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbidr punktéw, ktdrych wzajemne
polozenie na powierzchni odniesienia, zostalo okreslone przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;j.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokoSciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktoérych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy
zastosowaniu techniki geodezyjne

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma 1 wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej
obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukeji. Osnowa ta powinna sluzy¢ do pomiarow
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kontrolnych przemieszczen 1 odksztalcen, a takze w miar¢ mozliwosci pomiardéw
powykonawczych.

1.4.4. Punkty gléwne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
i konicowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe - s zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich
Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w
geodezji 1 kartografii.1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogoélne"
punkt 1.5.



2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materialow podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogoélne", punkt 2.
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac:

- pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,

- shupki betonowe,

- rury metalowe,

- farbe odblaskowa.
Pale, stupki i rury powinny mie¢ dtugosci co najmniej 0,50 metra.
Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zalamania trasy w czasie ich stabilizacji
powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dtugosé 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do
0,08 m 1 dlugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.
.Swiadki” powinny mie¢ dhugo$¢ okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

Warunki ogélne dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdlne",
punkt 3.

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet  stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania
Ogodlne” punkt 4.
Sprzet 1 materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Glownego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien otrzyma¢ od Zamawiajgcego dane
zawierajace lokalizacje i wspolrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Rysunkach sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig si¢ od rzednych
okreslonych w Rysunkach, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiardéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okre$lajgce w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych
punktow. Forma i wzor oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, polozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy
punktami gléwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie plaskim
powinna wynosi¢ okoto 250 m.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i
obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych,
istniejgcych budowlach wzdhuz trasy drogowe;j. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy
zatozy¢ w postaci stupkow wykluczajacych osiadanie, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Rzedne reperéow roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladno$cia, aby $redni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperow
panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okre$lenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o Rysunki oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w Rysunkach.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Rysunkéw nie moze
by¢ wicksze niz 3 cm dla drogi. Rz¢dne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rz¢dnych niwelety okreslonych w Rysunkach.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w punkcie 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca rob6t zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonymi poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow 1 wykopow
na powierzchni terenu (okre$lenie granicy robot), zgodnie z Rysunkami oraz w miejscach



wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i1 W miejscach
zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczenia krawedzi nasypéw i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglos¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej i powinna ona odpowiada¢
odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych wg rysunkow.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o
ksztalcie zgodnym z Rysunkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogoblne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacjii DM.00.00.00 "Wymagania
Ogolne", punkt 5.

6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokoéciowych nalezy prowadzi¢ wg ogélnych zasad okreSlonych w  instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy
Nie wystgpuja.






D-02.01.01. ROBOTY ZIEMNE — NIWELACJA.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot — sa
wymagania dotyczace wykonania robot ziemnych w ramach zadania inwestycyjnego pn.

Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.i obejmuje zadanie pn. .Modernizacja drég gminnych na terenie Gminy
Golcza w 2021 r.”.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji okreslaja szczegbtowe wymagania dla robot
ziemnych przewidzianych do wykonania w Rysunkach.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna (nasyp) — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu, spelniajaca
warunki statecznosci i odwodnienia oraz przyjmujaca obcigzenia od $rodkéw transportowych
i urzadzen na korpusie drogowym.

1.4.2. Wysokos¢ nasypu lub glebokosé wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.3. Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem
robot ziemnych, lecz w obrgbie pasa robét drogowych.

1.4.4. Dokop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone poza pasem
robot drogowych.

1.4.5. Odklad — miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych
w czasie wykonywania wykop6w, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych
prac zwigzanych z trasa drogowa.

1.4.6. Skarpa — zewnetrzna boczna powierzchnia nasypu lub wykopu o ksztalcie i
nachyleniu dostosowanym do wlasciwosci gruntu i lokalnych uwarunkowar.

1.4.7. Wskaznik zageszczenia gruntu — wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczenie gruntu,
okreslona wg wzoru:
Is = pd/ pds.
w ktérym:
pd - gestosé objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu (Mg/m?),
pds - maksymalna gesto$¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoéei
optymalnej, okreslona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481,




stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z
norma BN-77/8931-12 (Mg/m®).

1.4.8. Wskatnik réznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszezalnosé gruntdow
niespoistych, okre$lona wg wzoru:
U =dso/ dio
w ktérym:
deo - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.9. Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i

definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ., Wymagania Ogélne” punkt 1.4,

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 » Wymagania
Ogolne” punkt 1.5.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnos¢ z
Rysunkami, Specyfikacji i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
Specyfikacji D-M.00.00.00. ,,Wymagania Ogélne” punkt 2

2.2. Kategorie gruntow

Do gruntéw kategorii [ - V zaliczamy grunty przedstawione w tablicy 1

Tablica I. Podziat gruntdw i innych materiatéw na kategorie

Gestosé Przeci¢tne
'gn Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu obiftsoticl:;:wa ;g:;f)?;‘l‘;:‘;ﬂz
£ naturalnym od pierwotnej
i kN/m? objetosci
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 Od5do 15
Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 Od5do 15
Torf bez korzeni 9.8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlezale 11,8 0Od5do 15
2 |Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darning lub korzeniami grubosci do 30 mm 12,7 od 15 do 25
Torf z korzeniami grubosci do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, tluczniem lub 16,7 od 15 do 25
odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub malospoisty 16,7 od 15 do 25
3 |Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potzwarte 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30




Nasyp zlezaly z piasku gliniastego, pyfu i lessu z gruzem, thuczniem lub 18,6 od 20 do 30
odpadkami drewna

Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarach do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cigzka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne, bez 19,6 od 20 do 30
glazow

Mady i namuly gliniaste rzeczne 17,7-19,6 od 20 do 30
Popioly lotne zlezate 17,7 - 19,6 od 20 do 30
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlezaly z gliny lub ilu z gruzem, tluczniem i odpadkami drewna 19.6 od 25 do 35
lub glazami o masie do 25 kg, stanowiacymi do 10% objetosci gruntu

Glina, glina cigzka i ity malowilgotne, pélzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowigcymi do 10% objetosci 20,6 od 25 do 35
gruntu

Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 16,7 od 25 do 35
Itotupek migkki 19.6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm lub z glazami o 19,6 od 25 do 35
masie do 10 kg

Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7-19,6 od 30 do 45
Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowiacymi 10-30% objetosci 20,6 od 30 do 45
gruntu

Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scementowane lub w 17,7 od 30 do 45
blokach ponad 50 kg

Margle miekkie lub $rednio twarde slabo spekane 16,7 -22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa migkka lub zbita 16,7 -22,6 od 30 do 45
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Iy przewarstwione fupkiem 14,7 -19.,6 od 30 do 45
Hotupek twardy lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czesciowo sypki 15,7 od 30 do 45

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ., Wymagania
Ogolne” punkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu

Do wykonania wykop6w i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany nastepujacy sprzgt:
koparki jednonaczyniowe kotowe, samochodowe lub ggsienicowe,

koparko — spycharki,
koparko — fadowarki,
spycharki gasienicowe,
tadowarki,

rowniarki samojezdne lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru

3.3. Sprzet do zageszczania

Sprzet uzywany do zaggszczania powinien uzyskaé akceptacje Inspektora Nadzoru




Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu, zaréwno w miejscach jego naturalnego
zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zageszczania.

Do zaggszczania gruntéw nalezy uzywaé:

- walce ogumione,

- walce i plyty wibracyjne,

- ubijaki mechaniczne,

- Sprzet pomocniczy — glebogryzarki, autocysterny z urzadzeniami do spryskiwania.

Dobor sprzetu zageszezajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zageszczanej warstwy.
Dobor sprzetu zageszezajacego Wykonawea ustali doswiadezalnie przed przystapieniem do
wykonywania nasypéw. Dopuszcza sie kazdy inny rodzaj sprzetu ZAgEeSZCzajacego
zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania
Ogolne” punkt 4.

4.2. Transport gruntow

Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu , nalezy stosowa¢ samochody samowyladowcze.
Wybér srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu (materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci
transportu. Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem
Wymogow bezpieczenistwa zaréwno w obrebie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu
po drogach publicznych srodki transportu powinny spelnia¢ wymagania podane w
Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykopy  nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci
okreslonych w niniejszej Specyfikacji.

5.2. Wykonanie wykopéw

5.2.1. Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze — odtworzenie osi trasy 1 punktéw wysokosciowych, usuniecie
drzew i krzewow, zdjecie warstwy humusu, oraz rozbiérki elementow drog i ulic nalezy
wykona¢ zgodnie z Rysunkami, Specyfikacjag D-01.01.01, D-01.02.04 oraz z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Przed rozpoczgciem robét, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze
wszystkimi zmianami, zatwierdzonymi przez Inspektora Nadzoru. Przed rozpoczeciem robét
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjeciu warstwy humusu.

5.2.2. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ Jego prawidiowe odwodnienie w calym
okresie trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno postepowaé w kierunku
podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek
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podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odplyw wod z
wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw
kolejnosei i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innych robot na
spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postepu
robot.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systemow odwadniajacych

ujetych w Rysunkach, Wykonawca powinien wykonac urzadzenia, ktére umozliwiajg
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.

5.2.3. Wykonywanie wykopéw sprz¢tem mechanicznym
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po zakonczeniu prac mozna bylo

przystapié¢ bezzwlocznie do wykonania nastgpnej warstwy.

5.2.4. Zageszczenie i no$no§¢ gruntu w wykopach
Zageszczenie i no$nos¢ gruntu w wykopach - w podlozu nawierzchni, okresli¢ nalezy na
podstawie:
— wskaznika zageszczenia Is,
— wskaznika odksztalcenia o,
—  wtémego modutu odksztatcania Es.
albo innej metody zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.

Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objetosciowe;]
szkieletu gruntu (ps) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podloza wykopu oraz
maksymalnej gestosci objgtosciowej szkieletu gruntowego (pas) okreslanej laboratoryjnie dla
danego gruntu wg PN-88/B-04481.

Wtorny modul odksztatcenia E» oraz wskaznik odksztalcenia I,, beda badane plyta o
$rednicy D = 300 mm, wg PN-S-02205 i BN-70/8931-05.

Wymagane wartosci zageszczenia i no$nosci podloza nawierzchni, zgodnie z norma

tablicy 3

Tablica 3. Wymagane wartosci zageszczenia i no$nosci wykopoéw (podloze)

Parametry Wyma
gania

Wskaznika zageszczenia Is:
dla drogi gtéwnej do glebokosei 20 cm od

projektowanego poziomu robét ziemnych 1,00
dla drég bocznych (tymczasowych) do glebokoscei 20 0,97
cm
Wskaznik odksztalcenia Lo:
dla gruntow niespoistych 22/
dla gruntéw spoistych =2.0
Witorny modut odksztatcenia E» =60

MPa




Jezeli grunty rodzime w podiozu wykonanego wykopu nie maja wymaganego zageszczenia
to przed wykonaniem konstrukcji nawierzchni, podioze nalezy dogescié. Sposéb
zaggszczania powinien by¢ zgodny z wymaganiami opisanymi w punkcie 5.3.4.

Jezeli wymagane zageszczenie nie moze by¢ osiagniete przez bezposrednie zageszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy je wymieni¢ lub za zgodag Inspektora Nadzoru podjaé¢ srodki w
celu ulepszenia gruntu podloza, zgodnie z rozwigzaniem zaproponowanym przez
Wykonawce lub zawartym w Specyfikacjach, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia i nosnosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania
Ogdlne” punkt 5.

W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania
kontrolne i dostarcza¢ kopie ich wynikéw do Inspektora Nadzoru. Badania kontrolne
Wykonawca powinien wykonywaé w zakresie i z czgstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie
wymagan dotyczacych jakosci rob6t i wymaganych niniejsza Specyfikacjg i PZJ.

Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywaé do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- Dziennika Budowy,

- protokotéw odbiorow robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
okreslonymi w niniejszej Specyfikacji punkt 5.2 oraz na Rysunkach.
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrécié na :
a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogarszajacy ich whasciwosci,
b) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
¢) dokladnos¢ wykonania wykopéw - usytuowanie i wykonczenie
d) zageszczenie gomnej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w
punkt 5.2.4,

6.3 Badania prawidlowosci wykonania poszczeg6lnych warstw

Badania prawidtowosci wykonania poszczegllnych warstw polegajg na sprawdzeniu:
a) odwodnienia kazdej warstwy
b) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych,

6.4. Dokladnos$é¢ wykonania robét ziemnych
Zbiorcze zestawienie wymagani zawarto w tablicy nr 6.

Tablica 6. Dokladno$¢ wykonania rob6t ziemnych

Lp. | Czgé¢ budowli Jednostka | Dokladnosé

1. [Korpus ziemny :
- oS korpusu drogowego cm 10




- szerokos¢ gornej powierzchni cm + 10, -0
- nieréwnosci powierzchni” cm +4
- pochylenie poprzeczne gornej powierzchni % +1
- niweleta gbrnej powierzchni cm +1,-3
- pochylenie warstw gruntow mato przepuszczalnych % +1

) Nier6wnosci mierzone fatg 3 m

Dokladno$¢é wykonania robdt ma by¢ sprawdzana z zastosowaniem sprz¢tu
geodezyjnego, generujacym dane numeryczne w formie wymaganej przez
Inspektora Nadzoru

Sprawdzenia nalezy wykona¢ w przekrojach zgodnie z Dokumentacja techniczna.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00
..Wymagania ogélne” punkt 7.

Jednostka obmiaru jest Im? (jeden metr szedcienny ) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogélne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00
,,Wymagania ogélne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja techniczng ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru , jezeli wszystkie pomiary i badania daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogélne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
..Wymagania og6lne” punkt 9.

Cenaza 1m’

wykonanego wykopu obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zatadunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na odklad lub nasyp,
dowoz wody,

profilowanie,

zageszezenia,

utrzymanie zageszczonego podloza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
dowiezienie i odwiezienie sprz¢tu.

e © ¢ ¢ o o o o

10. PRZEPISY ZWIAZANE




1. PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i
jednostki

miar.

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podziat i opis gruntéw.

3. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

4. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow.

5. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.

6. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w  zakresie
wykonywania i

badania przy odbiorze.

7. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

8. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

9.BN-64/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.
10.BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw do celow

drogowych i lotniskowych.
11.BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu
jak
Podloza nawierzchni podatnych.
12.BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia
gruntu.
13. BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspolczynnika filtracji
gruntéow
sypkich na podstawie uziarnienia i porowatosci.




D-04.01.01 KORYTO -PROFILOWANIE | ZAGESZCZENIE
PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych wykonaniem koryta profilowaniem oraz

zageszezeniem podloza na zadania pn. .Modernizacja drog gminnych na terenie Gminy
Golcza w 2021 r.”,

1.2.  Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza prowadzenia i odbioru robot zwigzanych
wykonaniem koryta gl i 20cm i40 cm profilowaniem oraz zagg¢szczeniem podloza -
9093,0 m2/ 64,8 m’

1.3.  Okreslenia podstawowe

Stosowane okreélenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej (ST) D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne™ punkt 1.3.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogoélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania og6lne” punkt 1.4.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3: SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” punkt 3.
Do wykonania robot nalezy uzyc:

o spycharek lub rowniarek z uko$nie ustawionymi lemieszami, Inspektor Nadzoru
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku jazdy,

o koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

e przewoznych zbiornikow na wodg do zwilzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia do
rownomiernego dozowania wody,



e walcow ogumionych, stalowych lub wibracyjnych i plyt wibracyjnych do zageszczania.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ., Wymagania
ogdlne” punkt 4.

Wod¢ mozna transportowa¢ dowolnymi $rodkami transportowymi.

5.  WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” punkt 5.

5.1. Przygotowanie robot

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zageszczania podloza bezposrednio
przed rozpoczeciem robét zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
przystapienie do profilowania i zageszczenia podtoza jest mozliwe za zgoda Inspektora Nadzoru w
korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywa¢ si¢ ruch budowlany, niezwiazany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.  Profilowanie podloza

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedna terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig¢, aby rzedne terenu
przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢
zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru , dowiezé dodatkowy grunt spelniajacy wymagania
dowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia podanego w
tablicy 1.

Paliki lub szpilki nalezy ustawi¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno
umozliwia¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstgpach nie wigkszych niz
co 10 m.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST.



Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia.

5.3. Zageszczanie podloza

Zageszczenie podloza nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okre$li¢ w oparciu o normalna probe

Proctora.

Tablica 1. Minimalny wskaznik zaggszczenia

Lp. Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is
Droga glowna | Drogi zbiorcze

1 | Gorna warstwy o grubosci 20 cm 1,03 1,00

2 | Warstwa na glebokosci od 20 do 50 cm 1,00 0,97

od powierzchni podioza

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie
badania zageszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych. W
takim przypadku stosunek modutu wtérnego do pierwotnego powinien by¢ nie wiekszy od 2,2.

Wilgotnosé gruntu podloza podczas zaggszezania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja -2%, +1%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag¢szczonego podloza

Podloze po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwiazanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa
w robotach i wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien

on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie

niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy to naprawg
wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00
.. Wymagania og6lne” punkt 6.

6.1. Badania w czasie do robét

Réwnosé podioza nalezy sprawdzac lata 4-metrowa i klinem.



6.2. Post¢gpowanie z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie odcinki niewlasciwie wykonane nalezy spulchni¢ na gleboko$¢ co najmniej 10
cm, usung¢ lub doda¢ nowego materiatu i ponownie zagesci¢. W przypadku niemoznosci
odpowiedniego zaggszczenia wbudowany materiat nalezy wymienic.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
0gblne” punkt 7.

Jednostkg obmiaru jest 1 m* (jeden metr kwadratowy) i 1m3 wykonanego i odebranego
podloza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 » Wymagania
ogodlne” punkt 8.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja techniczng ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru , jezeli wszystkie pomiary i badania daly pozytywne wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00
.. Wymagania ogélne” punkt 9.

Cena za 1 m* wyprofilowanej i zaggszczonego podloza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zaladunek nadmiaru gruntu i odwiezienie go na odktad lub nasyp,
dowo6z wody,

profilowanie,

zageszczenia,

utrzymanie zageszczonego podioza,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w ST,
dowiezienie i odwiezienie sprzetu.

10. NORMY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
2. PN-B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania Oznaczanie wilgotnosci.
Piasek.



3. BN-64/8931-02  Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obcigzenie plyta.

4. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i fata.

5. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.






D.04.04.02. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
dla zadania pn. ,Modernizacja drég gminnych na terenie Gminy Goleza w 2021 r.”.

Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w p. 1.1.

1.2. Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB stanowig wymagania dotyczace Robdt zwigzanych

z wykonaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie wraz
z wszystkimi niezbednymi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg
projektowa

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy z kruszywa lamanego-tluczen gr. 25 cm
na powierzchni 9705,0m’

- wykonanie dolnej warstwy podbudowy z kruszywa lamanego-tluczen gr. 15 cm
na powierzchni 390,0m?

- wykonanie goérnej wartsyw podbudowy z kruszywa lamanego gr. 10 em na
powierzchni 10150,0 m2

Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu
kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu, przy wilgotnosci optymalnej.

Pozostate okrelenia s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00. ..Wymagania og6lne” 1.4.

1.3. Ogolne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robot, ich zgodnosé¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera. Ogolne wymagania dotyczace Robot podano
w STWiORB D.00.00.00. ,, Wymagania og6lne™ p. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace materialéw podano w STWiORB D.00.00.00. ,,Wymagania
0golne” p. 2.

2.2. Kruszywo

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa famanego, stabilizowanego mechanicznie
powinna by¢ wykonana thicznia 60-80 1 0-30 z kruszywa tamanego uzyskanego w wyniku
przekruszenia surowca skalnego o uziarnieniu powyzej 63 mm, oraz zuzla
wielkopiecowego (kruszywa) zgodnie z wymaganiami spetniajacego wymagania normy PN-
98/B-23004 i PN-S-06102:1997.

Dopuszcza si¢ rowniez stosowanie zuzla jako materialu do wykonania podbudowy.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i zanieczyszczen obcych.




2.2.1. Uziarnienie kruszywa
Krzywa uziamienia kruszywa powinna lezeé pomi¢dzy krzywymi granicznymi podanymi na
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane
metodg stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie przebiega¢ od dolnej do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladanej jednorazowo. Frakcje kruszywa

przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowi¢ wigcej niz 65% frakcji

przechodzacej przez sito 0,5 mm.

Pozostaje na sicie, %



2.2.2. Wilasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.

e Kruszywo | 5, el Kruszywo | 7 sel
L.p. | Wyszczegolnienie famane famane
Podbud. pomocnicza | Podbud. zasadnicza
1 |Zawarto$¢ nadziarna, %, nie wigcej niz 10 10 5 5
= : =
) Zé}W&lth?F: ziaren nieforemnych, % nie 40 i 35 )
wiecej niz
Zawartos¢ zanieczyszczen organicznych,
3 . b - WZOrcowa | Wzorcowa | Wzorcowa | wzorcowa
barwa cieczy nie ciemniejsza niz
4 Wskaznik Plaskowy po 5-krotnym 30-70 i 30-70 )
zageszezeniu metodg I lub 11
Scieralno$é w bebnie Los Angeles,
- ubytek masy po pelnej liczbie obrotow,
5 %, nie wiekszy niz 50 50 33 40
- po 1/5 pelnej liczby obrotow w stosunku | 35 35 30 30
do $cieralnoséci catkowitej, %, nie wiecej
niz
6 | Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz 5 8 3 6
Mrozoodpornos¢ ziaren wigkszych od
7 2mm, po 25 cyklach zamrazania i 10 10 5 5
odmrazania, ubytek masy, %, nie wigcej
niz
Rozpad krzemianowy i zelazawy lacznie,
8 o e e e - 3 . 1
nie wiecej niz [%]
Zawarto$¢ zwigzkow siarki w
9 . y . o Bossd ik 1 4 1 2
przeliczeniu na SO3, %, nie wigce) nmz
Wskaznik nosnosci wnos mieszanki, %,
{o |Die mniejszy niz 60 60 %0 %0
przy zaggszezeniu 121,00 ) ) 120 120
przy zaggszezeniu 121,03
11 |Zawartoé¢ ziaren ponizej 0,075mm, % 2-12 2-12 2-10 2—10

2.3. Zrédla materialow
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych
i zatwierdzonych przez Inzyniera.
Zrédla materialow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed
rozpoczeciem robot. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi wyniki badan
laboratoryjnych lacznie z projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki
materiatow.
Materialy z zaproponowanego przez Wykonawcg zrodia beda zaakceptowane do wbudowania
przez Inzyniera, jezeli dostarczone przez Wykonawee wyniki badan laboratoryjnych i
ewentualne wyniki badan laboratoryjnych prowadzonych przez Inzyniera wykaza zgodnos¢
cech materialowych z wymaganiami.
Zatwierdzanie zrédla materialéw nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego Zrodta beda przez
Inzyniera dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktore nie spelniaja wymagan zostang
odrzucone.




3. SPRZET

3.1. Wymagania ogélne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
P.3:

3.2. Sprzet do wykonania podbudowy
Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy
stosowac:
mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia
dozujace wode,
rowniarki lub uktadarki kruszywa do rozkladania materiahu,
walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zaggszczania. W miejscach
trudnodostgpnych powinny by¢ stosowane zageszezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne
Ogllne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania
0golne" p.4.

4.2. Transport kruszywa
Transport kruszywa powinien odbywac¢ si¢ W sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
1 roZsegregowaniu.
Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany by nie
dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetniaé wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen osi i innych
parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét
Ogolne zasady wykonania Rob6t podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" p.5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podloze pod podbudowe z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie stanowi
warstwa gruntu naturalnego.
Jezeli podloze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usuniete wedlug zasad
akceptowanych przez Inzyniera.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszankg kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarzaé¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznogé zapewnienia jednorodnosci materiatu nie
dopuszcza sie¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania
W sposob przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu,

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa
Podbudowa powinna byé wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa lub wedlug zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w
niniejszej STWiORB.
Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania warstw powinny by¢ wezesniej, odpowiednio
zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszezenie palikow lub




szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia Robdt i nie
powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci  projektowanej. Grubos¢
pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszezeniu. Warstwy
kruszywa powinny by¢ rozkladane w sposéb zapewniajacy osiagniecie wymaganych spadkow
i rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wiece] niz jednej warstwy
kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw irzgdnych wysokosciowych. Rozpoczecie ukladania nastgpnej
warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera. Kruszywo w
miejscach, w ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczeniem
zastapione materialem o odpowiednich wlasciwosciach.

5.5. Zageszczanie
Natychmiast po koficowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszezenia przez watowanie. Watowanie powinno postgpowaé stopniowo od dolnej do
gornej krawedzi podbudowy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
nieréwnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownane przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiahu, az do otrzymania réwnej
powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zaggszczona
zageszezarkami plytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,0 wedlug normalnej proby Proctora.
Wilgotno$é¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zostaé osuszony przez mieszanie roziozonej warstwy i napowietrzenie. Natomiast jezeli
wilgotnosé materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat w rozlozonej warstwie powinien by¢
zwilzony woda iréwnomiernie wymieszany. Wilgotnos¢ przy zageszczaniu powinna by¢
rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +1%, -2%.
Fundament kruszynowy pod przepusty powinien by¢ zaggszezony do wskaznika zaggszczenia
0,98 wg normalnie proby Proctora.

5.6. Utrzymanie podbudowy
Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy
uszkodzonej przez ruch budowlany jak rowniez wskutek oddzialywania czynnikow
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, $niegu i mroz.
Wykonawca zobowigzany jest wstrzyma¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadow
deszczu, jezeli wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci
Zasady ogolne kontroli jakosci Robot podano w STWiORB D 00.00.00. ,,Wymagania ogélne”

p.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do Robot
Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw
przeznaczonych do wykonania Robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac¢ wszystkie wlasciwosci okreslone w
p2.

6.3. Badania w czasie Robét
Czestotliwoéé badan kontrolnych w czasie Robot przy budowie podbudowy z kruszyw
lamanych stabilizowanych mechanicznie podano w tablicy 3.




Czestotliwos¢ badan

Wyszczegolnienie Minimalna liczba badarn | Maksymalna powierzchnia
"| badan na dziennej dzialce podbudowy przypadajaca na jedno
roboczej badanie [m?]

Uziarnienie kruszywa
Wilgotno$¢ kruszywa
Zageszczenie
kruszywa

Zawartosc¢
zanieczyszczen obcych

2 400

B W -

Stopien przekruszenia
ziaren

Zawartos¢ ziaren
nieforemnych
Zawartosé
zanieczyszczen

9 |organicznych -
10 | Granica ptynnosci
11 | Wskaznik

12 | plastycznosci

13 | Mrozoodpornosé
Scieralnogé
Wskaznik piaskowy

o0 3 &\ W

4000
1 przy kazdej zmianie zrodta
kruszywa

Tablica 3. Czestotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy budowie podbudowy

6.3.1. Badania wlasciwosci kruszywa
W czasie Robot Wykonawca bedzie prowadzit badania whasciwosci kruszywa, okreslone w
tablicy w p.2.
Uziarnienie kruszywa i zawarto$¢ zanieczyszczen obcych powinno byé przez Wykonawce
badane co najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 400
m2 warstwy. Probki nalezy pobieraé w sposob losowy zrozlozonej warstwy, przed jej
zageszezeniem. Wyniki badan powinny by¢ biezaco przekazywane Inzynierowi.
Badania pelne kruszywa, obejmujace ocene wszystkich wlasciwosci okreslonych w p. 2.
powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czgstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie
jakosci robét, lecz nie rzadziej niz raz na 4000 m2 wykonanej podbudowy, a takze w
przypadku zmiany Zrodla pobierania materialéw i w innych przypadkach okreslonych przez
Inzyniera. Probki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob
losowy w obecnosci Inzyniera.

6.3.2. Badania wilgotnosci kruszywa
Wilgotnosé kruszywa powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normalnej
proby Proctora z tolerancjg +1%, -2%. Wilgotnosé kruszywa nalezy bada¢ przynajmniej
dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym punkcie na 400 m2,
przy ocenie zaggszczenia warstwy.

6.3.3. Badania zageszezenia
Sprawdzenie przeprowadza si¢ na podstawie wynikow podanych w dokumentach kontrolnych
oraz przez przeprowadzenie wyrywkowych badan bezposrednich.
Zaggszczenie nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz jeden raz na 300 m? i raz na dziennej
dzialce roboczej.
Kontrolg zaggszczenia gruntéw przeprowadza sie zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 5.4.




Zageszczenie korpusu na ocenianym odcinku uznaje si¢ za zgodne z wymaganiami, jezeli
spetnione beda warunki:

Is - Srednie nie mniej niz Is - wymagane

lub E2/E1 £ 2.2,

a takze 2/3 wynikéw badan uzytych do obliczenia sredniej spetnia wymagania sformutowane
W p. 5. oraz pozostate wyniki nie powinny odbiega¢ o wigcej niz 5% (Is) lub 10% (E»/E1) od
wartosci wymagane;.

Metody statystyczne nie dotycza badan sprawdzajacych wykonanych przez Laboratorium
Zamawiajacego (Wydzial Technologii T1), w tym przypadku 100% wynikoéw musi spetnia¢
wymagania okreslone i STWiORB oraz wiasciwych normach

Wyniki kontroli nalezy wpisywa¢ do dokumentow kontrolnych. Prawidlowo$¢ zageszczenia
konkretnej warstwy nasypu lub podioza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez
Inspektora Nadzoru w Dzienniku Budowy.

Zageszczenie nalezy sprawdza¢ przynajmniej w dwoch punktach, wybranych losowo na
kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m?, wg BN-77/8931-
12. W przypadku gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wg Proctora jest niemozliwe, ze
wzgledu na gruboziarniste uziarnienie kruszywa kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obciazen ptytowych VSS w tym przypadku (wg wytycznych GDDKiIA — pisma
DODP-22/4100/215/98)) jeden raz na 3000m” lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania wykonanej warstwy
Czestotliwosé i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie przedstawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wysz’c? egoh_nel'ne Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
badan i pomiarow
Grubos¢ warstw
5 : w Podczas budowy:
( Wartosc Od(.:hyﬂq g{‘ub.osm -w 3 punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej lecz
warstwy powinna by¢ nie ; G o 2
1 ; ., nie rzadziej niz 1 na 400 m
wieksza niz £10% dla ; .
podbudowy zasadniczej oraz Brzad adbiorers:
_ . P .. )
+10% i -15% dla pomocniczej) w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m
Nos$nosé i zageszczenie wg
2 obcigzen plytowych ( zgodnie | w 2 przekrojach na kazde 1000m?
z PN-S-02205)
3 Szerokos¢ 20 razy na 1 km
4 Rownosé podiuzna W sposob ciagly planografem albo co 20 m latg 4metrowg
5 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km lata 2-metrowg
6 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km 2-metrowa fata i poziomicy
7 Rzedne oo 501
8 Uksztattowanie osi w planie

*) dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonac
w punktach gtéwnych fukéw poziomych: na poczatku i na koncu kazdej krzywej przejsciowe;j
oraz na poczatku, w érodku i na koncu kazdego tuku poziomego.

6.4.1. Grubos§¢ warstwy
Czestotliwos¢ i zakres badan wg tab.4.
Warto$¢ odchytki grubosci warstwy powinna by¢ nie wigksza niz +10% dla podbudowy
zasadniczej oraz +10% i -15% dla pomocniczej. Grubos¢ warstwy podbudowy z thicznia i
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kruszywa stabilizowanego mechanicznie powinna by¢ zgodna przedmiarem Wykonawca

powinien wykona¢ warstwe dolng z kruszywa tamanego —thuczen gr. 25 cm ;15 cm i g0rng
gr.10 cm

Nosnos¢ i zageszczenie warstw wg obcigzen plytowych
Czestotliwos$¢ i zakres badan wg tab.4.
Podbudowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tabeli ponize;.

Tablica 5. Wymagania dotyczace nosnosci warstw podbudowy

pudhiilasing Wymagane cechy podbudowy _
kruszywa o Maksymalne ugiecie Nnimalty modub

e Wskaznik . odksztalcenia mierzony plyta
wskazniku . | sprezyste pod kotem, mm ..

: zageszczenia o srednicy 30cm, MPa
Whos nie ;
mniejszym e d od drugiego
& OJ mniejszy niz | 40kN 50 kN pierwszego UBICE
nmz, % 3 obcigzenia E
obcigzenia E;

60" 1,0 1,40 1,60 60 120
80% 1,0 1,25 1,40 80 140
120% 1,03 1.10 1,20 100 180

Ddotyczy chodnikéw oraz podbudowy pomocniczej na drogach drugorzednych, zjazdach i
wyspach

Idotyczy warstwy podbudowy pomocniczej na drodze gléwnej — na poszerzeniach oraz
zasadniczej na drogach drugorzednych, zjazdach i wyspach

Idotyczy warstwy podbudowy zasadniczej na drodze gléwnej — na poszerzeniach
Zaggszczenie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidlowe wtedy, gdy stosunek wtdrnego
modutu odksztatcenia Ez do pierwotnego modulu odksztatcenia E; , mierzony przy uzyciu
plyty o srednicy 30 cm wg Instrukcji badan podtoza gruntowego, Czes¢ 2. Zalacznik , jest nie
wiekszy od 2,2:

E2/E1£2,2

6.4.2. Pomiary cech geometrycznych podbudowy
1.1.1.1. Ré6wnos¢ warstwy
Czgstotliwos¢ i zakres badan wg tab.4.
Nieréwnosci nie powinny przekraczaé:
— 20 mm dla podbudowy z kruszywa lamanego,
1.1.1.2. Spadki poprzeczne podbudowy
Czgstotliwos¢ i zakres badan wg tab.4.
Spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja +0,5%.
1.1.1.3. Rzedne podbudowy
Czgstotliwos¢ i zakres badan wg tab.4.
Réznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie powinny przekraczag:
— od +1 do -2 cm dla podbudowy z kruszywa famanego
1.1.1.4. Uksztaltowanie osi podbudowy
Czestotliwosé 1 zakres badan wg tab.4.
Os podbudowy w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej
niz S5em w kazdym punkcie na catej dhugosci.
1.1.1.5. 6.4.3.5. Szeroko$¢ podbudowy
Czgstotliwos¢ i zakres badan wg tab.4.
Szerokos¢ podbudowy nie moze r6znié sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.




6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewla§ciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa
Wszystkie kruszywa nie spelniajgce wymagan dotyczacych uziarnienia 1 wlasciwosci
podanych w odpowiednich punktach niniejszej STWiORB, zostang odrzucone. Jezeli
kruszywa, nie spelniajace tych wymagan zostaly wbudowane to beda, na polecenie Inzyniera,
wymienione przez Wykonawce na wlasciwe, na koszt Wykonawcy i bez jakichkolwiek
dodatkowych kosztow poniesionych przez Zamawiajgcego.

6.5.2. Niewlasciwe cechy geometryczne
Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych wp. 6.4.3. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zageszcezenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.3. Niewlasciwa grubosé podbudowy
Przed odbiorem Wykonawca sprawdzi grubos¢ warstw w obecnosci Inzyniera,
z czestotliwoscig podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otworow grubos¢ warstw
powinna by¢ co najmniej rowna projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie
moze by¢ wigkszy od 10%.
Jezeli warunek ten nie jest spetniony Wykonawca wykona, na wiasny koszt, w obecnosci
Inzyniera, dodatkowe otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych pod wzglgdem
grubosci.
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych
Robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubo$ci warstwy, wg wyzej podanych zasad na koszt
Wykonawcy.

6.5.4. Niewlasciwe zageszczenie podbudowy
Do odbioru zageszczenia podbudowy Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne
zestawienie wynikow badan wskaznika zaggszczenia, wraz z wartosciami $rednimi dla calego
odbieranego odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zageszcezenia.
Na odcinkach nie spelniajacych wymagai co do zageszczenia podbudowy nalezy material
spulchni¢ i Roboty powtérzy¢ w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.5.5. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy
Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie
Roboty niezbedne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zlecone przez Inzyniera, na wiasny
koszt.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robét podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m2], wykonanej podbudowy jako warstwy
konstrukeji z kruszywa tamanego o uziarnieniu i grubosciach okre$lonych w Dokumentacji.
Jednostka obmiaru jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanej warstwy podbudowy o grubosci
25cm ;15cmi 10 cm  zgodnie, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru Robét
Odbidr podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz na zasadach odbioru czesciowego i koncowego okreslonych w STWiORB
D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania
ogolne" p. 9.

9.2. Podstawa platnosci

Cena wykonania 1 m* warstwy podbudowy z kruszywa tamanego w rozréznieniu na grubosci
1 uziarnienia obejmuje:

— oznakowanie i utrzymanie oznakowania robét,

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

~ koszt zapewnienia niezbednych czynnikow produkcji,

— zakup, transport i sktadowanie potrzebnych materiatow,

— opracowanie recepty laboratoryjnej wraz z przeprowadzeniem wymaganych badan,

— przygotowanic mieszanki z kruszywa zgodnie z receptura,

— oczyszezenie podloza,

— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zaggszezenie rozlozonej warstwy o okreslonej grubosci,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w STWiORB,

— utrzymanie podbudowy w czasie Robot,

— koszt utrzymania czystoéci na przylegajacych drogach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-5-06102/97 Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

2. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych
utrwalen stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach
przeznaczonych do ruchu

3. PN-87/8-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podzial, nazwy,
okreslenia.

4. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

5. PN-8-02205 Zatl. B Instrukcja badan podtoza gruntowego. budowli drogowych i
mostowych. z dnia 01.05.1998 r.

Uwaga: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykonaé w oparciu 0 obowigzujace
normy 1 przepisy.




D-06.03.01 SCINANIE I PLANTOWANIE POBOCZY ZIEMNYCH

1 WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania zadania
pn. ,Modernizacja drég gminnych na terenie Gminy Golcza w 2021 r.”.

Scinanie obustronne poboczy wykonywane mechanicznie.

. Sumaryczna ilosc - 3385,00m2
. Strona prawa i lewa o szerokosci 0.5 mb
1.2 Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacje sa stosowane jako dokument przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w
p.1.1.

13 Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
uzupelnianiem poboczy gruntem rodzimym z zaggszezeniem mechanicznym. Zakres robot w
przedmiarze robot.

14 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Odklad - miejsce sktadowania nadmiaru gruntu pozyskanego w czasie $cinania
poboczy.

1.4.2 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupetnienia poboczy

polozone poza pasem drogowym.

1.4.3 Wskasnik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zaggszczalnos¢
gruntow niespoistych, okreslona wedlug wzoru:

U=ds/dio

gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm).

1.4.4 Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji D-M-00.00.00
"Wymagania Ogélne" punkt 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogblne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogodlne" punkt 1.5.




2 MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w Specyfikacji
D-M-00.00.00 "Wymagania Ogélne" punkt 2.

2.2 Rodzaje materialow
Do uzupetnienia i utwardzenia poboczy bedzie zastosowany grunt rodzimy.

3 SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogoblne" punkt 3.

3.2 Sprzet do Scinania i uzupelniania poboczy
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot okreslonych w niniejszej Specyfikacji
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzet:

— réwniarek,

— koparek i fadowarek czotowych do odspajania i wydobywania gruntu,

— malych walcoéw lekkich i wibracyjnych,

— plytowych zageszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikéw na wode.

4 TRANSPORT

4.1 Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogolne" punkt 4.

4.2 Transport materialow

Materiat grunt rodzimy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu przystosowanymi
do przewozu materialow zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Scinanie poboczy

Nalezy scia¢ pobocza w taki sposéb aby pochylenie poprzeczne gruntowego pobocza
wynosifo:
— na odcinku prostym lub na odcinku krzywoliniowym o pochyleniu poprzecznym jezdni
Jak na odcinku prostym 4%,
— na odcinku krzywoliniowym o pochyleniu poprzecznym jezdni innym niz na odcinku
prostym powinno wynosi¢ o 2% wigcej niz pochylenie jezdni lecz nie mniej niz 6 %,
Jezeli jest to pobocze po wewnetrznej stronie tuku, tyle co pochylenie jezdni do
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szerokosei 1 m pobocza, a na pozostalej czgsci pobocza 2% w kierunku przeciwnym,

jezeli jest to pobocze po zewnetrznej stronie tuku.
Scinanie poboczy winno by¢ wykonywane sprzgtem mechanicznym wg punktu 3.2.
Dopuszcza si¢ wykonywanie rgczne w miejscach trudnodostgpnych za zgoda Inspektora
nadzoru. Scinanie nalezy przeprowadzi¢ od krawedzi pobocza do krawedzi nawierzchni.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas $cinania poboczy nalezy usuna¢ z Placu Budowy. Grunt
pozostaly w poboczu nalezy spulchni¢ na glebokoéé od 5 do 10 cm, doprowadzi¢ do
wilgotnosci optymalnej i zaggscic.

5.2 Uzupelnianie poboczy

Pobocza nalezy uzupeti¢ gruntem zgodnym z punktem 2 niniejszej Specyfikacji.

Miejsce, w ktorym wykonywane bedzie uzupeknienie, nalezy spulchni¢ na glebokosc 10 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastepnie ulozy¢ w nim warstwe materiatu
uzupekniajacego zgodnego z punktem 2 niniej szej Specytikacji.

Zageszczenie utozonej warstwy materiatu kamiennego nalezy prowadzi¢ od krawedzi
poboczy w kierunku krawedzi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zaggszczania musi by¢
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Zaggszczona powierzchnia powinna by¢ réwna,
mie¢ spadek poprzeczny zgodny z punktem 5.1 niniejszej Specyfikacji , bez Sladow po
przejsciu walcow lub zageszczarek.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 "Wymagania
Ogolne” punkt 5.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca przedstawi material kamienny proponowany do
uzupelnienia poboczy wedlug punktu 2.2. oraz przedstawi wyniki tych badan Inspektorowi
nadzoru do akceptacji.

6.3 Pomiar cech geometrycznych uzupelnianych poboczy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow po zakonfczeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw $cinanych lub uzupelnianych poboczy

Lp. |Wyszczegélnienie Minimalna czgstotliwos¢
pomiaréw
1. |Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2. |Rownos¢ podiuzne

co 50m

Réwnosé poprzeczna

6.3.1 Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z punktem 5 niniejszej Specyfikacji,
z tolerancjg £ 1%.

6.3.2 Rownosé poboczy

Nierownosci podluzne i poprzeczne nalezy mierzyc latg 4-metrowg wg BN-68/8931-04.
Maksymalny przes$wit pod latg nie moze przekracza¢ 15 mm.




7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
0gdlne” punkt 7.

Jednostkg obmiaru jest 1 m? (metr kwadratowy) i 1m3 odwiezionego gruntu wykonania
sciecia i plantowania poboczy zgodnie z Dokumentacjg techniczna , ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru

8. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M-00.00.00 .» Wymagania
ogo6lne” punkt 9.

Cena 1 m? pobocza obejmuje:
® prace pomiarowe i przygotowawcze,
oznakowanie robot,
odwodz nadmiaru gruntu
dostarczenie i odwiezienie sprzetu,
przygotowanie podtoza
roziozenie i zageszczenie gruntu,
przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych oraz geodezyjnych.,

7 PRZEPISY ZWIAZANE

7.1 Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne
2. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg




