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Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robé6t Budowlanych
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Nazwa zamodwienia:
Biezgce utrzymanie drég lesnych i dojazdéw przeciwpozarowych
w Nadlesnictwie Orneta w 2022 roku
CPV — Roboty budowlane

Grupa 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Klasa 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow,
linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyrownywanie terenu

Kategoria rob6ét  45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania
oraz wykonywania nawierzchni autostrad, drog

Pozycie w 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég

ramach _
kategorii 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog
robot 45233141-9 Roboty w zakresie konserwacji drog
45233123-7 Roboty budowlane w zakresie drog podrzednych
Zamawiajacy: Skarb Panstwa — Panstwowe Gospodarstwo

Lesne Lasy Panstwowe
Nadlesnictwo Orneta
ul. 1 Maja 26

11-130 Orneta

Zatwierdzit: Nadlesniczy Piotr Matusik

Orneta 30.08.2022 r.
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WYMAGANIA OGOLNE

Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
ST — Specyfikacja Techniczna
SST - Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna

1.

WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogélne dotyczace

wykonania i odbioru robét budowlanych zwigzanych z konserwacjg drég lesnych

na terenie Nadlesnictwa Orneta.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna  stanowi czeS¢ dokumentéw  przetargowych

i kontraktowych przy zlecaniu i realizacji robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine, dla robot

budowlanych, objetych szczegétowymi specyfikacjami technicznymi.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku

nastepujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy
cato$¢ technicznouzytkowg (droge) albo jego czesé stanowigcg drobny
element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezet).

1.4.2.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw
oraz ruchu pieszych wraz 2z wszelkimi urzadzeniami technicznymi
zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3.Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na
czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.4.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,
stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych oraz zdarzen
i okolicznosci zachodzgcych w toku wykonywania robot.

1.4.5.Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potgczenia.

1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowdw.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.11. Obmiar robot - akceptowany przez Inspektora Nadzoru formularz, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie
wyliczen, szkicoéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w obmiarze robot
podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
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1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane
przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan
i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.
Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne
z dokumentacjg projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.
Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania
i rozktadania obcigzeh od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych
dogodne warunki dla ruchu.
1.4.14.1. Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana
bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.
1.4.14.2. Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg
scieralng a podbudowg zapewniajgca lepsze roztozenie naprezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
1.4.14.3. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania
nierownosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.
1.4.14.4. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia
obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadac sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
1.4.14.5. Podbudowa zasadnicza - gorna czes$¢ podbudowy spetniajgca
funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ sie
Z jednej lub dwoch warstw.
Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na ptaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi.
Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio
utrzymana do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnosé¢ wykonywanych robdét
z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat toleranciji nie zostat okreslony
- z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.
Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu
przeznaczony do umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewdéw. Pas
drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi
i budowy urzagdzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.
Pobocze - czes$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie
pojazdéw, umieszczenia urzgdzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana
do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.
Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
gtebokosci przemarzania.
Podioze ulepszone - gérna warstwa podtoza, lezgca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego
i wtasciwego wykonania nawierzchni.
Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia
drogowego lub calkowita  modernizacja  (zmiana  parametréw
geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejgcego
pofgczenia.
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1.4.24. Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej,
stuzgcy do przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami korpusu
drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.25. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowigcy
utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno,
rzeka itp.

1.4.26. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizac;ji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.27. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania
budowlanego.

1.4.28. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczny polegajacy na
odpowiednim zageszczeniu, w optymalnej wilgotnosci, kruszywa o wiasciwie
dobranym uziarnieniu.

1.4.29. Formularz kosztorysu ofertowego - wykaz robdét z podaniem ich ilosci
(przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.30. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca
odrebng catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego
spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polegaC na wykonaniu robét zwigzanych z budowg, modernizacja,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania oraz za ich

zgodnosc¢ ze ST i poleceniami inspektora nadzoru.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych
przekaze wykonawcy teren robot.

1.5.2.Zgodnos¢ robot z ST
ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane wykonawcy przez
zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich sg obowigzujgce dla wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w warunkach umowy.
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub brakéw w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
zamawiajgcego, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z ST.
Dane okreslone w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu toleranciji.
W  przypadku, gdy roboty nie bedg w peini zgodne ze ST
i wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ robdt, to takie roboty zostang
zastgpione innymi.

1.5.3.Zabezpieczenie terenu robodt
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu robét w okresie
trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Koszt zabezpieczenia terenu robo6t nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest wliczony w cene kontraktowa.

1.5.4.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot

STWIORB Strona 4



Opis techniczny - ,Biezqce utrzymanie drég lesnych i dojazddw przeciwpozarowych w Nadlesnictwie Orneta w 2022 roku”
znak postepowania: SA.270.15.2022

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaC w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W okresie
trwania budowy i wykanczania robot wykonawca bedzie:
1.5.4.1. utrzymywac teren robét w nalezytym porzadku,
1.5.4.2. podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu
stosowanie sie do przepisdbw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu robot oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych,
a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.
1.5.5.0chrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich
przepisdw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie robdt oraz
w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane
pozarem i innymi dziataniami wywotanymi jako rezultat realizacji robot albo
przez personel wykonawcy.
1.5.6.0chrona wtasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich witadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzenh w czasie trwania robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca
bezzwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane strony oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.
1.5.7.Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaC przepisow
dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia
oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony
zycia i zdrowia osoOb zatrudnionych dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.
Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione
w cenie kontraktowe;j.
1.5.8.0chrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty
i urzgdzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robot przez inspektora nadzoru.
Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢é prowadzone w taki sposéb, aby budowa lub jej
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elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

1.5.9. Stosowanie sie do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez
wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne,
ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas
prowadzenia robot.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub
zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
wykonawca.

1.5.10. Réwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy
i przepisy, ktore spetnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane
i zbadane roboty, bedg obowigzywac postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy
i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu,
mogq byc¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny
lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez inspektora
nadzoru. Réznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez wykonawce i przedtozone
inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdét
powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST, zaakceptowanym przez zamawiajgcego;
w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien byc
uzgodniony i zaakceptowany przez zamawiajgcego.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac¢ przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w ST i wskazaniach zamawiajgcego utrzymywany w dobrym
stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska
i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy zamawiajgcemu
kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiac¢ lub wymienia¢ sprzet
niesprawny.
Jezeli ST przewiduje mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi zamawiajgcego o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji zamawiajgcego,
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy, zostang przez zamawiajgcego zdyskwalifikowane i niedopuszczone
do robot.

3.  TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot-
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Liczba srodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach zamawiajgcego,
w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniaé wymagania dotyczgce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na os i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg byé
dopuszczone przez zamawiajgcego, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

4.  WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z wymaganiami ST oraz poleceniami
zamawiajgcego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami przekazanymi na pismie
przez zamawiajgcego.
Btedy popetnione przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu roboét zostang, usunigte
przez wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btagd okaze sie skutkiem
btedu zawartego w danych dostarczonych wykonawcy na piSmie przez inspektora
nadzoru.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zamawiajgcego nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.
Decyzje zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub odrzucenia elementéw robét bedag
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy w ST, a takze w normach
i wytycznych.
Polecenia zamawiajgcego powinny by¢ wykonywane przez wykonawce w czasie
okreslonym przez zamawiajgcego, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie wykonawca.

5.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem,
aby osiggng¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.
5.2. Dokumenty budowy:
5.2.1.Dokumenty, do ktérych zalicza sie nastepujgce dokumenty:
5.3.2.1. protokoty przekazania terenu budowy,
5.3.2.2. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-
prawne,
5.3.2.3. protokoty odbioru robét,
5.3.2.4. protokoty z narad i ustalen,
5.3.2.5. korespondencje na budowie.
5.2.2.Przechowywanie dokumentow budowy:
Dokumenty budowy bedag przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla zamawiajgcego.

6. OBMIAR ROBOT

6.1.

6.2.

6.3.

Ogodlne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie
z dokumentacjg projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym  powiadomieniu
zamawiajgcego o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej 3
dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do formularza obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w formularzu cenowym lub
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne
dane zostang poprawione wg instrukcji zamawiajgcego na pismie.

Zasady okreslania ilosci robdét.

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg
obmierzone poziomo wzdtuz linii osiowe;j.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedag
zaakceptowane przez zamawiajgcego.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie
posiadaé wazne Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedag
przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.

7.2.

Rodzaje odbioréw robot,

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:

7.1.1.odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

7.1.2.odbiorowi cze$ciowemu,

7.1.3.odbiorowi koncowemu,

7.1.4.0dbiorowi przed uptywem terminu gwarancji (ostatecznemu).

W okresie gwarancji mozliwe sg takze posrednie przeglady gwarancyjne, w ktorych
wykonawca jest zobowigzany uczestniczy¢ na zgdanie zamawiajgcego; ustalenia
z przeglgdu gwarancyjnego sg wigzgce dla wykonawcy.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci
i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogélnego postepu robot.

Odbioru rob6t dokonujg przedstawiciele zamawiajgcego.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem zamawiajgcego. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
zamawiajgcego.
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7.3.

7.4.

7.5.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia zamawiajgcy na podstawie

dokumentéw zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu

0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji ze ST i uprzednimi ustaleniami.

Zasady odbioru koncowego robaot.

Odbidr kohcowy polega na ocenie rzeczywistego wykonania robo6t w odniesieniu

do ich ilosci, jakosci i wartosci. Zakonczenie robot oraz gotowosé do odbioru

koncowego bedzie stwierdzona przez wykonawce pismem z bezzwlocznym

powiadomieniem na pismie o tym fakcie zamawiajgcego.

Odbidr koncowy roboét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczagc

od dnia potwierdzenia przez przedstawicieli zamawiajgcego zakonczenia robot

i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 7.4.

Odbioru kohcowego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego

w obecnosci wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny

jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan

i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z ST.

W toku odbioru kohcowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen

przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot

w poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega od ST z uwzglednieniem

tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu

i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong

warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach

umowy.

Dokumenty do odbioru koncowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru korncowego robét jest protokot

odbioru sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce

dokumenty:

7.4.1.dziennik budowy — wewnetrzny (jezeli byt prowadzony),

7.4.2. kosztorys powykonawczy, sporzadzony na podstawie obmiardéw
wykonanych robdét.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru koncowego, komisja

W porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg

zestawione wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Odbidr ostateczny (przed uptywem okresu gwaranc;ji).

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunieciem

wad stwierdzonych przy odbiorze kohcowym oraz zaistniatych w okresie

gwarancyjnym, stwierdzonych podczas przegladéw gwarancyjnych (jezeli byty

organizowane).

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1.

Ustalenia ogdlne.

Podstawg ptatnosci bedzie kosztorys powykonawczy skalkulowany przez
wykonawce i zatwierdzony przez zamawiajgcego (dla kazdego kolejnego zlecenia
— w przypadku odbiorow czesciowych oraz dla catosci umowy —
w przypadku odbioru koncowego).

Kosztorys powykonawczy bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST,
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z wykorzystaniem wytgcznie pozycji kosztorysu ofertowego, dla ktorych zostaty
ustalone ceny.
Kwoty robét bedg obejmowac:
9.1.1.robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
9.1.2.wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
9.1.3.koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé¢ podatku VAT.
8.2. Warunki umowy i wymagania ogélne
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych
zawartych w ST obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. 2021 poz. 2351
z pbézniejszymi zmianami).

9.2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.
2021 poz. 1686 z pdzniejszymi zmianami).

9.3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach publicznych (Dz.U. 2021 poz. 1376
z pbézniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA RECYKLING NA ZIMNO

NAWIERZCHNI DROGOWYCH (SST)

1. WSTEP

1.1.

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST sg wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywanym mechanicznie recyklingiem

i renowacjg nawierzchni drog lesnych.

Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacji technicznej (SST) stosowana bedzie jako dokument

przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ét na drogach lesnych

w Nadlesnictwa Orneta.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét

zwigzanych z wykonywanym mechanicznie recyklingiem i renowacjg nawierzchni

drog le$nych.

Okreslenia podstawowe

1.4.1.Destrukt - materiat powstaty w wyniku frezowania warstwy lub warstw
nawierzchni drogowej w temperaturze otoczenia, rozkruszony do postaci
okruchdéw nie zwigzanych lepiszczem lub spoiwem,

1.4.2.Recykling gteboki na miejscu — proces technologiczny polegajgcy na
wzruszeniu i skruszeniu nawierzchni drogi gruntowej ulepszonej poprzez jej
frezowanie wykonywane mechanicznie maszyng frezujgca, mieszajaca
i uktadajgcag, wskutek czego powstaje destrukt, rozmieszczenie destruktu
w miejscu jego wytworzenia w nawierzchni drogi przy zachowaniu
optymalnej wilgotnosci, zageszczenie nawierzchni walcem samojezdnym,

1.4.3.Renowacja na miejscu — proces technologiczny polegajacy na wzruszeniu
nawierzchni drogi gruntowej ulepszonej poprzez jej frezowanie wykonywane
mechanicznie maszyng frezujgca, mieszajgca i uktadajgcg, rozmieszczenie
wzruszonego kruszywa w tym samym miejscu w nawierzchni drogi przy
zachowaniu optymalnej wilgotnosci, zageszczenie nawierzchni walcem
samojezdnym

1.4.4.Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne =z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definiciami podanymiw ST ,Wymagania
ogolne” pkt 1.4.

Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.

3.  SPRZET

3.1.

3.2.

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdélne” pkt 3.

Sprzet do wykonywania robot remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykazac¢ sie mozliwoscig

korzystania z nastepujgcego sprzetu:

3.2.1.frezarkg wgtebng do recyklingu drég o nawierzchni z kruszywa kamiennego,
destruktu betonowego lub bitumicznej, o nastepujgcych parametrach:
szeroko$¢ robocza: od 180 cm do 230 cm, gteboko$¢ robocza: od 15 cm do
40 cm, ptynna regulacja grubosci frakcji, naped frezarki WOM 1000 obr./ min.,
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sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia,
zgodnie z zaleceniami producenta,

3.2.2.frezarkg do renowacji drég o nawierzchni z kruszywa kamiennego, destruktu
betonowego lub bitumicznego, o nastepujacych parametrach: szerokosc
robocza: do 200 cm, gtebokos¢ robocza: od 10 cm do 15 cm, naped frezarki
WOM 540 obr./ min., sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do
zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zaleceniami producenta,

3.2.3.walcem samojezdnym ogumionym, gtadkim i/lub kombinowanym
(w zaleznosci od rodzaju podfoza i wykonywanego zabiegu — do ustalenia
w trakcie robdt) o masie min. 7 ton.

TRANSPORT
4.1.

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 4.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1.

5.2.

5.3.

Ogodlne zasady wykonania robot.

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogdélne” pkt 5.
Frezowanie wgtebne z kruszeniem materiatu nawierzchni.

Roboty nalezy wykonywac¢ frezarkg wgtebng do recyklingu drég o nawierzchni
z kruszywa kamiennego, destruktu betonowego lub bitumicznej, o nastepujacych
parametrach: szerokos¢ robocza: od 180 cm do 230 cm, gtebokos¢ robocza: od
15 cm do 40 cm, ptynna regulacja grubosci frakcji, naped frezarki WOM 1000 obr./
min., sprzezong z ciggnikiem o mocy odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia,
zgodnie z zaleceniami producenta.

Zastosowane urzgdzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do ciezkich robét
frezarskich i zapewni¢ sprawne frezowanie nawierzchni wykonanej z kruszywa
kamiennego, destruktu betonowego lub nawierzchni bitumicznej, o gtebokosci
frezowania co najmniej 15 cm wraz z kruszeniem urobku z nawierzchni, takze
z zawartoscig duzych kamieni lub elementéw betonowych (kostka brukowa,
fragmenty ptyt chodnikowych, itp.).

Roboty frezarkg wgtebng do recyklingu nawierzchni bedg wykonywane na drogach
leSnych posiadajgcych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych)
i sztucznych (betonowych) o grubych frakcjach (0-63 mm) z licznymi wtrgceniami
frakcji ponadnormatywnych, dla ktérych zastosowanie Izejszej frezarki do
renowaciji, o ktérej mowa w pkt. 5.3. jest niewystarczajgce;

Zabieg wykonywany frezarkg wgtebng bedzie stanowit pierwszy etap
kompleksowego zabiegu konserwacyjnego nawierzchni drogi, po ktérym nastgpi
zabieg wykonywany lzejszg frezarkg do renowac;ji.

Wytworzony, zmieszany i utozony w nawierzchni drogowej destrukt nalezy
zagesci¢c przy uzyciu walca samojezdnego ogumionego, gtadkiego i/lub
kombinowanego (w zalezno$ci od rodzaju podfoza i wykonywanego zabiegu — do
ustalenia w trakcie robét) o masie min. 7 ton.

Frezowanie renowacyjne.

Roboty nalezy wykonywa¢ frezarkg do renowacji drég o nawierzchni z kruszywa
kamiennego, destruktu betonowego Ilub bitumicznego, o nastepujgcych
parametrach: szerokosé robocza: do 200 cm, gtebokos¢ robocza: od 10 cm do 15
cm, naped frezarki WOM 540 obr./ min., sprzezong z ciggnikiem o mocy
odpowiedniej do zastosowanego urzgdzenia, zgodnie z zaleceniami producenta.
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Zastosowane urzadzenie techniczne musi by¢ przeznaczone do renowacji drég
0 nawierzchni z kruszywa kamiennego, destruktu betonowego lub bitumicznego
o frakcji 0-31,5mm i zapewniac sprawne frezowanie nawierzchni.

Roboty w frezarkg do renowacji nawierzchni bedg wykonywane na drogach
lesnych posiadajgcych nawierzchnie z kruszyw naturalnych (kamiennych)
I sztucznych (betonowych) o znormalizowanych frakcjach (0-31,5 mm)
z nielicznymi wtrgceniami frakcji wiekszych (do 63 mm), w tym jako drugi etap
kompleksowego zabiegu konserwacyjnego nhawierzchni drogi, po uprzednim
recyklingu nawierzchni frezarkg wgtebna.

Zmieszany i utozony w nawierzchni drogowej urobek ze wzruszonego wskutek
frezowania kruszywa nalezy zagesci¢ przy uzyciu walca samojezdnego
ogumionego, gtadkiego i/lub kombinowanego (w zaleznosci od rodzaju podtoza
i wykonywanego zabiegu — do ustalenia w trakcie robo6t) o masie min. 7 ton.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania dotyczgce cech geometrycznych nawierzchni z destruktu powstatego
w wyniku frezowania wgtebnego lub mieszanki powstatej w wyniku frezowania
renowacyjnego na miejscu
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw wykonanej nawierzchni

wykonanej metodg recyklingu na miejscu podano w tabeli:

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badanh i pomiaréow
1 | Szerokos¢ 5 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podtuzna co 100 m tatg
3 | Réwnos¢ poprzeczna 5 razy na km
4 | Spadki poprzeczne 5 razy na km
6.2.2.Szerokos¢ powinna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa z tolerancjg +10
cm, -5 cm,

6.2.3.Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢é 4-metrowg tata, zgodnie
z BN-68/8931-04.

6.2.4.Nierébwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.5.Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacjg projektowg, z tolerancjg = 1,0 %.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robo6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 km nawierzchni poddanej zabiegowi recyklingu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ustaleniami, SST i wymaganiami
zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

9.2.

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogoéine”

pkt.8

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 km nawierzchni poddanej zabiegowi recyklingu obejmuije:

9.2.1.prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

9.2.2.0znakowanie roboét,

9.2.3.frezowanie starej nawierzchni (wgtebne z kruszeniem lub renowacyjne,
w zaleznosci od wykonywanego zabiegu),

9.2.4.zageszczenie nawierzchni,

9.2.5.przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych
w specyfikacji technicznej.
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