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Czes¢ opisowa

,,Przebudowa drogi powiatowej Nr 1769R Kidatowice — Morawsko od km 0+012 do km okoto 1+514
wraz z infrastrukturg techniczng w m. Kidatowice”
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1. Podstawa opracowania

[1] Wizje w terenie

[2] Prawo o ruchu drogowym;

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzadzaniem;

[4] Rozporzadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych;

[5] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdw drogowych oraz urzadzen bezpieczerstwa
ruchu drogowego i warunkdow ich umieszczania na drogach;

[6] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych;

[7] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie;

2. Przedmiot, cel i zakres opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt tymczasowe]j organizacji ruchu na czas prowadzenie robét
budowlanych w ramach zadania pn.:,Przebudowa drogi powiatowej Nr 1769R Kidatowice -
Morawsko od km 0+012 do km okofo 1+514 wraz z infrastrukturg techniczng w m. Kidatowice”

Celem niniejszego opracowania jest przedstawienie projektu organizacji ruchu na czas przebudowy
drogi powiatowej Nr 1769R Kidatowice - Morawsko w m. Kidatowice.

Przedmiotowa inwestycja bedzie polegata na:

1) Przebudowe nawierzchni jezdni,

2) Budowie chodnika,

3) Budowie kanatu technologicznego,

4) Przebudowie istniejgcego systemu odwodnienia,

5) Przebudowie istniejgcych zjazddéw,

6) Zabezpieczeniu/przebudowie istniejgcej sieci uzbrojenia terenu,
7) Wprowadzeniu statej organizacji ruchu.

Prace przewidziane w ramach tego opracowania obejmujg swym zakresem zaprojektowanie
oznakowania i zabezpieczenia inwestycji na czas prowadzenia robét.

3. Opis stanu istniejacego

Inwestycja zlokalizowana jest w wojewddztwie podkarpackim, na terenie powiatu jarostawskiego,

w obrebie gminy Pawtosiow. Odcinek projektowanej drogi powiatowej nr 1769R rozpoczyna swaj
bieg na skrzyzowaniu z drogg powiatowg nr 1770R — ul. Chtopicka, (km 0+012 DP NR 1769R) i dalej
biegnie w kierunku wschodnim przez m. Kidatowice do km 1+514, stanowigc przede wszystkim
dojazd do poses;ji i nieruchomosci zlokalizowanych wzdtuz tej drogi.

Przedmiotowa droga powiatowa nr 1769R w stanie istniejgcym nie posiada chodnika. Nawierzchnia
drogi (bitumiczna). Szerokos¢ jezdni wynosi od 4,5 — 5,5 m, a pobocza gruntowe od 0,5 m do 1,5 m.
Zjazdy na posesje oraz dojscia do furtek w wiekszosci wykonane sg z nawierzchni gruntowej, kostki
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brukowej oraz elementéw betonowych, a ich szerokos¢ dostosowana jest do szerokosci bram
i furtek. Na przedmiotowym odcinku wystepuje oswietlenie uliczne. W rejonie drogi powiatowe;j
w wiekszosci wystepuje zabudowa zagrodowa oraz nieuzytki (tereny zielone). Odwodnienie odbywa
sie poprzez odpowiednie uksztattowanie m. in. jezdni, pobocza, zjazddw pozwalajgce na sptyw wody
do rowodw przydroznych.

Uzbrojenie terenu — na przedmiotowym odcinku wystepuja sieci:
e Gazowa,
e Elektroenergetyczna,
e Teletechniczna,
e Wodociggowa,
e Kanalizacyjna.

Obszar planowanych robodt to teren zabudowy. Predkosé na odcinku ograniczona jest poprzez znak
informacyjny D-42 — obszar zabudowany. Dopuszczalna predkos¢ w porze dziennej i nocnej wynosi 50
km/h.

f S Poczqtek przebudowywanego .
«\\?'” odcinka drogi powiatowej

Koniec przebudowywanego
odcinka drogi powiatowej

Rys. 1. Lokal:zaqa planowanego przeds:ewz:ec:a |

4. Charakterystyczne parametry

4.1. Parametry/Dane projektowe

Charakterystyczne parametry:

e Dtugosc projektowanego chodnika — okoto 1502 m,
Klasa techniczna - droga klasy L,

Predkos$¢ projektowa Vp = 30 km/h,

e  Przekrdj jezdni - 1x2,

e Szeroko$¢ jezdni—5,5 m,
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e Szerokos$¢ pasa ruchu—2,75m,

e Szeroko$¢ projektowanego chodnika — 2,0,

e Rodzaj nawierzchni jezdni — z mieszanki mineralno - asfaltowej,

e Rodzaj nawierzchni projektowanego chodnika — z kostki brukowej,

e Odwodnienie odbywac sie bedzie poprzez sie¢ kanalizacji deszczowej oraz rowy przydrozne.

4.2, Odwonienie

Odwodnienie drogi nastepowal bedzie poprzez nadanie odpowiednich pochylen poprzecznych
i podtuznych nawierzchniom: jezdni, chodnikéw, zjazdow z odprowadzeniem do rowdéw
przydroznych.

5. Opis prac i oznakowanie robot

W zakres prac wchodzi przebudowa drogi powiatowej nr 1769R Kidatowice - Morawsko
w m. Kidatowice. Dtugos¢ przebudowywanego odcinka wynosi okoto 1500 m, a trase i niwelete
dostosowuje sie do istniejgcego przebiegu. Pozostaty zakres prac przedstawiono w pkt 2.

Termin rozpoczecia robét — kwiecien 2022 r.
Termin zakoniczenia robét — grudzien 2022 r.

5.1. Czynnosci przygotowawcze

Przed zajeciem pasa drogowego nalezy uzyska¢ zezwolenie od Zarzadcy Drogi. Wykonawca
wprowadzajgcy organizacje ruchu zawiadomi organ zarzadzajacy ruchem, zarzad drogi oraz
powiatowego komendanta Policji o terminie jej wprowadzenia. Znaki drogowe i inne urzgdzenia
nalezy zamontowaé wczesniej i w miare mozliwosci ustawic¢ przestoniete do komisyjnego odbioru,
gdzie na podstawie protokotu zostanie wdrazana tymczasowa organizacja ruchu.

5.2. Zabezpieczenie miejsca robét

W _celu jak najmniejszej mozliwej ingerencji w_odbywajacy sie ruch, prace nalezy wykonywa¢é
etapowo. Organizacja ruchu przedstawiona zostata za pomocg schematéw (Rysunek nr 1 - 5).
Podczas przebudowy drogi powiatowej, przewiduje sie wykonanie zwezenia do jednego pasa ruchu
(ruch wahadtowy). Schemat w zaleznosci od dtugosci odcinka bedzie wydtuzany/ skracany poprzez
dodanie/ odjecie separatorow drogowych typu U21a/U21b. Na kazdym z wlotéw nalezy ustawic
ostrzegawczy znak drogowy Al14 — roboty drogowe, w odlegtosci 50 m od skrzyzowania.

W miejscach, gdzie prowadzone bedg prace, a jezdnia zawezona bedzie do jednego pasa ruchu, pas
ten bedzie miat szerokos¢ min 3,0 m. W celu uzyskania min szerokosci dopuszcza sie poszerzenie
pasa ruchu np. poprzez utozenie ptyt drogowych betonowych. Cigg pieszych prowadzony bedzie po
tej stronie, po ktérej odbywat sie bedzie ruch pojazdéw. Na zwezonych odcinkach jezdni, ruch
samochodowy od miejsca robdt nalezy oddzieli¢ stupkami U-21a oraz U-21b w rozstawie 10 m (5 m
na tuku). Roboty bitumiczne nalezy wykonywaé potéwkowo. Na czas budowania nawierzchni,
dopuszcza sie chwilowe zamkniecia dréog poprzecznych ze sterowaniem recznym przez osoby
posiadajgce do tego uprawnienia.

Wykonawca na_czas prowadzenia robdét winien zapewni¢ dojazd do nieruchomosci ich
wiascicielom. Roboty nalezy realizowaé potéwkowo zapewniajac dojazd do nieruchomosci stuzbom

ratunkowym.
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5.3. Dodatkowe uwagi dotyczace oznakowania robot

Wszystkie znaki, tablice, bariery oraz inne urzadzenia zwigzane z oznakowaniem miejsca robdt
(wielkosci, wzory, sposdb ich umieszczania, widocznos¢, odlegtosci pomiedzy znakami istniejgcymi,
a projektowanymi itp.) muszg by¢ zgodne z ,Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca
2003 r. w sprawie szczegétowych warunkdow technicznych dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz
urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkdéw ich umieszczania na drogach”.

Miejsce robdt oznakowac i zabezpieczy¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP/odpowiada
wykonawca robdt. Jednostka prowadzgca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do biezgcego
utrzymania w nalezytym stanie elementdw technicznych do oznakowania o zabezpieczenia robét.
Osoby wykonujgce czynnosci zwigzane z robotami obowigzane sg by¢ ubrane w odziez ostrzegawczg
o0 barwie pomaranczowej lub zd6ttej wyposazong w elementy odblaskowe, utatwiajgce ich
spostrzeganie przez kierujgcych. Pojazdy wykonujace czynnosci zwigzane z robotami obowigzane s3
do wysytania z6ttych sygnatdw btyskowych i by¢ oznakowane.

Rysunki i cze$é opisowa sg dokumentami wzajemnie sie uzupetniajgcymi. Wszystkie elementy ujete
w specyfikacji (opisie), a nie ujete na rysunkach lub ujete na rysunkach, a nie ujete w specyfikacji
winne by¢ traktowane tak jakby byty ujete w obu.

Znaki pionowe i poziome na czasowej organizacji ruchu pokazano w sposéb schematyczny majac na
uwadze jak najlepszg czytelnos¢ zaprojektowanej organizacji ruchu. Nie nalezy sugerowal sie
proporcjami poszczegdlnych znakéw ich barwa jak réwniez szerokosciami linii. Tymczasowe znaki
pionowe nalezy ustawic tak, aby nie przestaniaty istniejgcego oznakowania. Podczas trwania prac
prowadzone bedg state kontrole wraz z utrzymaniem oznakowania, a w razie stwierdzenia
niezgodnosci (np. zniszczenie lub kradziez znakéw) niezwtocznie przywrdcony zostanie stan
oznakowania odpowiadajgcy uzgodnionemu projektowi dla odpowiedniego etapu organizacji ruchu.
Roboty nalezy prowadzi¢ w taki sposdb, aby zapewnié¢ bezpieczny ruch pojazddéw i pieszych w ich
obrebie.

5.4. Zakonczenie robot
Po zakonczeniu robdét nalezy usungé wszystkie szkody wynikte z prowadzonych robdt oraz usungé
tymczasowe oznakowanie oraz wprowadzi¢ stata organizacje ruchu.

6. Mozliwe zagrozenia podczas prowadzenia robét

Podczas prowadzonych robét zwigzanych z przebudowa drogi powiatowej moga pojawic sie takie
zagrozenia w ruchu jak:

a) zagrozenie zwigzane z pracg sprzetu budowlanego w obrebie jezdni, chodnika, poboczy,

b) chwilowe przybywanie pracownikdw, maszyn na pasie przeznaczonym do ruchu,

¢) ruch pojazdéw w bliskiej odlegtosci od robét.

7. Wykaz oznakowania

7.1. PRZY JEDNOSTRONNYM ZAJECIU JEDNEGO PASA RUCHU JEZDNI DWUKIERUNKOWEJ

l.p. Typ oznakowania llos¢ [szt.] Uwagi
1 A-12b 1
2 A-12c 1
3 A-14 3
4 B-25 2
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5 B-27 2
6 B-33 (40) 2
7 B-34 (40) 2
8 B-41 2
9 U-3d 2
10 U-20b 2
ilos¢ zmienna w
11 U-21a/b - zaleznosci od

dtugosci odcinka
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Czesc rysunkowa
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1. Rysunek nr 1 - Orientacja, skala 1: 10 000,

2. Rysunek nr 2.1 - 2.5 — Schemat oznakowania i zabezpieczenia
robét.
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