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1. Postanowienia wstepne
1.2. Podstawy opracowania
Przedmiotowy projekt zostal opracowany na podstawie:

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji
z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatéw drogowych (t.j.: Dz.U. z 2019
r., poz. 2310 z p6zn. zm.),

® Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegolowych warunkoéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzeniem (t.j.: Dz.U. z 2017 r., poz. 784),

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz

urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania

na drogach (t,j.: Dz.U. z 2019 r., poz. 2311 z pézn. zm.).

. 1.3.  Cel opracowania
Projekt zostal sporzadzony na potrzeby jednostek prowadzacych roboty drogowe

na drogach administrowanych przez Zarzad Drég Wojewddzkich w Bydgoszezy.

1.4.  Termin wprowadzenia projektu
Termin wprowadzenia projektu: od 01.01.2022 r. do 31.12.2024 r.

2. Zalozenia
I) Celem wprowadzenia oznakowania na czas prowadzenia prac zwiazanych

z wykonaniem robot szybko postgpujacych zwiazanych z biezacym utrzymaniem oraz
innymi robotami na drogach wojewddzkich jest zapewnienie bezpieczenstwa robdt
i plynnosci ruchu oraz ochrony uzytkownikéw drég przed niekorzystnymi
oddziatywaniami wynikajacymi z technologii robét. Kazdorazowo nalezy braé pod
uwage ograniczenie do minimum okresu obwigzywania tymezasowej organizacji ruchu
majac na wzgledzie zarbwno charakter prac, klase drogi, natezenie ruchu, obszar zajety

w wyniku robot, itp.
2) Niniejszy projekt ma zastosowanie do nastepujacych robét:

® Szybko postepujgcych — oznakowanie robot przemieszeza si¢ wraz z postepem
prac (roboty utrzymaniowe, np.: wykonywanie oznakowania poziomego,

koszenie trawy, roboty porzadkowe. pomiary pasa drogowego, itp.),

i
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3)

4)

5)

6)

e Krotko trwajace — roboty drogowe prowadzone sa w jednym migjscu
nieprzerwanie przez krotki okres czasu, a oznakowanie robot jest stacjonarne na

caly czas trwania realizowanych prac.

Kazdorazowo nalezy bra¢ pod uwage ograniczenia do minimum okresu obowigzywania
czasowej organizacji ruchu majac na wzgledzie zardwno charakter prac, klasg drogi.
natezenie ruchu, itd. Wybor schematu (badz schematow) nastgpowac¢ bedzie przy

udziale drogomistrza.
Ogblne zasady organizacji ruchu

Organizacja ruchu na czas robét powinna zapewnia¢ przejazd pojazdow z predkoscia
do 40 km/h w obszarze zabudowanym oraz do 60 lub 70km /h poza obszarem
zabudowanym. Odcinek, na ktérym ograniczono predko$¢ nie powinien wynosi¢ wigcej
niz 500 m. Dluzsze odcinki moga by¢ stosowane wyjatkowo, w uzasadnionych
przypadkach. Minimalna szerokos¢ pasa ruchu w przekroju ulicznym nie powinna by¢
mniejsza niz 2,80 m dla ruchu wahadtowego lub jednego kierunku ruchu i 5,60 m dla
dwoch kierunkow ruchu. Na drogach z poboczami szerokos¢ powinna wynosi¢
odpowiednio 2,75 m i 5,50 m. KrawedZ jezdni w obszarze robot nalezy wyznaczy¢
za pomocg tablic kierujgcych U-21a/U21-b (zapér drogowych U-20a, U-20b, itd.)
lub pachotkéw drogowych U-23, rozmieszczonych co 10 m w obszarze zabudowanym

i co 20 m poza obszarem zabudowanym.
Wymagania dotyczace ruchu wahadtowego

Dlugos¢ odcinka, na ktorym odbywa si¢ ruch wahadtowy nie powinna przekraczac
300 m poza obszarem zabudowanym i 200 m w obszarze zabudowanym. W przypadku
robét prowadzonych na odcinku, na ktérym wystepuja skrzyzowania, nalezy zapewni¢
sterowanie ruchem na kazdym wlocie drog podporzadkowanych. Kierowanie ruchem
moze dobywac¢ sig tylko przez uprawnionych sygnalistow, tj. osoby posiadajace wazne
zaswiadczenia o ukoficzeniu kursu z zakresu kierowania ruchem i ubrane

w odpowiednie kamizelki ostrzegawcze.

Prace objete uproszczonym projektem organizacji ruchu

- koszenie paséw zieleni i sprzatanie pasa drogowego.

- wycinka drzew,



- malowanie i odnowienie oznakowania poziomego,

- montaz i demontaz barier ochronnych,
- usuwanie zawyzonych i regulacja zanizonych poboczy,

- czyszczenie obiektow mostowych (odmalowania porgczy, barier, czyszczenie wpustow

i dylataciji, itp.)

- miejscowe remonty i wymiana nawierzchni ciggéw pieszych, drég rowerowych lub drog

pieszo-rowerowych,
- renowacje rowow przydroznych,
- badania drogowe,
- remonty czastkowe nawierzchni,
- odnowa nawierzchni, np. cienkie warstwy na zimno,

- regulacja studzienek.

3. Zasady stosowania oznakowania, urzadzen bezpieczenstwa

ruchu oraz prowadzenia robot
Oznakowanie na czas prowadzenia robot nalezy wykona¢ zgodnie z wymogami

Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdlowych
warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (t.j.: Dz.U. z 2019 r., poz. 2311
z pozn. zm.). Na czas prowadzenia robét stosowane znaki musza by¢ o jedng grupe wielkosci
wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi, tj. na drogach wojewodzkich — znaki duze.
Lica znakéw powinny by¢ wykonane z folii pryzmatycznej lub z folii odblaskowej typu 2.
Znaki musza spelnia¢ wymagania odblaskowosci 1 barw okreslone w ww. rozporzadzeniu. Nie
nalezy stosowa¢ znakow posiadajgcych slady zuzycia (zabrudzenia, zarysowania folii,
wyblakle barwy, wygiete tarcze). Przed wprowadzeniem czasowego oznakowania,
kazdorazowo nalezy dokona¢ weryfikacji w odniesieniu do oznakowania stalego. Znaki
kolidujace z projektowanym na czas robot nalezy kazdorazowo zaslania¢. Przy umieszczaniu
znakoéw obowigzkowo zachowaé prawidlowg odleglos¢ od znakow istniejacych. Pojazdy
wykorzystywane do wykonywania robdt powinny by¢ wyposazone w lampe ostrzegawczg ze

$wiatlem z6ttym oraz tablice U-26a lub U-26b umieszczong z tylu pojazdu.



Kazda zastosowana typowa organizacja ruchu w/g niniejszego projektu musi by¢ uprzednio
zgloszona przez jednostk¢ wprowadzajgca organizacje ruchu do wiasciwego organu
zarzgdzajgcego ruchem oraz wlasciwego komendanta Policji na co najmniej 24 godziny przed

ich rozpoczeciem.
W zgloszeniu nalezy poda¢ nastgpujgce informacje:

e nr drogi,

e nazwe odcinka drogi (miejscowosc),

e kilometraz odcinka drogi ( jezdni) wytaczonego z ruchu,
e termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas robot,

e termin przywrocenia stalej organizacji ruchu.

Kazdorazowo weryfikacj¢ w terenie ustawionego oznakowania w terenie bedzie weryfikowaé

przedstawiciel Zarzadu Drog Wojewodzkich podczas przekazywania placu budowy.

4. Opis zagrozen i utrudnien, ktore mogg zaistnie¢ w wyniku
prowadzonych robot
Przewidywane zagrozenia wystepujace podczas robot budowlanych.

Ruch drogowy kolowy i pieszy w sasiedztwie robdt stanowi istotne zagrozenia dla
bezpiecznego prowadzenia robot w przypadku nieodpowiedniego zabezpieczenia
1 oznakowania. Zagrozenie jest obustronne — roboty stanowig zagrozenie dla ruchu drogowego,
a ruch drogowy stanowi zagrozenie dla robot. Nieumiejetne prowadzenie robdot moze
spowodowa¢ uszkodzenie infrastruktury znajdujgcej si¢ w pasie drogowym oraz doprowadzié

do kolizji i wypadkow drogowych.

Srodki techniczne i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom.

Wykonawca winien zapoznac si¢ dokladnie z przygotowanym projektem organizacji ruchu
na czas wykonania robét, oraz dostosowac do niego harmonogram prac. W niniejszym
projekcie przedstawiono schematyczne rozwiazania czasowej organizacji ruchu na czas
wykonywania robot. Wykonawca winien przeanalizowa¢ wymagania organizacyjne
1 techniczne dla wykonania robot i pogodzi¢ je z podana organizacja ruchu. W projekcie ujeto
miedzy innymi oznakowanie i zabezpieczenie robot przygotowawczych itp. ktore moga by¢
wykonywane samodzielnie. W trakcie robét nalezy zapewnié¢ nadzor nad oznakowaniem i na
biezaco uzupelnia¢ jego braki i uszkodzenia oraz dostosowa¢ do aktualnych wymagan

zabezpieczenia budowy. Niniejszy projekt uwzglednia wykonanie wszystkich robot we
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wszystkich branzach. Wykonawca winien powiadamia¢ zarzadce drogi“o przé\'\l.vidywanych..“ ‘

utrudnieniach i planowanych zmianach organizacji ruchu w czasie robot.
Podczas prowadzonych robot mogg pojawié si¢ takie zagrozenia w ruchu jak:

- chwilowe przebywanie pracownikéw zwigzanych z obstugg pojazdow budowlanych

na drodze,
- chwilowe przebywanie pieszych i rowerzystow na drodze,
- postdj pojazdéw zwigzanych z dowozem materialéw budowlanych,
- wylaczenie z ruchu prawego badz lewego pasa ruchu,
- zwg¢zenie pasa ruchu,
- chwilowe wstrzymanie ruchu kolowego i pieszego,

- ograniczenie predkosci na odcinku objgtym zakresem robot.

5. Zalacznik — schematy oznakowania robot
Schematy A — zajgcia pobocza (do stosowania przy: renowacji rowow przydroznych, usuwania
zawyzonych i regulacji zanizonych poboczy, sprzatania pasa drogowego)

Schematy B — zajecie pasa ruchu (do stosowania przy: remoncie chodnika badz s$ciezki,
wymianie wierzchnich warstw nawierzchni jezdni, renowacji rowow przydroznych,
czyszczeniu obiektow mostowych, montazu barier ochronnych, usuwaniu zawyzonych
i regulacji zanizonych poboczy, koszeniu paséw zieleni, sprzataniu pasa drogowego)

Schematy C — punktowe zajecie pasa ruchu, chodnika lub $ciezki rowerowej (do stosowania
przy: remontach czastkowych nawierzchni jezdni, chodnika lub $ciezki, regulacji studzienek,
wymianie oznakowania pionowego)

Schematy D — wycinka drzew i wymiana shupow
Schematy E — malowanie oznakowania poziomego
Schematy F — badania drogowe

Schematy G — frezowanie nawierzchni

Schematy H — po frezowaniu nawierzchni

Schematy I — oznakowanie robdt w obrebie skrzyzowania
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SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT W OBREBIE
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1. W sytuacjach kolizyjnych (np. powielanie znakéw) 2021-12- 27
oznakowanie robét dostosowacé nalezy do warunkéw
lokalnych z zachowaniem wymaganych odlegtosci.
2. Za skrzyzowaniem nalezy powtarzaé znaki B-25 i B-33,
natomiast za znakami D-42/D-43 znaki B-33.
3. W miejscach o ograniczonej widocznosci (np. tuki
poziome, pionowe) ruchem powinni kierowac¢ przeszkoleni
sygnalisci. Sygnalista powinien znajdowaé sie min. 20m od
stefy robot.
4. Znak F-6 umiesci¢ w takiej odlegtosci przed
skrzyzowaniem jakg okres$lono dla znakéw ; ’
ST B n i — Schemat oznakowania robot
ostrzegawczych w zaleznosci od obowigzujgcej predkosci ZDW w obrebie skrzyzowania
na drodze. BYDGOSZCZ
predkosé l 1
przekroj
opracowat Joanna Ziétkowska (\\/\-/k_/




SCHEMAT OZNAKOWANIA ROBOT W OBREBIE
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1. W sytuacjach kolizyjnych (np. powielanie znakéw) 2021 -12- 727
oznakowanie robét dostosowaé nalezy do warunkéw P

lokalnych z zachowaniem wymaganych odlegtosci.

2. Za skrzyzowaniem nalezy powtarza¢ znaki B-25 i B-33,

natomiast za znakami D-42/D-43 znaki B-33.

3. W miejscach o ograniczonej widocznosci (np. tuki

poziome, pionowe) ruchem powinni kierowaé przeszkoleni

sygnalisci. Sygnalista powinien znajdowaé sie min. 20m od

stefy robét.

4. Znak F-6 umiesci¢ w takiej odleglosci przed
skrzyzowaniem jakg okreslono dla znakéw
ostrzegawczych w zaleznosci od obowigzujacej predkosci 2‘6‘{6

na drodze.

BYDGOSZCZ

Schemat oznakowania robot
w obrebie skrzyzowania

predkosé

przekrgj

12

opracowat Joanna Ziétkowska
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Marszatek Wojewédztwa
Kujawsko-Pomorskiego

ID-1.8022.1.748.2021 Torun, 27 grudnia 2021 roku

Na podstawie art. 10 ust. 4 ustawy z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu
drogowym (Dz. U. z 2021 poz. 450 z pdin. zm.) oraz § 5 ust. 2 Rozporzadzenia
Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym

zarzadzaniem (tekst jednolity Dz. U, z 2017 r. poz. 784) po rozpatrzeniu

wniosku Pana Przemystawa Dabrowskiego - Dyrektora Zarzadu Drdg

Wojewddzkich w Bydgoszczy, ul. Dworcowa 80, 85-010 Bydgoszcz,

zatwierdzam

w catosci uproszczony projekt czasowe] organizacji ruchu w zakresie drég

wojewoddzkich usytuowanych na terenie Wojewddztwa Kujawsko-Pomorskiego:

Nr 189 Jastrowie - Ziotéw - Wiecbork, Nr 200 Stacia kolejowa Cierpice - droga 10, Nr 204 Stacja
kolejowa Solec Kujawski - droga 249, Nr 207 {droga 402) Lubied - Dragacz - Michale - {droga 14)
Grudzigdz, Nr 214 teba - Lebork - Sierakowice - Puzdrowo - Koscierzyna - Wartubie, Nr 217 Stacja
kolejowa Warlubie - droga 91, Nr 223 (droga 238) Bydgoszcz - {droga 5) wezet Bydgoszcz Blonie,
Nr 237 Czersk -Tuchola - Gostycyn - Makowarske, Nr 238 (droga 5) Wezet Bydgoszcz Optawiec -
{droga 239) Bydgoszcz, Nr 239 (droga 5) Wezet Bydgoszcz Pdtnoc — Bydgoszez - (droga 10) Wezet
Bydgoszcz Potudnie, Nr 240 Chojnice - Tuchola - Swiecie, Nr 241 Tuchola - Sepélno Krajeriskie -
Wiechork - Nakto nad Notecig - Wagrowiec - Rogozno, Nr 242 Wiecbork ~ tobzenica ~ Wyrzysk -
Gotancz - Morakowo, Nr 243 Mrocza - {droga 25) Koronowo, Nr 244 Kamieniec - Wojnowo -
Gogolinek - Bozenkowo - Strzelce Dolne, Nr 245 (droga 5 ) Gruczno ~ Gtogdwko Krdlewskie - (droga
91} Chetmno, Nr 246 Paterek -~ Samoklgski Mate - Szubin - tabiszyn - Ziotniki Kujawskie -
Gniewkowo - Dabrowa Biskupia, Nr 247 Kcynia - Szubin, Nr 248 Zbrachlin ~ Topélno - Boréwno,
Nr 249 (droga 80) Czarnowo - rzeka Wista - Solec Kujawski — droga 10, Nr 250 Suchatowka -
Stuzewo, Nr 251 Kaliska - Damastawek - Znin - Barcin - Pakos$¢ - Inowroctaw ~ (droga 25)
Stawecinek, Nr 252 (droga 15) Jacewo - Zakrzewo - Wioctawek, Nr 253 kabiszyn - Murczyn,
Nr 254 Brzoza - tabiszyn —~ Barcin - Mogilno - Wylatowo, Nr 255 Pakos¢ - Braoniewice - Strzelno,
Nr 256 {droga 5) Trzeciewiec—- WHoki - Bydgoszcz, Nr 258 droga 91 - rzeka Wista - Silno - Osiek -
Obrowo, Nr 262 Kwieciszewo ~ Gebice - Orchowo - Szysztowao, Nr 265 Brzesc Kujawski - Kowal -
Gostynin, Nr 266 Ciechocinek - Stuzewo - Radziejdw - Sompolno - Konin, Nr 267 Ujma Duza -
Osieciny - Piotrkdw Kujawski, Nr 268 Brzezie - Wieniec - Brzes¢ Kujawski, Nr 269 Szczerkowo -
Izbica Kujawska - Chodecz - Chocen - Kowal, Nr 270 Brzesé Kujawski - [zbica Kujawska - Koto,
Nr 272 {Droga 5) wezet Swiecie Pétnoc - Sulnowo- Laskowice - Lipienki -~ Jezewo - Grupa - Dolna
Grupa, Nr 273 (droga 10) Cierpice - Mata Nieszawka - droga 257, Nr 274 Stacja kolejowa Bydgoszcz
Emilianowa - droga 10, Nr 275 Inowroctaw (ul. Narutowicza) - (droga 251) Inowroctaw, Nr 284 Stacja

Stronalz3




kolejowa Ztotniki Kujawskie - cl'roga 25, Nr 291 Stacja kolejowa Ottoczyn - droga 1, Nr 299 Stacja
kolejowa Gniewkowo - droga 15, Nr 301 (droga 91) Janowiska - Tadzin - Badkowo - Krotoszyn -
Osieciny, Nr 317 (droga 62) Wloctawek - (droga 265) Kruszyn, Nr 377 Nowe - Twarda Gdra -
Pienigzkowo, Nr 3%1 Wartubie - Rulewo - Rozgarty - droga 272, Nr 394 Przytubie - Solec Kujawski -
droga 397, Nr 397 droga 394 - droga 10, Nr 398 Ziotniki Kujawskie - Niszczewice - Liszkowo,
Nr 399 Liszkowo - Zelechlin, Nr 400 Wiectawice — Latkowo, Nr 402 (droga 91) Fletnowo - Lubien -
rzeka Wista - (droga 16) Grudziadz , Nr 412 Tupadty - Kobylniki, Nr 499 (droga 91) Ostaszewo-
Stawkowo - {droga 599) Mirakowo , Nr 533 Okonin ~ Metno, Nr 534 Grudziadz - Wabrzezno - Golub
Dobrzyh - Rypin, Nr 535 Stacja Kolejowa RogdZno Pomorskie - droga 16, Nr 538 Radzyr Chetminski
- kasin - Nowe Miasto Lubawskie - Uzdowo - Rozdroze - (droga 7) Wezet Nidzica Potudnie,
Nr 539 Blinno - Ligowo - Tiuchowo, Nr 541 Lubawa - Lidzbark - Zuromin - Biezuri - Sierpc -
Ttuchowao - Dobrzyri nad Wista, Nr 543 Paparzyn - Radzyid Chetminski - Jabtonowo Pomerskie -
Grzybno - Szabda - ..*- {droga 560) Brodnica, Nr 544 Brodnica - Lidzbark - Dziatdowo - Mtawa -
Przasnysz - Krasnosielc - Ostroteka, Nr 546 Ztawie$ Wielka - Rzeczkowo - tubianka, Nr 547 Stacja
kolejowa Grudzigdz Owczarki - Droga 16, Nr 548 Stolno - Wabrzezno ...* - Niedzwiedz - Plachoty,
Nr 549 Fordon ~ rzeka Wista - (droga 551) Strzyzawa , Nr 550 Chetmno - Brzozowo - Kokocko -
Unistaw, Nr 551 Strzyzawa - Dabrowa Chetminiska - Unistaw - Wybcz - Chetmza - Wabrzezno,
Nr 552 Rézankowo - kysomice - Grebocin - Lubicz, Nr 553 Torun - tubianka - Wybcz;
Nr 554 Orzechowo -~ Sierakowo - Kowalewo Pomorskie - Golub-Dobrzyn - Kikdt, Nr 556 Ostrowite
- Zhdjno, Nr 557 Rypin - Lipno, Nr 558 Lipno - Dyblin, Nr 559 Lipno - Jasien - Brudzen Duzy -
Sikérz - Plock, Nr 560 Brodnica - Rypin - Sierpc - Bielsk, Nr 562 Szpetal Gérny - Dobrzyn nad Wista
- Biskupice - Ptock, Nr 563 Rypin - Zuromin - Mtawa, Nr 566 Stacja kolejowa Czernikowo - droga
10, Nr 569 Golub-Dobrzyn - Ciechocin - (droga 10} Dobrzejewice , Nr 572 Stacja kolejowa Lubicz -
droga 10, Nr 576 Stacja kolejowa Unistaw - droga 551, Nr 578 Stacja kolejowa Ostromecko - droga
551, Nr 582 Stacja kolejowa Ostaszewo - droga 91, Nr 586 Stacja kolejowa Brzoza Torunska - droga
1, Nr 589 (droga 91) Grzywna - Chetmza, Nr 597 Rzeczkowo - Cichoradz - Siemon - Unistaw,
Nr 599 Mirakowo - Grodno, Nr 646 Turzno - BrzeZno, Nr 649 Pluskowesy - Mlewo - Sierakowo,
Nr 654 Silno - Grabowiec - Krusz - Ztotoria - Kaszczorek - {droga 15} Torun, Nr 657 Ziotoria -
(droga 10) Lubicz oraz odcinkéw drég przekazywanych na podstawie art. 10 ust. 5 przez GDDKIA
w zakresie ustawy z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (dz. u. z 2021 r. poz. 1376 z pdzn.
zm.) .

.- brak ciagtosc drogi,

w przypadku robét zwiazanych z utrzymaniem drogi niewymagajacych catkowitego

zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych, ktére wymagaja zmian
w organizacji ruchu wytacznie w czasie wykonywania czynnosci - schematy od Al
do 12 z nastepujacymi zmianami i uwagami.
Zmiany:

o Schemat 12 - na znakach ostrzegawczych A-12b/ct+A-14 umiesci¢ lampy

ostrzegawcze U-35a barwy ié’rtej dla obu kierunkéw ruchu.

Uwagi:
e warunkiem rozpoczecia prac jest przestanie droga elektroniczng zawiadomienia
wg zatgeznika nr 1, w zakresie schematu/-ow  wskazanego/-ych

i zaakceptowanego/-ych przez wiasciwy Rejon Drég Wojewodzkich,
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e stupek znaku tymczasowego oznaczyc trwale trzema opaskami barwy zottej,

» nalezy stosowac znaki z grupy wielkosci: duze (D),

e oznakowanie ustawi¢ pod nadzorem przedstawiciela wtasciwego dla miejsca
robét Rejonu Drég Wojewddzkich (Torun, Tuchola, Zotedowo, Inowroctaw,
Wtoctawek lub Wabrzezno).

Termin wprowadzenia zatwierdzonej organizacji ruchu obowigzuje od dnia

zatwierdzenia do 31 grudnia 2024 r.

W oparciu o § 12 ust. 5 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia
2003 r. (Dz. U. z 2017 r. poz. 784), jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu
zawiadamia organ zarzadzajacy ruchem, zarzad drogi oraz wtasciwego komendanta
Policji o planowanym rozpoczeciu prac, podajac date, czas i miejsce ich wykonywania,
co najmniej na 24 godziny przed ich rozpoczeciem.

Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod warunkiem braku sprzeciwu ze strony

organu zarzadzajacego ruchem.

feczenstwa Ruchu Drogoweg
Departamentu Infrastruktury Dreagovie)

Otrzymuja:
1) Zarzad Drég Wojewodzkich w Bydgoszczy - 1 egz. projektu + zat. nr 1
2. afa-1egz projektu +zat. nrl

Do wiadomosci:
1. Komendant Wojewddzki Policji w Bydgoszczy + zat. nr 1
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ZGEOSZENIE PRAC - PROJEKT UPROSZCZONY - zatacznik nr 1

imie i nazwisko lub nazwa wnioskodawcy

adres

numer telefonu
Departament Infrastruktury Drogowej
Urzad Marszatkowski Wojewddztwa
Kujawsko-Pomorskiego w Toruniu
ul. Plac Teatralny 2, 87-100 Torun
e-mail:
id.sekretariat@kujawsko-pomorskie.pl)

Dziatajac na podstawie art. 10 ust. 4 ustawy z dnia 20 czerwca 1997r. - Prawo o ruchu
drogowym (Dz. U. z 2021 r. poz. 450 z pdzn. zm.) oraz § 5 ust. 2 rozporzadzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 wrzesdnia 2003 r. w sprawie szczegdtowych warunkow zarzadzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2017r. poz. 784) zawiadamiam o wdrozeniu
organizacji ruchu w oparciu o projekt uproszczony zgodnie z zatwierdzeniem:

ID-1.8022.1. 748 .2021 z dnia: 27-12-2021

dla drogi wojewddzkiej nr

relacji:

od km do km /w miejscowosci:

w zwigzku z: (nalezy podac rodzaj robét zwigzanych z utrzymaniem drogi niewymagajacych catkowitego
zamkniecia jezdni dla ruchu pojazddw samochodowych wraz z podaniem nr schematu)

SCHEMAT NR _

termin wprowadzenia organizacji ruchu:

dnia: _ _-_ _- godzina: -

termin przywrdcenia organizacji ruchu:

dnia: _ - - godzina: -

Jednostka wprowadzajaca organizacje ruchu zawiadamia organ zarzadzajacy ruchem, zarzad drogi oraz
wiasciwego komendanta Policji o planowanym rozpoczeciu prac, podajac date, czasimiejsce ich wykonywania,
co najmniej na 24 godziny przed ich rozpoczeciem. Organizacja ruchu moze by¢ wprowadzona pod warunkiem braku
sprzeciwu ze strony organu zarzadzajgcego ruchem.

Do wiadomosci: (podpis wnioskodawcy)
1. Rejon Drég Wojewddzkich /E-mail: (*niepotrzebne skreslic)

rdw.wlo@zdw-bydgoszcz.pl; rdw.ino@zdw-bydgoszcz.pl; rdw.tor@zdw-bydgoszcz.pl;
rdw.tuch@zdw-bydgoszcz.pl; rdw.wab@zdw-bydgoszcz.pl; rdw.zol@zd-bydgoszcz.pl;

2. Komendant Wojewodzki Policji w Bydgoszczy /E-mail: wrd.kwp@bg.policja.gov.pl;




