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454-2 ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z dostawa i montazem elementow matej architektury w zwigzku z zadaniem inwestycyjnym: ,,Rewitalizacji
skweru przy ul. Orzeszkowej w Grodzisku Mazowieckim”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45000000-7 Roboty budowlane
45112700-2 Roboty w zakresie ksztaltowania terenu

Roboty w zakresie ksztattowania terenow

45112720-8 sportowych i rekreacyjnych

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie zaméwienia i zawarcia
umowy na wykonanie robot zawartych w pkt. 1.1.

1.3. OKreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy szczegdtowa specyfikacja techniczna, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace
na celu wykonie elementow architektonicznych, do ktorych realizacji zostaty uzyte materialy i wyroby odpowiadajace
wymaganiom norm lub aprobat technicznych.

Zakres powyzszych robot obejmuje:

- dostawe 1 montaz elementéw matej architektury,

1.5. Wymagania ogélne dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskania i skltadowania podano w OST ,,Wymagania ogoélne,,
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robdt, ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa, ST
i poleceniami Inzyniera kontraktu.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace materiatow do wykonania robot podano w OST ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robot

W projekcie proponuje si¢

Lawki
[lo$¢ — 2 sztuka
Montaz - fundamentowanie, zgodnie z zaleceniami producenta

Kosz na $mieci

[lo$¢ — 4 sztuki
Montaz - fundamentowanie, zgodnie z zaleceniami producenta



Czytelnia
[lo$¢ — 1 sztuka
Montaz - fundamentowanie, zgodnie z zaleceniami producenta

Drewniana ksigzka

[lo$¢ — 1 sztuka
Montaz - fundamentowanie, zgodnie z zaleceniami producenta

Lampa solarna

[lo$¢ — 2 sztuka
Montaz - fundamentowanie, zgodnie z zaleceniami producenta

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST ,,Wymagania ogélne” w punkcie 3.2.

Roboty zwigzane z dostawg i montazem elementow architektonicznych moga by¢ wykonane rgcznie lub mechanicznie
przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

Uzywany sprze¢t powinien mie¢ wszelkie aktualnie wymagane dokumenty, dopuszczajace go do stosowania,
potwierdzone przez dozoér techniczny.

Stosowany sprzg¢t powinien by¢ utrzymany w ciaglej sprawnosci technicznej, winien by¢ nalezycie konserwowany
a okresowe przeglady wykonane systematycznie i zgodnie z przepisami, winny by¢ potwierdzone odpowiednimi
dokumentami.

Sprzet powinien by¢ zawsze zabezpieczony przed uzyciem go przez osoby niepowotane, nieodpowiednie czy
nieprzygotowane do jego uzycia.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania og6lne” w punkcie 3.3.

4.2. Transport materialow

Transport materiatéw powinien odbywaé si¢ w sposob zabezpieczajacy je przed przesuwaniem podczas jazdy,
uszkodzeniem i zniszczeniem.

Transport elementéw malej architektury moze odbywaé si¢ dowolnymi $rodkami transportowymi. Przy ruchu
po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.

4.3. Pakowanie i magazynowanie materialow

Materialy powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i zniszczeniem okreslony przez
producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona odbiorcom w jezyku polskim.

Przechowywanie elementow powinno zapewnia¢ stala gotowos$¢ uzycia ich do montazu. Materialy powinny by¢
przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknigtych lub magazynach polotwartych z bocznymi ostonami
przeciwdeszczowymi. Powinny by¢ one odizolowane od materialow i substancji dzialajacych szkodliwie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.
Montaz elementéw zagospodarowania terenu nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja obstugi dotaczonej do kazdego
elementu zagospodarowania.

5.2. Roboty przygotowawcze

Roboty zwigzane z montazem elementow architektonicznych nalezy rozpoczaé¢ po zakonczeniu rob6t zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni i terenéw zielonych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT




6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot

Badanie zastosowanych materiatow nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zataczonych zaswiadczen o jakosci,
wystawionych przez producenta oraz za§wiadczen wykonawcy z kontroli jakosci elementéw stwierdzajacych zgodnosé
uzytych materialéow z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy producent przeprowadzit badania
jakos$ci materiatow we wlasnym zakresie, wyniki tych badan powinny by¢ zataczone do dokumentacji odbiorcze;j.
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan materialow powinna by¢ zgodna z Aprobatami technicznymi ITB dla poszczegélnych
materiatow.
Kontrola rob6t obejmuje:

— sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materiaty sa zgodne z dokumentacja techniczng

— stwierdzenie wlasciwej jako$ci materiatu na podstawie atestu producenta,

— sprawdzenie zgodno$ci sposobu magazynowania z zaleceniami producenta materiatu,

— sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania.

6.3. Badania gotowych elementéw powinno obejmowac¢ co najmniej sprawdzenie:

— wymiaréw — ta§mg stalowa z doktadnoscig do 1 mm, suwmiarka, szczelinomierzem,

— wykonczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczelinomierzem,

— zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo, przez pomiar grubosci powtoki i jej szczelnosci, Powtoki nie
powinny wykazywac pecherzy, odpryskow, tuszczenia lub peknige,

— rodzajow, liczby i wielkosci oku¢ oraz ich zamocowanie — na zgodno$¢ z dokumentacja techniczng oraz ich
zamocowania i dziatania przez ogledziny,

— potaczen konstrukcyjnych — na zgodno$¢ z niniejsza specyfikacja, wymaganiami norm panstwowych lub
$wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Wymienione badania nalezy przeprowadza¢ przy
odbiorze kazdej partii elementow.

Wyniki badan materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy.

6.4. Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

— stan i wyglad elementéw pod wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania,

— rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposob osadzenia elementow,

— stan i wyglad wykonczenia wbudowanych elementéw na zgodno$¢ z dokumentacja techniczna.
Z dokonanego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogo6lne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior elementéow stalowych przed wbudowaniem

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastgpujace cechy:
—  zgodno$¢ wykonania elementdw i ich sktadowych z dokumentacja techniczna,
—  wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,
—  prawidlowo$¢ wykonania potaczen (przekroje, dlugo$¢ i rozmieszczenie spawow, srub), Srednice otworow,
—  dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,
—  rodzaj zastosowanych materiatow,
—  zabezpieczenie wyrobow przed korozja.

8.2. Odbior elementéw po wbudowaniu i wykonczeniu

Przy odbiorze elementéw powinny by¢ sprawdzone:
—  prawidlowo$¢ osadzenia elementu,
—  zgodno$¢ wbudowanego elementu z projektem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI




Ogodlne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogélne”
Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot obliczona
na podstawie ustalonej w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

PN-EN ISO 15481:2002 Wkrety wiercace samogwintujace z tbem walcowym wypuklym z wgltebieniem krzyzowym
PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogolne zasady ochrony

PN-EN ISO 8504-1:2002 Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produktéw. Metody
przygotowania powierzchni. Cz¢s¢ 1: Zasady ogolne.

Instrukcje i wytyczne producentow.



