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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.02.01. USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z usunieciem drzew oraz cigciem pielggnacyjnym w ramach
zadania: Przebudowa ulic Bernarda Chelkowskiego i Ks. Pralata Brylla w Bydgoszczy wraz z
odwodnieniem.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z:
- §cinaniem drzew pita mechaniczng
- mechanicznym karczowaniem pni
- cigciem pielegnacyjnym drzew w celu zachowania skrajni drogowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rob6t i ich zgodno$é z
Dokumentacja Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
punkt 1.5

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
punkt 3. Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac
akceptacje¢ Inzyniera.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakow
Do wykonywania robot zwigzanych z usuni¢ciem pni drzew nalezy stosowac:
- pity mechaniczne,
- specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usunigcia z pasa drogowego,
- koparki lub ciagniki ze specjalnymi osprzgtami do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew,
- urzadzenia do zmielenia galezi, lisci, krzewow,
- sekatory i nozyce.

4. TRANSPORT

Pnie $cigtych drzew, karpina i gat¢zie moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami
transportu. W czasie trwania transport Wykonawca powinien zabezpieczy¢ tadunki przed mozliwoscia
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przesuwania si¢. Sciete drzewa, karpine i grube gatezie Wykonawca wywiezie na legalne sktadowisko
utylizacji lub odwiezie w inne miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 5.

5.2. Usunigcie drzew i krzewow

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzewow obejmuje wyciecie i wykarczowanie drzew
i krzewow, wywiezienie pni, karpiny i gatezi poza Teren Budowy na ustalone miejsce oraz zasypanie
dotow.

Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w pasie robdt ziemnych i przewidziane w projekcie do
usunigcia, nalezy $cig¢ i wykarczowac przed rozpoczeciem robdt z doktadnym usunigciem korzeni.
Wykonawca musi posiada¢ stosowne zgody na wycinke drzew.

Poza miejscami wykopow, doty po wykarczowanych pniach powinny by¢ wypetnione
gruntem przydatnym do budowy nasypow i zaggszczone. Doty po wykarczowanych pniach w obrebie
wykopow nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

Usuniety materiat z wycinki i karczowania Wykonawca wywiezie na legalne sktadowisko
utylizacji lub odwiezie w inne miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

5.3. Zniszczenie pozostalo$ci po usunieciu roslinnosci

Sposdb zniszczenia pozostatosci po usunigciu roslinnosci powinien by¢ zgodny ze
wskazaniami Zamawiajgcego.

Jezeli Zamawiajacy nie postanowi inaczej, to gatezie drzew, liscie i krzaki powinny by¢
zmielone na miejscu w terenie do tego przystosowanym. Materiat po zmieleniu nalezy ztozy¢ na
hatdach do ewentualnego wykorzystania przy sadzeniu drzew.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoSci robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
punkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci i usunigcia roslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow oraz sprawdzeniu zgodnosci z projektem. Zageszczenie
gruntu wypetniajacego doty powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre$lone w SST D-02.00.01
»,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” punkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robo6t zwigzanych z usunigciem pni drzew jest sztuka

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” punkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” punkt 9.

9.2. Cena jednostki cbmiarowej

Platnos$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robot obejmuje: przerobienie gatezi na kore drzewna, uporzadkowanie miejsca
prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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