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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
SST-00

I. WYMAGANIA OGOLNE

KOD CPV:
GRUPY ROBOT:
45000000-7 - Roboty budowlane

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét, sklada si¢ z czgsci ogdlnej zwanej Ogélng Specyfikacja Techniczng (ST) i
czgscl szezegotowej, zwanej Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi (SST)

Zakres robot przewidzianych do wykonania zostal ujety w Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych, ktére nalezy
stosowac tacznie z Ogblng Specyfikacjg Techniczna.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru nastgpujacych
robot:

Zadanie inwestycyjne nr 01722: Przebudowa ogrodzenia zewnegtrznego wraz z przebudowq oswietlenia zewnetrznego na
terenie kompleksu wojskowego K-0044 w miejscowosci Warszawa

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych prostych robot i
konstrukcji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnicje pewno$é, ze podstawowe wymagania beda spelnione
przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie do§wiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.2. OKkreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe uzywane w niniejszym opracowaniu sg podstawowymi pojeciami iterminami budowlanymi
uzywanymi powszechnie w jezyku technicznym, Prawie Budowlanym, Polskich Normach oraz publikacjach Osrodka Wdrozen
Ekonomiczno-Organizacyjnych Budownictwa ,,Promocja” Sp. z o.0. ,,Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
budowlanych”, a w szczegolnosci ilekro¢ jest mowa o:

obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;
budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem, wydzielony z przestrzeni
za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.
budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takie odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa obiektu budowlanego
robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na przebudowie, montazu, remoncie
Iub rozbidrce obiektu budowlanego.
urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym
zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przylacza i urzadzenia instalacyjne, w tym
shuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu §ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.
terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenia
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
pozwoleniu na budowe - nalezy przez to rozumieé¢ decyzje administracyjng zezwalajaca na rozpoczecie i prowadzenie budowy

6
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lub wykonywanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego;

dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym,
dziennik budowy, protokoty odbiorow czesciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu,
operaty geodezyjne i ksiazke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.
dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczng wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnos¢ do
stosowania w budownictwie.

wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego lub organ specjalistycznego
nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci.

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu przepisdw o ocenie zgodnosci, wytworzony w celu
wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaly w  obiekcie budowlanym, wprowadzany do
obrotu jako wyrob pojedynczy lub jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowigcym integralna
czg$¢ uzytkowa.

obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu budowlanym na podstawie
przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwotg¢ nalezno$ci wnoszona przez zobowigzanego za okreslone ustawa obowiazkowe
kontrole dokonywane przez wlasciwy organ.

dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wilasciwy organ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci kierowniku
budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robdt, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa odpowiedzialno$¢ za prowadzong budowg.

rejestrze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora nadzoru ksigzke z ponumerowanymi
stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robdt w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.
materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne wytwarzano jak réwniez roézne tworzywa i wyroby
niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robdt dopuszczalnymi tolerancjami, a jezeli
granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobg¢ prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowe;.
przedmiarze rob6t — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t wedtug technologiczne;j
kolejnoscei ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

czesci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cz¢§¢ obiektu budowlanego zdolng do spetniania
przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych mozliwa do odebrania i przekazania do eksploatacji.

ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach technicznych i specyfikacjach
technicznych.

inspektorze nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie techniczne i praktyke zawodowg oraz
uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzoér nad
budowag obiektu budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakos$ci i ilo$ci
wykonanych robot, bierze udziat w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych, badaniu i odbiorze instalacji
oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego obiektu;

instrukeji technicznej obstugi (eksploatacji) - opracowana przez projektanta lub dostawce urzadzen technicznych i maszyn,
okreslajaca rodzaje 1 kolejno$¢ lub wspoélzalezno$¢ czynnosci obstugi, przegladow i zabiegdéw konserwacyjnych,
warunkujacych ich efektywne i bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez sktadnikiem
dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego;

istotnych wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innych aspektéw interesu
wspoélnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane;

normach europejskich - oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji (CEN) oraz Europejski Komitet
Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,.standardy europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”,
zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania tych organizacji;

przedmiarze robét - to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w kolejnosci technologicznej ich

7
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wykonania, ze szczegdtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegdlowy opis, oraz wskazanie szczegélowych
specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek

przedmiarowych robdt podstawowych;

robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sa mozliwe do odebrania pod wzglgdem ilosci i wymogow

jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot;

1.3. Przedmiot przedsiewzigcia

Przedsiewziecie obejmuje wykonanie robot :

45000000-7 Roboty budowlane

45111100 Roboty w zakresie burzenia

45262520-2 Roboty murowe

45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe pozostale
45111291-4 Roboty w zakresie zagospodarowania terenu
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania terenow zielonych
45111300-1 Roboty rozbiérkowe

45112500-0 Usuwanie gleby

45342000-6 Wznoszenie ogrodzen

45262300-4 Betonowanie

45223210-1 Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali

1.4. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng wykonania i odbioru robot

Zakres opracowania obejmuje:

e Przebudowa istniejagcego  zewnetrznego  ogrodzenia  (rozbidrka/demontaz
nowoprojektowanego;
e Demontaz istniejacych bram (11 szt) i furt (2 sztuki);
e Montaz nowych bram dwuskrzydtowych — 6 sztuk i furt (2 sztuki);
o Bl —oszer.52m(1 szt)
B2 — o szer. 9,0 m (1 szt)
B3 — o szer. 4,8 m (1 szt)
B4 — o szer. 4,8 m (1 szt)
BS5 — o szer. 4,8 m (1 szt)
o B6-—o0szer. 4,8 m (1 szt)
e  Montaz furtki
o Fl—oszer. 1,6 m(Iszt.)
o F3-oszer. 1,2 m(1 szt).

o O O O

e demontaz wewngetrznego ogrodzenia ochronnego;
e wycinka drzew;
e montaz nowych lamp o$wietleniowych

istniejacego

i

montaz

e Rozbiorka fragmentu muru przy schodach zewnetrznych prowadzacych do budynku biura przepustek

(zmniejszenie wysokosci muru do wysokosci 1,2 m nad poziom spocznika i schodow).

1.5. Prace towarzyszace i roboty tymczasowe

W ramach zadania nie przewiduje si¢ wykonywania robdt tymczasowych ani tez prac towarzyszacych. Wszystkie te
roboty musza byé¢ ujete w kosztach ogélnych, ktére sa skladnikiem kosztéw posrednich .Wykonawca roboty te musi

wycenié przygotowujac oferte.

1.6. Ogoélne wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z umowa, jako$¢ wykonania robdt oraz ich zgodnos¢ z

SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6.1. Teren budowy
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Zamawiajacy, w terminie i w sposob okreslony w dokumentach umowy:
e przekaze Wykonawcy teren budowy;

e  Wykonawca umiesci, w miejscach 1 ilosciach okre$lonych przez inspektora nadzoru, tablice podajace informacje o
zawartej umowie zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. ( Dz. U. Nr 108 p0z.953).

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji robdt az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.6.3. Dokumentacja

Zgodnie z umowa, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
atestow 1 aprobat technicznych na zastosowane materialy.

1.6.4. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja i SST

Przedmiar robdt, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig zalaczniki do
umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich waznosci wymieniona w
umowie. Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbiezno$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiaro6w sg wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty maja by¢ zgodne z przedmiarem robot i SST.

Wielkosci okre§lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre$lonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i
wykazywa¢ zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami; rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z wymogami zamawiajacego zwartymi w SST
i majg wptyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

1.6.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych, Wykonawca bedzie:
e utrzymywac teren budowy w stanie nie zagrazajagcym uzytkownikom,

e podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow inorm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wlasnosci
spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczeg6lny wzglad na:
e - lokalizacje¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i dréog dojazdowych

e - drodki ostroznosci i zabezpieczenia przed :
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o zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
o mozliwo$cig powstania pozaru

1.6.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywacé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie obiektu szkolnego oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel wykonawcy.

1.6.7. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robdt od daty
rozpoczgcia do daty odbioru ostatecznego.

1.6.8. Obmiary robot

Obmiar robot ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego przeprowadzenia. Obmiaru
robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie
powinno poprzedza¢ obmiar na co najmniej 3 dni. Wyniki obmiaru sg wpisywane do ksi¢gi obmiaru i zatwierdzane przez
inspektora nadzoru. Dlugosci 1 odleglosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi, bgda mierzone poziomo (w rzucie)
wzdhuz linii osiowej. Jezeli szczegotowe specyfikacje techniczne wilasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, to
objetosci beda wyliczane w m?, jako dlugos¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ mierzone wagowo , beda
wyrazone w tonach lub kilogramach.

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru rob6t i dostarczone przez wykonawce,
musza by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Urzadzenia te winny by¢ utrzymywane przez wykonawce w dobrym
stanie przez caly okres trwania robot.

Obmiar gotowych robot, bgdzie przeprowadzany z czgstotliwoscia i w terminach wymaganych w celu dokonywania
miesi¢gcznych ptatnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie okre§lonym w umowie.

Obmiary beda takze dokonywane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robét a takze w przypadku wystapienia dtuzszej
przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu, przeprowadza si¢ bezposrednio po ich wykonaniu, lecz przed ich
zakryciem.

2. MATERIALY

2.1. Zrédlia uzyskania materialéw

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru szczegétowe informacje dotyczace zamawiania materialdow i odpowiednie
aprobaty techniczne, atesty lub $wiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Akceptacja inspektora nadzoru, udzielona jakiej$ partii materiatow z danego zrodta nie oznacza, ze wszystkie materiaty
pochodzace z danego zrddla sa akceptowane automatycznie.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestéw lub wykonania prob dla kazdej dostawy, zeby udowodni¢ ze nadal
spelniaja one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji techniczne;.

Pozostale materialy budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktérych mowa w SST.
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2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawc¢ wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wilasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyj¢ciem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty zabezpieczone
przed zniszczeniem, zachowaty swoja jako$¢, wtasciwos¢ do robot i byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow materialdow do wykonania
poszczegodlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju
materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zamieniamy bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosc¢
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawey i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,; w przypadku braku ustalen w
takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w Przedmiarze, ST i
wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa.

Sprzet, bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami.

Jezeli przedmiar lub ST przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska niego akceptacj¢ przed uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu zostang przez
Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie materialdw/sprzetu na i z terenu
robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowych tadunkéw i w sposob ciagty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
wykonywanych robdt i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Wykonawca bgdzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowa, oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i
wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z przedmiarem, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wykonaniu robot zostana, jesli
wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Decyzje Inspektora Nadzoru
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Umowie,
Przedmiarze i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienia jakosci w trakcie wykonywania robot i wykorzystanie w petni swych
mozliwosci technicznych, kadrowych i organizacyjnych gwarantujacych wykonanie robot zgodnie z Przedmiarem, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zatozong jakos$¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i jakos$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezb¢dne do zapewnienia jako$ci robot.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania probek i
badania materiatow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu kontroli, zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatdow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialdéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli
wyniki tych badan wykaza , ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i robdt z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku, catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1) certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
e Polska Norma lub

e aprobaty techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt 1, 1 ktore spelniajg wymogi Specyfikacji Techniczne;.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie
posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

7. DOKUMENTACJA BUDOWY

7.1. Ksiazka obmiaru robot

Ksigzka obmiaru robdt jest dokumentem, w ktorym rejestruje si¢ iloSciowy postep kazdego elementu realizowanych robot.
Szczegotowe obmiary wykonanych roboét robione sa na biezaco i zapisywane do ksigzki obmiaru robot, wykorzystujac opis
pozycji i jednostki uzyte w przedmiarze robot, stanowigcym zatagcznik do umowy.

7.2. Inne istotne dokumenty budowy

Oproécz dokumentoéw wyszczegdlnionych w punkcie 7.1, dokumenty budowy zawieraja tez:

e protokoty przekazania placu budowy

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne porozumienia cywilno-prawne
e instrukcje inspektora nadzoru oraz sprawozdania z narad i spotkan na budowie

e protokoty odbioru robot

e opinie ekspertow i konsultantow

e korespondencja dotyczaca budowy

7.3. Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie zabezpieczonym miejscu. Wszystkie
dokumenty zagubione bgda natychmiast odtworzone zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa. Wszystkie dokumenty
budowy beda stale dostepne do wgladu inspektora nadzoru oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajacego w
dowolnym czasie i na kazde zadanie.

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PLATNOSCI

Szczegotowe zasady odbiordw robot i platnosci za ich wykonanie okresla umowa.

Rodzaje odbioréw robét:
W zalezno$ci od ustalen specyfikacji technicznych roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czastkowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu:
Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci wykonywanych robdt oraz ilosci tych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Gotowos¢ danej czesci robodt, zglasza wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem inspektora nadzoru.

Odbidr czesciowy:

Odbidr czastkowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ dla
zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robodt
dokonuje Inspektor nadzoru.

Odbior ostateczny (koncowy):
Odbior ostateczny ( koncowy ) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do zakresu ( ilosci)
oraz jakosci. Calkowite zakofczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie zgloszona przez wykonawce
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pisemnie. Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy. Odbioru ostatecznego robot dokona
komisja wyznaczona przez zamawiajacego, w obecnos$ci inspektora nadzoru i wykonawcy.

Komisja dokonujgca odbioru, dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.mW toku odbioru ostatecznego
roboét, komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu oraz
odbioréw czesciowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetiajacych w poszczegodlnych elementach
konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Dokumenty do odbioru ostatecznego (konicowe)
Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dzienniki budowy i ksigzki obmiarow

2. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodne z SST i programem zapewnienia jakosci jesli byty wymagane

3. deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie begda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupeliajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie
gwarancyjnym i r¢kojmi. Odbiér pogwarancyjny begdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w sposob tj. opisano
przy odbiorze ostatecznym.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji
kosztorysu, przyjeta przez zamawiajacego w dokumentach umownych .

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej, bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe robdt beda obejmowac :

robocizne bezposrednia wraz z narzutami
warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy
warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami
koszty posrednie i zysk kalkulacyjny
6. podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylagczeniem podatku VAT.
Roboty beda rozliczane Kkosztorysem powykonawczym na podstawie obmiarow robot przygotowanych przez
kierownikow budowy i sprawdzonych przez inspektoréw nadzoru z uwzgledniajaca cena jednostkowa zawarta w
ofercie, pozostale na podstawie skladnikéw cenotwodrczych zawartych w ofercie.

bl

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Specyfikacje Techniczne w r6znych miejscach powotuja si¢ na Polskie Normy (PN), przepisy branzowe, instrukcje. Nalezy je
traktowaé jako integralng czg$¢ i nalezy je czyta¢ tacznie z Rysunkami i Specyfikacjami, jak gdyby tam one wystgpowaly.
Rozumie si¢, iz Wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich zawarto$ciag i wymaganiami. Zastosowanie beda mialy ostatnie
wydania Polskich Norm (datowane nie pozniej niz 30 dni przed data sktadania ofert), o ile nie postanowiono inaczej. Roboty
beda wykonywane w bezpieczny sposob, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami (PN) i przepisami obowigzujagcymi w Polsce.
Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania innych norm krajowych, ktéore obowigzuja w zwiazku z wykonaniem prac
objetych Umowa i stosowania ich postanowien na réwni z wszystkimi innymi wymaganiami, zawartymi w Specyfikacjach
Technicznych. Zaktada si¢, iz Wykonawca dogl¢bnie zaznajomit si¢ z trescia i wymaganiami tych norm.

1
2.
3.
4

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).

Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszmi
zmianami).

Polskie Normy i przepisy branzowe - zgodnie z projektami branzowymi oraz wytycznymi wytworcOw materiatow,
urzadzen i wyposazenia.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, w zakresie

nastepujacych tomow:

Tom I. - ,,.Budownictwo ogolne” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950Warszawa, ul. Filtrowa

NORMY BRANZOWE

PN-92/7-04226.02 Ochrona czystosci powietrza. Badania zawartoéci poszczegélnych substancji szkodliwych dla
zdrowia (w ich mieszaninach) w powietrzu pomieszczen. Oznaczanie par substancji trudno lotnych, wydzielajacych
si¢ z materialow i wyrobow stosowanych w budownictwie, zawierajacych bitumy i ich pochodne chlorowane metoda
chromatografii gazowej z uzyciem kolumn kapilarnych

PN-ISO 6240:1998 Wtasciwosci uzytkowe w budownictwie. Zawarto$¢ i uktad norm

PN-ISO 6241:1994 Normy wtasciwosci uzytkowych w budownictwie. Zasady ich opracowywania i czynniki, ktore
powinny by¢ uwzgledniane

PN-85/B-01805 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Ogolne zasady ochrony

PN-86/B-01806 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Ogolne zasady uzytkowania konserwacji i napraw
PN-89/7-04021.01 Badania higieniczne. Materialy i wyroby stosowane w budownictwie. Postanowienia ogoélne i
zakres normy. Poprawki 1 Bl 1/91 poz. 2
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-01

II. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE - ODTWORZENIE TRASY I
PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy ogrodzenia i jej punktéw wysokosciowych dla przedmiotowego zadanie nr 01722:
Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z przebudowg oswietlenia zewnetrznego na terenie kompleksu wojskowego K-0044

w miejscowosci Warszawa

1.2.Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3.Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wszystkimi czynnosciami

umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz potozenia obiektéw inzynierskich.

ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodzg:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtéwnych osi trasy i1 punktow wysoko$ciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

1) Punkty gtéowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
2) Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1.0golne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

2.2.Rodzaje materialéw

Do utrwalenia punktéw gtoéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe
albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od
0,15 do 0,20 m i dhugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a
dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET

3.1.. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

3.2.Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastepujacy sprzet:

e teodolity lub tachimetry,

e niwelatory,

e dalmierze,

e tyczki,

o laty,

e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1.0godlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1.0go6lne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne
punktéw glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbgdne do szczegdlowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gltownych
trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunig¢te na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rz¢dne terenu istotnie réznig si¢ od rzgdnych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na
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koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny
by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot nalezg do obowiazkéw Wykonawcy.

5.3.Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych Iub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robot
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomi¢dzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajacy powinien zalozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy
kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdhuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metrow,
natomiast w terenie falistym i gérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzgdne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna w nawiazaniu do reperow panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
reperu i jego rzedne;j.

5.4.0dtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w
dokumentacji projektowej.

Of$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢
wigksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy
wyznaczy¢ z doktadno$cia do 1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5.Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdéw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowaé
w przypadku nasypow o wysokoS$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowaé¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacja
projektowa.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2.Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogo6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0go6lne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czg¢§ciag obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.0go6lne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

8.2.Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w niniejszej specyfikacji.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
e uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
e wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
e zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.
Platnos$¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

o Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
e Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.

Instrukcje techniczne producenta zastosowanych materiatow
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-02

III. USUNIECIE DRZEW I KRZEWOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegdétowe dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z usunigciem
drzew krzewow.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.1.3. Zakres Robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z usunigciem i karczowaniem drzew i
krzewow zgodnie z lokalizacja okreslong w Dokumentacji Projektowe;.

2. MATERIALY

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania, sktadowania podano w ST D M.00.00.00.
»Wymagania ogolne”
2.1.Grunt do zasypania doléw

Do zasypania dotéw po usunigtej roslinnosci nalezy uzy¢ grunt przydatny do budowy nasypow.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

3.1.Sprzet do karczowania ro$linnoSci

Roboty zwigzane z karczowaniem drzew moga by¢ wykonane r¢cznie i mechanicznie. Przy
mechanicznym wykonywaniu robot stosuje sig:

a) spycharki,

b) pity mechaniczne,

¢) koparki lub ciagniki ze specjalnym sprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6élne" 4.1. Transport

pni i karpiny

Pnie, karping oraz gal¢zie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajgce warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w
sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
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Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne" 5.1. Zasady

oczyszczania terenu z drzew i1 krzewoéw

Roboty zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzewow obejmuja wycigcie i wykarczowanie drzew i krzewow, wywiezienie
pni, karpiny i galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotow oraz zniszczenie pozostalosci po
usunigtej ro§linnosci.

Wycinke¢ drzew o wlasciwosciach materiatu uzytkowego (w odpowiednim wieku i stanie zdrowotnym) nalezy
wykonywaé w tzw. sezonie rebnym (od 16 pazdziernika do konca lutego), ustalonym przez Inzyniera.

W miejscach wykopow, z ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren nalezy oczyscié z
roslinnos$ci, wykarczowac pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%. W miejscach nasypow teren nalezy oczysci¢ tak, aby czgsci roslinnosci
nie znajdowaty si¢ na glgbokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych i linii skarp nasypu. Roslinno$¢ istniejaca
W pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed
uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to
powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

5.2 Usunigcie drzew i krzewow

Roboty zwigzane z wycinka i karczowaniem drzew i krzewow nalezy prowadzi¢ zgodnie warunkami zawartymi w
niniejszej ST.

Poza miejscami wykopoéw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow
i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w D.02.03.01. "Wykonanie nasypow". Doty w obrebie przewidywanych
wykopow, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem si¢ w nich wody.

Wykonawca ma obowiazek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace wartos¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wtasciwosci w czasie robdt. 5.3 Zagospodarowanie $cigtych
drzew

Karpy, pnie, gatezie drzew $cigtych oraz porost roslinny na terenach prywatnych wiascicieli powinny by¢ im
przekazane. Karpy, pnie i gatgzie drzew scigtych na terenach bedacych w administracji Zamawiajacego wykonawca
usunie z placu budowy i zagospodaruje zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Pnie tych drzew mozna za zgoda
Inzyniera i zamawiajacego, przekaza¢ odplatnie prywatnym osobom. Warto$¢ sprzedanego materiatu drzewnego bedzie
stanowi¢ zysk Wykonawcy i zostanie ona odliczona od ptatnosci netto. Wykonaweca jest zobligowany do przestawienia
Inzyni rowi potwierdzenia przekazania drzew do prywatnych wlascicieli.

5.4. Utylizacja pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposob utylizacji pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z obowigzujacymi przepisami i
wskazaniami Inzyniera.

Jezeli Inzynier nie postanowi inaczej, to drobne galezie drzew, liscie powinny by¢ zmielone na miejscu w
przystosowanych do tego urzadzeniach, a materiat po zmieleniu nalezy ztozy¢ na haldach do ewentualnego
wykorzystania przy urzgdzaniu zieleni.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kor¢ drzewna za pomocg specjalistycznego sprzgtu, to sposéb wykonania
powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerébee powinny by¢ usunigte
przez Wykonawce z terenu budowy. Nie wolno spala¢ pozostatosci po usunietej roslinnosci.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" 6.1. Kontrola

robot przy usuwaniu roslinnosci

Sprawdzenie jako$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnos$ci usunigcia roslinnos$ci, wykarczowania korzeni i
zasypania dotow. Zageszczenie gruntu wypehiajacego doly powinno spelnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6éIne” 7.1. Jednostka
obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z usunigciem drzew i krzewow jest:
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e dladrzew - 1szt.
¢ dla krzewow - 1 halub 1 m2

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

8.1.0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych lub
wyfrezowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. 9.1. Cena
jednostki obmiarowe;j
Jednostka obmiarowa jest 1 szt. usuni¢tego drzewa lub pnia drzewa wiclopniowego. Cena
jednostkowa usunigcia drzewa uwzglednia:
— wyznaczenie drzew i pni drzew wielopniowych do wycinki,
— wycigcie 1 wykarczowanie drzew i pni,
— wywiezienie pni, karpiny 1 gal¢zi poza teren budowy, i zaggszczeniem,
— utylizacja pozostalo$ci po usunietej ro§linnosci.
— uporzadkowanie terenu robot.
— wszelkie koszty zwigzane z zagospodarowaniem usunigtej roslinnosci.

Jednostka obmiarowa jest lha lub 1 m’ wycietych krzewow i podrostu ro§linnego zieleni ulicznej. Cena jednostkowa
uwzglednia:

— wyznaczenie krzewow i podrostu roslinnego do wycinki,

— wyciecie krzewow i1 podrostu oraz usunigcie karpin,

— wywiezienie karpiny i gal¢zi poza teren budowy,

— zasypanie doldw po karczowaniu wraz z zaggszczeniem,

— zniszczenie pozostatosci po usunigtej ro§linnosci,

— uporzadkowanie terenu robot,

— wszelkie koszty zwigzane zagospodarowaniem usunigtej roslinnosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-03

IV. ZABEZPIECZENIE DRZEW NA OKRES WYKONYWANIA ROBOT

1. WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiot niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg szczegotowe wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zabezpieczeniem istniejacych drzew na okres wykonywania robot.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres Roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z zabezpieczeniem drzew

o $rednicy pnia do 30 cm oraz drzew o $rednicy pnia powyzej 30 cm, znajdujacych si¢ w pasie drogowym, na okres
prowadzenia robot zgodnie z lokalizacja okreslona w Dokumentacji Projektowe;j. 1.4. Okres$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z zamieszczonymi w ST DM.00.00.00. "Wymagania
og6lne".

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania, sktadowania podano w ST D.M.00.00.00. ,,Wymagania
ogoblne”

2.1.Rodzaje materialow

Przy zabezpieczaniu drzew zostang uzyte nastepujace materialy:
— deski iglaste obrzynane 19,25 mm, klasy III,

— stupki drewniane,

— siatka polipropylenowa wys. 1,5m,

— plyty betonowe w strefie korzeniowej drzew,

— siatki ogrodzeniowe,

— plyty z tworzyw sztucznych,

— maty stomiane i wiklinowe 1,70 x 1,50 m,

— drut, gwozdzie,

— woda.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" Zabezpieczanie
drzew wykonywane bedzie recznie. Ponadto Wykonawca powinien posiada¢: — samochdd skrzyniowy do
transportu materiatow,

— re¢ezny sprzet do prac ziemnych,

— reczny sprzet do zamocowania siatki do stupkéw,

— sprzet do podlewania.
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4. TRANSPORT

Do przewozu materiatéw potrzebnych do zabezpieczenia drzew moga by¢ uzyte dowolne $rodki trans-portu.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne"

5.1.Zabezpieczenie drzew

Roboty zwiazane z indywidualnym zabezpieczeniem drzew obejmuja wykonanie nastgpujacych czynnosci:

— owini¢cie matami wiklinowymi lub stomianymi (w ilo$ci ok.4m2 na 1-pien). Nalezy zastosowa¢ maty stomiane i
wiklinowe o wymiarach 1,70 x 1,50 m specjalnie przeznaczone do oslony drzew 1 stosowane jako podktad pod
elementy z tworzyw sztucznych lub obudowe pni deskami.

— owiniecie siatkami polipropylenowymi o oczkach 1-2cm. i wys. 1-1,5m. lub obudowanie ptytami z tworzyw

sztucznych montowanymi w skrzyni¢ wokot pni. Obudowa pni drzew metoda deskowania wokot pnia lub w tzw.

skrzyni¢ do wysokosci 1,5 — 2,0m zaleznie od wysokosci drzewa, — podlanie woda w ilosci ok. 20 dm3 na 1 szt.
drzewa,

— przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzeni matami stomianymi,

— ulozenie plyt prefabrykowanych w strefie korzeniowej drzew (przy ruchu pojazdow).

Nie dopuszcza si¢ mozliwosci mocowania ostony do pni przy pomocy gwozdzi. Przy
zabezpieczaniu drzew ogrodzeniem tymczasowym nalezy:

— posadowi¢ stupki drewniane o $rednicy 6 cm i wysokosci 2,5 m (0,5 m zaglebione w podtoze), w rozstawie co okoto
2m,
— zamocowac do stupkow siatke polipropylenowg o wysokosci min. 1,5 m.

Wykonawca jest zobowiazany kontrolowac¢ zabezpieczenia drzew przez caly okres trwania robdt i w miarg¢ potrzeby
uzupetniac je.

5.2.Demontaz zabezpieczenia

Demontaz zabezpieczen po zakonczeniu robdt obejmuje:

— rozebranie konstrukcji zabezpieczajacej drzewo oraz ogrodzen tymczasowych,
— usuni¢cie mat stomianych lub wiklinowych,

— spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

6.1.Kontrola jakoS$ci zabezpieczenia

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu, czy obudowa spetnia warunki zabezpieczenia przed uszkodzeniami
mechanicznymi.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6Ine”. 7.1 Jednostka
obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

a) 1 szt. (sztuka) indywidualnego zabezpieczenia drzewa na okres wykonywania robot,
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b) 1 mb (metr biezqcy) zabezpieczenia drzew, zagajnikow i krzewow na okres wykonywania
robot ogrodzeniem tymczasowym

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9.1.Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych. Cena jednostkowa uwzglednia: — sktadniki ceny
jednostkowej okreslone w D-M.00.00.00, pkt. 9.1.;

— wykonanie obudowy z desek lub ogrodzenia tymczasowego,
— podlanie,

— roztozenie mat,

— rozebranie obudowy lub ogrodzenia tymczasowego,

— zdjecie mat.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- nie dotyczy
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-04

V. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot
ziemnych dla przedmiotowego zadania nr 01631: ,, Wymiana ogrodzenia wewngtrznego i zewnetrznego obwodnicy wraz z
bramami i furtkami w kompleksie wojskowym K-0596 Golawice-Pomiechowek” i zadanie nr 01632 ,,Modernizacja systemu
alarmowego w magazynach srodkow bojowych - rozbudowa systemu alarmowego w magazynach srodkow bojowych oraz na
obwodnicy kompleksu wraz z wymiang oswietlenia w kompleksie wojskowym K-0596 Golawice-Pomiechowek”..

1.1. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.2. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drog
i obejmuja:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopoéw w gruntach skalistych,
¢) budowe nasypow ,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.3. Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spetniajaca warunki
stateczno$ci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢§¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.

Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - roznica rzednej terenu i rzgdnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoKki - nasyp, ktorego wysokos¢ przekracza 3 m.

Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop Sredni - wykop, ktérego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej nosnosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dlugotrwatym osiadaniem pod
obcigzeniem.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spgkany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie wykazuja zmian objetosci ani
nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymato§¢ na Sciskanie R. ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia
srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrgbie pasa robot drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robdt drogowych.

Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania wykopow, a nie
wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
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I, = Pd_
pds
gdzie:
pi - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m’),

pss - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988
[2], shuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych, okreslona wg wzoru:

d

U =de0
d10
gdzie:
dgy - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
djy - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).
Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
-
E;
gdzie:
E; - modutl odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modutl odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
ST 00.00.00 ,,Wymagania ogblne”

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

]

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne’

2.2. Podzial gruntow

Podzial gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypoéw podano w OST .

Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. Wy§Z~czeg’(')¥nienie Jednostki | Grupy gruntéwp CheckBoxt
whasciwosci niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz — piasek pylasty | malo wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina |- glina piasz- czysta
- zZwir gliniasta zwiezla, glina zwigzla,
— pospotka —  rumosz glina pylasta zwi¢zla
— piasek gruby gliniasty - il, it piaszczys-ty, it
— piasek §redni |- zwir gliniasty pylasty
— piasek drobny |- pospotka bardzo wysadzinowe
- zuzel gliniasta — piasek gliniasty
nierozpadowy — pyl, pyt piasz-czysty
— glina piaszczysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm %
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<0,02 mm <15 od 15 do 30 > 30
<3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢  bierna
Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik piaskowy
WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy
stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie b¢dac nadmiarem objetosci robot ziemnych, zostaty
za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypow lub
wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rownowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze zrodet wtasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w OST, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce
na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkéw Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w
kontrakcie. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie
z powodu zamarznig¢cia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1.. Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do roboét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu do:
e odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
e sprzetu zaggszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3.3.3. Sprzet do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego sprzgtu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stosowac sprzgtu mogacego spowodowaé uszkodzenie uktadanego materiatu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport gruntow

Wybor $rodkdéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
objetosei, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnos$¢ srodkow transportowych powinna byé
ponadto dostosowana do wydajnosci sprzgtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwickszenie odlegloséci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na piSmie przez
Inzyniera.

29



Zadanie inwestycyjne 01722 ¢ KEIDJ\SN'% ETAL

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ARCHITEKTURA

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbac, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow byty
wykonywane w sposob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na Swiatto
stoneczne powinny pozostawaé zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz £ 10 cm.
Roéznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nier6wnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ £ 10 cm przy pomiarze tatg 3-metrowa, albo
powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace nierdownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rdwnos$ci skarp, powinny
by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykonaé urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod
gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopoéw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktéore spowoduje ich dlugotrwata
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowiazek usunigcia tych gruntdw i zastagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt
bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak roOwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajagcych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odplyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntdow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw
niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania
innych robo6t na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe
nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST. Szeroko$¢ dna i
glebokos¢ rowu nie mogg rozni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigeej niz = 5 cm. Doktadnos¢ wykonania skarp rowow
powinna by¢ zgodna z okreslong dla skarp wykopow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

SPRAWDZENIE ODWODNIENIA

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji okreslonymi w pkcie 5
oraz z dokumentacjg projektowa.

Szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysigkéw wodnych.

SPRAWDZENIE JAKOSCI WYKONANIA ROBOT

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w ST .

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

CZESTOTLIWOSC ORAZ ZAKRES BADAN I POMIAROW
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaro6w do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robo6t ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Pomiar szerokos$ci korpusu ziemnego | Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i poziomicg lub
Pomiar szeroko$ci dna rowdw niwelatorem, w odstepach co 200 m na

3 Pomiar rzednych powierzchni | prostych, w punktach glownych tuku, co 100 m na tukach o R > 100 m
korpusu ziemnego co 50 m na tukach o R < 100 m
Pomiar pochylenia skarp oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci

5 Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

6 Pomiar réwnosci skarp

7 Pomiar spadku podituznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m oraz w punktach
powierzchni korpusu lub dna rowu watpliwych

8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zaggszczenia okresla¢ dla kazdej ulozonej warstwy lecz nie

rzadziej niz w trzech punktach na 1000 m” warstwy

SZEROKOSC KORPUSU ZIEMNEGO
Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz = 10 cm.
SZEROKOSC DNA ROWOW
Szerokos¢ dna rowow nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
RZEDNE KORONY KORPUSU ZIEMNEGO
Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga ro6zni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
POCHYLENIE SKARP

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
ROWNOSC KORONY KORPUSU
Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekraczac¢ 3 cm.
ROWNOSC SKARP

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.
SPADEK PODLUZNY KORONY KORPUSU LUB DNA ROWU

Spadek podluzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac¢ rdznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.
ZAGESZCZENIE GRUNTU

Wskaznik zaggszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéow dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia nalezy okresli¢
wskaznik odksztatcenia I, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].
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6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie speilniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli
materiaty nie spetniajagce wymagan zostanag wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inzyniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielkos$¢ potrgcen za obnizong jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m’ (metr sze§cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenic modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2.  Inne dokumenty

e  Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

e Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.

e Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

e  Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-05

VI. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny dla przedmiotowego zadania nr 01722: ,,Przebudowa ogrodzenia
zewnetrznego wraz z przebudowq oSwietlenia zewnetrznego na terenie kompleksu wojskowego K-0044 w miejscowosci
Warszawa

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegoétowej specyfikacji technicznej
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtdérnego uzycia nalezy
stosowac:
e rowniarki,
e spycharki,
e lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie
roboét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajaca zastosowania takiego
sprzetu.
Do wykonania robo6t zwigzanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtoérnego uzycia, nalezy stosowac:
e noze do cigcia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,
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e lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem samochodowym. Wybor
srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtornego zastosowania,
powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopdéw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewow oraz do innych czynnos$ci okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru
humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robdt, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa robot (zmienna grubos$¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac rgczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot
ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubo$¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glgbokosci jego zalegania, wysokoSci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowil podstawg do rozliczenia czynnosci
zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu. Zdjety humus nalezy skladowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania
humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opaddéw i bezposrednio po nich, aby
unikna¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning przeznaczona
do umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywa¢ w odpowiednich
warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjgciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubo$¢ darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by¢
sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie rozlozenie darniny, to nalezy ja
magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darning nalezy skladowa¢ w warstwach trawg do dotu. W
pozostalym okresie darning nalezy sktadowa¢ warstwami na przemian trawg do gory i trawa do dotu. Czas sktadowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtdérnego wykorzystania nalezy usung¢ mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przez Inzyniera.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakoS$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robadt
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST -00.00.00 ,,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m” wykonania robét obejmuje:
e zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,
e zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-06

VII. ZASYPANIE WYKOPOW WRAZ Z ZAGESZCZENIEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszych ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot ziemnych zwigzanych z zasypaniem wykopow
i rozkopdw wraz z zageszczeniem dla przedmiotowego zadania nr 01722: , Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z
przebudowq oswietlenia zewnetrznego na terenie kompleksu wojskowego K-0044 w miejscowosci Warszawa

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1. 1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu zasypanie wraz z
zageszczeniem wykopdéw fundamentowych do poziomu istniejacego terenu i rozkopow istniejacych drog i nasypéw w zakresie
przywracajacym stan pierwotny (przed rozkopem).

Roboty majace na celu sprowadzenie terenu lub nasypu istniejacego do poziomu projektowanego, zgodne z dokumentacja .

1.4. Okreslenia podstawowe.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujgca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru;

Is=Pd/Pds
gdzie:

Pd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu w [Mg/m3]

Pds - maksymalna ggstos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalnej
probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych w [Mg/m3], badania
wykona¢ zgodnie z normg BN-77/8931-12.

Wskaznik réznoziarnistos$ci - wielkos$¢ charakteryzujaca zaggszcza | n 08¢ gruntow niespoistych, okreslona wg wzoru:
U= d60/d10
gdzie:

d60 - srednica oczek sita przez ktére przechodzi 60% gruntu [mm]

d10 - $rednica oczek sita przez ktdre przechodzi 10% gruntu [mm]

Pozostate okre$lenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i ST.00.00.00.
"Wymagania Ogolne"

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét.

Ogolne wymagania podano w ST.00.00.00. "Wymagania Ogolne".
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ oraz za ich zgodno$¢ z Rysunkami, Specyfikacja i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do zasypywania powinien by¢ uzyty grunt niezamarznigty i bez jakichkolwiek zanieczyszczen (np. torfu, darniny, korzeni,
odpadkow budowlanych lub innych materiatow).
Grunty rodzime mogg zosta¢ uzyte do zasypania wykopow jezeli spetniaja odpowiednie warunki nie s3 to:

o grunty organiczne - o zawartosci czgsci organicznych > 2%,

. materiatly agresywne w stosunku do budowli,

. wykazujace pgcznienie,
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. odpady chemiczne,

. odpady ze spalania $mieci,

. grunty zawierajace frakcje powyzej 100 mm).
W przypadku koniecznosci zasypania wykopow piaskiem zgodnie z Rysunkami, nalezy stosowac piasek sredni, piasek gruby,
ZWir, 0 uziarnieniu mieszanym z udziatem frakcji ponizej 0,06 mm nie wigkszym niz 15% wagowo.
Jako grunt do zasypania rozkopow istniejacych nasypow w obregbie klina odltamu nalezy stosowaé grunt niespoisty,
niewysadzinowy (piasek $redni, piasek gruby, zwir, pospolki) o wskazniku roznoziarnistosci U > 5, a dla gérnej warstwy o
grubosci min. 50 cm dodatkowo o wspotczynniku filtracji ki > 6 x 10> ms.
W przypadku zasypywania wykopow zlokalizowanych w miejscach w ktorych bedzie wykonywany nasyp drogowy nalezy stosowac
grunt zasypowy taki jak dla nasypu i zageszczaé go tak jak przy wykonywaniu nasypoéw drogowych.

3. SPRZET

Sprzet uzywany do zasypywania wykopow i zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatdw do zasypywania wykopoéw powinny odbywaé si¢ tak aby
zabezpieczy¢ grunt przed zanieczyszczeniem i utrata wymaganych wlasciwosci.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasypywanie wykopow i rozkopow.

Zasypywanie powinno by¢ przeprowadzone bezposrednio po wykonaniu w nich projektowanych elementow obiektu i
okreslonych robot.

Przed rozpoczgciem zasypywania wykopow lub rozkopow ich dno powinno by¢ oczyszczone z torfow, gytii i namulow oraz
ewentualnych innych zanieczyszczen obcych, a w przypadku potrzeby odwodnione.

Jezeli dno wykopu lub rozkopu znajdowa¢ si¢ bedzie pod woda, niezbgdne bedzie stwierdzenie czystosci dna.

Grunt uzyty do zasypania wykopow lub rozkopoéw powinien by¢ zageszczony przynajmniej tak jak grunt rodzimy wokot
wykopdw lub rozkopdw.

Zasypke gruntowa nalezy uktada¢ rownomiernie i zaggszcza¢ warstwami o grubosci umozliwiajacej uzyskanie wymaganego
wskaznika zaggszczenia.

5.2. Zageszczanie gruntu nasypowego.

a) Kazda warstwa gruntu w nasypie powinna by¢ zaggszczana mechanicznie. Grubos$¢ zaggszczanych warstw winna wynosic:
-przy zaggszczaniu lekkimi walcami - max 0,2 m

-przy zagszczaniu walcami wibracyjnymi, wibratorami lub ubijakami mechanicznymi- max 0,4m

b)W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajacych oraz instalacji grunt powinien by¢ zageszczany rg¢cznie.
c)Zaggszczanie gruntu powinno odbywac si¢ przy statej kontroli laboratoryjnej a wskaznik zaggszczenia powinien by¢
rowny wskaznikowi zageszczenia gruntu rodzimego.

d) Wilgotnos$¢ gruntu zagegszczonego w danej warstwie powinna zblizona do wilgotnosci optymalne;j

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystgpieniem do zasypywania wykopdéw fundamentowych realizowanego obiektu nalezy sprawdzi¢ stan wykopow np.:
czy sa oczyszczone ze $mieci. Ponadto nalezy sprawdzi¢ rodzaj i stan gruntu przeznaczonego do zasypania wykopow. ( punkt 2
niniejszej dokumentacji) kontroli podlega rowniez sposdb zageszczenia gruntu zgodnie z p 5 niniejszej Specyfikacji.

7. OBMIAR ROBOT
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Jednostka obmiaru jest 1 m® przestrzeni wypehienia gruntem zasypowym. I1o$¢ robot okresla si¢ na podstawie Rysunkéw z
uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze. Obmiaru iloSciowego usunigtego gruntu
dokonuje si¢ w m® w stanie rodzimym.

8. ODBIOR ROBOT

Wg specyfikacji ST 00.00.00 Warunki ogdlne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ za wykonana i odebrana ilo$¢ m3 zasypanego wykopu lub rozkopu wg ceny jednostkowej .

10. RZEPISY ZWIAZANE

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
badania przy odbiorze

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.07

VIII. PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie dla przedmiotowego zadania nr 01722:
-Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z przebudowq oswietlenia zewnetrznego na terenie kompleksu wojskowego K-
0044 w miejscowosci Warszawa

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudow z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21]  obejmuje SST Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej

1.4. OKkreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotnosci
kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” oraz w Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane do wykonania podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w ST Podbudowa z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi
p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1. Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczg (goérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3
grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Whasciwosci kruszywa

Kruszywa do podbudowy powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.
Kruszywa powinny spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa tamane
Lp. | Wyszczegodlnienie Badania
wlasciwosci Podbudowa wedlug
zasadnicza pomocnicza
1 Zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % |od 2 do 10 od2 do 12 PN-B-06714
(m/m) -15[3]
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie |5 10 PN-B-06714
wigcej niz -15[3]
3 Zawarto$¢ ziarn nieforemnych 35 40 PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz -16 [4]
4 Zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), PN-B-04481 [1]
nie wiecej niz 1 1
5 Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym | od 30 do 70 od 30 do 70 BN-64/8931
zageszczeniu metoda I lub I wg PN-B-04481, % -01 [26]
6 Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotow,
nie wiecej niz
b) Scieralno$¢ czgsciowa po 1/5 peinej liczby
obrotow, nie wigcej niz 35 50
PN-B-06714
-42 [12]
30 35
7 Nasigkliwos$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714
-18 [6]
8 Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25 cyklach PN-B-06714
zamraza- 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wigcej niz
10 | Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SO;, PN-B-06714
%(m/m), nie wigcej niz 1 1 -28 [9]
11 | Wskaznik no$nosci w,s mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Ig > 1,00
b) przy zaggszczeniu I > 1,03 80 60 PN-S-06102
120 - [21]
2.3.3. Woda

Nalezy stosowa¢ wod¢ wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykaza¢ si¢
mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg¢. Mieszarki powinny zapewni¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odbywac si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robdt

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno speiniaé wymagania okre§lone w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i
zaggszczeniem podloza” i ST ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ ulozona na podtozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

Dis s (1)

dygs
w ktorym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ spelniony, nalezy na podtozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrang
geowldkning. Ochronne wlasciwosci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czastek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

dSO
090

<12 )

w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,
Oy -umowna $rednica poréw geowldkniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na geowtdkninie w ilosci
90% (m/m); warto$¢ parametru Oy powinna by¢ podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $ciSle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
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gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od
razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢ po
zageszczeniu byla réwna grubos$ci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i
rzgdnych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczgcie budowy kazdej
nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony
przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci,
mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Nie przewiduje si¢ odcinka probnego.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba | Maksymalna powierzchnia
Lp. | Wyszczegodlnienie badan badan na dziennej | podbudowy przy-padajaca na
dzialce roboczej jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnos$¢ mieszanki 2 600
3 Zageszczenie warstwy 10 probek na 10000 m’
4 Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 | dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie
kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobieraé w sposob
losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zagegszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢c wedtlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidlowe, gdy stosunek wtdérnego modutu
E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

LENPEY:
E,
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowa¢ ocene wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy w obecnos$ci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwosé oraz zakres pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.
Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ pomiardw
1 Szerokos¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co
20 m tatg na kazdym pasie ruchu
3 Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokosciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie*’ co 100 m
7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dzialce robocze;j,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m’
8 No$nos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwobch przekrojach na
kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokos$ci warstwy wyzej lezacej o co najmniej
25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.
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6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows tata.
Nieréwnosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja = 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1
cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego poditoia

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ roézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nosnosé podbudowy

*  modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
* ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut odksztat-
z kruszywa o | Wskaznik Maksymalne ugigcie | cenia mierzony plyta o
wskazniku | zaggszczenia | sprezyste pod kolem, mm $rednicy 30 cm, MPa

Whos nie | Is nie

mniejszym | mniejszy niz

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego

pierwszego | obcigzenia
obcigzenia E,

E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktéore wykazuja wigksze odchylenia od okreSlonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gleboko$ci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ podbudowg przez spulchnienie warstwy na
petna grubos¢ do potowy szerokos$ci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg¢ podbudowy. Powierzchnie
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosé¢, zgodnie z decyzja Inzyniera,
uzupetione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyré6wnane i ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca
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wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych
zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnosé podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbe¢dne do zapewnienia
wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy,
gdy zanizenie nos$nos$ci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” . Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja
projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6élne” .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnosci objetych ceng jednostkowa 1 m® podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metodg bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartos$ci zanieczyszczen organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los Angeles
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego
20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw
21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
23. PN-S-96035 Popioty lotne
24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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25.
26.
27.

28.
29.
30.

BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obcigzenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.08.

IX. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie dla przedmiotowego zadania nr 01722:
-Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z przebudowq oswietlenia zewnetrznego na terenie kompleksu wojskowego K-
0044 w miejscowosci Warszawa

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej.
Ustalenia zawarte sa w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstwe no$na nawierzchni drogowe;.

Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” .

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru wigkszych od 8
mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw
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2.3.1. Uziarnienie kruszywa
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.
2.3.2. Wlasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” .

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.

5.  WYKONANIE ROBOT

Zasady wykonania robot podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

5.1. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” .

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozktadania i zaggszczania mieszanki podano w ST Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
5.4. Odcinek probny
Nie przewiduje si¢ wykonania odcinka probnego.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” .

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0g6lne” .

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” .

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
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Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0g6lne” .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6t podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robdt podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
e dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
e rozlozenie mieszanki,
e  zageszczenie roztozonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwigzane podano w ST ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”.

49



Zadanie inwestycyjne 01722 ¢ Kav\SN'g ETAL

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
ARCHITEKTURA

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST.09.

X. OGRODZENIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru jest wykonanie ogrodzenia dla
przedmiotowego zadania nr 01722: ,,Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z przebudowq oSwietlenia zewnetrznego na
terenie kompleksu wojskowego K-0044 w miejscowosci Warszawa

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania ogrodzenia wg projektu wraz z robotami towarzyszacymi oraz
ustawienia nowych bram i obejmujg wykonanie nastepujacych robot:

e - wykopy liniowe o $cianach pionowych, kat. gruntu III-IV - wykopy pod fundament ogrodzenia ogrodzenia

e -roboty ziemne koparkami z transportem urobku samochodami samowytadowczymi

e - ogrodzenie zgodnie z dokumentacja projektowa,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszym ST sa zgodne z obowigzujacymi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i1 poleceniami
Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST .00.00.00. "Wymagania og6lne".

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogolne".

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Przewiduje si¢ reczne wykonawstwo robot, tacznie z zaladunkiem na $rodek transportu.
4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00. "Wymagania Ogolne".

Dowolny $rodek transportu, zaakceptowany przez Inzyniera.

Materiaty nalezy ustawia¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przesuwania si¢
podczas transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robodt, uwzgledniajacy wszystkie

warunki, w jakich bedzie wykonane ogrodzenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne wymagania dotyczace kontroli podano w ST .00.00.00. "Wymagania Ogdlne".
Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie ilo$ci ustawionego ogrodzenia.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST .00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
Jednostka obmiaru sa metry biezace wykonanego ogrodzenia i podmuréwek (cokotdow) oraz szt. ustawionych stupkow badz
bram (lub regulacji wysokoSciowej).

8. ODBIOR ROBOT
Odbior wedtug zasad okreslonych w ST 00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ogélne ptatnosci podano w ST D.00.00.00..

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanego ogrodzenia obejmuje:
e - wykonanie wykopow
e - zakup i transport materialow
e - wyznaczenie miejsc ustawienia ogrodzenia z siatki stalowej
e - osadzenie stupkow
e - zamocowanie siatki
e - zasypanie wykopow
e - oczyszczenie terenu budowy
e - poza ustawieniem ogrodzenia dowdz materiatu i oczyszczenie miejsca budowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Podano w ST D.00.00.00.
PN-82/H-93215. Walcdéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu.
PN-84/B-03264. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i projektowanie.

i INSTALOWANIE OGRODZEN

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej jest wykonanie ogrodzenia panelowego na stupkach metalowych z cokotem
monolitycznym.

Specyfikacja obejmuje w szczegodlnosci wymagania dotyczace wlasciwosci materiatow,

sposobu wykonania i oceny prawidtowosci poszczegdlnych robot budowlanych.

1.2. Zakres robot

Wykonanie ogrodzenia panelowego z cokotem monolitycznym, bram i furtek umozliwiajacej wejscie.

Ogrodzenie panelowe, dlugos¢ catkowita — 1561,00 m, wysoko$¢ — 2,3 m.

Rozstaw stupéw w przesle standardowym — 2,50 m

Szczegdtowy zakres robot wedtug kosztorysowego przedmiaru robot, ktory stanowi integralny zatacznik do niniejszej
specyfikacji techniczne;j.
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Niniejsza specyfikacja opracowana zostata dla nastgpujacych klas robot wedlug stownika CPV : - klasa
45.42. kod CPV 45340002 Instalowanie ogrodzen, plotéw i sprzetu ochronnego

1.3. Ogélne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnos¢ ze Specyfikacja Techniczng oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru, wyznaczonego przez Inwestora.

2. MATERIALY

Materialy zastosowane to :

-beton C25/30 (B30) W6 F100 do wykonania fundamentéw ogrodzenia,

- panele ocynkowane malowane proszkowo

- stupki stalowe wg PN-H-24219

- bramy stalowe z pretow pionowych fi 12, na ramie z ksztattownikow stalowych.

- montaz stupkdw ogrodzenia, furtki i bram,

Furtka:

Furtka o szerokosci 160 cm, 140 cm i wysokosci 2,10m,

Furtka wykonana z panela stalowego ocynkowanego malowanego proszkowo systemowa.

Wypehienie skrzydta z pretow pionowych @5 mm w rozstawie co 50 mm

Brama dwuskrzydtowa (4.8 m, 5.2 m, 9.0 m) montowana na fundamencie wykonanym }acznie dla stupkow
ogrodzeniowych i bramowych. Przymocowane musza by¢ do stupkdéw za pomoca zawiaséw zamontowanych w sposob
uniemozliwiajacy zdjecie ich poprzez podwazenie lub wybicie czopa z zawiasu. Odleglo$¢ pomiedzy stupami
ogrodzeniowymi oraz pionowymi zewngtrznymi krawedziami bram, a takze pomigdzy bramami a podlozem nie
powinna by¢ wigksza niz 5 cm.

3. SPRZET

Do wykonania robot Wykonawca jest zobowigzany zastosowac¢ sprzet i maszyny wlasciwe dla danego rodzaju robot, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych robot.

Naktady pracy sprzetu winny wynikaé z katalogow naktadow rzeczowych, z uwzglednieniem zatozen ogolnych i
szczegotowych.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw umowy nie zostang dopuszczone do robot
przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny by¢ dobrane przy uwzglednieniu przecigtnej organizacji pracy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Opis robot

Zakres zadania obejmuje:

Wykonywanie robot w zakresie branzy budowlanej obejmuje :

- wykonanie fundamentu pod panele ogrodzenia i stopy pod stupki bramowe i furtkowe z C25/30 (B30) W6 F150,
posadowione na 1,20 m, stupek zaglebiony do granicy przemarzania czyli 1,0m, pod poziomem gruntu, pod
fundamentem monolitycznym wykona¢ podsypke piaskowg lub zwirowa zageszczong w stopniu uniemozliwiajagcym
zapadanie si¢ fundamentu po jej wykonaniu.

Fundament pod bramy 1,2x1,2x,1,2

Przesta ogrodzenia panelowego:
- panel ogrodzeniowy ocynkowany i malowany proszkowo o wysokosci 1930 mm i szer. 2500 mm, wykonany z pretéw
pionowych i poziomych fi 5 mm, z 3 przetloczeniami

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robot pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.
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Wykonawca jest zobowigzany do stosowania materialdw i wyrobow spetiajgcych warunki PN, posiadajacych
potwierdzone przez producenta §wiadectwa jakosci, certyfikaty. Odbior materialu bedzie obejmowat zgodnos¢ ze
specyfikacja i wystawionym atestem. W przypadku zastrzezen co do zgodnos$ci materialu z zas§wiadczeniem o jakoSci
wystawionym przez producenta, mat. powinien by¢ zbadany na koszt Wykonawcy.

Materiaty ktére nie spetniajg norm nie dopuszcza si¢ do wbudowania.

7. JEDNOSTKA OBMIARU

(m2/mb) ogrodzenia panelowego; (szt.) furtka, bramy (szt.)

8. ODBIOR ROBOT

Odbior koncowy bedzie polegal na sprawdzeniu komisyjnym zakresu wykonanych robot zgodnie z ofertg i
specyfikacja techniczng oraz oceng wizualna.
Podstawa do odbioru beda nastepujace dokumenty:
- przedstawione $wiadectwa jakos$ci materiatow,
- certyfikaty wbudowanych urzadzen
Elementy ogrodzen dokumentacja techniczna, instrukcja dostarczong przez producenta. Odchylenia w tym
zakresie nie powinny by¢ wicksze niz:
- dla elementow osadzonych w ptaszczyznie pionu + 10 mm.
Po zamontowaniu elementéw nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ ich funkcjonowania. Jezeli wszystkie przewidziane badania
dadza wynik dodatni, wykonane roboty nalezy uzna¢ zgodne z wymaganiami. W przypadku, gdy chociaz jedno z badan da
wynik ujemny, badz tylko ich czg¢$¢ nalezy uznaé za niezgodne z wymaganiami. W razie uznania catosci lub czesci robot za
niezgodne z wymaganiami nalezy:
a) roboty wykonane niezgodnie z wymaganiami poprawi¢ w celu doprowadzenia
ich do zgodno$ci z wymaganiami i po poprawieniu przedstawi¢ do ponownych
badan, albo
b) zakwestionowane roboty odrzuci¢ oraz nakaza¢ powtdrne wykonanie robot.
Roboty zwigzane z ogrodzeniem odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim.

ii. STAL ZBROJENIOWA. ROBOTY ZBROJARSKIE

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zbrojarskich oraz
wymagania dotyczace cech i jakosci stali zbrojeniowej. Specyfikacja techniczna jest dokumentem pomocni czym przy
realizacji i odbiorze robot.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza sposobu prowadzenia robot zbrojarskich oraz
wymagan jakie powinna spetniac stal zbrojeniowa.

Szczegdtowy zakres robot wedtug kosztorysowego Przedmiaru Robdt stanowiacego integralny zatacznik do niniejszej
specyfikacji techniczne;j.

Niniejsza specyfikacja opracowana zostata dla nastgpujacych klas robot wedtug stownika CPV : -
k1.45.21. kod CPV 45223210-1 Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali
- k1.45.25. kod CPV 45262310-7 Zbrojenie.

2. MATERIALY

2.1. Stal zbrojeniowa
Prety stalowe do zbrojenia betonu winny by¢ zgodne z wymaganiami PN-82/H-93215 i PN-91/S-10042. Stal
zbrojeniowa dostarczana na budow¢ powinna mie¢ atest hutniczy.

2.1.1. Asortyment stali
Do zbrojenia betonu pretami wiotkimi nalezy stosowac nastepujace klasy i gatunki stali oraz §rednice pretow :
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stal A-ITIN (RB 500W) oraz St3S (S235JR) $rednice od ¢ 612 mm.

3. SPRZET

Prace zbrojarskie wykonane specjalistycznymi urzadzeniami stanowigcymi wyposazenie zbrojarni (gigtarki, noze
mechaniczne, prostowarki, wciagarki, mtotki, itp.).
Sprzet uzywany do wykonania zbrojenia musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatdw do wykonania zbrojenia powinny odbywac si¢ tak aby
zachowac ich dobry stan techniczny, a przede wszystkim tak , aby zapewni¢ nieodksztatcalnos¢ elementéw stalowych.
Materialy nalezy utozy¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej, obok siebie i zabezpieczy¢ przed
mozliwos$cig przesuwania si¢ podczas transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne
Wymagania ogélne w stosunku do prowadzonych robét zgodnie z SST p.1. Wymagania ogdlne.

5.2. Przygotowanie zbrojenia.

5.2.1. Czyszczenie pretow

W przypadku skorodowania pr¢tow zbrojenia lub ich zanieczyszczenia w stopniu przekraczajagcym wymagania punktu
5.3.1. nalezy przeprowadzi¢ ich czyszczenie. Rozumie si¢, ze zanieczyszczenia powstaty w okresie od przyjecia stali
na budowie do jej wbudowania.

Prety zattuszczone lub zabrudzone farbami nalezy czysSci¢ preparatami rozpuszczajacymi ttuszcz.

Stal narazona na cho¢by chwilowe dzialanie stonej wody nalezy zmy¢ woda stodka. Stal pokryta tuszczaca si¢ rdzg i
zabtocong oczyszcza si¢ szczotkami drucianymi recznie lub mechanicznie lub tez przez piaskowanie. Po
oczyszczeniu nalezy sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretow. Stal tylko zabtocong mozna zmy¢
strumieniem wody.

Prety oblodzone odmraza si¢ strumieniem cieptej wody.

Mozliwe sa rowniez inne sposoby czyszczenia stali zbrojeniowej akceptowane przez Inzyniera.

5.2.2. Prostowanie pretow
Dopuszczalna wielko$¢ miejscowego wykrzywienia preta od linii prostej nie powinna przekracza¢ 4 mm.
Dopuszcza si¢ prostowanie pretow za pomocg kluczy, mlotkdw, prostowarek i weiggarek.

5.2.3.Cigcie pretéw zbrojeniowych

Cigcie pretow nalezy wykonywacé przy maksymalnym wykorzystaniu materiatu. Wskazane jest sporzadzenie w tym
celu planu cigcia. Prety ucina si¢ z doktadnoscia do 1.0 cm. Cigcia przeprowadza si¢ przy uzyciu mechanicznych nozy.
Nalezy ucina¢ prety krotsze od dlugosci podanej w projekcie o wydtuzenie zalezne od wielkosci i ilo$ci odgigc.

5.2.4. Odgiecia pretow i haki

Minimalne $rednice trzpieni do uzywanych przy wykonywaniu hakéw zbrojenia podaje tabela nr 1 (PN 91/S-

10042).

Minimalna odlegtos¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie mozna na nim potozy¢ spoing wynosi 10 d. Na zimno, na
budowie mozna wykonywac¢ odgigcia pretow srednicy d < 12 mm. Prety o Srednicy d > 12 mm powinny by¢ odginane
z kontrolowanym podgrzewaniem.

Wewngtrzna srednica odgigcia pretow zbrojenia gtownego, poza odgigciem w obrebie haka, powinna by¢ nie mniejsza
niz :

5d dla stali klasy A-0 i A-I

10d dla stali klasy A - IIT

W miejscach zagiec i zataman elementéw konstrukcji w ktorych zagigcia ulegaja jednoczes$nie wszystkie prety
zbrojenia rozcigganego nalezy stosowac¢ Srednic¢ zagigcia rowna co najmniej 20d. Wewnetrzna $rednica odgigcia
strzemion i pr¢tdéw montazowych powinna spetnia¢ warunki podane dla hakow.
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Nalezy zwroci¢ uwage przy odbiorze hakdéw (odgieé) pretdw na ich zewnetrzng strone. Niedopuszczalne sg tam
peknigcia powstate podczas wyginania.

5.3. Montaz zbrojenia

5.3.1. Wymagania ogélne

Wymaga si¢ nastgpujacej klasy stali : A-0 i A - III, (PN-91/S-10041, PN-90/B-03200, PN-77/B-06200), dla zbrojenia
betonu.

Uktad zbrojenia w konstrukeji musi umozliwi¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton. Po utozeniu
zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretoéw wzgledem siebie i wzgledem deskowania nie moze ulec zmianie.
W konstrukcj¢ mozna wbudowac stal pokryta co najwyzej nalotem nie tuszczacej si¢ rdzy. Nie mozna wbudowywac
stali zatluszczonej smarami lub innymi §rodkami chemicznymi, zabrudzonej farbami, zabtoconej i oblodzonej stali
ktdra byta wystawiona na dzialanie stonej wody.

Stan powierzchni wktadek zbrojeniowych ma by¢ zadowalajacy bezposrednio przed betonowaniem. Mozliwe jest
wykonanie zbrojenia z pretéw o innej $rednicy niz przewidziane w projekcie oraz zastosowanie innego gatunku stali ;
zmiany te wymagaja zgody pisemnej Inzyniera .

Beton jest zbrojony pretami zebrowanymi o $rednicy nie wigkszej niz 32 mm .

Koncowki drutow wigzadetkowych musza by¢ odgigte do srodka betonowanego elementu. Minimalna grubosé
otuliny zewngtrznej w §wietle pretow i powierzchni przekroju elementu Zelbetowego powinna wynosi¢ co

najmniej:

Cmin>0 jezeli dg<32 mm

Cmin>0+S5 jezeli dg>32 mm .

Przed betonowaniem zbrojenie powinno by¢ odebrane przez Inzyniera i odbior wpisany do dziennika budo wy.
Uktadanie zbrojenia bezposrednio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednig wysoko$¢ w trakcie beto nowania
jest niedopuszczalne.

Niedopuszczalne jest chodzenie i transportowanie materialdow po wykonanym szkielecie zbrojeniowym.

5.3.2. Montowanie zbrojenia

5.3.2.1. Laczenie pretéw za pomocg spawania

Dopuszcza si¢ nastgpujace rodzaje spawanych polaczen pretow:
czotowe, elektryczne, oporowe,

- naktadkowe spoiny dwustronne - lukiem elektrycznym,

- naktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektrycznym,

- zaktadkowe spoiny jednostronne - tukiem elektrycznym,

- zaktadkowe spoiny dwustronne - tukiem elektrycznym,

5.3.2.2. Laczenie pojedynczych pretéw na zaklad bez spawania

Dopuszcza si¢ taczenie na zaktad bez spawania (wigzanie drutem) pretow prostych.

5.3.2.3. Skrzyzowania pretow

Skrzyzowania pretow nalezy wiagzac drutem wiazadetkowym, zgrzewac lub laczy¢ tzw. stupkami dystansowymi.
Drut wigzadetkowy, wyzarzony, o $rednicy 1 mm uzywa si¢ do tgczenia pretow o srednicy do 12 mm. Przy
srednicach wigkszych nalezy stosowaé drut o $rednicy 1,5 mm.

W szkieletach zbrojenia belek i stupow nalezy taczy¢ wszystkie skrzyzowania pretow naroznych ze strzemionami.

6. KONTROLA JAKOSCI

Dopuszczalne tolerancje wymiaréw w zakresie cigcia, gigcia i rozmieszczenia zbrojenia podaje tabela nr 3.
Niezaleznie od tolerancji podanych w tabeli obowiazuja nast¢pujace wytyczne:

-Dopuszczalne odchylenie strzemion od linii prostopadtej do zbrojenia gtéwnego nie powinno przekracza¢ 3%.
Réznica w wymiarach oczek siatki nie powinna przekracza¢ 3mm.

Dopuszczalna rdznica w wykonaniu siatki na jej dtugos$ci nie powinna przekracza¢ 25 mm, liczba uszkodzonych
skrzyzowan w dostarczonych na budowe siatkach nie powinna przekracza¢ 20% w stosunku do wszystkich skrzyzowan
w siatce. Liczba uszkodzonych skrzyzowan na jednym precie nie moze przekracza¢ 25% ogodlnej ich liczby na tym
precie, roznice w rozstawie miedzy pretami gtdéwnymi w siatce nie powinny przekracza¢ 5 cm.

Réznice w rozstawie strzemion nie powinny przekraczaé 2 cm.
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7. JEDNOSTKA OBMIARU

Jednostka obmiarowg jest tona (t) stali konstrukcyjnej.

8. ODBIOR ROBOT

Inspektor na podstawie zapisow w ksigzce obmiarow i dzienniku budowy.
a) przejecie robot zbrojarskich
b) $wiadectwo wykonania.

ii. BETON KONSTRUKCYJNY. ROBOTY BETONIARSKIE

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt betoniarskich oraz
wymagania dotyczace wlasciwosci betonu konstrukcyjnego. Szczegoétowa specyfikacja techniczna (SST) jest
dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza technologii produkcji betonu i betonowania
konstrukeji.

Szczegodtowy zakres robot wedtug kosztorysowego Przedmiaru Robot stanowigcego integralny zatagcznik do niniejszej
specyfikacji techniczne;j.

Niniejsza specyfikacja opracowana zostata dla nast¢gpujacych klas robot wedtug stownika CPV : klasa
45.21. kod CPV 45223500-1 — konstrukcje z betonu zbrojonego
klasa 45.25. kod CPV 45262311-4 — betonowanie konstrukcji.

2. MATERIALY
Do wykonania fundamentéw ogrodzenie uzy¢ betonu C25/30 (B30) W6 F100 i stali A-IIIN (RB 500W).

2.1. Cement

Cement jest najwazniejszym sktadnikiem betonu i powinien posiadac nastgpujace wlasciwosci: -

wysoka wytrzymatos¢,

- maty skurcz, szczegolnie w okresie poczatkowym,

- wydzielanie matej ilosci ciepta przy wigzaniu.

Celem otrzymania betonu w duzym stopniu nieprzepuszczalnego i trwatego, a wigc odpornego na dziatanie
agresywnego $rodowiska, nalezy stosowa¢ wylacznie cement portlandzki (bez dodatkéw), o podwyzszonej
odpornosci na wptywy chemiczne.

Do betonu klasy B25 zaleca si¢ cement marki 25 oraz 32,5 . Wymaga si¢, aby cementy te charakteryzowaty si¢
nastepujacym sktadem:

- zawarto$¢ krzemianu tréjwapniowego (alitu) C3S 50-60 %,

- zawartos$¢ glinianu trojwapniowego C3A, mozliwie niska, do 7 %,

- zawartos$¢ alkaliow do 0.6 %, a przy stosowaniu kruszywa niereaktywnego do 0.9 %. Ponadto zaleca si¢, aby
zawarto$¢ C4AF+2*C3A < 20 %. Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi spelnia¢ wymagania zawarte w PN-
88/B-3000. Nie dopuszcza si¢ wystepowania w cemencie grudek nie dajacych si¢ rozgnies¢ w palcach. Wykonawca
powinien dokonywac kontroli cementu przed uzyciem go do wy konania mieszanki betonowej, nawet bez oczekiwania
na zlecenie nadzoru inwestorskiego, w urzedowym laboratorium do badan materiatowych i przekazywac¢ Inzynierowi
, kopie wszystkich §wiadectw tych prob, dokonujac jednoczes$nie odpowiednich zapisow w Dzienniku Budowy.
Obowiazkiem Inzyniera jest zadanie powtorzenia badan tej samej partii cementu, jesli istnieje podejrzenie obnizenia
jakosci cementu spowodowane jakakolwiek przyczyna.

Kontrola cementu winna obejmowac:

- oznaczenie czasu wigzania wg PN-88/B-04300,
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- oznaczenie zmiany objetosci wg PN-88/B-04300,

- sprawdzenie zawartos$ci grudek (zbrylen) cementu nie dajacych si¢ rozgnie$§¢ w palcach i nie rozpadajacych si¢ w
wodzie.

Cement nalezy przechowywa¢ w sposob zgodny z postanowieniami normy BN-88/6731-08.

2.2. Kruszywo

Kruszywo powinno spetnia¢ wszystkie wymagania normy PN-86/B-06712 (wymagania dla kruszyw do be tonéw klasy
powyzej B25). Powinno sktada¢ si¢ z elementow niewrazliwych na przemarzanie, nie zawiera¢ sktadnikow
famliwych, pylacych czy o budowie warstwowej, gipsu ani rozpuszczalnych siarczanow, pirytow, pirytow gliniastych i
sktadnikoéw organicznych. Wykonawca powinien dostarczy¢ pisemne stwierdzenie, w oparciu o wykonane badania
mineralogiczne, o braku obecnosci form krzemionki (opal, chalcedon, trydymit,) i wapieni dolomitycznych
reaktywnych w stosunku do alkaliow zawartych w cemencie, wykonujac niezbedne badania laboratoryjne.

Kruszywo keramzytowe powinno odpowiada¢ wymogom BN-76/6722-04. Marki jakie mozna uzyskaé¢ z betonu
keramzytowego — od 3 - 25 MPa. Beton o strukturze zwartej ,zawierajacy co najmniej 300 kg/m3 cementu uwaza
si¢ za odporny na dzialanie mrozu.

2.2.1. Kruszywo grube

Do betonow klas B20 stosowa¢ grysy granitowe lub bazaltowe o maksymalnym wymiarze ziarna do 16 mm.
Stosowanie grysoéw z innych skat dopusci¢ mozna pod warunkiem zbadania ich w placowce badawczej wskazanej
przez Inzyniera i uzyskania wynikow spetniajacych podane nizej wymagania. Grysy powinny odpowiadac
nastgpujacym wymaganiom:

zawarto$¢ pytow mineralnych do 1%

zawarto$¢ ziaren nieforemnych (wydtuzonych i ptaskich) do 20%,

wskaznik rozkruszenia:

dla gryséw granitowych do 16%,

dla gryséw bazaltowych i innych do 8%,

nasigkliwo$¢ do 1.2%

mrozoodporno$¢ wg metody bezposredniej do 2%,

mrozoodporno$¢ wg zmodyfikowanej metody bezposredniej (wg BN-84/6774-02 ) do 10%, reaktywno$¢ alkaliczna z
cementem okreslona wg PN-78/B-06714/34 nie wywotujaca zwigkszenia wymiaréw liniowych ponad 0.1%,
zawartos¢ zwigzkow siarki do 0.1%,

zawarto$¢ zanieczyszczen obcych do 0.25%,

zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych nie dajaca barwy ciemniejszej od wzorcowej. Zwir powinien spetniaé
wymagania PN-86/B-06712 "Kruszywa mineralne do betonu" dla marki 30 w zakresie cech fizycznych i chemicznych.
Ponadto ogranicza si¢ do 10% mrozoodpornos¢ zwiru badang zmodyfikowana metoda bezposrednig. W kruszywie
grubym, tj. w grysach i zwirach nie dopuszcza si¢ grudek gliny. Zaleca sig, aby zawarto$¢ podziarna nie przekraczata
5%, a nadziarna 10%.

Kruszywo pochodzace z kazdej dostawy musi by¢ poddane badaniom niepelnym obejmujacym: -

oznaczenie sktadu ziarnowego wg PN-78/B-06714/15,

- oznaczenie zawartosci ziaren nieforemnych wg PN-78/B-06714/16,

- oznaczenie zawartosci pylow mineralnych wg PN-78/B-06714/13,-

- oznaczenie zawartosci zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-06714/12

- oznaczenie zawartosci grudek gliny (oznacza¢ jak zawarto$¢ zanieczyszczen obceych). Nalezy zobowigzaé

dostawce do przekazywania dla kazdej partii kruszywa wynikow badan petlnych oraz okresowo wynik badania
specjalnego dotyczacego reaktywnosci alkaliczne;.

2.2.2. Kruszywo drobne
Kruszywem drobnym powinny by¢ piaski o uziarnieniu do 2 mm pochodzenia rzecznego lub kompozycja piasku
rzecznego i kopalnianego uszlachetnionego.
Zawartos¢ poszczeg6lnych frakcji w stosie okruchowym piasku powinna wynosi¢: do 0.25
mm 14 do 19%,
do 0.5 mm 33 do 48%,
do I mm 57 do 76% .
Piasek powinien spetnia¢ nastgpujace wymagania :
- zawarto$¢ pytow mineralnych do 1.5%,
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- reaktywno$¢ alkaliczna z cementem okre$lona wg PN-78/B-06714/34 nie wywolujaca zwickszenia
wymiardéw liniowych ponad 0.1%,

- zawarto$¢ zwiazkow siarki do 0.2%,
- zawarto$¢ zanieczyszczen obcych do 0.25%,
- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych nie dajgca barwy ciemniejszej od wzorcowe;j.

W kruszywie drobnym nie dopuszcza si¢ grudek gliny. Piasek pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany
badaniom niepelnym obejmujacym :

- oznaczenie sktadu ziarnowego wg PN-78/B-06714/15,

- oznaczenie zawartosci pylow mineralnych wg PN-78/B-06714/13,-

- oznaczenie zawartos$ci zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-06714/12

- oznaczenie zawartosci grudek gliny (oznacza¢ jak zawarto$¢ zanieczyszczen obcych). Nalezy zobowiazac
dostawce do przekazywania dla kazdej dostawy piasku wynikow badan pelnych oraz okresowo wynik badania
specjalnego dotyczacego reaktywnosci alkaliczne;.

2.2.3. Uziarnienie kruszywa

Mieszanki kruszywa drobnego i grubego wymieszane w odpowiednich proporcjach powinny utworzy¢ statg
kompozycje granulometryczng, ktdra pozwoli na uzyskanie wymaganych wlasciwosci zar6wno $wiezego betonu
(konsystencja, jednorodnos$¢, urabialno$¢, zawarto$¢ powietrza) jak i stwardniatego (wytrzymato$é, przepuszczalno$e,
modut sprezystosci, skurcz). Krzywa granulometryczna powinna zapewni¢ uzyskanie maksymalnej szczelno$ci betonu
przy minimalnym zuzyciu cementu i wody. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na uziarnienie piasku w celu
zredukowania do minimum wydzielania mleczka cementowego. Kruszywo powinno sktadac¢ si¢ z co najmniej 3 frakcji;
dla frakcji najdrobniejszej pozostato$¢ na sicie o boku oczka 4 mm nie moze by¢ wigksza niz 5%. Poszczegolne frakcje
nie moga zawiera¢ uziarnienia przynaleznego do frakcji nizszej w ilosci przewyzszajacej 15% i uziarnienia
przynaleznego do frakcji wyzszej w iloSci przekraczajacej 10% catego sktadu frakeji.

Maksymalny wymiar ziaren kruszywa powinien pozwala¢ na wypelnienie mieszankga kazdej cz¢sci konstrukcji

przy uwzglednieniu urabialno$ci mieszanki, ilosci zbrojenia i grubosci otuliny.

2.3. Woda

Woda zarobowa do betonu powinna spetia¢ wszystkie wymagania PN-88/B-32250 "Materiaty budowlane. Woda do
betondw i zapraw" powinna pochodzi¢ ze zrodet nie budzacych zadnych watpliwosci, lub dobrze zbadanych.
Stosowanie wody z wodociggu nie wymaga badan. Woda powinna by¢ dodawana w mozliwie najmniejszych ilo$ciach
w stosunku do zatozonej wytrzymalosci i stopnia urabialno$ci mieszanki betonowej, biorac pod uwagg rowniez ilosci
wody zawarte w kruszywie, w sposob pozwalajacy na zachowanie mozliwie matego stosunku w/c nie wigkszego niz
0,50.

2.4. Dodatki i domieszki do betonu

Zaleca si¢ stosowanie do mieszanek betonowych domieszek chemicznych o dzialaniu napowietrzajacym i
uplastyczniajgcym. Zaleca si¢ doswiadczalne sprawdzenie skuteczno$ci domieszek przy ustalaniu recepty mieszanki
betonowe;.

W celu uzyskana betonéw w duzym stopniu nieprzepuszczalnych i trwatych o niskim stosunku w/c 1 wysokiej
urabialnosci, zaleca si¢ stosowac plastyfikatory oraz $rodki napowietrzajace.

Rodzaj domieszki nalezy uzgodni¢ z Inzynierem na etapie zatwierdzania recepty na beton. Warunkiem za

stosowania okreslonej domieszki jest aktualna aprobata techniczna.

Domieszki nalezy stosowa¢ do mieszanek betonowych wykonywanych przy uzyciu cementdéw portlandzkich marki 35 i
wyzszych.

Dodatek w postaci widkna stalowego powinien posiadacé aprobate techniczng zalezno$ci od rodzaju widkien
produkowane sg jako proste posiadajace haczykowate zakonczenia oraz z tloczeniami na powierzchni drutu-ryflowane.
Dozowanie bezposrednio do mieszanki w ilosciach 20-90 kg/m3 betonu.

2.4.1. Dodatki uplastyczniajace - plastyfikatory

Stosowanie plastyfikatorow pozwala na zmiane konsystencji mieszanki o 1 stopien w dot bez zmiany sktadu betonu i
przy zalozonej wytrzymatosci. Zmniejszenie ilosci wody zarobowej dla uzyskania tej samej konsystencji co bez
stosowania plastyfikatorow wynosi 10 do 20%, zaggszczenie i szczelnos$¢ betonu sa wigksze. Ulega podwyzszeniu
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odporno$¢ na korozj¢ siarczanowa.
2.4.2. Dodatki uszczelniajace

Sposob dziatania to zaggszczanie struktury betonu, przez co nastgpuje podwyzszenie wodoszczelnosci. Optymalna
ilo$¢ powietrza w mieszance wynosi 3 do 5%. Dodatki napowietrzajace zwigkszajg urabialno$¢, plastycznosé,
jednorodnosé, i wodoszczelnos¢ mieszanki betonowe;.

3. SPRZET

Betoniarka wolnospadowa do betonéw podktadowych i wyréwnawczych , betoniarka o dzialaniu wymuszonym,
mieszalniki z koszem, sprezarki, pompy wezowe, instalacja do wagowego dozowania sktadnikow, ubijaki i ptyty
wibracyjne, wibratory do wglgbnego zaggszczania betonu.

Instalacje do wytwarzania betonu przed rozpoczgciem produkeji powinny by¢ poddane oglgdzinom Inzyniera.
Instalacje te powinny by¢ typu automatycznego lub pétautomatycznego przy wagowym dozowaniu kruszywa,
cementu, wody i dodatkow.

Mieszanie sktadnikow powinno odbywac si¢ wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢
stosowania mieszarek wolnospadowych). Objeto$¢ mieszalnikow betoniarek musi zabezpiecza¢ po mieszczenie
wszystkich sktadnikow wazonych bez wyrzucania na zewnatrz.

4. TRANSPORT

4.1. Mieszanka betonowa
Roboty przewidziane do wykonania przy realizacji niniejszej inwestycji obejmuja w znikomym stopniu ro boty
betoniarskie z uwagi na §ladowa ilo§¢ konstrukcji z betonu i dlatego zaktada si¢ wytwarzanie mieszanki betonowej na
miejscu budowy, w zwigzku z czym transport poziomy odbywac si¢ bedzie za pomocg taczek. W przypadku, gdyby
zaistniata konieczno$¢ transportowania betonu z wytworni nalezy stosowacé si¢ nizej podanych zalecen.
Transport betonu z wytworni do miejsca wbudowania powinien by¢ wykonywany przy uzyciu odpowiednich $rodkow
w celu uniknigcia segregacji pojedynczych sktadnikéw i zniszczenia betonu. Mieszanka powinna by¢ transportowana
mieszalnikami samochodowymi (tzw. gruszkami), a czas transportu nie powinien by¢ dtuzszy niz:

90 min przy temperaturze otoczenia + 15st.C,

70 min przy temperaturze otoczenia + 20st.C,

30 min przy temperaturze otoczenia + 30st.C.
Nie sg dozwolone samochody skrzyniowe ani wywrotki. Zaleca si¢ podawanie betonu do miejsca wbudowania za
pomoca specjalnych pojemnikoéw o konstrukcji umozliwiajacej tatwe ich opréznianie lub pompy przy stosowanej do
podawania mieszanek plastycznych. Dopuszcza si¢ takze przeno$niki tasmowe, jednosekcyjne do podawania mieszanki
na odlegto$¢ nie wicksza od 10 m. Jesli transport mieszanki do pojemnika bedzie wykonywany przy uzyciu betoniarki
samochodowej jej jednorodno$¢ powinna by¢ kontrolowana w czasie roztadunku. Obowigzkiem Inzyniera jest
odrzucenie transportu betonu nie odpowiadajacego opisanym wyzej wymaganiom.

Zatadunek, transport i wytadunek betonu powinien odbywac si¢ w taki sposob, aby zachowa¢ jego wlasciwosci
techniczne, a przede wszystkim w taki sposob, by nie dopusci¢ do jego zwiagzania przed wbetonowaniem.
Wyladunek mieszanki ze srodka transportowego powinien si¢ odbywac z zachowaniem maksymalnej ostroznosci
celem uniknigcia rozsegregowania sktadnikow.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75m od powierzchni , na ktorg spada. W
przypadku wickszej wysokosci nalezy stosowac rynny zsypowe lub leje zsypowe teleskopowe.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wytwarzanie betonu

Projekt mieszanki betonowej powinien by¢ przygotowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez Inspektora.
Wytwarzanie betonu powinno odbywac si¢ w wytworni, ale przy sladowych pracach betoniarskich i matym znaczeniu
wykonywanej konstrukcji dopuszcza si¢ przygotowanie mieszanki betonowej na budowie. Dozowanie kruszywa
powinno by¢ wykonywane z doktadnoscia 2%. Dozowanie cementu powinno odbywac si¢ na niezaleznej wadze, o
wigkszej doktadnosci.

Dla wody i dodatkéw dozwolone jest rowniez dozowanie objetosciowe. Dozowanie wody winno by¢ dokonywane z
doktadnoscia 2%.
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Czas i predko$¢ mieszania powinny by¢ tak dobrane, by produkowaé mieszanke odpowiadajaca warunkom
jednorodnosci, o ktorych byta mowa powyzej. Zardb powinien by¢ jednorodny. Urabialno$¢ mieszanki po winna
pozwoli¢ na uzyskanie maksymalnej szczelnosci po zawibrowaniu bez wystapienia pustek w masie betonu lub na
powierzchni. Urabialno$¢ nie moze by¢ osiagana przy wigkszym zuzyciu wody niz przewi-

dziano w recepturze mieszanki. Inzynier moze zezwoli¢ na stosowanie §rodkoOw napowietrzajacych, plastyfikatorow,
uptynniaczy nawet, jesli ich zastosowanie nie bylto przewidziane w projekcie. Produkcja betonu i betonowanie powinny
zosta¢ przerwane, gdy temperatura spadnie ponizej Ost.C, za wyjatkiem sytuacji szczego6lnych, lecz wtedy Inzynier
wyda kazdorazowo dyspozycje na pismie z podaniem warunkow betonowania. Sktad mieszanki betonowej powinien
zapewni¢ szczelno$¢ ulozenia mieszanki w wyniku zageszczania przez wibrowanie. Przy projektowaniu sktadu
mieszanki betonowej zaggszczanej przez wibrowanie i dojrzewajacej w warunkach naturalnych (przy $redniej
temperaturze dobowej > 10st.C), srednie wymagane wytrzymatosci na $ciskanie betonu poszczegdlnych klas przyjmuje
si¢ rowne wartosciom 1.3 RbG. W przypadku odmiennych warunkéw wykonania i dojrzewania betonu (np. prasowanie,
odpowietrzanie, dojrzewa nie w warunkach podwyzszonej temperatury) nalezy uwzglednia¢ wptyw tych czynnikow na
wytrzymato$¢ i inne cechy betonu. Warto$§¢ stosunku c¢/w nie moze by¢ mniejsza niz 2 (Warto$¢ stosunku w/c nie
wigksza niz 0.5). Konsystencja mieszanek nie rzadsza od plastycznej, sprawdzana aparatem Ve-Be. Dopuszcza si¢
badanie konsystencji plastycznej stozkiem opadowym wylacznie w warunkach budowy. Stosunek poszczegolnych
frakeji kruszywa grubego ustalony do§wiadczalnie powinien odpowiada¢ najmniejszej jamistosci. Zawartos¢ powietrza
W mieszance betonowej nie powinien przekracza¢ wartosci podanych w odpowiednim punkcie.

Przy doswiadczalnym ustalaniu uziarnienia kruszywa nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad : - stosunek
poszczegodlnych frakcji kruszywa grubego, osobno dozowanych, powinien by¢ taki jak w mieszance kruszywa o
najmniejszej jamistosci,

- zawarto$¢ piasku zapewnia¢ niezbedng urabialno$¢ przy zaggszczeniu przez wibrowanie oraz nie powinien
przekracza¢ 42% przy kruszywie grubym do 16 mm i 37% przy kruszywie grubym do 31.5 mm. Warto$¢
wspotczynnika A, stosowanego do wyznaczania wskaznika C/W, charakteryzujacego mieszanke betonowa nalezy
wyznacza¢ doswiadczalnie. Wspotczynnik ten wyznacza si¢ na podstawie uzyskanych wytrzymatosci betonow z
mieszanek o réznych warto§ciach wskaznika C/W - mniejszym i wigkszym od wartos$ci przewidywanej teoretycznie -
wykonanych ze stosowanych materialéw. Dla zmniejszenia skurczu betonu nalezy dazy¢ do jak najmniejszej ilosci
cementu. Dopuszcza si¢ przekroczenie tych ilosci o 10 % w uzasadnionych przypadkach za zgoda Inspektora.

5.2. Wykonczenie powierzchni betonowych

5.2.1. Powierzchnie uformowane

Powierzchnie niewidoczne:

Nie ma zadnych dodatkowych wymagan dotyczacych powierzchni, ktére nie beda odkryte po ukonczeniu robot.

5.2.2. Wykonczenie nieuformowanych powierzchni betonowych

Powierzchnie niewidoczne:

Powierzchnie, ktore nie beda widoczne po zakonczeniu robdt nalezy jednorodnie wyréwnac i wygtadzi¢, aby otrzymac
gladka powierzchnig. Zadne dodatkowe roboty nie s3 wymagane, jezeli powierzchnie te nie stuzg jako pierwszy etap do
prowadzenia prac wykonczeniowych opisanych ponize;j.

5.3. Ukladanie mieszanki betonowej (betonowanie)

5.3.1. Zalecenia ogélne

Betonowanie powinno by¢ wykonywane ze szczegdlng starannoscia i zgodnie z zasadami sztuki budowlane;.
Betonowanie moze zosta¢ rozpoczete po sprawdzeniu deskowan i zbrojenia przez Inzyniera i po dokonaniu na ten
temat wpisu do dziennika budowy.

Przy betonowaniu konstrukcji nalezy zachowaé nast¢pujace warunki:

- deskowanie nalezy starannie oczysci¢ przez przedmuchanie sprezonym powietrzem, - deskowanie nalezy pokry¢
srodkiem anty-adhezyjnym dopuszczonym do stosowania w budownictwie, ktory powoduje utatwienie przy
rozdeskowaniu konstrukcji i poprawienie wygladu powierzchni betonowych, - betonowanie konstrukcji wykonywac
wylacznie w temperaturach >+5st.C, zachowujac warunki umozliwiajgce uzyskanie przez beton wytrzymatosci >15MPa.
W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowa nie w temperaturze do -5st.C, jednak wymaga to zgody Inzyniera
oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20st.C w chwili jej ukladania zabezpieczenia uformowanego
elementu przed utratg ciepla w czasie co najmniej 7 dni; prace betoniarskie powinny by¢ prowadzone wowczas pod
bezposrednim nadzorem Inzyniera,
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- mieszanki betonowej nie nalezy zrzucaé z wysokosci > 0.75m od powierzchni, na ktora spada; w przypadku, gdy
wysoko$¢ ta jest wigksza, nalezy mieszankg podawac za pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3m) lub leja
zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8m),

- wibratory wglebne stosowac o czestotliwosci min. 6000 drgai/min z butawami o $rednicy < 0.65 odleglo$ci miedzy
pretami zbrojenia, lezagcymi w plaszczyznie poziomej,

- podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nie wolno dotykaé zbrojenia butawa wibratora, - podczas zaggszczania
wibratorami wglebnymi zaglebia¢ butawe na glebokos¢ 5-8 cm w warstwe poprzednia i przetrzymywac bulawe w
jednym miejscu przez 20-30 sek., po czym wyjmowac powoli w stanie wibrujacym,

- kolejne miejsca zaglgbiania butawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1.4 R (R promien skutecznego dziatania
wibratora), odlegto$¢ ta zwykle wynosi 0.35-0.7 m,

- belki (faty) wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnywania powierzchni betonu ptyt pomostow i
charakteryzowac si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci,

- czas zaggeszczania wibratorem powierzchniowym lub belkg wibracyjng w jednym miejscu powinien wynosi¢ od 30
do 60 sek.,

- zasigg dzialania wibrator6w przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku gtebokosciiod 1.0 do 1.5 m
w kierunku dtugosci elementu; rozstaw wibratoréw nalezy ustala¢ dos§wiadczalnie, aby nie po wstawaty martwe pola,
a mocowanie powinno by¢ trwate i1 sztywne.

Gdyby betonowanie bylo wykonywane w okresach obnizonych temperatur, wykonawca zobowigzany jest codziennie
rejestrowa¢ minimalne temperatury za pomocg sprawdzonego termometru umieszczonego przy betonowanym
elemencie. Beton powinien by¢ uktadany w deskowaniu w ten sposob, aby zewngtrzne powierzchnie miaty wyglad
gladki, zwarty, jednorodny bez zadnych plam i skaz. Ewentualne nieréwnosci i kawerny powinny by¢ usunigte, a
miejsca przypadkowo uszkodzone powinny zosta¢ doktadnie naprawione zaprawa cementowa natychmiast po
rozdeskowaniu, ale tylko w przypadku jesli uszkodzenia te sa w granicach, ktore Inzynier uzna za dopuszczalne. W
przeciwnym przypadku element podlega rozbidrce i odtworzeniu. Wszystkie wymienione wyzej roboty poprawkowe
sg wykonywane na koszt wykonawcy. Ewentualne taczniki stalowe (drut, sruby, itp.), ktore spetniaty funkcje stezen
deskowan lub inng i wychodza z betonu po rozdeskowaniu, powinny by¢ obcigte przynajmniej 1.0 cm pod
wykonczona powierzchnig betonu, a otwory powinny by¢ wypelione zaprawa cementowa. Tam gdzie tylko mozliwe,
elementy form deskowania powinny by¢ zastabilizowane w doktadnej pozycji przy zastosowaniu pretéw stalowych
wewnatrz rurek z PCV lub podobnego materiatu koloru szarego (rurki pozostaja w betonie). Wytadunek mieszanki ze
srodka transportowego powinien nastgpowac z zachowaniem maksymalnej ostroznosci celem uniknigcia
rozsegregowania sktadnikow. Oprzyrzadowanie, czasy i sposoby wibrowania powinny by¢ uzgodnione i zatwierdzone
przez Inzyniera. Zabrania si¢ wytadunku mieszanki w jedna hald¢ i rozprowadzenie jej przy pomocy wibratorow.
Kolejne betonowania nie moga tworzy¢ przerw, niecigglo$ci ani réznic wizualnych, a podjg¢cie betonowania moze
nastapic¢ tylko po oczyszczeniu, wyszczotkowaniu i zmyciu powierzchni betonu poprzedniego. Inzynier moze, jesli
uzna to za celowe, zadecydowac o koniecznos$ci betonowania ciagtego celem uniknigcia przerw. W tym przypadku
praca winna by¢ wykonywana na zmiany robocze i w dni $wigteczne.

5.4. Pielegnacja i warunki rozformowywania betonu dojrzewajacego normalnie Bezposrednio po zakonczeniu
betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami wodoszczelnymi, zapobiegajacymi
odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i inng woda. Przy temperaturze otoczenia > 5st.C
nalezy nie p6zniej niz po 12 godzinach od zakonczenia betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotnosciowa betonu i
prowadzi¢ ja przez co najmniej 7 dni (polewanie co najmniej 3 razy na dobg). Nanoszenie bton nieprzepuszczajacych
wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢ taczyt z nastgpna warstwa konstrukeji monolitycznej, a
takze gdy nie sa stawiane specjalne wymagania dla jakos$ci pielggnowanej powierzchni. Woda stosowana do
polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania PN-88/B-32250. W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢
chronione przed uderzeniami i drganiami. Rozformowywanie konstrukcji moze nastapi¢ po osiagnigciu przez beton
wytrzymatos$ci rozformowywania (konstrukcje monolityczne), zgodnie z PN-63/B-06251 Iub wytrzymatosci
manipulacyjnej (prefabrykaty).

Preparat do pielggnacji powierzchni betonu: Antisol E, lub porownywalny, - cechy: zapobiega zbyt szybkiemu
wysychaniu betonu utrudniajgc powstawanie rys skurczowych (zwicksza odpornos¢ na dziatanie soli odladzajacych,
podwyzsza mrozoodpornos¢ i wodoszczelnos$¢). Przed stosowaniem preparat nalezy doktadnie wymieszac. Ptyn
natryskuje si¢ rownomiernie cienkg warstwg na powierzchni¢ betonu ok. 0,5-2 godz. po jego utozeniu.

Beton z keramzytu oraz beton zbrojony wioknem stalowym nie wymaga specjalnej pielggnacji , postgpowac tak jak z
betonem zwyktym.
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5.5. Usterki wykonania
Pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, ze powierzchnia, na ktorej wystepuja jest nie wigksza
niz 0.5% powierzchni odpowiedniej Sciany.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Kontrola jakosci mieszanki betonowej i betonu

6.1.1. Zakres kontroli

Zachowujac w mocy wszystkie przepisy dotyczace wytrzymatosci betonu, Inzynier ma prawo pobrania w kazdym
momencie, kiedy uzna to za stosowne, dalszych probek materiatdéw lub betondéw celem poddania badaniom badz
prébom laboratoryjnym.

Kontroli podlegaja nastgpujace wlasciwosci mieszanki betonowej i betonu, badane wg PN-88/B-06250 -
konsystencja mieszanki betonowej,

- zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowe;j,

- wytrzymato$¢ betonu na $ciskanie,

- nasigkliwo$¢ betonu,

- odpornos¢ betonu na dziatanie mrozu,

- przepuszczalno$¢ wody przez beton.

6.1.2.Sprawdzenie konsystencji mieszanki betonowej

Sprawdzenie konsystencji przeprowadza si¢ podczas projektowania sktadu mieszanki betonowej i1 nastgpnie przy
stanowisku betonowania, co najmniej 2 razy w czasie jednej zmiany roboczej. Roznice pomigdzy przy jeta a
kontrolowang konsystencja mieszanki nie powinny przekroczy¢ :

+ 20% ustalonej warto$ci wskaznika Ve-Be,

+ 1 cm - wg metody stozka opadowego, przy konsystencji plastyczne;j.

Dopuszcza si¢ korygowanie konsystencji mieszanki betonowej wylacznie przez zmiang zawarto$ci zaczynu w
mieszance, przy zachowaniu statego stosunku cementowo - wodnego, ewentualnie przez zastosowanie domieszek
chemicznych.

6.1.3. Sprawdzenie zawartoSci powietrza w mieszance betonowej

Sprawdzenie zawarto$ci powietrza w mieszance betonowej przeprowadza si¢ metodg ci$nieniowg podczas
projektowania jej sktadu, a przy stosowaniu domieszek napowietrzajacych co najmniej raz w czasie zmiany roboczej
podczas betonowania. Zawarto$¢ powietrza w mieszance betonowej badana metoda ci$§nieniowa wg PN-88/B-06250
nie powinna przekraczaé:

- 2% w przypadku nie stosowania domieszek napowietrzajacych,

6.1.4. Sprawdzenie wytrzymalo$ci betonu na $ciskanie (klasy betonu)

W celu sprawdzenia wytrzymatosci betonu na $ciskanie (klasy betonu) nalezy pobra¢ probki o liczbie okreslonej w
planie kontroli jako$ci, lecz nie mniej niz: 1 probke na 100 zarobow, 1 probke na 50 m’, 1 probke na zmiang robocza
oraz 3 probki na parti¢ betonu. Probki pobiera si¢ przy stanowisku betonowania, losowo

po jednej, rownomiernie w okresie betonowania, a nastepnie przechowuje i bada zgodnie z PN-88/B-06250. Ocenie
podlegaja wszystkie wyniki badania probek pobranych z partii. Partia betonu moze by¢ zakwalifikowana do danej
klasy, jesli wytrzymato$§¢ okreslona na probkach kontrolnych 150*%150*150 mm spehnia na stepujace warunki
normowe.

W uzasadnionych przypadkach, za zgoda kierownika, przeprowadzi¢ mozna dodatkowe badania wytrzyma tosci betonu
na probkach wycigtych z konstrukcji lub elementu, albo badania nieniszczace wytrzymatosci betonu wg PN-74/B-
06261 lub wg PN-74/B-06262. Jezeli wyniki tych badan dodatkowych be¢da pozytywne, to nadzor moze uznaé beton za
odpowiadajacy wymaganej klasie.

6.1.5. Sprawdzenie nasigkliwosci betonu

Sprawdzenie nasigkliwo$ci betonu przeprowadza si¢ przy ustalaniu sktadu mieszanki betonowej oraz na probkach
pobranych przy stanowisku betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej 3 razy w okresie wykonywania
obiektu i nie rzadziej niz 1 raz na 5000m’ betonu. Zaleca si¢ badanie nasigkliwosci na probkach wycigtych z
konstrukeji. Oznaczanie to przeprowadza si¢ co najmniej na 5 probkach pobranych z wybranych losowo rdznych
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miejsc.

6.1.6. Sprawdzanie odpornosci betonu na dzialanie mrozu

Sprawdzanie odpornosci betonu na dzialanie mrozu przeprowadza si¢ na probkach wykonanych w warunkach
laboratoryjnych podczas ustalania sktadu mieszanki betonowej oraz na probkach pobieranych przy stanowisku
betonowania zgodnie z planem kontroli, lecz co najmniej jeden raz w okresie betonowania obiektu i nie rzadziej niz 1
raz na 5000m’ betonu. Zaleca si¢ badanie na probkach wycietych z konstrukeji. Do sprawdzenia stopnia
mrozoodporno$ci betonu w elementach jezdni i innych konstrukcjach szczego6lnie narazonych na styczno$¢ ze
srodkami odmrazajacymi, zaleca si¢ stosowanie metody przyspieszonej wg PN 88/B-06250. Wymagany stopien
mrozoodporno$ci betonu F 150 jest osiagniety jesli po wymaganej (150) liczbie cykli zamrazania-odmrazania probek
spetione sg ponizsze warunki:

1. Po badaniu metoda zwykla, wg PN-88/B-06250,

- probka nie wykazuje peknieé,

- laczna masa ubytkdw betonu w postaci zniszczonych naroznikéw i krawedzi, odpryskow kruszywa itp. nie
przekracza 5% masy probek nie zamrazanych,

- obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz 20%. 2. Po
badaniu metoda przyspieszong, wg PN-88/B-06250,

- probka nie wykazuje peknigc,

- ubytek objetosci betonu w postaci ztuszczen, odtamkow i odpryskow, nie przekracza w zadnej probce war tosci 0.05
cm’/cm’ powierzchni zanurzonej w wodzie.

6.1.7. Sprawdzenie przepuszczalnosci wody przez beton

Sprawdzenie stopnia wodoszczelnosci betonu przeprowadza si¢ na probkach wykonanych w warunkach
laboratoryjnych podczas projektowania sktadu mieszanki betonowej oraz na prébkach pobieranych przy stanowisku
betonowania zgodnie z planem kontroli, nie rzadziej jednak niz 1 raz na 5000 m’ betonu. Wymagany stopiefi
wodoszczelnosci betonu W 8 jest osiaggnigety, jesli pod cisnieniem wody 0.8 MPa w czterech na sze$¢ probek badanych
zgodnie z PN-88/B-06250 nie stwierdza si¢ oznak przesigkania wody.

6.1.8. Dokumentacja badan

Na wykonawcy robot spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych (przez wlasne laboratoria
lub na zlecenie), przewidzianych niniejszymi Specyfikacjami oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie
Inzynierowi wszystkich wynikow badan dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materia tow.

6.2. Badania i odbiory konstrukcji betonowych

6.2.1. Badania w czasie budowy

Badania konstrukcji betonowych i zelbetowych w czasie wykonywania robot polegaja na sprawdzeniu na biezaco, w
miar¢ postepu robdt, jakosci uzywanych materialdéw i zgodnosci wykonywanych robét z rysunkami i obowiazujacymi
normami. Badania powinny obja¢ wszystkie etapy produkcji, a przede wszystkim takie roboty, ktére przy
ostatecznym odbiorze nie bedg widoczne, a jako$¢ ich wykonania nie bedzie mogta

by¢ sprawdzona. Wyniki badan oraz wnioski i zalecenia powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. 1. Sprawdzenie
materiatdéw polega na stwierdzeniu, czy gatunki ich odpowiadaja przewidzianym w doku mentacji technicznej i czy sa
zgodne ze §wiadectwami jakosci i protokotami odbiorczymi. 2. Sprawdzenie rusztowan wykonuje si¢ przez bezposredni
pomiar tasmg, pionem, niwelatorem i poréwnanie z Rysunkami.

Badania polegaja na stwierdzeniu :

zgodnos$ci podstawowych wymiarow z rysunkami,

zachowaniu rz¢dnych oraz odchylenia od potozenia poziomego i pionowego,

zgodnosci przekrojow poprzecznych elementéw nosnych,

wielko$ci podniesienia wykonawczego,

prawidtowosci 1 doktadnosci potgczen migdzy elementami.

Sprawdzenie nalezy wykona¢ przez ogledziny zewnetrzne potaczen i przez kontrole dociggnigcia wszystkich srub w
konstrukcji.

3. Sprawdzenie deskowan wykonuje si¢ przez bezposredni pomiar tasma, poziomica, tatg i poréwnanie z

rysunkami oraz PN-63/B-06251.

4. Sprawdzenie zbrojenia wykonuje si¢ przez bezposredni pomiar tasmg, poziomicg, suwmiarkg i poréwna nie z
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rysunkami oraz PN-63/B-06251.
5. Sprawdzenie robot betonowych wykonuje si¢ wg PN-88/B-06250 i PN-63/B-06251. 6.
Badania powierzchni betonu pod katem rys, peknie¢ i rakow.

6.2.2. Badania po zakonczeniu budowy

1. Sprawdzenie podstawowych wymiaréw obiektu nalezy przeprowadzaé przez wykonanie pomiaréw na zgodnosé
z Rysunkami w zakresie:

- podstawowych rzgdnych nawierzchni oraz potozenia osi obiektu,

- rozpigtosci poszczegdlnych przeset i dtugosci calego obiektu.

2. Sprawdzenie konstrukcji nalezy wykona¢ przez ogledziny oraz kontrole formalng dokumentéw z badan
prowadzonych w czasie budowy.

6.2.3. Badania dodatkowe
Badania dodatkowe wykonuje si¢ gdy co najmniej jedno badanie wykonywane w czasie budowy lub po jej
zakonczeniu dato wynik niezadowalajacy lub watpliwy.

6.3. Tolerancje wykonania

Nie dopuszcza si¢ peknig¢ elementow konstrukcyjnych. Rysy skurczowe powierzchniowe dopuszcza si¢ , pod
warunkiem , ze nie si¢gaja do zbrojenia. Pustki, raki, wykruszyny lub kawerny moga pozosta¢, pod warunkiem , ze nie
wystepuja na powierzchni wigkszej niz 0,5% i zachowana jest wymagana otulina zbrojenia. Rzgdne wierzchu betonu
+/- lem, rd6wnos¢ powierzchni +/- 0,5cm. Wybrzuszenia nie wigksze od 2 mm, wglebienia nie wigksze od Smm.

7. JEDNOSTKA OBMIARU

Jednostka obmiarowa jest m*(metr szescienny) konstrukcji betonowej lub zelbetowe;.

8. ODBIOR ROBOT

Inspektor na podstawie zapisow w ksigzce obmiarow i dzienniku budowy.
a) przejecie robot i odcinkow,

b) przejgcie czgsécei robot,

¢) $wiadectwo wykonania.

iv. KONSTRUKCJE STALOWE, STAL KONSTRUKCYJNA. ROBOTY SLUSARSKIE

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot $lusarskich, jak rowniez
wymagania dotyczace stali konstrukcyjnej i konstrukeji stalowych. Specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem
pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

1.2. Zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia robodt S$lusarskich, robot
montazowych podczas wykonywania konstrukcji stalowych oraz wymagan jakie powinna spetnia¢ stal konstrukcyjna.

Szczegotowy zakres robot wedtug kosztorysowego przedmiaru robdt stanowigcego integralny zatacznik do niniejszej

specyfikacji techniczne;.

Niniejsza specyfikacja opracowana zostata dla nastgpujacych klas robot wedtug stownika CPV : - klasa
45.21. kod CPV 45223210-1 — roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali

2. MATERIALY

Jako elementy stalowe wystepuja bramy i furtki ogrodzenia wraz z stupkami.

Brama stalowa wjazdowa dwuskrzydtowa azurowa z wyposazeniem szer. 5,00 m w osiach stupkéw wysokos¢ 2,10m,
z ram z rur stalowych o przekroju prostokatnym 80x40x3 mm , brama oraz stupki i inne elem. stal. ocynkowane
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malowane proszkowo, ramy bramy wypetnione sg pretami pionowymi fil2mm w rozstawie pionowym co 50mm,
poziomym co 200mm.

Brama stalowa wjazdowa przesuwna azurowa z wyposazeniem szer. 4,8 m, 5,20 m; 9,0m w osiach stupkéw wysokos¢
2,10 m, z ram z rur stalowych o przekroju prostokatnym , brama oraz stupki i inne elem. stal. ocynkowane malowane

proszkowo, ramy bramy wypelnione sg pretami pionowymi fil2mm w rozstawie pionowym co 50mm, poziomym co

200mm.

Furtka wykonana z panela stalowego ocynkowanego malowanego proszkowo systemowa.
Wypehienie skrzydta z pretow pionowych @5 mm w rozstawie co SOmm

2.1. Akceptowanie uzytych materialéw
Do wykonania konstrukeji stosowa¢ mozna wylacznie materiaty, ktoérych dostawcy posiadaja Aprobaty Techniczne.

2.2. Stal konstrukcyjna

2.2.1. Gatunki stali konstrukcyjnej

Do wytwarzania stalowych konstrukcji nalezy uzywad stal zgodnie z PN-82/S-10052. Inne gatunki stali (np.
pochodzace z importu) moga by¢ zastosowane przez Wytworce za zgoda Inzyniera jesli posiadaja Aprobate
Techniczng .

Stal dostarczana na budowe powinna:

mie¢ wybite znaki cechowania, oznaczenia cechowania kolorowego, kolorowych przywieszek ze znakami zgodnie z
PN-73/H-01102,

spetnia¢ wymagania okreslone w normach przedmiotowych:

dla blach uniwersalnych i grubych wg PN-83/H-92120, PN-79/H-92146 i PN-83/H-92203, dla

walcowki, pretow i ksztattownikow wg PN-84/H-93000 i PN-85/H-93001,

dla katownikow réwnoramiennych wg PN-81/H-93401,

dla ceownikéw PN-86/H-93403,

dla zetownikéw PN-55/H-93405

dla dwuteownikow PN-86/H-93407

Niezaleznie od przedstawionych wyzej wymagan wszystkie blachy winny by¢ sprawdzone metoda defektoskopii
ultradzwickowej celem wykrycia ewentualnych wad ukrytych materialu (rozwarstwienie w klasie P6  wg BN-
84/0601-05). Badanie to moze by¢ wykonywane w hucie lub w zaktadzie wytwarzajacym konstrukcje.

Ksztaltowniki i blachy ze stali 18G2A na zwiatrowanie, elementy pomocnicze oraz elementy montazowe — powinny
by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa pod wzgledem gatunkdw, asortymentdéw i wlasnos$ci.

2.3. Laczniki i materialy spawalnicze
Spelione musza by¢ wymagania PN-89/S-10050 i norm przedmiotowych:

e Dla elektrod wg PN-74/M-69430 i PN 88/M-C69433

e dla drutéw spawalniczych wg PN-88/M-69420,

e dla topnikéw do spawania zuzlowego wg PN-67/M-69356.
Laczniki powinny by¢ przechowywane w suchych i przewietrzanych pomieszczeniach z zapewnieniem ochrony
przed korozja i w sposob umozliwiajacy segregacj¢ na poszczegolne asortymenty. Materiaty spa walnicze nalezy
przechowywac¢ ponad podtoga w suchych, przewietrzanych i ogrzewanych pomieszczeniach. Laczniki i materialy
spawalnicze przeznaczone do wytworzenia okres§lonej stalowej konstrukcji po winny by¢ oddzielone od
pozostatych.

3. SPRZET

Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia Inzynierowi do akceptacji wykazy zasadniczego sprz¢tu. Inzynier
jest uprawniony do sprawdzenia, czy dzwigi posiadaja wazne §wiadectwa wydane przez Urzad Dozoru Technicznego.
Wykonawca na zadanie Inzyniera jest zobowiazany do probnego uzycia sprzetu w celu sprawdzenia jego
przydatnosci. Sprawdzenie powinno odbywac si¢ w obecnosci przedstawiciela Inzyniera. Zastosowany sprzet do
metalizacji jest zalezny od zastosowanej metody tj.: systemu termicznego natrysku gazowego, Roboty zwigzane z
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wykonaniem powtok malarskich moga by¢ wykonane recznie lub przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Uzyte urzadzenia lub narzg¢dzia powinny zapewnic¢ ciaglo$¢ wykonywanych prac oraz uzyskanie wymaganej jakosci
robot. Sprezarka powietrza uzyta do piaskowania powinna posiadaé¢ wydajno$¢ nie nizsza niz 5 m3/min.

4. TRANSPORT

4.1. Transport i skladowanie stali konstrukcyjnej

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie wyrobow ze stali konstrukcyjnej powinny odbywac si¢ tak, aby
powierzchnia stali byla zawsze czysta, wolna zwtaszcza od substancji aktywnych chemicznie i zanieczyszczen
mogacych utrzymywac wilgo¢. Wyroby ze stali konstrukcyjnej powinny by¢ utrzymywane w stanie suchym i
sktadowane nad gruntem na odpowiednich podporach. Niedopuszczalne jest dlugotrwate sktadowanie stali
niezabezpieczonych przed opadami.

Sposoéb transportu materialow lub wyrobow przewidzianych do zastosowania podczas renowacji zabezpieczenia
antykorozyjnego nie moze powodowac obnizenia ich jakosci lub powstania uszkodzen. Materialy chemiczne i
fatwopalne powinny by¢ transportowane w oryginalnych, fabrycznych opakowaniach, zgodnie z przepisami
dotyczacymi przewozu takich materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Cigcie elementéw i obrabianie brzegéw

Cigcie elementow i obrabianie brzegdw nalezy wykonywaé zgodnie z ustaleniami Dokumentacji Projektowej, ale tak
by zachowane byly wymagania PN-89/S-10050 pkt. 2.4.1.1. Dla wszystkich gatunkéw stali sto sowa¢é cigcie gazowe
(tlenowe) automatyczne lub poétautomatyczne, a dla elementéw pomocniczych i drugo rzednych réwniez reczne.
Brzegi po cigciu powinny by¢ oczyszczone z grotu, naderwan. Przy cigciu nozy cami podniesione brzegi powierzchni
cigcia nalezy wyréwnac na odcinkach wzajemnego przylegania z po wierzchnia cigcia elementéw sasiednich.
Arkusze nie obcigte w hucie nalezy obcina¢ co najmniej 20 mm z kazdego brzegu. Ostre brzegi, ktore podle ga¢ beda
zabezpieczeniu antykorozyjnemu, po cigciu nalezy wyréwnywac i stgpi¢ przez wyokraglenie pro mieniem r = 2 mm
Iub wigkszym. Przy cigciu tlenowym mozna pozostawi¢ bez obrobki mechanicznej te brzegi, ktore beda poddane
przetopieniu w nastgpnych operacjach spawania oraz te, ktore osiagnety klas¢ jakosci nie gorsza niz 3-2-2-4. wg PN-
76/M-69774. Po cigciu tlenowym powierzchnie cigcia 1 powierzchnie przyleglte powinny by¢ oczyszczone z zuzla,
grotu, naciekdw i rozpryskdw materiatu.

5.2 Dopuszczalne odchylki wymiaréw liniowych

Wymiary liniowe elementow konstrukcyjnych, ktorych doktadnos¢ nie zostata podana w Dokumentacji Projektowe;j
lub innych normach, powinny by¢ zawarte w granicach podanych w tabl. 2, przy czym rozréznia sig:

wymiary przylaczeniowe, tj wymiary konstrukcyjne zalezne od innych wymiaréw, podlegajace pasowaniu,
warunkujace prawidlowy montaz oraz normalne funkcjonowanie konstruke;ji,

wymiary swobodne, ktorych doktadno$¢ nie ma konstrukcyjnego znaczenia.

5.3. Czyszczenie powierzchni i brzegow

Przed przystapieniem do sktadania konstrukcji Inzynier przeprowadza odbior elementow w zakresie usunigcia grotu,
oczyszczenia i oszlifowania powierzchni przylegajacych i brzegow stykowanych z zachowaniem wymagan PN-89/S-
10050.

5.4 Spawanie

Osoby kierujace spawaniem i spawacze powinni posiada¢ uprawnienia panstwowe uzyskane w systemie

kwalifikacji kierowanym przez Instytut Spawalnictwa w Gliwicach. Wszystkie prace spawalnicze mozna

powierza¢ jedynie wykwalifikowanym spawaczom, posiadajagcym aktualne uprawnienia. Niezaleznie od

posiadanych uprawnien zaleca si¢ sprawdzenie aktualnych umiej¢tnosci spawaczy poprzez wykonanie prob nych ztaczy
elektrodami stosowanymi do spawania przedmiotowej konstrukcji (szczegdlnie dotyczy elektrod zasadowych).
Temperatura otoczenia przy spawaniu stali niskostopowych o zwyktej wytrzymatosci powinna by¢ wyzsza niz 0 °C, a
stali o podwyzszonej wytrzymatosci wyzsza niz +5 °C. Niedopuszczalne jest spawa nie podczas opadow
atmosferycznych przy nie zabezpieczeniu przed nimi stanowisk roboczych i ztaczy spawanych. W utrudnionych
warunkach atmosferycznych (wilgotno$¢ wzgledna powietrza wigksza niz 80 %, mzawka, wiatry o predkosci wigkszej
niz 5 m/s, temperatury powietrza nizsze niz podane wyzej) nalezy opracowac i uzgodni¢ specjalne srodki gwarantujace
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otrzymanie spoin nalezytej jakosci. Ukosowanie brzegéw elementéw mozna wykonywa¢ recznie, mechanicznie lub
palnikiem tlenowym, usuwajac zgorzeling i nierownosci.

Wszystkie spoiny czotowe powinny by¢ podpawane lub wykonane takg technologia (np. przez zastosowanie
odpowiednich podktadek), aby gran byla jednolita i gltadka. Obrobke spoin mozna wykonac¢ r¢cznie szlifierka lub
frezarka albo stosowac inng obrobk¢ mechaniczng pod warunkiem, Ze miejscowe zmniejszenie grubosci przekroju
elementu nie przekroczy 3 % tej grubosci.

Opakowanie, przechowywanie i transport elektrod musza by¢ zgodne z wymaganiami obowiazujacych norm i
zaleceniami producentow.

Suszenie elektrod i topnikéw powinno by¢ zgodne z zaleceniami producentow. Wystapienie na powierzchni otuliny
elektrod tzw. wykwitow tj. biatych krysztatow §wiadczy o dtugotrwatym przetrzymywaniu elektrod w wilgotnym
powietrzu, a takze o wejsciu wody w reakcj¢ chemiczng ze sktadnikami otuliny. Wykwity te dowodza starzenia si¢
elektrody. Suszenie elektrod przestarzatych jest bezcelowe, a uzycie ich zabronione. Sprzet spawalniczy powinien
umozliwia¢ wykonanie ztgczy spawanych zgodnie z technologia spawania i dokumentacja konstrukcyjng. Jego stan
techniczny powinien zapewni¢ utrzymanie okreslonych parametréw spawania, przy czym wahania natgzenia i napigcia
pradu podczas spawania nie moga przekracza¢ 10 %. Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegaja badaniu, ocenie
jakosci i odbiorowi. Niedopuszczalne sg rysy lub peknigcia w spoinie lub materiale w jej sasiedztwie.

Obrabiane widoczne powierzchnie spoiny nie powinny mie¢ wtracen zuzla, pasm zuzlowych lub zaklgsnig¢. W
spoinach nie obrabianych nier6wnos¢ lica spoiny nie powinna przekraczac¢ 15 % grubosci spawanych elementow.

5.5. Wykonanie polgczen stalych na miejscu budowy

5.5.1. Polaczenia spawane

Wszystkie spoiny wykonywane na placu budowy musza by¢ przewidziane w Dokumentacji Projektowej. Spawanie
nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami PN-89/S-10050 pkt. 2.4.4.4. Roboty spawalnicze na obiekcie prowadzi¢
mozna w temperaturach powyzej 5°C. Kazda spoina konstrukcyjna musi by¢ oznakowana przez wykonujacego ja
spawacza jego marka. Wszystkie spoiny po wykonaniu podlegaja, ocenie jako$ci i odbiorowi. Badania spoin
polegajace na ogledzinach.

5.6. Wykonanie zabezpieczenia antykorozyjnego

5.6.1. Przygotowanie powierzchni stali

Powierzchnia powinna by¢ sucha, pozbawiona ttuszczu i kurzu. Do odttuszczania powierzchni stosowaé benzyng
ekstrakcyjng. Powierzchnia elementéw po odthuszczeniu powinna by¢ wolna od smaréw, olejéw. Nie wolno
pozostawia¢ thustych plam na powierzchni konstrukeji, z zamystem usuni¢cia ich w procesie czyszczenia
strumieniowo-§ciernego. Do czyszczenia powierzchni nalezy stosowaé metode¢ strumieniowo-$cierng. Czyszczenie
musi zapewni¢ catkowite usunigcie zgorzeliny, rdzy oraz spowodowa¢ rownomierne schropowacenie powierzchni.
Powierzchnie nalezy uzna¢ za prawidtowo przygotowanga, jezeli przy dalszej obrobce nie bedzie zmieniata odcienia
i bedzie rownomiernie matowa, bez odcieni i miejsc majacych potysk. Po czyszczeniu powierzchni¢ nalezy odpyli¢
strumieniem spr¢zonego powietrza lub migkka zmiotka.

Przygotowana do metalizacji powierzchnia nie moze by¢ dotykana. W przypadku nie pokrycia oczyszczonej
powierzchni warstwa metalizacyjng w ciagu 2 godzin, powierzchni¢ nalezy ponownie piaskowaé. Powierzchnie na
ktorych uktadane bgda spoiny montazowe, nalezy zakry¢ tasma samoprzylepna na odlegtosci okoto 5 cm od przysztej
spoiny.

5.6.2. Przygotowanie podloza pod powloki malarskie na elementach metalizowanych Powierzchni¢
metalizowang przed nakltadaniem farby nalezy oczyscic¢ sprezonym powietrzem, a nastgpnie umy¢ benzyna
ekstrakcyjna.

Powierzchnia przygotowana do malowania powinna by¢ sucha, pozbawiona ttuszczu, kurzu, zanieczyszczen.

5.6.3. Wykonanie warstw nawierzchniowych
Naktadanie kolejnych warstw powtoki malarskiej wykonywa¢ metoda natryskowa, $cisle z wytycznymi
opracowanymi przez Producenta wyrobow malarskich.

5.6.4. Wykonanie zabezpieczen antykorozyjnych w polaczeniach

Przed wykonaniem potaczen spawanych wolne od powtok powinny by¢ paski szerokosci po 50 mm po kaz dej stronie
spoiny. Jesli spoina ma by¢ wykonana w czasie montazu, w wytworni nalezy wykona¢ malarskie zabezpieczenie
tymczasowe tatwe do usunigcia.
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Przed wykonaniem spawania powierzchnie te nalezy dokfadnie oczysci¢ do stopnia czystosci wymaganego w
dokumentacji technicznej, nastepnie wykona¢ odpowiednie powloki. Warstwe farby podktadowej pozo stawi¢ do
wyschnigcia nastepnie $cisle wg zalecen producenta-kolejne warstwy.

5.6.5. Wykonanie napraw i uzupekien

Naprawy i uzupetnienia zabezpieczen po spawaniu, ewentualnym prostowaniu, transporcie itp. powinny polega¢ na
wykonaniu od nowa wszystkich czynnosci tj. czyszczeniu , naniesieniu powloki warst podktadowych i warstw
nawierzchniowych. Wytwoérca musi zapewni¢ Inzynierowi mozliwo$¢ odbioru kazdej czynnosci oddzielnie.

Wszystkie prace malarskie /takze naprawy/ musza by¢ wykonane w odpowiednich warunkach meteorologicznych tzn.
w temperaturze od. +10 oC do +40 oC, przy wilgotno$ci nizszej niz 85%, a jednoczes$nie w temperaturze wyzszej o
30C od temperatury punktu rosy dla danego cis$nienia i wilgotnosci. W zwiazku z powyzszym niedopuszczalne jest
wykonywanie prac malarskich na wolnym powietrzu we wczesnych godzinach rannych i péznych popotudniowych,
gdy na powierzchniach konstrukcji wystgpuje rosa. Nie wolno malowa¢ w czasie deszczu, mgly i innych opadéw
atmosferycznych.

5.7. BHP i ochrona Srodowiska

Za przestrzeganie aktualnie obowiazujacych panstwowych i lokalnych przepisow o BHP i ochronie $rodowi ska
odpowiada Wykonawca. Inspektor nie moze nakaza¢ wykonania czynno$ci, ktérych wykonanie naruszytoby
postanowienia tych przepisow.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Obowiazki Wykonawcy
Wykonawca ma obowigzek prowadzi¢ kontrolg jakosci prowadzonych przez siebie robot, niezaleznie od dziatan
kontrolnych Inzyniera.

6.2 Kontrola jakos$ci robot konstrukeyjnych
Kontrola jakosci rob6t bedzie obejmowata:
e - sprawdzenie czystosci krawedzi ciecia po cigciu tlenowym,
e - odchytki wymiaréw liniowych,
e - badania usuni¢cia grotu, oczyszczenia i oszlifowania powierzchni przylegajacych i brzegéw stykowanych z
zachowaniem wymagan PN-89/S-10050
e - badania obrobki spoin,
e - kontrola rusztowan zgodnie z BN-70/9080-02.

6.3. Kontrola jakosci robot zabezpieczajacych

Kontroli jako$ci robot zabezpieczajacych - antykorozyjnych podlegaja nastgpujace elementy tego procesu: - kontrola
materiatow

- kontrola warunkéw wykonania robot

- kontrola jako$ci wykonanych robdt i ocena wykonanego pokrycia zabezpieczajacego

6.3.1. Kontrola materialow
Kontrola ta obejmuje nastgpujace materiaty:

e - do zmywania i odttuszczania powierzchni

e - do oczyszczania powierzchni z produktow korozji

e - do metalizowania

e - do malowania.
Kontrola materiatdw do zmywania i odttuszczania sprowadza si¢ do sprawdzenia ich zgodno$ci z normami
przedmiotowymi, sprawdzenia atestow i §$wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Kontrolg
materiatéw uzywanych przy usuwaniu produktow korozji przez zastosowanie obrdobki strumieniowo-$cierne;j.
Kontrola $cierniwa do oczyszczarek strumieniowo-$ciernych o obiegu otwartym polega na sprawdzeniu: - rodzaju
uzywanego $cierniwa
- pochodzenia piasku: czy jest to piasek ostrokrawedziowy czy rzeczny o ziarnach zaokraglonych -
zawarto$ci pytow i drobnych frakcji ponizej 0,4 mm.
- uziarnienia.
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Kontrola materiatow do malowania polega na sprawdzeniu:
e -rodzaju uzywanych materiatéw i ich zgodnosci z Rysunkami
e - parametréw materiatlow zgodnie z normami przedmiotowymi
e - atestow na materiaty
e - braku osadu nie dajacego si¢ rozprowadzi¢
o - w przypadku farb: odpowiedniej lepkosci dostosowanej do sposobu malowania i rodzaju uzywanej farby.

6.3.2. Kontrola warunkéw wykonania
Kontrola ta polega na sprawdzeniu przestrzegania warunkow prowadzenia prac malarskich podanych w p. 5 niniejsze;j
Specyfikacji . Wynik kontroli nalezy wpisa¢ do Dziennika Budowy.

6.3.3. Kontrola sprawdzenia stosowania zalecen producenta powlok malarskich Kontrola ta polega na
sprawdzeniu przestrzegania technologii i zalecen producenta wyrobow malarskich przy wykonywaniu powlok
zabezpieczajacych.

6.3.4. Kontrola jako$ci wykonanych robét i ocena wykonanego zabezpieczenia antykorozyjnego Kontrola ta i
ocena zwigzane s3 z odbiorami robdt zanikajacych /odbiory migdzyoperacyjne/ i odbiorem ostatecznym.

Odbiorom migdzyoperacyjnym podlegaja nastepujace roboty:

e zmycie i odtluszczenie powierzchni

e przygotowanie powierzchni do zabezpieczenia

e nalozenie warstwy metalizacyjnej

e szpachlowanie szczelin

e dodatkowe zabezpieczenie krawedzi elementow

e nalozenie warstwy nawierzchniowej
Przed czyszczeniem powierzchni metalizowanej nalezy sprawdzic:

e (Czy nie wystepuja zadziory, odpryski po spawaniu, §lady zuzla spawalniczego oraz czy ostre krawedzie sa

wyokraglone promieniem 2 mm.

e (Czy na powierzchni nie wyst¢puja miejsca zattuszczone
Oceng jako$ci metalizacji nalezy przeprowadzi¢ okiem nieuzbrojonym, przy §wietle dziennym lub sztucznym o
mocy zarowki 100 W z odleglosci ok. 30 cm.
Po wykonaniu metalizacji nalezy sprawdzi¢ czy:

e Powloka jest calkowicie jednorodna, o jednakowe;j ziarnisto$ci i barwie, nie wykazuje widocznych porow,

peknigé, pecherzy, odstawan, przypalen i miejsc nie przykrytych

e Powloka ma grubos¢ 150 um z tolerancja —10%, +20%. Pomiary nalezy wykona¢ ultrametrem np. typu A 52.
Za wynik pomiaru grubosci nalezy przyjac §rednig arytmetyczng z minimum 7-u odczytdow na badanej po wierzchni, z
tym ze poszczegdlne odczyty winny miescic si¢ w granicach tolerancji. Wymagana doktadno$¢ pomiaru 5%.
Badanie przyczepnosci natryskowej warstwy nalezy wykona¢ za pomocg ostro zeszlifowanego przecinaka lub rylca, nacinajac
kwadraty o wymiarach 3 x 3 cm. Powloka natryskana musi by¢ przecigta do podloza. Przyczepnos$¢ uznaje si¢ za dobra gdy
powloka odrywa sie od podtoza kawatkami mniejszymi niz 5 mm”. Powloke uznaje si¢ za zla gdy odrywa si¢ catymi
kawatkami o powierzchni ok. 10 mm?. Powloke o nieodpowiedniej przyczepno$ci nalezy usuna¢ catkowicie, a element
ponownie przygotowac i metalizowac na zadang grubos¢.

7. JEDNOSTKA OBMIARU

Jednostka obmiarowa jest tona (t) wykonanych konstrukeji stalowych lub (szt.).

8. ODBIOR ROBOT

Inspektor na podstawie zapisow w ksigzce obmiarow i dzienniku budowy.

a). Przejecie robot zbrojarskich

b). Swiadectwo Wykonania.

Roboty uznaje si¢ za odebrane jezeli zostaly wykonane zgodnie ze Specyfikacja, Dokumentacja Projektowa i poleceniami
Inzyniera.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-010

XI. ROBOTY MURARSKIE

KOD CPV:

GRUPY ROBOT:

45000000-7 - Roboty budowlane
KLASY ROBOT:

45262520-2- Roboty murowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t murowych
dla przedmiotowego zadania nr 01722: ,,Przebudowa ogrodzenia zewnetrznego wraz z przebudowg oswietlenia zewnetrznego
na terenie kompleksu wojskowego K-0044 w miejscowosci Warszawa
Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w pkt. 1.2. specyfikacji ogdlnej

1.2. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na wykonanie zakresu robot wg
specyfikacji ogolnej: wyburzenie fragmentu Sciany murowanej (zewn¢trznej) i wyrobienie ksztaltu finalnego.

1.3. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja przetargowa, SST i
poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1. Woda zarobowa do betonu PN-EN 1008:2004

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazda wode zdatna do picia, z rzeki lub jeziora.
Niedozwolone jest uzycie wod $ciekowych, kanalizacyjnych bagiennych oraz wod zawierajacych tluszcze organiczne, oleje i
mut.

2.2. Wyroby ceramiczne

Cegta budowlana petna klasy 15 wg PN-B 12050:1996
1) Wymiary | =250 mm, s = 120 mm, h = 65 mm

2) Masa 3,3-4,0 kg
3) Cegta budowlana petna powinna odpowiada¢ aktualnej normie panstwowe;j.

4) Dopuszczalna liczba cegiet potowkowych, peknigtych catkowicie lub z jednym pgknigciem przechodzacym przez cala
grubos¢ cegly o dlugosci powyzej 6 mm nie moze przekracza¢ dla cegly — 10% cegiel badanych.

5) Nasigkliwo$¢ nie powinna by¢ wyzsza niz 24%.
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6) Wytrzymatos$¢ na Sciskanie 10,0 MPa

7) Gestos¢ pozorna 1,7-1,9 kg/dm3

8) Wspdlczynnik przewodnosci cieplnej 0,52-0,56 W/mK

9) Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 25 cyklach zamrazania do —15°C i odmrazania — brak uszkodzen po badaniu.

10) Odpornos¢ na uderzenie powinna by¢ taka, aby cegla puszczona z wysokosci 1,5 m na inne cegly nie rozpadta sig.

11) Odpornos$¢ na uderzenie powinna by¢ taka, aby cegla upuszczona z wysokosci 1,5 m na inne cegly nie rozpadla si¢ na
kawatki; moze natomiast wystapi¢ wyszczerbienie lub jej pekniccie. Ilos¢ cegiet nie spelniajacych powyzszego
wymagania nie powinna by¢ wieksza niz:

o 2 na 15 sprawdzanych cegiet
o 3 na25 sprawdzanych cegiet
o 5 na40 sprawdzanych cegiet.

2.3. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie.
Orientacyjny stosunek objetosciowy sktadnikow zaprawy dla marki 30:

cement: ciasto wapienne: piasek
1 : 1 : 6

1 : 1 : 7

1 : 1,7 : 5
cement: wapienne hydratyzowane: piasek
1 : 1 : 6

1 : 1 : 7

Orientacyjny stosunek obj¢tosciowy sktadnikow zaprawy dla marki 50:

cement: ciasto wapienne: piasek
1 : 0,3 : 4

1 : 0,5 : 4.5
cement: wapienne hydratyzowane: piasek
1 : 0,3 : 4

1 : 0,5 : 4.5

e  Przygotowanie zapraw do robot murowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.
e  Zaprawe nalezy przygotowac w takiej ilosci, aby mogta by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej przygotowaniu tj.
ok. 3 godzin.

Do zapraw murarskich nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowaé¢ cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub popiotow lotnych 35 oraz
cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w ciggu 7 dni od chwili zuzycia zaprawy nie bedzie nizsza
niz+5°C.
Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno suchogaszone lub gaszone w postaci ciasta wapiennego
otrzymanego z wapna niegaszonego, ktére powinno tworzy¢ jednolitg i jednobarwna masg, bez grudek niegaszonego wapna i
zanieczyszczen obcych.
Sktad objetosciowy zapraw nalezy dobiera¢ do§wiadczalnie, w zalezno$ci od wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu
i wapna.

2.4. Piasek (PN-EN 13139:2003)

1) Piasek powinien spelnia¢ wymagania obowigzujacej normy przedmiotowe, a w szczego6lnosci:
e nie zawiera¢ domieszek organicznych,

e mie¢ frakcje réznych wymiardw, a mianowicie: piasek drobnoziarnisty 0,25+0,5 mm, piasek $rednioziarnisty
0,5+1,0 mm, piasek gruboziarnisty 1,0+2,0 mm.
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2) Do spodnich warstw tynku nalezy stosowaé piasek gruboziarnisty, do warstw wierzchnich — $rednioziarnisty.
3) Do gtadzi piasek powinien by¢ drobnoziarnisty i przechodzi¢ catkowicie przez sito o przeswicie 0,5 mm.

2.5. Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

1) Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej.
2) Przygotowanie zapraw do robot tynkowych powinno by¢ wykonywane mechanicznie.

3) Zaprawg nalezy przygotowaé w takiej ilosci, aby mogla by¢ wbudowana mozliwie wczesnie po jej przygotowaniu tj.
ok. 3 godzin.

4) Do zapraw tynkarskich nalezy stosowac piasek rzeczny lub kopalniany.

5) Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowac¢ cement portlandzki z dodatkiem zuzla lub popiotéw lotnych 25 i
35 oraz cement hutniczy 25 pod warunkiem, ze temperatura otoczenia w ciggu 7 dni od chwili zuzycia zaprawy nie
bedzie nizsza niz +5°C.

6) Do zapraw cementowo-wapiennych nalezy stosowa¢ wapno sucho gaszone lub gaszone w postaci ciasta wapiennego
otrzymanego z wapna niegaszonego, ktoére powinno tworzy¢ jednolita i jednobarwng masg, bez grudek niegaszonego
wapna i zanieczyszczen obcych. Sklad objgtosciowy zapraw nalezy dobiera¢ doswiadczalnie, w zaleznosci od
wymaganej marki zaprawy oraz rodzaju cementu i wapna.

3. SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Podczas transportu materialy i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wymagania ogolne:
a) Mury nalezy wznosi¢ mozliwie rownomiernie na catej ich dlugosci. W miejscu polaczenia muréw wykonanych
niejednoczesnie nalezy stosowac strzepia zazebione koncowe.
b) Cegly uktadane na zaprawie powinny by¢ czyste i wolne od kurzu.
Przy murowaniu cegla suchg, zwlaszcza w okresie letnim, nalezy cegly przed ulozeniem w murze polewa¢ lub
moczy¢ w wodzie.
¢) Tynki zewngtrzne do uzupehienia zatarte na ostro /pod przyszta termomodernizacj¢ Scian/.

5.1. Mury z cegly pelnej

SPOINY W MURACH CEGLANYCH.
- 12 mm w spoinach poziomych, przy czym maksymalna grubo$¢ nie powinna przekracza¢ 17 mm, a minimalna 10
mm,
- 10 mm w spoinach pionowych podiuznych i poprzecznych, przy czym grubo$¢ maksymalna nie powinna przekraczac¢
15 mm, a minimalna — 5 mm.
Spoiny powinny by¢ doktadnie wypelnione zaprawa. W $cianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypetia¢ zaprawa
spoin przy zewnetrznych licach na glebokosci 5+10 mm.

5.2. Ogolne zasady wykonywania tynkéw

a) Przed przystapieniem do wykonywania robot tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu surowego.
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b) Tynki nalezy wykonywa¢ w temperaturze nie nizszej niz +5°C pod warunkiem, ze w ciagu doby nie nastapi spadek

ponizej 0°C.

W nizszych temperaturach mozna wykonywaé tynki jedynie przy zastosowaniu odpowiednich $rodkéw

zabezpieczajacych, zgodnie z ,,Wytycznymi wykonywania robot budowlano-montazowych w okresie obnizonych

temperatur”.

c) Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane tynki zewngtrzne w ciagu pierwszych dwoch dni przed nastonecznieniem

dtuzszym niz dwie godziny dziennie.

W okresie wysokich temperatur $wiezo wykonane tynki powinny by¢ w czasie wigzania i twardnienia, tj. w ciggu 1

tygodnia, zwilzane woda.

5.3. Przygotowanie podlozy
SPOINY W MURACH CEGLANYCH.

W $cianach przewidzianych do tynkowania nie nalezy wypetia¢ zaprawa spoin przy zewngtrznych licach na glebokosci 5+10
mm. Bezposrednio przed tynkowaniem podloze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usuna¢ plamy z rdzy i substancji
thustych. Plamy z substancji thustych mozna usunaé przez zmycie 10% roztworem szarego mydta lub przez wypalenie lampa
benzynowsg. Nadmiernie suchg powierzchni¢ podtoza nalezy zwilzy¢ woda.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Materialy ceramiczne

Przy odbiorze cegly nalezy przeprowadzi¢ na budowie:

1. sprawdzenie zgodnosci klasy oznaczonej na ceglach z zamowieniem i wymaganiami stawianymi w dokumentacji

technicznej,

2.  proby doraznej przez ogledziny, opukiwanie i mierzenie:

- wymiarow i ksztaltu cegly,
— liczby szczerb i peknigc,
- odpornos$ci na uderzenia,

— przetomu ze zwrdceniem szczegdlnej uwagi na zawartos¢ margla.

W przypadku niemozno$ci okreslenia jakoSci cegly przez probe dorazng nalezy ja poddaé¢ badaniom laboratoryjnym

(szczegdlnie co do klasy i odporno$ci na dziatanie mrozu).

6.2. Zaprawy

W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy kontrolowac¢ jej marke i konsystencj¢ w sposéb podany w
obowiagzujacej normie. Wyniki odbioréw materiatow i wyrobéw powinny by¢ kazdorazowo wpisywane do dziennika budowy.

6.3. Dopuszczalne odchylki wymiaréw dla murow przyjmowaé wg ponizszej tabeli

Rodzaj odchylek

Dopuszczalne odchylki [mm]

mury spoinowane mury niespoinowane
Zwichrowania i skrzywienia:
—na 1 metrze dtugosci 3 6
— na catej powierzchni 10 20
Odchylenia od pionu
— na wysokosci 1 m 3 6
— na wysokosci kondygnacji 6 10
— na calej wysokosci 20 30
Odchylenia kazdej warstwy od poziomu
—na 1 m dlugosci 1 2
— na calej dlugosci 15 30
Odchylenia gornej warstwy od poziomu 5
—na 1 m dugosci 1 10
— na catej dlugosci 10
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Odchylenia wymiarow otworow w §wietle
o wymiarach:
do 100 cm szerokos¢ +6, -3 +6, -3

wysokos$é +15, -1 +15,-10
ponad 100 cm

szeroko$¢ +10, -5 +10, -5

wysokosé +15,-10 +15,-10

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest — m’ lub m® muru o odpowiedniej grubosci.

Ilo$¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji przetargowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez Inspektora i
sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robét murowych powinien si¢ odby¢ przed wykonaniem tynkow i innych robot wykonczeniowych.

Podstaweg do odbioru robot murowych powinny stanowi¢ nastepujace dokumenty:

a) dokumentacja techniczna.

b) zaswiadczenia o jako$ci materialow i wyroboéw dostarczonych na budowe,

¢) protokoty odbioru poszczegolnych etapdw robot zanikajacych,

d) protokoty odbioru materiatdw i wyrobow,

e) wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez budowe,

f) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byly wykonywane przed odbiorem budynku.

8.2. Wszystkie roboty podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

8.3. Odbiodr podloza

Odbior podtoza nalezy przeprowadzi¢ bezposrednio przed przystapieniem do robdt tynkowych. Podloze powinno byé
przygotowane zgodnie z wymaganiami w pkt. 5.2.1. Jezeli odbioér podtoza odbywa si¢ po dluzszym czasie od jego wykonania,
nalezy podtoze oczysci¢ i zmy¢ woda.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje:
- dostarczenie materiatow i sprz¢tu na stanowisko pracy
- wykonanie $cian, narozy,
- ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan
- uporzadkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materialow

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Uwzgledniono nastepujace przepisy:
e PN-68/B-10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze.
e PN-B-12050:1996 Wyroby budowlane ceramiczne.
e PN-B-12011:1997 Wyroby budowlane ceramiczne. Cegly kratowki.

e PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementu powszechnego uzytku.
e PN-B-30000:1990 Cement portlandzki.
e PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.
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PN-EN 197-1:2002 Cement. Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementow powszechnego

uzytku.

PN-97/B-30003 Cement murarski 15.

PN-88/B-30005 Cement hutniczy 25.

PN-86/B-30020 Wapno.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-80/B-06259 Beton komorkowy.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja. Pobieranie probek.

PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.

PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

PN-EN 771-6:2002 Wymagania dotyczace elementow murowych. Elementy murowe z kamienia naturalnego.
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