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INFORMACJA O UNIEWAZNIENIU POSTEPOWANIA W CZESCI 4

5-osiowe symultaniczne centrum obrébkowe

Dotyczy postepowania o udzielenie zamdwienia publicznego prowadzonego na podstawie ustawy z dnia 11 wrze$nia
2019 r. Prawo zaméwien publicznych(Dz. U. z 2022 r., poz. 1710 z p6zn. zm. - dalej ustawa) w trybie przetargu
nieograniczonego pn.: Dostawa aparatury naukowo-badawczej na potrzeby Politechniki Lubelskiej z podzialem

na 4 czeSci

Uzasadnienie prawne:

Na podstawie art. 255 ust.1 pkt 6 ustawy PZP : Zamawiajacy uniewaznia postepowanie o udzielenie zaméwienia, jezeli
postepowanie obarczone jest niemozliwa do usuniecia wadg uniemozliwiajacg zawarcie niepodlegajacej uniewaznieniu

umowy w sprawie zaméwienia publicznego.

Uzasadnienie fatyczne:

Zamawiajacy nie doprecyzowat w Opisie przedmiotu zamoéwienia stanowigcego Zatgcznik nr 1 do SWZ, ze tozysko stotu
obrotowo uchylnego realizujacego osie B/C powinno by¢ zintegrowane z korpusem gtéwnym samej obrabiarki, oraz ze
kinematyke urzadzenia musi realizowa¢ stét uchylno-obrotowy, ktéry stanowi integralny element maszyny. Ponadto
nie moze by¢ on elementem demontowalnym a jego ewentualny demontaz uniemozliwiatby prace obrabiarki. Jest to
niezwykle wazne dla Zamawiajgcego w aspekcie prowadzonych badan, poniewaz zmniejsza mase przemieszczajacych
sie zespotéw ruchowych maszyny w stosunku do innych rozwigzan konstrukcyjnych oraz zmienia dynamike pracy
i kinematyke ruchéw zespotéw roboczych maszyny (wrzeciennika oraz stotu obrotowo-uchylnego). Zamawiajacy nie
doprecyzowat oczekiwanej kinematyki polegajacej na realizacji ruchéw liniowych X, Y, Z wytacznie przez wrzeciennik
obrabiarki za$ ruch6w obrotowych odpowiednio: B wokét osi Y oraz C wokét osi Z. Duza dynamika pracy obrabiarki
jest kluczowym wymaganiem Zamawiajgcego. Zastosowanie innego rozwigzania spowoduje wzrost wartosci sit
bezwtadnosci w punktach nawrotnych, efektem czego jest powstawanie drgan. W efekcie zmienia to istotnie dynamike
pracy maszyny szczegélnie podczas ,startu”, ,hamowania” oraz zmiany kierunku ruchu, ktére maszyna realizuje
wielokrotnie podczas trwania obrdbki, co istotnie wptynie na uzyskiwane efekty obrébki oraz zgodno$¢ wymiarowo —
ksztattowa. Brak sprecyzowania powyzszych wymagan uniemozliwia realizacje prac badawczych zgodnych

z zatoZzeniami projektu.
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