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1 WSTEP

1.1 OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt STWIOR odnosi sie do
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktére zostang
wykonane w ramach inwestycji pn. ,Przebudowa budynku Polskiego Wydawnictwa
Muzycznego w Krakowie wraz z rozbudowgq i zmiang sposobu uzytkowania

kondygnacji podziemnej oraz budowg wiaty smietnikowej”
1.2 PRZEDMIOT I ZAKRES ROBOT

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania:
okablowania, instalacji i uruchomienia urzadzen systemu os$wietlenia scenicznego,
okablowania, instalacji i uruchomienia urzadzen systemu multimedialnego,
okablowania, instalacji i uruchomienia urzgdzen systemu elektroakustycznego oraz
okablowania, instalacji i uruchomienia urzadzen systemu mechaniki scenicznej na

podstawie projektu wykonawczego dla zadania zatytutowanego jak w punkcie 1.1.
Zakres robot obejmuje:

1) Roboty przygotowawcze:
a) Zapoznanie sie z dokumentacjg projektowa,
b) Zapoznanie sie z obiektem,
c) Zabezpieczenie pomieszczen,
d) Przygotowanie harmonogramu prac,
e) Okreslenie usytuowania tras kablowych,
f) Okreslenie usytuowania przebi¢ i przepustéw kablowych,
g) Okreslenie usytuowania przytgczy zasilajacych,
h) Okreslenie usytuowania przytaczy sygnatowych,
i) Okreslenie usytuowania tablic i szaf sprzetowych,
j) Okreslenie usytuowania urzadzen,
k) Wytyczenie tras kablowych.
2) Roboty zasadnicze:
a) Instalacyjne:
i) Wykonanie przebic¢ i przepustéw kablowych niezbednych do prowadzenia tras

kablowych,
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ii) Wykonanie bruzd dla tras kablowych do prowadzenia pod tynkiem w
szczegdlnosci dotyczy to odgatezien od gtdwnych tras kablowych do tablic i
przytaczy sygnatowych,

iii) Wykonanie gtéwnych tras kablowych w korytach stalowych cynkowanych,

iv) Instalacja okablowania w korytach stalowych cynkowanych - gtéwne trasy
kablowe,

v) Instalacja okablowania w rurkach instalacyjnych - podejscia od gtéwnych tras
kablowych do puszek i przytaczy sygnatowych.

vi) Uktadanie okablowania w bruzdach,

vii) Zatynkowanie bruzd z utozonymi kablami,

viii)  Podejscia od tras kablowych do puszek i przytaczy sygnatowych,

ix) Wykonanie jednoznacznego i trwatego oznaczenia wszystkich kabli,

Montazowe:

i) Montaz przytaczy zasilajacych i sygnatowych,

ii) Montaz tablic i krosownic sygnatowych,

iii) Montaz urzadzen w statych i ruchomych szafach sprzetowych,

iv) Montaz urzadzen do wieszakdw $ciennych i sufitowych,

v) Obszycie kablowe urzadzen w statych i ruchomych szafach sprzetowych,

vi) Montaz konstrukcji technologicznych,

vii) Montaz urzadzen technologicznych

viii)  Podtaczenie urzadzen.

Uruchomieniowe:

i) Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych linii sygnatowych: polaryzacja,
symetria, ciggtos¢ linii, poprawnosc¢ potaczen,

ii) Programowanie urzadzen,

iii) Préby obcigzeniowe,

iv) Uruchomienie poszczegolnych elementéw systemu.

Roboty korncowe:

a)
b)
c)
d)

e)

Sprawdzenie dziatania poszczegdlnych systemow,
Kontrola jakosci wykonanych robét,

Zakrycie tras kablowych,

Prace porzadkowe po wykonaniu robat.

Przekazanie dokumentacji powykonawczej.

1.3 KLASYFIKACIA ROBOT

Kody robdét wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV)
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KOD CPV 31000000 - 6 Maszyny, aparatura, urzadzenia i wyroby elektryczne,
o$wietlenie

KOD CPV 32000000-3 - Sprzet radiowy, telewizyjny, komunikacyjny,
telekomunikacyjny i podobny

KOD CPV 32342410-9 - Sprzet dzwiekowy,

KOD CPV 32350000-1 - Czesci sprzetu dzwiekowego i wideo,

KOD CPV 32351000-8 - Akcesoria do sprzetu dzwiekowego i wideo,

KOD CPV 32342000-2 - Urzadzenia gtosnikowe,

KOD CPV 32342300-5 - Mikrofony i zestawy gto$nikowe,

KOD CPV 45350000 - 5 Instalacje mechaniczne,

KOD CPV 45300000 - 0 Roboty instalacyjne w budynkach,

KOD CPV 45310000 - 3 Roboty instalacyjne elektryczne,

KOD CPV 45311000 - O Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji
elektrycznych,

KOD CPV 45315600-4 - Instalacje niskiego napiecia,

KOD CPV 45317000 - 2 Inne instalacje elektryczne,

KOD CPV 45315000 - 8 Instalowanie urzadzen elektrycznych ogrzewania i
innego sprzetu elektrycznego w budynkach.

KOD CPV 51310000-8 - Ustugi instalowania urzadzen telewizyjnych, radiowych,

dzwiekowych i wideo

1.4 OKRESLENIA I DEFINICIE

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej

sq zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami, w tym:

1)

2)

3)

PN-IEC50(801):1998 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Akustyka i
elektroakustyka;

Przepisami prawa telekomunikacyjnego z dnia 16 lipca 2004r. z poOzniejszymi
zmianami;

Przepisami prawa budowlanego z dnia 7 lipca 1994r. z pdzniejszymi zmianami.

1.4.1 ZAGADNIENIA OGOLNE

Technologia sceny w zakresie mechaniki scenicznej jest specyficznym zespotem

urzgdzen mechanicznych, budowanych, eksploatowanych i kontrolowanych na

podstawie wymagan okreslonych w Dyrektywie Maszynowej, Dyrektywie

Bezpieczenstwa ogdlnego oraz warunkow technicznych, jakim majg odpowiadac

urzadzenia wyciggowe i podnosnikowe.
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1.4.2 WYTYCZNE OGOLNE

1) Zasilanie urzadzen systemu technologii sceny powinno odbywac sie zgodnie z zapisami
projektu branzowego dotyczacego instalacji elektrycznych.

2) Instalacje te nalezy wykonywac i odbiera¢ zgodnie z zasadami ogdélnymi okreslonymi
dla instalacji elektro-instalacyjnych.

3) Wszystkie uzywane materiaty i urzadzenia winny mie¢ cechy przypisane w przepisach
ogolnych instalacjom elektrycznym.

4) Urzadzenia wykonywane indywidualnie winny posiada¢ oswiadczenie dostawcy lub

producenta o spetnieniu w/w warunkow.

Dla ograniczenia zakitécen wynikajagcych z funkcjonowania w uktadzie
tyrystorowych regulatorow oswietlenia technologicznego (obecnos$¢ wyzszych
harmonicznych) instalacje zasilajgce i elektroakustyczne nalezy wykonywacé z

zachowaniem nastepujacych warunkow:

1) Przekrdéj zyt w poszczegdlnych WLZ-tach winien by¢ powiekszony o jeden stopien w
stosunku do obliczonego metodami podanymi w normach i przepisach. Przekroj ten nie
moze by¢ mniejszy niz 16mm2, zalecany przekrdj to 25mm2 lub wiekszy.

2) Wszystkie przewody nalezy doprowadzi¢ do poszczegoélnych tablic rozdzielnic
funkcyjnych i gniazd koncowych bez przecie¢, odgatezien i w nieuszkodzonej izolacji.

3) Wszystkie linie odbiorcze i urzadzenia winny by¢ prowadzone w taki sposdb, aby ich
przewody PE nie zostaty potgczone ze soba.

4) Instalacje oswietlenia technologicznego i elektroakustyczne nalezy rozprowadzi¢ w
osobnych korytkach instalacyjnych w odlegtosci nie mniejszej niz 100 cm.

5) Skrzyzowania tych instalacji winny odbywac sie pod katem prostym z zachowaniem
odlegtosci minimum 30 cm.

6) W przypadku mniejszych odlegtosci wynikajacych z warunkéw faktycznych
rownolegtego prowadzenia instalacji, dlugos¢ takiej instalacji nalezy ograniczy¢ do
maksimum 50 cm.

7) W ramach instalacji elektroakustycznej obwody zasilajace prowadzi¢ w niezaleznych
korytach od obwoddw sygnatowych.

8) Szyna uziemiajaca systemu elektroakustycznego musi by¢ potaczona z gtéwng szyng
uziemiajacq tylko w jednym punkcie.

9) Przekrdj szyny uziemiajgcej musi byc¢ jak najwiekszy, minimum 80mm?2.

10)Rezystancja uziemienia nie moze by¢ wieksza niz 1 Q.

11)Obok przewodow stanowigcych WLZ nalezy potozy¢ osobny przewod miedziany o

przekroju minimum 16mm2 - dodatkowy przewod uziemiajacy/wyrownujacy.
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Wobec braku uregulowan technicznych zwigzanych z technikg teatralng, rowniez
w Dyrektywie Maszynowej, wszelkie szczegotowe rozwigzania techniczne muszg
by¢ zgodne z Rozporzadzeniami o warunkach technicznych jakim muszg
odpowiadac urzadzenia podnosnikowe i wyciggowe - poddozorowe. Wynika to z
Dyrektywy Bezpieczenstwa Ogoélnego Maszyn. Od listopada 2009 roku obydwie te
Dyrektywy obowigzujg na obszarze RP.

Z przepisow tych wynika réwniez, iz rozwigzania techniczne i bezpieczenstwo
budowy, montazu i dziatania spoczywa na dostawcy tych urzadzen.
Bezpieczenstwo maszyn jest rozpatrywane od miejsca zasilania w energie

elektryczng do elementéw wykonawczych.

Zakres i forma tego projektu okresla jedynie lokalizacje, parametry i szczegdlne
warunki jakim muszg odpowiadaé te urzadzenia, pozostawiajac oferentowi, a
nastepnie dostawcy szczegdtowe rozwigzania techniczne na poziomie

warsztatowym i podczas montazu i uruchomienia.
1.4.3 PODSTAWOWE POJECIA

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi
Normami Technicznymi (PN i PN-IEC), Warunkami Technicznymi Wykonania i

Odbioru Robét (WTWOR) i postanowieniami Umowy.

. Instalowanie, zaktadanie instalacji — proces mocowania i wzajemnego taczenia
czesci sktadowych i elementéw systemu.

o System kablowy - zespo6t kabli i systemu nosnego (korytka, mocowania, rurki,
uchwyty, kotwy).

o Trasa kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych.

o Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony
kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem ‘tuku
elektrycznego.

o Uziom - przedmiot metalowy lub zespdt przedmiotdw umieszczony w gruncie i

tworzacy potaczenie przewodzace z ziemia.

. Przewdd uziemiajacy — przewod ochronny taczacy gtéowng szyne uziemiajacqy z
uziomem.
o Potaczenie wyrownawcze - elektryczne potaczenie czesci przewodzacych

dostepnych lub/i czesci przewodzacych obcych w celu wyréwnania potencjatow.
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. Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe - urzadzenie zabezpieczajace inne
urzadzenia przed szkodliwym dziataniem nagtego wzrostu napiecia w sieci od
strony zasilania.

o Dolna mechanizacja sceny - sg to wszystkie elementy technologii, funkcjonujace
w jej poziomie lub/i pod jej poziomem.

o Gdérna mechanizacja sceny - to urzadzenia stuzace do obstugi sceny i widowni,
dla umieszczania na nich elementéow dekoracyjnych, oswietleniowych oraz
regulacji parametréw akustycznych.

. Pozostate pojecia sa zgodne z kanonami terminologicznymi wykorzystywanymi
w publikacjach dotyczacych systeméw multimedialnych, systeméw oswietlenia
scenicznego, mechanizacji sceny jak rowniez wykorzystywanymi w branzy

akustycznej, elektroakustycznej i technologii sceny.
2 WLASCIWOSCI MATERIALOW I URZADZEN

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z
postanowieniami Umowy i poleceniami Inspektora Nadzoru. W oznaczonym czasie
przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi odpowiednie $wiadectwa badan,
dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie do zatwierdzenia
Inspektorowi Nadzoru. Aparatura i urzgdzenia powinny posiadac¢ rowniez aktualng
dokumentacje techniczno-ruchowa. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
spetnienie  wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatdw i urzadzen
dostarczanych na plac budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie

zgodnie z zatozeniami PZ].

Poniewaz niniejsza dokumentacja bedzie stuzy¢ dalszemu zamdwieniu
publicznemu na wykonanie zaprojektowanych systemdw, w ponizszych tabelach
podano minimalne wymagania w zakresie funkcjonalnosci oraz parametréw
technicznych i jakosciowych jakim musza odpowiadac¢ zaprojektowane systemy
technologiczne oraz ich poszczegdlne komponenty. Dotrzymanie
wyspecyfikowanych parametrow funkcjonalnych, technicznych i iloSciowych dla
poszczegdlnych elementéw z ponizszych tabel jest konieczne, aby uzyskad
zaktadany efekt funkcjonalny, techniczny i artystyczny, zgodny z przyjetymi
zatozeniami i wymaganiami zamawiajgcego. Jezeli w ponizszej dokumentacji
znajdujq sie jakiekolwiek znaki towarowe, patenty czy pochodzenie nalezy przyjag,

ze Projektant ze wzgledu na specyfike przedmiotu zamdwienia, podat taki opis ze

Strona 9



E-00.02.05 - TECHNOLOGIA SCENY

wskazaniem na typ i dopuszcza stosowanie urzadzen rdéwnowaznych, o
parametrach techniczno - uzytkowych nie gorszych niz te podane w opisie
przedmiotu zamdwienia, spetniajgcych jednoczesnie wszystkie zapisy niniejszej

specyfikacji.

Wykonawca jest zobowigzany wykazaé, iz stosowane przez niego urzadzenia
spetniaja minimalne wymagania okresSlone przez Projektanta, zaréwno pod
wzgledem parametréw technicznych, funkcjonalnych jak i ilosciowych, pod
warunkiem, ze zastosowanie rozwigzan réwnowaznych nie bedzie skutkowato
istotnym odstgpieniem od projektu budowlanego w rozumieniu Art. 36a ust. 1
Ustawy Prawo Budowlane, a wszystkie zmiany, modyfikacje w zakresie
zaprojektowanych systemoéw i ich wptywu na pozostate branze muszg uzyskac
pisemng akceptacje autorow tego opracowania i gtdwnego projektanta na
zasadach okreslonych w Art. 36a ust. 5 oraz Art. 36a ust. 6 Ustawy Prawo

Budowlane.

Jako rozwigzanie rownowazne nalezy rozumiec takie rozwigzanie, ktére pozwala
Zamawiajacemu na uzyskanie zaprojektowanej funkcjonalnosci przy uzyciu

urzadzen o nie gorszych parametrach technicznych niz zawarte w projekcie.

Wszystkie zmiany i modyfikacje w zakresie zaprojektowanych systeméw muszg

uzyskac pisemng akceptacje autorow tego opracowania.
2.1 SPECYFIKACIA TECHNICZNA URZADZEN

Ponizej przedstawiono specyfikacje techniczne urzadzen i elementéw wchodzacych

w skfad projektowanych systemoéw technologii sceny.

Aparaty oswietleniowe

Tab. 2.1 Specyfikacja techniczna - Reflektor PAR typu LED RGBW; 60W; 25; dostawa,
montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢ 8 kpl.

Zrodto $wiatta RGBW; min. 60W; min. 50000h

Kat swiecenia 25°+5°

éfec_lnie n_atezenie 25°+5°: min. 2700lux@2m

oswietlenia

Protokoty sterujace DMX512

Funkcje Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-25Hz
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobdr mocy Maks. 60W

Wymiary maksymalne 195mm x 195mm x 220mm
Masa maksymalna 1,5kg

Tab. 2.2 Specyfikacja techniczna - Automatyczny ruchomy naswietlacz typu 10 LED RGB;
85W; 15; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Ilos¢

4 kpl.

Zrédio $wiatta

Min. 10 LED RGB; min. 60W; min. 50000h

Kat swiecenia

15°+5° beam

Srednie natezenie
o$wietlenia

Min. 7440lux@2m

Protokoty sterujace

Min. DMX512

Ztacza

IN: 3-pin i 5-pin XLR

OUT: 3-pin i 5-pin XLR

Funkcje

Tilt min. 245°

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-29Hz

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajaca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobor mocy Maks. 85W

Wymiary maksymalne 785mm x 70mm x 125mm
Masa maksymalna 4,0kg

Tab. 2.3 Specyfikacja techniczna - Zestaw czterech wolnostojgcych listew o$wietleniowych
LED RGB; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢ 1 kpl.
Zrodio $wiatta Min. 32 SMD LED RGB; min. 6W; min. 50000h
Ztacza IN: 3-pin XLR
OUT: 3-pin XLR
Funkcje Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-30Hz

Min. czas pracy: 360°-5h, 180°-10h

Min. odlegto$¢ 180m

Czas tadowania maks. 4h

Wyposazenie

Zestaw 4 wolnostojacych listew os$wietleniowych LED

Zestaw 4 kabli USB do tadowania

tadowarka wielofunkcyjna

Pilot RFC

Torba transportowa
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Obudowa

Kolor: czarny

Pobdr mocy Maks. 11W
Wymiary maksymalne 1500mm x 160mm x 160mm
Masa maksymalna 1,5kg

Tab. 2.4 Specyfikacja techniczna - Reflektor profilowy typu LED WW; 50W; 20-38;
dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

3 kpl.

Zrédio $wiatta

1 LED WW,; 50 W; 50 000 h

Kat swiecenia

zoom (manual) 20-38°

Protokot sterujacy

DMX

Ztgcza

Sterowanie: 3-pin XRL (1 lub 3 kanaty)

Zasilanie: Seetronic Powerckon

Parametry elektryczne

60 W, 0,3 A @ 230V, 50 Hz

Funkcje

Gobo

Oprawka lampy: elipsoidalna

Shutter/strobo: 0-30 Hz

Ramka filtrow: 158,5 x 158,5 mm

Poziom hatasu: cicha praca

Wyposazenie

Uchwyt: opcjonalnie clamps CLP-15, CLP-05

Linka zabezpieczajaca

Przewdd zasilajacy

Uchwyt na ramke

Uchwyty na szklane i stalowe gobos

Skrzydetka kadrujace

Obudowa

Kolor: czarny

Wymiary maksymalne

480mm x 157mm x 381 mm

Masa maksymalna

4,2kg

Tab. 2.5 Specyfikacja techniczna - Maszyna do dymu typu hazer, 300W; dostawa, montaz,

uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Ztacza

Sterowanie: 3-pin XLR

Parametry elektryczne

300W; 2,5A @ 230V, 50 Hz

Funkcje

Maksymalny wyrzut mgty: 800 cfm

Maksymalny czas nagrzewania: 2 min

Pojemnos¢ zbiornika ptynu: 1,5 |

Zuzycie ptynow: 4 ml/min

Kompatybilny ptyn: HFG

Wyposazenie

Uchwyt: + (z elementami montazowymi)

Pilot

Przewdd zasilajacy

Obudowa

Kolor: czarny
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Wymiary maksymalne
(df. x szer. x wys.)

280 x 150 x 230 mm

Masa

3,5 kg

Tab. 2.6 Specyfikacja techniczna - Automatyczna ruchoma gtowa Beam/Wash typu LED
RGBW; 375W; 4-55; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

6 kpl.

Zrédio $wiatta

LED RGBW,; 7 x min. 40W; min. 20000h

Temperatura barwowa

Strumien Swietlny na
wyjsciu

Min. 4070Im

Kat Swiecenia

4°+(0,5°-55°+£18,5° zoom

Srednie natezenie

4°+0,5°: min. 13300lux@5m

o$wietlenia

55°£18,5°: min. 470lux@5m
Protokoty sterujace DMX512, RDM
Ztgcza IN: 5-pin XLR

OUT: 5-pin XLR

Funkcje

Zoom: zmotoryzowany

Pan/Tilt: 540°/min. 230°

Dimmer: elektroniczny

Shutter/strobo: elektroniczny

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Materiat: stal, aluminium i polimer
Kolor: czarny

Pobor mocy Maks. 375W

Wymiary maksymalne 395mm x 305mm x 195mm

Masa maksymalna 9,5kg

Tab. 2.7 Specyfikacja techniczna — Automatyczna ruchoma gtowa Spot typu LED W; 270W;
10-23; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

4 kpl.

Zrédto $wiatta

LED W; min. 150W; min. 50000h

Temperatura barwowa

Strumien Swietlny na
wyjsciu

Min. 5810Im

Kat swiecenia

10°+£0,5°-23°+5° zoom

Srednie natezenie
o$wietlenia

10°£0,5°: min. 4180lux@5m

23°+5°: min. 2520lux@5m

Protokoty sterujace

Min. DMX512, Master/Slave

Ztgcza

IN: 3-pin XLR

OUT: 3-pin XLR

Strona 1 3




E-00.02.05 - TECHNOLOGIA SCENY

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Funkcje

Zoom: zmotoryzowany

Pan/Tilt: 540°/min. 270°

Dimmer: elektroniczny

Shutter/strobo: elektroniczny

Fokus: zmotoryzowany

Tarcza kolorow x1: (min. 7 + otwarte)

Gobo x1: (min. 7 + otwarte, obrotowe)

Pryzmat x2: (1) min. 6-ptaszczyznowy okragty (obrét w
dwoch kierunkach przy zmiennych predkosciach); (2): 5-
ptaszczyznowy liniowy (obrét w dwéch kierunkach przy
zmiennych predkosciach)

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Obudowa
Kolor: czarny
Pobdr mocy Maks. 270W
Wymiary maksymalne 220mm x 325mm x 470mm
Masa maksymalna 12,5kg

Tab. 2.8 Specyfikacja techniczna - Reflektor PAR typu 12 LED RGBAW+UV; 100W; 25;
dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

8 kpl.

Zrédio $wiatta

Min. 12 LED RGBAW+UV; min. 10W; min. 50000h

Min. 50 LED RGB; min. 10W; min. 50000h

Strumien Swietlny na
wyjsciu

Min. 2775Im

Kat swiecenia

25°+5° beam

Srednie natezenie
o$wietlenia

25°+5°: min. 515lux@5m

Protokoty sterujace

DMX512

Ztgcza

IN: 3-pini 5-pin XLR

OUT: 3-pin i 5-pin XLR

Funkcje

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-20Hz

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajaca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobdr mocy Maks. 100W

Wymiary maksymalne 290mm x 110mm x 315mm
Masa maksymalna 4,5kg

Tab. 2.9 Specyfikacja techniczna - Automatyczny ruchomy naswietlacz typu 10 LED RGB;
85W; 15; dostawa, montaz, uruchomienie
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Ilos¢

6 kpl.

Zrédto $wiatta

Min. 10 LED RGB; min. 60W; min. 50000h

Kat swiecenia

15°+5° beam

Srednie natezenie
o$wietlenia

Min. 7440lux@2m

Protokoty sterujace

Min. DMX512

Ztacza

IN: 3-pini 5-pin XLR

OUT: 3-pin i 5-pin XLR

Funkcje

Tilt min. 245°

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-29Hz

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajaca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobdr mocy Maks. 85W

Wymiary maksymalne 785mm x 70mm x 125mm
Masa maksymalna 4,0kg

Tab. 2.10 Specyfikacja techniczna - Oswietlenie efektowe typu LED RGBW; 75W; 360;
dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Zrédto $wiatta

Min. 5 LED RGBW + 5 LED CMYO; min. 70W; min. 50000h

Kat swiecenia

360° (kat pokrycia)

Protokoty sterujace

Min. DMX512

Ztacza

IN: 3-pin XLR

OUT: 3-pin XLR

Funkcje

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-20Hz

Predkos$¢ obrotowa min. 2-19 obr./min

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajaca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobdr mocy Maks. 75W

Wymiary maksymalne 270mm x 320mm x 420mm
Masa maksymalna 4,0kg

Tab. 2.11 Specyfikacja techniczna - Reflektor 4 w 1; 50W; 82; dostawa, montaz,

uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

2 kpl.

Zrédto $wiatta

(Wash) min. 8 LED RGB+UV; min. 12W; min. 50000h

(Strobe) min. 12 LED W; min. 12W; min. 50000h

(Laser): min. 650nm/100mW (red) laser diode,
min. 520nm/30mW (green) laser diode
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Min. 82° (laser)
Kat swiecenia Min. 65° (swarm)

Min. 71° (strobe)

Min. 46° (wash)
Protokoty sterujace Min. DMX512
Ztacza IN: 3-pin XLR

OUT: 3-pin XLR

Funkcje

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-20Hz

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny
Pobdr mocy Maks. 50W
Wymiary maksymalne 335mm x 335mm x 240mm
Masa maksymalna 4,5kg
Tab. 2.12 Specyfikacja techniczna - Zestaw czterech wolnostojacych listew

o$wietleniowych LED RGB; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢ 2 kpl.
Zrodio $wiatta Min. 32 SMD LED RGB; min. 6W; min. 50000h
Ztgcza IN: 3-pin XLR
OUT: 3-pin XLR
Funkcje Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-30Hz

Min. czas pracy: 360°-5h, 180°-10h

Min. odlegtos¢ 180m

Czas tadowania maks. 4h

Wyposazenie

Zestaw 4 wolnostojgcych listew os$wietleniowych LED

Zestaw 4 kabli USB do tadowania

tadowarka wielofunkcyjna

Pilot RFC

Torba transportowa

Obudowa Kolor: czarny

Pobor mocy Maks. 11W

Wymiary maksymalne 1500mm x 160mm x 160mm
Masa maksymalna 1,5kg

Tab. 2.13 Specyfikacja techniczna - Reflektor profilowy typu LED WW; 100W; 14-30;
dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartos¢, Opis, Jednostka

Ilos¢

3 kpl.

Zrédto $wiatta

1 LED WW,; 100 W; 3 500 K; 50 000 h

Kat swiecenia

zoom (manual) 14-30°

Protokot sterujacy

DMX

Ztgcza

Sterowanie: 3-pin XRL (1 lub 3 kanaty)

Zasilanie: Seetronic Powerckon

Strona 1 6




E-00.02.05 - TECHNOLOGIA SCENY

Parametry elektryczne

103 W; 0,5A @ 230V, 50 Hz

Funkcje

Gobo: rozmiar M

Oprawka lampy: elipsoidalna

Shutter/strobo: 0-30 Hz

Ramka filtrow: 158,5 x 158,5 mm

Poziom hatasu: cicha praca

Wyposazenie

Uchwyt: opcjonalnie clamps CLP-15, CLP-05

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Uchwyt na ramke

Uchwyty na szklane i stalowe gobos

Skrzydetka kadrujace

Obudowa

Kolor: czarny

Wymiary maksymalne

611mm x 183mm x 430mm

Masa maksymalna

5,7kg

Tab. 2.14 Specyfikacja techniczna - Blinder typu 480 SMD LED CW; 200W; 111; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

wyjsciu

Ilos¢ 2 kpl.
Zrodio $wiatta Min. 480 SMD LED CW; min. 336W; min. 50000h
Strumien swietlny na Min. 14970Im

Kat Swiecenia

111°+5° beam

Srednie natezenie
oswietlenia

Min. 1340lux@2m

Protokoty sterujace

Min. DMX512

Ztgcza

IN: 3-pin XLR

OUT: 3-pin XLR

Funkcje

Shutter/strobo: elektroniczny, min. 0-28Hz

Wyposazenie

Hak typu omega

Linka zabezpieczajqca

Przewdd zasilajacy

Obudowa Kolor: czarny

Pobor mocy Maks. 200W

Wymiary maksymalne 335mm x 115mm x 170mm
Masa maksymalna 4,5kg

Tab. 2.15 Specyfikacja techniczna - Maszyna do dymu typu hazer, 1120W; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Ztgcza

Sterowanie: 3-pin XLR

Parametry elektryczne

1120W; 4,8A @ 230V, 50 Hz

Funkcje

Maksymalny wyrzut mgty: 4 300 cfm

Maksymalny czas nagrzewania: 2 min

Pojemnos¢ zbiornika ptynu: 3,75 |
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Zuzycie ptynéw: 10 ml/min

Poziom hatasu: niski

Kompatybilny ptyn: HFG

Wyposazenie

Uchwyt: + (z elementami montazowymi)

Pilot

Przewdd zasilajacy

Obudowa

Kolor: czarny

Wymiary maksymalne
(df. x szer. x wys.)

277 x 396 x 245 mm

Masa

6 kg

Urzadzenia sieciowe i technologiczne

Tab. 2.16 Specyfikacja techniczna - Szafa typu rack 12U OE.SSOT.xx; dostawa, montaz,

uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

2 kpl.

Przeznaczenie

Szafa sprzetowa wraz z akcesoriami (listwa zasilajaca,
$ruby mocujace)

Standard 19"

Rodzaj Wiszaca

Wysokos$¢ uzytkowa 12U

Glebokos¢ Minimum 600 mm
Szerokos¢ Minimum 600 mm

Drzwi przednie Szklane lub perforowane
Cokot Minimum 80 mm

Panel wentylatoréow

Minimum 4 jednostki wentylatoréw w jednym panelu z
elektronicznym termostatem, zegarem i alarmem

Wyposazenie

Akcesoria zgodnie z projektem

Tab. 2.17 Specyfikacja techniczna -

uruchomienie

Switch sieciowy 24 port; dostawa, montaz,

Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Ilos¢ 1 kpl.
Typ Zarzadzany
Porty tacznie maks. 28

24x 100/1000 Mbps

Min. 2x Gigabit SFP

Liczba portéw PoE 24

Budzet PoE Min. 375W
Pamieci bufora pakietow Maks. 1,5MB
Rozmiar tablicy adresow

MAC Maks. 16K
Predkosc _mat_rycy 56Gb/s
przetgczajacej

Wirtualny stos 8

Zarzadzanie aktywnoscig

Kontrola przeptywu danych IEEE 802.3x
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

IEEE 802.1Q VLAN tagging

Voice VLAN

Funkcja QoS w oparciu o algorytm WRR i/lub Scisty priorytet

Funkcja QoS w oparciu o porty i protokot IEEE 801.2p

Ustuga QoS oparta na protokole TCP/UDP

Obstuga DSCP, funkcja DiffServ

Agregacja potaczen i funkcja LACP

Zarzadzanie
przetgcznikiem sieciowym

Zarzadzanie IPv6

Protokét SNMP: v1, v2c, v3

Standardy MIB (RFC1213, RFC1643, RFC1493)

Standard RMON grupy 1, 2, 3,9

Bezpieczenstwo

Blokada MAC

Uwierzytelnienie portu IEEE 802.1x

Dynamiczne przypisywanie VLAN

Goscinna sie¢ VLAN

TACACS+

Listy ACL dla protokotu IPv4

Listy ACL dla protokotu IPv6

Wydajnos$¢ Multicast

IGMP snooping: v1, v2, v3

MLD snooping

Drzewo rozszerzone,
routing i tgczenie

IEEE 802.1D Spanning Tree Protocol (STP)

IEEE 802.1w Rapid Spanning Tree Protocol (RSTP)

IEEE 802.1s Multiple Spanning Tree Protocol (MSTP)

Niezawodnos$¢, wydajnosé
i rozwigzywanie
problemow

Obstuga lustrzanych portow

Kontrola burzy broadcastowej

Wykrywanie petli

Protokdt IEEE 802.1ab LLDP

Protokot LLDP-MED.

Klient DNS

Metoda DHCP Snooping

IEEE 802.3az EEE

Poziom hatasu

Maks. 35dBA @25°C

Pobdr mocy

Maks. 465W

Montaz

W szafie rack

Wymiary maksymalne

441mm x 205mm x 44mm

Masa maksymalna

3,8kg

Tab. 2.18 Specyfikacja techniczna -

uruchomienie

Switch sieciowy 48 port; dostawa, montaz,

Parametr urzadzenia Wartosé, Opis, Jednostka
Ilos¢ 1 kpl.

Typ Zarzadzany

Porty tacznie min. 50 portéw
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Min. 44x 100/1000Mbps

Min. 2x SFP 1G

Liczba portéw PoE 48

Budzet PoE Min. 375W
Pamieci bufora pakietow |1,5MB
Rozmiar tablicy adresow

MAC 16K
Predkosc matrycy Min. 100Gb/s
przetgczajacej

Szy_bkqsc przekierowan Min. 74Mpps
pakietow

Wirtualny stos 8

Zarzadzanie aktywnoscig

Kontrola przeptywu danych IEEE 802.3x

IEEE 802.1Q VLAN tagging

Voice VLAN

Funkcja QoS w oparciu o algorytm WRR i/lub Scisty priorytet

Funkcja QoS w oparciu o porty i protokot IEEE 801.2p

Ustuga QoS oparta na protokole TCP/UDP

Obstuga DSCP, funkcja DiffServ

Agregacja pofaczen i funkcja LACP

Zarzadzanie
przetgcznikiem sieciowym

Zarzgdzanie IPv6

Protokot SNMP: vi1, v2c, v3

Standardy MIB (RFC1213, RFC1643, RFC1493)

Standard RMON grupy 1, 2, 3, 9

Bezpieczenstwo

Blokada MAC

Uwierzytelnienie portu IEEE 802.1x

Dynamiczne przypisywanie VLAN

Goscinna sie¢ VLAN

TACACS+

Listy ACL dla protokotu IPv4

Listy ACL dla protokotu IPv6

Wydajnos¢ Multicast

IGMP snooping: v1, v2, v3

MLD snooping

Drzewo rozszerzone,
routing i tgczenie

IEEE 802.1D Spanning Tree Protocol (STP)

IEEE 802.1w Rapid Spanning Tree Protocol (RSTP)

IEEE 802.1s Multiple Spanning Tree Protocol (MSTP)

Niezawodnos$¢, wydajnosé
i rozwigqzywanie
problemoéw

Obstuga lustrzanych portéow

Kontrola burzy broadcastowej

Wykrywanie petli

Protokét IEEE 802.1ab LLDP

Protokét LLDP-MED.

Klient DNS

Metoda DHCP Snooping

IEEE 802.3az EEE
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Poziom hatasu

Maks. 37dBA @25°C

Pobdr mocy

Maks. 465W

Montaz

W szafie rack

Wymiary maksymalne

441mm x 310mm x 44mm

Masa maksymalna

5,0kg

Tab. 2.19 Specyfikacja techniczna - Patch panel 24 porty kat. 6A; dostawa, montaz,

uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

3 kpl.

Porty

24 x R145

Kategoria 6a

Ekranowanie

Wyposazenie

Pétka z funkcjg do zarzadzania przewodami

Obudowa

Otwory w obudowie do montazu w systemie rack 19”

Materiat: stal, aluminium, polimer

Kolor: czarny

Wymiary maksymalne

Szerokos¢ rack 19”

Wysokos¢ 1 U

Gteboko$¢ 110mm

Masa maksymalna

1,8kg

Tab. 2.20 Specyfikacja techniczna - UPS; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢ 2 kpl.
Architektura Online
Przebieg na wyjsciu Sinus
Moc wyjsciowa Min. 3000VA

Kontrola parametrow
pracy

Wbudowany modut SNMP

Montaz

W szafie typu RACK

Tab. 2.21 Specyfikacja techniczna - Konsoleta o$wietleniowa; SK.OE.KO.01; KL.OE.KO.01;
dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

2 kpl.

Ekran dotykowy

min. 1 szt. 7"

Panel sterowania

Suwaki: min. 48

Przyciski: min. 48

Suwak Master + przycisk: min. 1

Enkodery: min. 4

Przyciski funkcyjne: min. 6

Ztgcza

Wyjscia DMX: min. 2

Ethernet: min. 1

Wyjscie dodatkowego monitora
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USB: min. 2

Protokoty sterujace

DMX512; Art.-Net; sACN

Parametry elektryczne

100-240V AC,; 2A; 50/60Hz

Wyposazenie

Zasilacz 12VDC

Wymiary maksymalne

670mm X 285mm x 70mm

Masa maksymalna

6,5kg

Tab. 2.22 Specyfikacja techniczna -

uruchomienie

Przetwornik LAN-DMX512; dostawa, montaz,

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢

12 kpl.

Funkcje

Konwerter sygnatu DMX512/Ethernet

1 Ethernet na 2 DMX

Wbudowany intrfejs GUI

Obstuguje Power over Ethernet (POE) lub zewnetrzne
zrédto zasilania

Obstuga programowa min. 1024 linii DMX

Ztacza

1 x RJ45 Ethernet

2 x 3-pin XLR

Protokoty sterujace

DMX512; Art-Net; sACN

Parametry elektryczne

100-240VAC; 50/60Hz (48V; 0,4A lub 9VDC; 500mA)

Wyposazenie

Przewdd zasilajacy

Zintegrowany wspornik montazowy do szybkiego montazu
w dowolnym miejscu

Wymiary maksymalne

120mm x 70mm x 40mm

Masa maksymalna

0,2kg

Instalacje zasilajace i sygnatowe

Tab. 2.23 Specyfikacja techniczna -

uruchomienie

Rozdzielnica OE.ROE.01; dostawa, montaz,

Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Ilos¢ 1 kpl.

Napiecie robocze 230/400V

Uktad sieciowy TN-S

Stopien ochrony obudowy |IP44

Montaz aparatury Szyna DIN, ptyta
Ochrona przepieciowa Klasy ,I1”

Rezerwa miejsca

25% + dodatkowe miejsce dla Sterownikéw PLC ilos¢
miejsca zgodnie ze schematami.

Obudowa:

Natynkowa, metalowa z ptytami maskujacymi i drzwiami
wyposazona w zaciski dla przewoddéw neutralnych (N) i
ochronnych(PE), wiszaca

Wyposazenie elektryczne:

Lampki sygnalizacyjne 230V

Wytaczniki nadmiarowo-pradowe z cztonem
roznicowoprgdowym C6A, C10A, C16A, C20A
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Wytaczniki instalacyjne

Roztaczniki bezpiecznikowe

Tab. 2.24 Specyfikacja techniczna -

uruchomienie

Rozdzielnica OE.ROE.02; dostawa, montaz,

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Ilos¢ 1 kpl.

Napiecie robocze 230/400V

Uktad sieciowy TN-S

Stopien ochrony obudowy |IP44

Montaz aparatury Szyna DIN, ptyta
Ochrona przepieciowa Klasy ,II”

Rezerwa miejsca

25% + dodatkowe miejsce dla Sterownikow PLC ilos¢
miejsca zgodnie ze schematami.

Obudowa:

Natynkowa, metalowa z ptytami maskujacymi i drzwiami
wyposazona w zaciski dla przewoddw neutralnych (N) i
ochronnych(PE), wiszaca

Wyposazenie elektryczne:

Lampki sygnalizacyjne 230V

Wytaczniki nadmiarowo-pradowe z cztonem
réznicowopragdowym C6A, C10A, C16A, C20A

Wytaczniki instalacyjne

Roztaczniki bezpiecznikowe

Tab. 2.25 Specyfikacja techniczna — Okablowanie obwoddw zasilajgcych 16A; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Typ

N2XH 3x2,5mm?2

Uktad sieciowy

TNS

Izolacja kabla

Polietylen usieciowany

Powifoka kabla

Bezhalogenowa

Przekroj przewodu
neutralnego (N)

Standardowo jak dla przewodu fazowego

Napiecie robocze

0,6/1kVv

Tab. 2.26 Specyfikacja techniczna — Okablowanie obwoddw sygnatowych LAN; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartos¢, Opis, Jednostka

Typ

F/FTP cat. 6A

Kategoria

6A

Rodzaj i ilo$¢ wigzek

4x2, skrecane, 0,51mm, ekranowane pary

Tab. 2.27 Specyfikacja techniczna - Korytka kablowe; dostawa, montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, Opis, Jednostka

Typ

Koryto kablowe perforowane
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Parametr urzadzenia

Wartosé¢, Opis, Jednostka

Materiat

Stal cynkowana

Rodzaj

Zgodnie z dokumentacjq

Mocowanie

Uchwyty systemowe, mocowane do stropu, $cian

Tab. 2.28 Specyfikacja techniczna - Punkty przytgczeniowe KL.OE.xx; SK.OE.xx; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Rodzaj przytacza

Zasilajaco - sygnatowe

Materiat Blacha malowana proszkowo na kolor czarny
Opisy Trwate oznaczenia poszczegdélnych obwoddéw
KL.OE.O01 Nascienna
KL.OE.02 Nascienna
KL.OE.03 Nascienna
KL.OE.04 Nascienna
KL.OE.05 Nascienna
KL.OE.06 Nascienna
KL.OE.07 Nascienna
KL.OE.08 Nascienna
KL.OE.09 Nascienna
KL.OE.10 Nascienna
KL.OE.11 Nascienna
KL.OE.12 Nascienna
KL.OE.13 Nascienna
KL.OE.14 Nascienna
KL.OE.15 Nascienna
KL.OE.16 Nascienna
KL.OE.17 Nascienna
KL.OE.18 Nascienna
KL.OE.19 Nascienna
KL.OE.20 Nascienna
KL.OE.21 Nascienna
KL.OE.22 Nascienna
SK.OE.01 Nascienna
SK.OE.02 Nascienna
SK.OE.03 Nascienna
SK.OE.04 Nascienna
SK.OE.05 Nascienna
SK.OE.06 Nascienna
SK.OE.07 Nascienna
SK.OE.08 Nascienna
SK.OE.09 Nascienna
SK.OE.10 Nascienna
SK.OE.11 Podtogowa
SK.OE.12 Podtogowa
SK.OE.13 Podtogowa
SK.OE.14 Podtogowa
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

SK.OE.15 Podtogowa
SK.OE.16 Nascienna
SK.OE.17 Nascienna
SK.OE.18 Podtogowa

Wyposazenie

Zgodnie z dokumentacjg techniczng

Tab. 2.29 Specyfikacja techniczna — Most oéwietleniowy; widownia; TS.KL.RP.01; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Typ

Wciggarka watowa

Przeznaczenie

Pozycjonowanie pionowe oraz transport elementéw
oswietlenia

Warunki pracy

Niski poziom natezenia Swiatta oraz zaciemnienie;
aranzacja pola gry, préby oraz realizacje widowisk

Zasilanie

Silnik elektryczny, tréjfazowy, asynchroniczny z
podwdjnym hamulcem

Uzytkowanie

Do 20 cykli roboczych dziennie

Zywotnosé 30 lat, liny stalowe nalezy wymienia¢ zaleznosci od zuzycia
Tolerancja Doktadnos$¢ potozenia: £5mm
Doktadnos$¢ powtarzalnosci: £2mm
Maksymalne zatrzymanie awaryjne lub btad synchronizacji
(przy dowolnej konfiguracji obcigzenia): 300mm
Serwis Coroczna kontrola techniczna
Montaz Zgodnie z dokumentacjg projektowq
Naped Wat napedowy z rowkowanymi bebnami do nawijania liny
Przektadnia o niskich parametrach hatasu
Zespoty enkoderow
Wytaczniki robocze i kranncowe
Elementy montazowe
Olinowanie Lina z drutu stalowego, minimum @5mm

Ilos¢ lin: 3

Zakonczenie liny nawinietej na beben: zacisk i mocowanie
do bebna wyciggarki

Zakonczenie liny przy belce wyciagu: korcéwka linowa
(zacisk klinowy) i napinajaca $ruba rzymska. Sruba
napinajaca przymocowana za pomocg sworznia do
sztankietu poprzez uszy z ptaskownikéw przyspawane do
belki wyciggu.

Belka wyciagu

Typ: RO 48,3

Wykonczenie: malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie

Dtugos¢ belki: 4,5m

Udzwig uzytkowy: 250kg

Skok roboczy: 4,0m

Predkos¢ zmienna od 0,00 do 0,20m/s

Sterowanie

Zintegrowany z ogdlnym systemem sterowania napedami
oraz z systemem wylacznikow awaryjnych

Przenosny pulpit do lokalnego sterowania
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Zmienna predkos¢. Pozycjonowanie.

Tab. 2.30 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; przdd; lewy; TS.KL.RP.02; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugos¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektoréw - 2kpl.

Tab. 2.31 Specyfikacja techniczna — Most o$wietleniowy; estrada; TS.KL.RP.03; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Typ

Wciggarka watowa

Przeznaczenie

Pozycjonowanie pionowe oraz transport elementéw
oswietlenia

Warunki pracy

Niski poziom natezenia Swiatta oraz zaciemnienie;
aranzacja pola gry, préby oraz realizacje widowisk

Zasilanie

Silnik elektryczny, tréjfazowy, asynchroniczny z
podwdjnym hamulcem

Uzytkowanie

Do 20 cykli roboczych dziennie

Zywotnosé 30 lat, liny stalowe nalezy wymienia¢ zaleznosci od zuzycia
Tolerancja Dokfadnos$c¢ potozenia: £5mm
Doktadnos$¢ powtarzalnosci: £2mm
Maksymalne zatrzymanie awaryjne lub btad synchronizacji
(przy dowolnej konfiguracji obcigzenia): 300mm
Serwis Coroczna kontrola techniczna
Montaz Zgodnie z dokumentacjq projektowq
Naped Wat napedowy z rowkowanymi bebnami do nawijania liny
Przektadnia o niskich parametrach hatasu
Zespoty enkoderow
Wytaczniki robocze i kranncowe
Elementy montazowe
Olinowanie Lina z drutu stalowego, minimum @5mm

Ilos¢ lin: 3

Zakonczenie liny nawinietej na beben: zacisk i mocowanie
do bebna wyciggarki
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Zakonczenie liny przy belce wyciagu: korcéwka linowa
(zacisk klinowy) i napinajaca $ruba rzymska. Sruba
napinajgca przymocowana za pomocg sworznia do
sztankietu poprzez uszy z ptaskownikéw przyspawane do
belki wyciggu.

Belka wyciggu

Typ: RO 48,3

Wykonczenie: malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie

Dtugos¢ belki: 4,5m

Udzwig uzytkowy: 250kg

Skok roboczy: 4,0m

Predkos$¢ zmienna od 0,00 do 0,20m/s

Sterowanie

Zintegrowany z ogdlnym systemem sterowania napedami
oraz z systemem wytacznikow awaryjnych

Przenosny pulpit do lokalnego sterowania

Zmienna predkos¢. Pozycjonowanie.

Tab. 2.32 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; przdd; prawy; TS.KL.RP.04; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Iloé¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugosc¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukgcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektoréw - 2kpl.

Tab. 2.33 Specyfikacja techniczna — Most o$wietleniowy; estrada; TS.KL.RP.05; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Typ

Wociggarka watowa

Przeznaczenie

Pozycjonowanie pionowe oraz transport elementéw
os$wietlenia

Warunki pracy

Niski poziom natezenia Swiatta oraz zaciemnienie;
aranzacja pola gry, proby oraz realizacje widowisk

Zasilanie

Silnik elektryczny, tréjfazowy, asynchroniczny z
podwdjnym hamulcem

Uzytkowanie

Do 20 cykli roboczych dziennie

Zywotnosé

30 lat, liny stalowe nalezy wymienia¢ zaleznosci od zuzycia
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Tolerancja

Doktadnos$c¢ potozenia: £5mm

Doktadnos$¢ powtarzalnosci: £2mm

Maksymalne zatrzymanie awaryjne lub btad synchronizacji
(przy dowolnej konfiguracji obcigzenia): 300mm

Serwis Coroczna kontrola techniczna
Montaz Zgodnie z dokumentacjg projektowq
Naped Wat napedowy z rowkowanymi bebnami do nawijania liny
Przektadnia o niskich parametrach hatasu
Zespoty enkoderow
Wytaczniki robocze i kranncowe
Elementy montazowe
Olinowanie Lina z drutu stalowego, minimum @5mm

Ilos¢ lin: 2

Zakonczenie liny nawinietej na beben: zacisk i mocowanie
do bebna wyciggarki

Zakonczenie liny przy belce wyciagu: korcéwka linowa
(zacisk klinowy) i napinajaca $ruba rzymska. Sruba
napinajaca przymocowana za pomocg sworznia do
sztankietu poprzez uszy z ptaskownikéw przyspawane do
belki wyciggu.

Belka wyciagu

Typ: RO 48,3

Wykonczenie: malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie

Dtugos¢ belki: 1,5m

Udzwig uzytkowy: 200kg

Skok roboczy: 4,0m

Predkos$¢ zmienna od 0,00 do 0,20m/s

Sterowanie

Zintegrowany z ogdlnym systemem sterowania napedami
oraz z systemem wytacznikow awaryjnych

Przenosny pulpit do lokalnego sterowania

Zmienna predkos¢. Pozycjonowanie.

Tab. 2.34 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; tyt; lewy; TS.KL.RP.06; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugosc¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukgcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektorow — 2kpl.
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Tab. 2.35 Specyfikacja techniczna - Reling poziomy; zaplecze; TS.KL.RP.07; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen oswietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugosc¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Tab. 2.36 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; tyt; prawy; TS.KL.RP.08; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen oswietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugos¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektoréw - 2kpl.

Tab. 2.37 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; lewy; TS.SK.RP.01; dostawa, montaz,

uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen oswietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugos¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektorow — 2kpl.

Tab. 2.38 Specyfikacja techniczna - Reling poziomy; widownia; TS.SK.RP.02; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugosc¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Tab. 2.39 Specyfikacja techniczna - Reling pionowy; prawy; TS.SK.RP.03; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji

Dtugos¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Wysiegnik do montazu reflektorow — 2kpl.

Tab. 2.40 Specyfikacja techniczna - Reling poziomy; estrada; TS.SK.RP.04; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Pozycjonowanie urzadzen os$wietlenia estrady

Ilo$¢ mocowan

Wg rysunku w dokumentacji
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Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Dtugos¢ belki

Wg rysunku w dokumentacji

Wymiary

Wg rysunku w dokumentacji

Obcigzenie uzytkowe

Wg dokumentacji

CZESCI SKLADOWE
SYSTEMU

Belka konstrukgcji

RO @48,3x4,0mm

Belka powinna by¢ sztywna, aby przy wyspecyfikowanym
obcigzeniu nie ulegata nadmiernemu odksztatcaniu sie.

Wykonczenie — malowana na czarny mat, zabezpieczona
antykorozyjnie.

Tab. 2.41 Specyfikacja techniczna - Centralny system sterowania napedami; dostawa,

montaz, uruchomienie

Parametr urzadzenia

Wartosé, opis, jednostka

Ilos¢

1 kpl.

Przeznaczenie

Obstuga urzadzen mechaniki estrady

Funkcjonalnosc¢

Ruch pojedynczego urzadzenia

Pomiar pozycji

Pozycjonowanie

Blokowanie ruchu w przypadku osiggniecia limitéw pozycji

Pomiar predkosci

Regulacja predkosci

Pomiar obcigzenia

Zatrzymanie E-STOP

Zdalny serwis systemu

Czujniki

Wytaczniki kranncowe: serwisowy, awaryjne

Enkoder absolutny, inkrementalny

Czujnik obcigzenia

Bezpieczenstwo
funkcjonalne

Na poziomie min. SIL3 wg. PN-EN 61508

Detekcja przecigzenia

Funkcja bezpiecznego zatrzymania na poziomie SIL3

Funkcja bezpiecznej pozycji na poziomie SIL3

Mobilne pulpity sterujace

Min. 1 x mobilny pulpit sterujacy

Pamie¢ RAM min. 8GB

Dysk SSD min. 256GB

Min. 1 x ekran dotykowy o przekatnej min. 17"

Rozdzielczos¢ min. 1920x1080 (full HD)

Kat widzenia min. 178°

Min. 2 x dwupotozeniowe kontrolery typu joystick

Min. 2 x reczne potencjometry predkosci

Przycisk awaryjny

Okablowanie, ztacza przemystowe

Indywidualne panele
sterujgce

Min. 1 x indywidualny pulpit sterujacy

Min. 1 x ekran o przekatnej min. 4,3"

Min. 2 x dwupotozeniowe kontrolery typu joystick

Strona 3 1



E-00.02.05 - TECHNOLOGIA SCENY

3 WYMAGANIA DLA SPRZETU I MASZYN WYKORZYSTYWANYCH

DO WYKONANIA ROBOT

Sprzet stosowany przez wykonawce powinien by¢ kompletny i sprawny.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet
uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiadac pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, Programie
Zapewnienia Jakosci (PZ]) lub projekcie organizacji Robét, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach, sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym Umowa. Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy
lub wynajety do wykonania Robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i w
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Do wykonania Robét bedacych przedmiotem
niniejszej ST nalezy stosowac nastepujacy, sprawny technicznie i zaakceptowany
przez Inzyniera, sprzet:

» Elektronarzedzia (wiertarki, bruzdownice, wkretarki),

»  Wkretaki, szczypce, zaciskarki i inne narzedzia specjalistyczne do montazu i demontazu

zlgczy wielostykowych itp.,
» Samochod do przewozenia materiatow,

» Urzadzenia pomiarowe do pomiaréw elektrycznych, elektroakustycznych, wideo,

» Drabiny rozstawne do prac na wysokosci nieprzekraczajgcej 4,0 m.
4 WYMAGANIA DLA SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca dostarcza wszystkie materialy wilasnym kosztem i staraniem.
Wszystkie zastosowane Srodki transportu na zewnatrz i wewnatrz budowy muszg
by¢ odpowiednie do transportowanych materiatéw. Liczba srodkéw transportu
bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie

przewidzianym Umowag. Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem
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strzatki na tabliczce bebna. Nalezy unikac¢ transportu kabli w temperaturze nizszej
niz -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatdw i urzadzen nalezy
zachowaé¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wiasciwosci zastrzezonych
przez producenta. Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na witasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych

oraz dojazdach do Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $srodkdw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ Robdt i wiasciwosci przewozonych

towarow.

Skfadowanie materiatdbw powinno odbywaé sie w suchym i przewiewnym
pomieszczeniu w temperaturach zgodnych z zaleceniami producentéw urzadzen.

Nalezy zabezpieczy¢ sktadowane materiaty przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5 WYKONANIE ROBOT

Wymagania dotyczgace wykonania robdét budowlanych z podaniem sposobu
wykonczenia poszczegolnych elementéw, tolerancji wymiarowych, szczegdtéw
technologicznych oraz niezbedne informacje dotyczace odcinkéw robdt

budowlanych, przerw i ograniczen, a takze wymagania specjalne.
5.1 OGOLNE WYMAGANIA

Nalezy zapewni¢ bezpieczestwo pracy robotnikdw oraz oséb postronnych
mogacych znalez¢ sie w poblizu miejsca prac, zgodnie z aktualnymi przepisami
dotyczacymi BHP przy wykonywaniu Robét budowlanych. Wykonawca jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, ST, poleceniami Inzyniera Kontraktu i Inspektoréw Nadzoru oraz

wymaganiami obowigzujgcych PN i postanowieniami Umowy.
5.2  WYMOGI FORMALNE

Wykonanie zawartych w projekcie systeméw winno by¢ zlecone przedsiebiorstwu
majacemu wiasciwe doswiadczenie w realizacji tego typu Robot i gwarantujgcemu
wilasciwg jakos¢ wykonania. Pracownicy powinni posiada¢ zaswiadczenia

kwalifikacyjne przewidziane obowigzujgcymi przepisami.
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5.3 WARUNKI ORGANIZACYINE

Przed przystgpieniem do Robdét wykonawcy oraz nadzér techniczny powinni
dokfadnie zaznajomic¢ sie z catosciqg dokumentacji technicznej oraz projektem
organizacji Robdét wykonanym przez Inzyniera Robdt. Wszelkie ewentualne
niejasnosci w sprawach technicznych nalezy wyjasni¢ przed przystgpieniem do
Robot z autorem opracowania. Jakiekolwiek zmiany w trakcie wykonawstwa w
stosunku do dokumentacji technicznej mogg by¢ dokonywane tylko po akceptacji
projektanta lub Inzyniera budowy. W przypadku zmian dotyczgcych elementdéw lub
rozwigzan projektowych nalezy uzyskac akceptacje projektanta. Wykonanie prac
nalezy uzgodni¢ z Inwestorem lub wskazanymi przez Inwestora Inspektorami
Nadzoru. Wykonawca obowigzany jest do sporzadzenia harmonogramu prac,

uzgodnienia czasu i terminu wykonywanych prac z Inwestorem.

5.4  WARUNKI OGOLNE WYKONANIA ROBOT

5.4.1 GrOWNE TRASY KABLOWE

Gtéwne trasy kablowe i sygnatowe projektuje sie w stalowym, ocynkowanym,

uziemionym korycie o grubosci scianek min. 0,75mm.
5.4.2 PRZEBICIA PRZEZ GRANICE STREF POZAROWYCH

Wszystkie przebicia przez strefy pozarowe nalezy uszczelni¢ certyfikowang masq
uszczelniajacg o odpornosci ogniowej adekwatnej do danej przegrody pozarowej

W sposob zgodny z wytycznymi producenta.

5.5 WYTYCZNE DO WYKONANIA INSTALACII

5.5.1 TRASY KABLOWE

Wszystkie przewody powinny pochodzi¢ od renomowanych producentéow. W
przypadku przewodow wieloparowych, kazda z par powinna posiadac ekran z folii

aluminiowej, niezalezng linke masy oraz izolacje z numeracja par.

Ponizej przedstawiono podstawowe wytyczne w zakresie prowadzenia i wykonania

tras kablowych:
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Trasy kablowe nalezy wykonac¢ z koryt perforowanych stalowych ocynkowanych.

Trasy kablowe w miejscach widocznych nalezy wykonac w kolorze czarnym matowym.
Obwody zasilajgce prowadzi¢ w niezaleznych korytach od obwodéw sygnatowych.

Obwody oswietleniowe i mechaniczne prowadzi¢ w niezaleznych korytach od obwodéw
sygnatowych i gtosnikowych.

W przypadku réwnolegtego prowadzenia tras z obwodami oswietleniowymi i sygnatowymi
nalezy zachowac odlegto$¢ pomiedzy trasami minimum 1 m.

Krzyzowanie trasy kablowej zawierajgcej obwody oswietleniowe z trasg zawierajgcg obwody

sygnatowe nalezy wykonaé pod katem prostym.

ZALECENIA DLA WYKONAWCOW

Ponizej przedstawiono zalecenia i wytyczne dla wykonawcéw.

Przed przystgpieniem do robdt zaleca sie:

Zapoznac¢ sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic projektantowi,

Zapozna¢ sie z dokumentacjg wykonywanych w obiekcie instalacji elektrycznych, wodnych,
wentylacyjnych, oswietleniowych i innych w celu unikniecia kolizji z tymi instalacjami oraz
prawidtowego wykonania instalaciji.

Instalacje wykona¢ metodami podanymi w niniejszym opracowaniu.

Trasy kablowe metalowe uziemi¢ — wykonac niezbedne pomiary.

Instalacje wykonaé wg dostarczonych z urzgdzeniami DTR.

Piony kablowe wyposazy¢ w otwory rewizyjne. Rewizje oznaczy¢. Rewizje majg utatwi¢ prace
konserwacyjne oraz ewentualng rozbudowe i modyfikacje systemu. Kazdy przew6d w otworze
rewizyjnym nalezy trwale oznaczyc¢.

Wszystkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z osobg petnigcg nadzér.

Do instalacji uzywac kabli wyspecyfikowanych w niniejszej dokumentacji.

Konstrukcje szafy teletechnicznej potagczy¢ z uziemieniem ochronnym.

Wykonawce realizujgcego budowe niniejszego systemu, obowigzuje w jego zakresie
przestrzeganie przepiséw BHP w odniesieniu do wszystkich szczegétow, ktére w projekcie nie

zostaty omoéwione.

Wykonawcza jest zobowigzany do wykonania jednoznacznego opisu przyfaczy i

tablic sygnatowych oraz tam znajdujacych sie gniazd.

5.7

ZALECENIA DLA INWESTORA

Obowigzkiem Inwestora, Uzytkownika oraz firmy wykonujacej instalacje jest

zapewnienie poprawnego dziatania instalacji poprzez:
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» Przeszkolenie personelu obstugujacego system,
» Eksploatacje zgodnie z przeznaczeniem systemu,
» Systematyczna konserwacje urzadzen,

» Szybkag naprawe i usuwanie usterek powstatych w trakcie eksploatacji systemu.
Podczas prowadzenia prac wykonawczych nalezy zapewnic:

» Nadzor autorski,
» Nadzor inwestorski (wskazany jest Inspektor posiadajgcy odpowiednia wiedze i
dos$wiadczenie).
Wykonawca systemu powinien ziozy¢ Deklaracje Zgodnosci dla urzadzen i

instalacji.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 OGOLNE ZASADY KONTROLI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt, materiatow i
urzadzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli
jakosci robot (zgodnie z PZJ) na terenie i poza placem budowy. Kontrole jakosci
robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywac zgodnie z wytycznymi wiasciwych
WTWOR oraz instrukcjami zawartymi w normach i aprobatach technicznych dla
materiatow i systemdéw technicznych. Wszystkie badania i pomiary bedq

przeprowadzane przez jednostki posiadajagce odpowiednie uprawnienia.
6.2 SzZCZEGOLOWE ZASADY KONTROLI ROBOT

Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci robdét nalezy
sprawdzi¢ zgodnos¢ ich wykonania z projektem, normami i zaleceniami Inspektora

Nadzoru oraz skontrolowa¢ poprawno$¢ montazu poszczegdlnych elementow.

Jakikolwiek bfad Ilub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w
przedmiarze robot lub gdzie indziej w dokumentacji technicznej lub szczegbétowej
specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania

wszystkich prac umozliwiajgcych prawidtowe dziatanie systemow.

Btedy i omytki w dokumentach przetargowych nie beda zwalnia¢ Wykonawcy z

odpowiedzialnosci za dostarczenie wtasciwie funkcjonujacych systeméw.
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6.3 BADANIA, POMIARY I SPRAWDZENIE

Badaniom, pomiarom i sprawdzeniu powinny podlega¢:

» Jakosc¢ i sposéb mocowania urzgdzen i materiatdw pod wzgledem ich zgodnosci z aktualnymi
normami, projektem, niniejszg ST.
»  Wykonanie rob6t zanikajgcych, potwierdzone protokotami odbioréw czesciowych i wpisami do
dziennika budowy, a w szczegélnosci:
o Prawidtowosc¢ utozenia, mocowania i oznaczenia linii zasilajgcych, sygnatowych,
sterujgcych w systemach instalacyjnych,
o Diugosci przewoddw.
» Pomiary sprawdzajace linii sygnatowych: polaryzacja, symetria, ciggtosc linii.
» Dokumentacja powykonawcza musi zawieraé:
o Oswiadczenie kierownika Robét o wykonaniu prac zgodnie z projektem i stosownymi
przepisami,
o Dokumentacje techniczno-ruchowe urzgdzen dostarczanych fabrycznie,
o Certyfikaty, deklaracje zgodnosci i dopuszczenia na zastosowane materiaty i
urzgdzenia,
o Protokoty z przeprowadzonych préb,

o Instrukcje obstugi systemu.
6.3.1 WYTYCZNE W ZAKRESIE POMIAROW AKUSTYCZNYCH

W celu weryfikacji zaktadanych parametrow technicznych, funkcjonalnych i
uzytkowych, wymagane sg przynajmniej:
» Przeprowadzenie jednego pomiaru kontrolnego w trakcie instalaciji i kalibracji systemu
nagtosnieniowego,

* Przeprowadzenie jednego pomiaru koncowego.
Pomiary obiektywnych parametréw akustycznych w zakresie:

» Pomiar nieréwnomiernosci poziomu cisnienia akustycznego dla reprezentatywnych punktéw
na catej widowni (sygnat szerokopasmowy, szum rézowy, krzywa: Z).
» Pomiar Wskaznika zrozumiato$ci mowy (STI) z wykorzystaniem systemu nagtosnieniowego

dla reprezentatywnych punktéw na catej widowni.
Aby pomiary byty miarodajne, powinny zosta¢ przeprowadzone w posprzatanych
wnetrzach. Nie mogg sie w nich znajdowaé¢ materiaty budowlane i wszelkie
elementy niezwigzane z funkcjgq pomieszczenia. Na podstawie zmierzonych
parametrow akustycznych podczas pomiaru posredniego, mozliwa bedzie

weryfikacja zatozen projektowych oraz wczesne wykrycie ewentualnych réznic.
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Kazdorazowo pomiar obiektywnych parametréw akustycznych zostanie
przeprowadzony przez projektanta zgodnie z Polskag Norma PN-EN 60268-16:2011
okreslajacq wymogi techniczne w celu poprawnego sporzadzenia pomiaru oraz
zgodnie z literaturg branzowq. Projektant zastrzega sobie prawo do akceptacji
procedur pomiarowych oraz uczestniczenia w pomiarach i nadzoru nad pomiarami.
Jako dane wyjsciowe do pomiardw maksymalnego poziomu cisnienia
akustycznego, szerokosci pasma przenoszenia, nierdbwnomiernosci i rozdzielczosci
pomiaréw bedg dane zawarte w literaturze branzowej (np. Z Maekawa, J.H Rindel,
P. Lord, Environmental and architectural acoustics, Crc Press, 2010r. wydanie

drugie). Kazdorazowe pomiary muszg zosta¢ zakonczone raportem z pomiardéw.

W celu odbioru robét budowlanych ze strony projektanta, nalezy minimum 2 dni
przed oficjalnym odbiorem robdt, przeprowadzi¢ pomiar koncowy systemu

nagtosnieniowego potwierdzony raportem z badan.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar Robdét bedzie okreslaé¢ faktyczny zakres wykonanych robdét zgodnie z
dokumentacja projektowg i ST w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robdt. Btedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru na
piSmie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestoscig wymagang

okreslong w Umowie.
7.2 SZCZEGOLOWE ZASADY OBMIARU ROBOT

Dtugosci utozonych przewoddéw oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie
wymiarow wyrazonych w metrach. Ilosci zamontowanych tablic i przytaczy
sygnatowych oblicza sie na podstawie okreslonych w projekcie ilosci wyrazonych

w sztukach/kompletach.
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8 ODBIOR ROBOT

8.1  WARUNKI OGOLNE

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego
wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg

robot.
8.2  WARUNKI SZCZEGOLOWE

W zaleznosci od ustalen w ST roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:

1. Odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
2. Odbiorowi czesciowemu,
3. Odbiorowi ostatecznemu,
4. Odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu wykonawca powinien

kazdorazowo zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru. Odbioru ostatecznego dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Do odbioru ostatecznego nalezy przygotowaé wszystkie dokumenty budowy,

wyniki pomiaréow kontrolnych, atesty, dokumentacje powykonawczg.

W przypadku wystgpienia Robdét poprawkowych i uzupetniajgcych komisja

wyznaczy termin ich wykonania.

8.3 PROCEDURY ODBIOROWE MECHANIZACJI SCENY

Indywidualny charakter urzadzen wymaga wykonania ich zgodnie ze wskazéwkami

na rysunkach i opisami technicznymi.

Elementy konstrukcji stalowych urzadzen nalezy wykona¢ i odbiera¢ zgodnie z
zapisami zawartymi w Polskiej Normie PN-B-06200 ,Konstrukcje stalowe

budowlane - Warunki wykonania i odbioru - Wymagania podstawowe”.

Elementy mechaniczne nalezy odebrac i przekaza¢ do eksploatacji po dokonaniu

procesu odbiorowego wykonanego wg ponizszych zasad. Protokoty wykonania
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czynnosci odbiorowych winny by¢ nastepnie zatgczone do dokumentacji
powykonawczej. Dokumentacja ta wraz instrukcjg eksploatacji i konserwacji winna

by¢ sktadnikiem ksigzki urzgdzenia pozostajacej w dyspozycji uzytkownika.

Ksigzke takg nalezy zatozy¢ osobno dla kazdego urzadzenia technologicznego -

mechanicznego.

Odbiory polegajgq na sprawdzeniu:

Dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikdw ruchéw roboczych.
Dziatania mechanizméw i predkosci ruchéw roboczych.

Dziatania urzadzen zabezpieczajgcych i sygnalizacyjnych.
Wykonanie préb urzadzen z obcigzeniem kontrolnym.

Uktaddéw ciegnowych i ich zamocowan.

I

Sprawdzeniu stanu konstrukcji nosnych (spawanych i potgczen roztagcznych).

Ad 1. Podczas badan dziatania urzadzen sterowniczych i ogranicznikow ruchéw

roboczych dokonuje sie sprawdzenia:

» Dziatania urzadzen sterowniczych oraz sprawdzenia, czy dzwignie albo przyciski wyposazone
w sprezyny zwrotne wracajg do potozenia zerowego po ustaniu dziatania sit zewnetrznych,
» Prawidtowosci realizacji sterowanych ruchéw poszczegéinych mechanizmoéw urzadzenia,
*  Woylgcznika awaryjnego ,STOP” i innych tacznikéw bezpieczenstwa, czy po ich zadziataniu
zostang wytgczone obwody zasilania napedu,
» Dziatania ogranicznikdw ruchéw roboczych mechanizméw napedowych, tj. tgcznikow
krancowych i koncowych poprzez sprawdzenie:
o Wspdtdziatania ogranicznikéw ruchéw roboczych z elementami wspétpracujgcymi, w
szczegolnosci krzywek, zderzakéw, dzwigni, ich standw zamkniecia i otwarcia,
o Dziatania ogranicznikow ruchéw roboczych z predkosciag odpowiednig dla danego

mechanizmu i przy nieobcigzonym elemencie przenoszgcym obcigzenie.

W urzadzeniach wyposazonych w ograniczniki krancowe i koncowe w pierwszej
kolejnosci powinno by¢ sprawdzone dziatanie ogranicznikdw koncowych. Dziatanie
ogranicznikow krancowych sprawdza sie przy zbocznikowanych ogranicznikach

koncowych.

Ad 2. Podczas badan dziatania mechanizmoéow i predkosci ruchéw roboczych

dokonuje sie sprawdzenia:

» Dziatania mechanizmdw urzgdzenia, bez obcigzenia prébnego; kazdy mechanizm podlega co
najmniej dwukrotnej probie ruchowej w catym zakresie pracy i przy kojarzeniu ruchow,

» Dziatania urzadzen sterowniczych mechanizmoéw, hamulcéw, sprzegiet i przektadni,
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»  Predkosci ruchéw roboczych wszystkich mechanizmow, przy obcigzeniu prébnym

wynoszacym 100% udzwigu nominalnego.

Ad 3. Podczas badan dziatania urzadzen sygnalizacyjnych dokonuje sie
sprawdzenia, czy zainstalowane wskazniki i urzadzenia sygnalizacyjne dziatajq

prawidiowo podczas postoju i w ruchu urzadzenia.

» Kontrola prawidtowosci ruchu w trybie sterowania recznego i automatycznego,
»  Prawidtowos¢ odczytéw potozenia,

» Kontrola odczytu przecigzenia i sygnalizacja przecigzenia.

Ad 4. Podczas badan wykonuje sie nastepujace préby urzadzen z obcigzeniem

kontrolnym:

» Statyczna, z obcigzeniem wynoszgcym 125% udzwigu nominalnego,

» Dynamiczng, wykonywang z obcigzeniem réwnym 110% udzwigu nominalnego.

Proba statyczna powinna by¢ wykonana przy najbardziej niekorzystnym, pod
wzgledem statecznosci, usytuowaniu elementéw przenoszacych obcigzenie. Czas

jej trwania nie powinien byc¢ krotszy niz 10 min.

Préba dynamiczna powinna by¢ przeprowadzona po uzyskaniu pomysinego wyniku
proby statycznej i powinna polegac¢ na wykonaniu co najmniej dwoch cykli pracy,
z predkosciami i kojarzeniem ruchéw elementéw urzadzenia, okreslonymi w

dokumentacji.

Po wykonaniu préby statycznej i dynamicznej nalezy przeprowadzi¢ wyrywkowq
kontrole stanu konstrukcji nosnej urzadzenia w miejscach dostepnych do ogledzin,
w szczegdlnosci ztaczy spawanych i potaczen rozigcznych. Elementy konstrukcji

nie powinny wykazywac uszkodzen oraz trwatych odksztatcen.

Ad 5. Podczas badan uktadéw ciegnowych i ich zamocowan dokonuje sie

sprawdzenia:

» Zgodnosci ciegien z dokumentacja techniczna,
» Zamocowania ciegien do konstrukcji dzwignika i urzgdzen napedowych:
o Stan zawiesia po stronie belek sztankietow i mostow ,
o Stan mocowania lin do bebna nawojowego,
» Stanu technicznego lin stalowych oraz okreslenia stopnia ich zuzycia:
o Ocena charakteru i liczby peknigtych drutéw,
o Miejscowe zmniejszenie Srednicy liny,
o Korozja liny,

o Miejscowa deformacja liny,
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» Kontroli swobody ruchu lin:
o Swoboda przewijania na kfach przewojowych i zbiorczych,

o Stan techniczny kot przewojowych i zbiorczych.

Ad 6. Kontrola stanu konstrukcji nosnych urzadzen w miejscach dostepnych do
ogledzin:

» Kontrola stanu ztgczy spawanych i potgczen roztgcznych,

* Elementy konstrukcji nie powinny wykazywaé uszkodzen oraz trwatych odksztatcen.
Sprawdzenie przektadni, tozysk i sprzegiet polega¢ ma na:

» Kontroli, czy w obszarach ruchu obrotowego nie pojawiajg sie przecieki i przesigki oleju,
» Sprawdzenie we wziernikach poziomu leju w skrzyniach przektadniowych,

» Stan potaczen roztgcznych na elementach obrotowych.
Wyniki préb odbiorowych winny by¢ sporzadzone w formie protokotu:

* Indywidualnie kazdego z urzadzen ,
» Oryginat winien by¢ zatgcznikiem do dokumentacji powykonawczej (egz.1- archiwalny),

» Kopia winna by¢ zatacznikiem do dziennika konserwaciji jaki zaktada Uzytkownik.
9 ROZWIAZANIA ZAMIENNE I ROWNOWAZNE

Z uwagi na to, ze dokumentacja projektowa oraz STWIiOR stanowig kompletne,
podlegajgce prawu autorskiemu rozwigzanie techniczne, wszelkie modyfikacje, a
takze stosowanie urzgdzen zamiennych i rownowaznych, wymaga akceptacji
autorow projektu. Wszelkie modyfikacje projektu bedg oceniane przez projektanta
pod wzgledem spetnienia wyspecyfikowanych parametrow technicznych i
ilosciowych, ktére w Swietle przyjetych zatozen jakosciowych sg istotne, aby
uzyskac zaktadany efekt techniczny i artystyczny. W celu dokonania takiej oceny
Wykonawca systemu zobowigzany jest do dostarczenia Zamawiajacemu,
Inspektorowi Nadzoru oraz Projektantowi stosownych wnioskdw materiatowych
zawierajacych karty katalogowe proponowanych wyrobow oraz wszelkie
wymagane prawem atesty i certyfikaty. Podczas instalacji systemu oraz realizacji
dostaw dopuszczalne jest stosowanie jedynie materiatdéw i urzadzen pozytywnie

zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru oraz Projektanta.
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10 PODSUMOWANIE

W niniejszym dokumencie przedstawiono specyfikacje techniczng dla technologii
scenicznej dla zadania pn. ,Przebudowa budynku Polskiego Wydawnictwa
Muzycznego w Krakowie wraz z rozbudowgq i zmiang sposobu uzytkowania

kondygnacji podziemnej oraz budowg wiaty smietnikowej”

Wszystkie zapisy niniejszego dokumentu muszg by¢ bezwzglednie respektowane.
Wszystkie zastosowane w systemach urzgadzenia muszg spetniaé opisane powyzej

wymagania oraz zapisy dokumentacji projektowej.

Wymagania przedstawione w tym dokumencie nalezy uwzgledniaé tacznie z
informacjami przedstawionymi w opisie technicznym oraz zawartymi na

rysunkach.

Opracowanie jest kompletne z uwagi na cel, jakiemu ma stuzy¢. Indywidualny
charakter dostaw zwigzanych z technologig sceniczng wymaga wybrania do jej
realizacji firmy sprawdzonej, posiadajacej udokumentowane dos$wiadczenie w

budowaniu takich urzadzen.
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