NA TERENE ZABUDOWANYM

Predkos¢ dotychczasowa: 50 km/h
Predkos¢ wprowadzana: 30 km/h

Uwaga:

1) Ruchu prowadzony wahadtowo, drugim pasem ruchu, naprzemiennie, przez

osoby upowaznione do sterowania ruchem

2) W przypadku sterowania przez osoby upowaznione do kierowania ruchem,

roboty nalezy wykonywac tylko w dzien, przy dobrej widocznosci.

3) W przypadku nie wykonywania robét, doprowadzi¢ odcinek do przejezdnosci,
a zastawy U-3d, U20b oraz tablice prowadzgce U21a/b usuna¢ na pobocze.
W przypadku konieczosci pozostawienia oznakowania na noc, nalezy ustawi¢
sygnalizacje $wietlng dwu fazowag, oraz stosowac¢ $wiatta ostrzegawcze barwy
26itej na zastawach U-3d, U-20b oraz na co drugiej tablicy U-21a/b.

5) Do oznakowania zastosowane bedg znaki drogowe, o grupie wielkosci o jeden
rozmiar wigkszg, niz znaki istniejgce.
6) Pozostawiona szeroko$é pasa ruchu w miejscu prowadzenia rob6t nie moze
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by¢ mniejsza niz 2,75 m. 3
7) W czasie prowadzenia robot zapewnic¢ bezpieczny wjazd/wyjazd oraz dojscie :', I3
do poszczegodlnych nieruchomosci.
8) Tablice i znaki nalezy ustawia¢ w ten sposéb, by nie byly one zastoniete przez
drzewa i stupy.
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Inwestor:
Gmina Steszew
ul. Poznanska 11
62-060 Steszew
Stadium: Temat: Data:
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