SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D.08.03.01
OBRZEZA BETONOWE
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1. WSTEP

1.1. Nazwa zadania
Zgodnie z dokumentacjg projektowa.

1.2. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszych Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wraz z
wykonaniem taw.

1.3. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB sa stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6ot na drogach.

1.4. Informacje ogolne o terenie budowy
Zgodnie z dokumentacjg projektows.

1.5. Zakres robét objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy ustawieniu obrzezy betonowych i
obejmuja:

- Ustawienie obrzezy betonowych 8x30x100 cm ha podsypce cementowo-piaskowej i fawie betonowej z oporem
z betonu C12/15

1.6. Okreslenia podstawowe

1.6.1. Obrzeza betonowe sg to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajace chodnik od pobocza lub pasa
gruntowego.

1.6.2. Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami STWiIORB D-00.00.00
»,Wymagania ogolne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi i europejskimi.

1.7.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-.00.00.00.
,Wymagania

Ogolne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wedtug zasad
niniejszej specyfikacji sa:

- Obrzeza betonowe: 8x 30 cm.

Obrzeza powinny spetnia¢ wymagania jak dla kraweznikow betonowych wg D.08.01.01 z wyjatkiem :

- wytrzymato$¢ na zginanie — klasa 2 ( kazdy wynik > 5,0 MPa)

- nasigkliwo$¢ < 5,0 %

2.2 Materialy na podsypke i wypelnienie szczelin miedzy obrzezami

Nalezy stosowa¢ mieszanke cementowo-piaskows:

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego spetniajgcego
wymagania wg PN-EN13242+A1:2010

- 1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i z piasku wg PN-
EN13242+A1:2010

2.3. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod obrzeze nalezy stosowac, dla:
tawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN- EN 206:2014-04

3.SPRZET

3.1. Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych wykonane bgda rgcznie.

3.2. Sprzgt do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.



Do produkcji i transportu betonu na tawy:
- wytwornie stacjonarne do wytwarzania mieszanki betonowej, wyposazonej w urzadzenia do wagowego
dozowania sktadnikéw samochody samowytadowcze do transportu wyprodukowanej mieszanki betonowe;.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport obrzezy

Obrzeza betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Obrzeza betonowe uktadac
nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Obrzeza betonowe
powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa
nie powinna wystawac¢ poza §ciany $rodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Wyprodukowana mieszanke betonowa nalezy dostarczy¢ na budowg w warunkach zabezpieczajacych przed
wysychaniem , wptywami atmosferycznymi i segregacja. Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem
transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami.
Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed
rozpyleniem. Masg zalewowa nalezy pakowa¢ w bgbny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac si¢ w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0golne warunki wykonania robot podano w STWiIORB D-.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2.Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup, transport i sktadowanie materiatow przewidzianych do wykonania robot w punkcie 2 niniejszej
STWIORB. Miejsca pozyskania niezbgdnych materiatow musza uzyskac¢ akceptacje Inzyniera. Transport
Materiatlow na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej STWIORB.

5.2.2. Wyznaczenie geodezyjne odcinkdéw osadzenia obrzezy betonowych.

Wykonawca dla wlasnych potrzeb moze wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ dodatkowe punkty sytuacyjno-wysokosciowe
niezbedne do wykonania robot.

5.2.3. Oznakowanie prowadzonych robot.

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegdtowych warunkow technicznych dla znakow i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach poz. 2181
Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r. Zalacznik 3 i 4.

5.2.4. Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod obrzeza betonowe.

Koryto pod podsypke nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom
lawy w planie. Wskaznik zaggszczenia gruntu w korycie powinien wynosi¢, co najmniej [s>0,97.

5.2.5. Wykonanie betonowej tawy pod obrzeza

Wykonawca jest zobowigzany do przedstawienia Inzynierowi do akceptacji receptury na beton klasy C12/15 na
tawy pod obrzeza. Receptura wraz z wynikami badan betonu powinna by¢ przedstawiona z odpowiednim
wyprzedzeniem — tak, aby byta mozliwo$¢ zweryfikowania receptury. Transport wytworzonego betonu na miejsce
wbudowania oméwiono w punkcie 4.2 niniejszej STWiORB.

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w
korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami
PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeltnione bitumiczng masa
Zalewowa. Wykonana tawa wraz z oporem po zaggszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz
ksztaltem — rysunkowi w Dokumentacji Projektowej.

5.2.6. Ustawienie obrzezy.

Pod obrzeza betonowe nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa gr. 5 cm po zaggszczeniu. Obrzeze nalezy
ustawiaé ze szczelinami szerokosci ok. 5 mm, ktore nalezy wypenié zaprawa cementowo-piaskowa 1:2. Spoiny
przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmyé woda. Swiatto obrzezy od strony chodnika powinno wynosi¢ 3
cm. Tylna $ciang obrzezy nalezy obsypa¢ gruntem i ubic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:



— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajagce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje wtasciwosci uzytkowych , ew. badania materiatow wykonane przez dostawcow
itp.),

— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne obrzezy.

— ewentualnie wykona¢ wiasne badania wlaciwo$ci materiatéw przeznaczonych do wykonania robot

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego obrzezy nalezy przeprowadzié na podstawie ogledzin elementu przez pomiar
i oceng uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostalych materialow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny obejmowac
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w punkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.4.,

b) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.5.,

przy dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac catkowite wypelnienie badanej spoiny
na pelna glebokosc.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiaru robot jest 1 m (metr) ustawionego obrzeza.
Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robot podano w STWiOB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWIORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogoblne wymagania odnosnie ptatnosci robot podano w STWiIORB D-.00.00.00 ,,Wymagania 0golne”.
Cena wykonania robot obejmuje:

- zakup, transport i sktadowanie materiatow przewidzianych do wykonania robot

w punkcie 2 niniejszej STWiOBR,

- wyznaczenie odcinkéw wykonywanego obrzeza,

- oznaczenie robot prowadzonych w pasie drogowym,

- wykonanie koryta gruntowego pod obrzeze,

- wykonanie tawy betonowej w deskowaniu

- wykonanie podsypki pod obrzeza,

- ustawienie obrzezy betonowych,

- wypetnienie spoin mi¢dzy obrzezami,

- regulacja wysokosciowa obrzezy,

- zasypanie i zageszczenie gruntu przy ustawionych obrzezach betonowych od strony zewngtrznej,
- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 1340 Krawgzniki betonowe. Wymagania i metody badan.

2. PN- EN 206:2014-04 Beton. Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos$é.

3. PN-EN 13242+A1 Kruszywa do niezwigzanych i zwiazanych hydraulicznie materiatdw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.



