Zatacznik nr 1 do SWZ - Opis przedmiotu zaméwienia
Dostawa systemu do bezkontaktowych pomiaréw CKO 3D z bardzo duzymi czestotliwosciami

1. Opis ogdlny
2. Wymogi systemu pomiarowego
3. Warunki odbioru technicznego

1. Opis ogdiny.

System do bezkontaktowych pomiaréw metodg CKO 3D z bardzo duzymi czestotliwosciami (dalej S3D)
przeznaczony bedzie do pomiaréw na posiadanym przez zamawiajgcego stanowisku pomiarowym — Dzielonym
precie Hopkinsona (SHPB). Tworzenie projektu 3D i kalibracja bedzie odbywata sie z wykorzystaniem
posiadanego przez Zamawiajgcego oprogramowania ARAMIS i wzorcédw 3D marki GOM. Przestrzenie
pomiarowe (wielkosci probek) bedg w zakresie 15x12 mm i 10x8 mm.

Kompletny system S3D musi sktadaé sie z nastepujacych elementdow: (szczegdty techniczne s opisane
wp.2.

a) Dwdch identycznych kamer szybkich

b) Zestawu oswietlenia

c) Zestawu obiektywdw z filtrami UV lub innymi.

d) Zestawu komputerowego z systemem operacyjnym i oprogramowaniem

e) Ramy montazowej do zamocowania kamer w pozycji pionowo w dét

f)  Wyposazenia ramy montazowej w uktad do pozycjonowania wzorca kalibracyjnego

W sktad dostawy wchodzg wszystkie niezbedne narzedzia oraz elementy niezbedne do petnej pracy z S3D.

Wykonawca pod koniec okresu gwarancyjnego dostarczy najnowsze oprogramowanie i dokona
przegladu/sprawdzenia poprawnosci dziatania sprzetu i dokona ew. napraw/ czynnosci przeglagdowych na
swéj koszt.

2. Wymogi systemu pomiarowego.
Dostarczony zestaw jak i jego wszystkie poszczegdlne czesci musza by¢ nowe i nie uzywane.
Wymogi wpisane w Tabeli 1. Okreslajg parametry minimalne jakie muszg by¢ spetnione.

Tabela 1. Wymogi szczegotowe

Lp. | Nazwa elementu | llo$¢ | Opis parametrow
sztuk

1 Kamery 2 Identyczne dwie kamery szybkie z mozliwoscig wykonania 5 min zdjec na
sekunde przy petnej rozdzielczosci i 10 min zdje¢ na sek. przy ograniczonej
rozdzielczosci, ale nie mniej niz 200x120 px

Rozdzielczo$¢ max nie mniej niz 400x240 px (petna ramka)
Synchronizacja obu kamer za pomocg sygnatu zewnetrznego

Liczba zdje¢ mozliwych do wykonania 120 zdje¢ (petna rozdzielczos¢) 250
(rozdzielczo$¢ zmniejszona ale nie bardziej niz do 200x120px).
Mocowanie obiektywow :F-mount (kompatybilne z posiadanymi
obiektywami Nikon)

Czutos¢ 1SO: 16 000

Mozliwo$¢ zmiany czestotliwosci wykonywania zdje¢ od ok 60 klatek na
sek do 2 min klatek na sek.

Efekty takie jak przesycenie pikseli, smuzenie i migotanie sg
niedopuszczalne. Cata nagrana sekwencja zdje¢ musi cechowac sie
jednorodnym doswietleniem i brakiem tych efektow.




pozycjonowania

2 Oswietlenie 1 kpl | Dowolny zestaw oswietlenia pozwalajgcy na wyzwolenie za pomoca
sygnatu z kamery pozwalajgcy na wykonanie prawidtowych
(réwnomiernie doswietlonych) zdje¢ przy 10 min zdje¢ na sekunde.
Wielkos¢ przestrzeni doswietlenia ok 15.x12 mm
3 Obiektywy 2 kpl | O ogniskowej 200 mm oraz o ogniskowej 300 mm
Wyposazone w filtry np. UV celem zabezpieczenia obiektywu przed
uszkodzeniem w wyniku uderzenia fragmentami probki (10 kompletow
filtrow) lub rozwigzan réwnowaznych zabezpieczajacych przed
uszkodzeniem obiektywu, a nie wptywajacych na tor optyczny.
4 Zestaw 1 kpl | Zestaw zalecany przez producenta kamer i z nimi kompatybilny
komputerowy pozwalajacy na obstuge dwdch kamer oraz obrébke danych.
System operacyjny zalecany przez producenta kamer oraz kompatybilny z
oprogramowaniem do analiz MES kruchego pekania oraz obstugi kamer z
mozliwoscig zapisu zdje¢ w postaci niekompresowanej np. .tiff.
5 Rama 1 kpl | Rama zbudowana na bazie profili aluminiowych o sztywnosci i nosnosci
montazowa i odpowiedniej do wagi kamer.
zestaw do Kamery zamocowane sztywno wzgledem siebie z kagtem wierzchotkowym

30 ° (+-5°) ,,patrzace pionowo w dot”

Belka z kamerami musi mie¢ mozliwos¢ przesuwu i blokowania géra-dot z
precyzjg na poziomie 0.1 mm

Do ramy musi by¢ — na czas kalibracji- mocowany stolik z pochytem lewo-
prawo oraz od — do kamer do kata 40° (+-5°), oraz mozliwos¢ przesuwu od
do kamer w zakresie odlegtosci ok 20 mm z precyzjg na poziomie na
0.1mm

Na stoliku bedzie umieszczany wzorzec kalibracyjny.

Rama musi mie¢ zabezpieczenie przed przypadkowym zsunieciem sie
belek z kamerami (np. przeciwwaga, hamulec automatyczny czy inne
rozwigzanie).

Rama musi mie¢ prowadnice dla przewoddw oraz przewidziany tatwy
spos6b montazu i demontazu kamer.

Na ramie réwniez moze by¢é zamontowane oswietlenie. Wymiary
gabarytowe ramy to 2.0 x 1.5 m (+- 20%)

3.  Warunki odbioru technicznego

Odbidr techniczny zostanie uznany za prawidtowy w momencie:

1. Wykonania podczas instalacji zdjec¢ z czestotliwoscig 10 min zdje¢ na sek. Zdjecia muszg by¢ wykonane
synchronicznie i muszg by¢ prawidtowo doswietlone.
2. Zainstalowania uktadu kamer na ramie (p.5 z tabeli)
3. Wykonania prawidtowe]j kalibracji 3D z wykorzystaniem Kamer i uchwytu z p.5 tabeli 1 (wzorce i
oprogramowanie do kalibracji 3D dostarcza Zamawiajacy)
4. Wpykonania zdjec¢ w sekwencji bez efektow typu smuzenie, migotanie czy miejscowe przesycenie pikseli.

W przypadku nieodebrania sprzetu w terminie pierwszego odbioru, zostanie Wykonawcy wyznaczony drugi
termin. W przypadku nie odebrania przedmiotu zamdwienia w drugim terminie umowa zostanie rozwigzana z

przyczyny Oferenta.




