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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH

D-07.02.02. SLUPKI PROWADZACE I KRAWEDZIOWE ORAZ
ZNAKI KILOMETROWE I HEKTOMETROWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ustawienia slupkow hektometrowych (prowadzacych) w zwigzku z rozbudowa drogi wojewodzkiej nr
191 w m. Zacharzyn.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy ustawieniu stupkdéw
prowadzacych i obejmuja:

—  montaz stupkow prowadzacych U-1a,

1.4. OkreSlenia podstawowe.

1.4.1. Stupek prowadzacy U-1a — umieszczany samodzielnie na poboczu gruntowym,
1.4.2. Stupek prowadzacy U-1b — umieszczany nad barierg ochronna,
1.4.3. Stupek krawedziowy U-2 — umieszczany na skrzyzowaniu w celu doktadnego okreslenia

geometrii skrzyzowania

1.4.4. Znaki kilometrowe U-7 — umieszczane na stupkach U-1a i U-1b w celu uscislenia przebiegu
drogi, utatwienia lokalizacji elementow sktadowych drogi polegajacych na ewidencji drog
oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

1.4.5. Znaki hektometrowe U-8 — umieszczane na stupkach U-1a i U-1b w celu uscislenia przebiegu
drogi, utatwienia lokalizacji elementow sktadowych drogi polegajacych na ewidencji drog
oraz lokalizacji zdarzen drogowych,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Ogolne wymagania dotyczace robot, podano w STWiORB DM-00.00.00” Wymagania ogo6lne”.
Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Stupki, ulatwiajgc manewr skrecania szczegdlnie w porze nocnej i w zlych warunkach
atmosferycznych. Stupki krawgdziowe maja odblaskowe pasy poprzeczne biato-zielone. Ksztalt
stupkow krawedziowych w poprzecznym przekroju jest okragly o $rednicy 120 mm. Shupki
krawedziowe stosuje si¢ na skrzyzowaniach wszystkich drog, w ciggu ktérych umieszczono stupki
prowadzace. Stupki krawedziowe umieszcza si¢ w odleglosci minimum 0,50 m od krawedzi jezdni lub
pobocza twardego. Wykonany ze spienionego PCV lub laminatu poliestrowego, oklejonego folig
odblaskowa typu 2.
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2. Materialy

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materialéw.

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB
D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Kazdy zastosowany material musi posiada¢ wymagane dokumenty dopuszczajace do obrotu
i stosowania (m.in. deklaracj¢ wlasciwosci uzytkowych Wytworcy), stwierdzajace zgodnos¢ jego
wykonania z odpowiednimi normami zharmonizowanymi albo Europejskimi lub Krajowymi ocenami
technicznymi.

2.2. Shupki prowadzace U-1a.

Rodzaje materiatow na stupki prowadzace.

Materiatami stosowanymi na stupki prowadzace sa:

—  shupki prowadzace U-1a z elastycznych tworzyw sztucznych odpornych na ztamanie,
—  $rodek do odttuszczania stosowany przed nalepieniem znakow samoprzylepnych.

Wymagania ogdlne dla stupkéw prowadzacych.

Typ shupka prowadzacego (U-la) powinien by¢ ustalony w Dokumentacji Projektowej lub
STWiORB ipowinien by¢ zgodny ze ,,Szczegélowymi warunkami technicznymi dla urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach”.

Stupki prowadzace powinny mie¢ w przekroju ksztalt trapezu.

Wysokos¢ stupka prowadzgcego powinna wynosic:

— 150 c¢m dla stupka U-1a umocowanego w gruncie,
— 100 cm dla stupka U-1a przymocowanego na powierzchni pobocza,

Na czerwonej powierzchni stupkow prowadzacych powinny by¢ umieszczone elementy odblaskowe
o szerokosci 4 cm wysokosci 20 cm barwy czerwonej po prawej stronie drogi i barwy bialej po lewe;j
stronie drogi.

Miegjsce umieszczenia elementow odblaskowych powinno by¢ zgodne ze ,,Szczegdlowymi
warunkami technicznymi dla urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach”.

Elementy odblaskowe moga by¢ stosowane w postaci elementéw pryzmatycznych z tworzyw
sztucznych.

Elementy odblaskowe sprowadzane osobno (nie przytwierdzone do stupkoéw) powinny byc
sktadowane w pojemnikach producenta, w pomieszczeniach suchych w warunkach zabezpieczajgcych
je przed zabrudzeniem, uszkodzeniem i przemieszaniem.

Wymagania dla stupkéw prowadzacych z tworzyw sztucznych.

Stupki prowadzace moga by¢ wykonywane z tworzyw sztucznych, jak polichlorek winylu,
polietylen, kopolimery itp.

Wymagania co do zachowania si¢ stupka w czasie kolizji /najechania samochodu na shupek/
powinny by¢ okre§lone w dokumentacji projektowej lub STWiORB, przy czym stupek, w zaleznosci
od materiatu uzytego do produkcji, moze byc¢:

— uchylny standardowy, z odchyleniem od pionu do 10% powracajacy czesciowo do
pozycji pionowej

— samopionujacy, z odchyleniem od pionu do 3% wielokrotnie samoczynnie powracajacy
do pozycji pionowe;j.
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Barwa shupkow prowadzacych z tworzyw sztucznych powinna by¢ biala, bez smug
i przebarwien.

Powierzchnia stupkéw prowadzacych powinna by¢ czysta, gltadka, pozbawiona rys, pgcherzy
1 wglebien.

Zaleca si¢, aby stupek prowadzacy z tworzywa sztucznego, przewidziany do umocowania
w gruncie, mial w swojej dolnej czesci otwdr do umieszczenia przetyczki stalowej lub z tworzywa
sztucznego o $rednicy od 15 do 20 mm i dlugosci od 20 do 30 c¢m, utrudniajgcy wyciaggnigcie stupka
z gruntu.

Stupek przystosowany do umocnienia na powierzchni pobocza powinien mie¢ odpowiednig
konstrukcj¢ mocujaca stupek, zaproponowang przez producenta i zaakceptowang przez Inzyniera.

Dopuszcza si¢ nastgpujgce tolerancje wymiarow stupka prowadzgcego: wymiary przekroju
poprzecznego + 1 mm , grubos$¢ $cianki min. 3 mm, tolerancja grubosci $cianki + 0,5 mm.

Stupki prowadzace z tworzywa sztucznego powinny mie¢ aprobat¢ techniczng wydana przez
uprawniong jednostke.

Stupki prowadzace z tworzywa sztucznego nalezy sktadowa¢ w potozeniu poziomym na plaskim
i rownym podlozu w przygotowanych boksach.

Wysokos¢ sktadowania nie moze przekraczaé 2 m. Zaleca si¢ przechowywaé stupki pod
zadaszeniem w celu utrzymania ich czystosci.

2.3. Farby.

Do malowania lub uzupehiania powierzchni malowanych na stupkach prowadzacych wzglednie
elementach metalowych mozna stosowac farby, emalie, i lakiery np. olejne, olejno-zywiczne, akrylowe,
ftalowe, syntetyczne, proszkowe epoksydowe, itp.

Farba powinna spelnia¢ warunki dobrej przyczepnosci do malowanego podtoza i nieuszkadzania
malowanej powierzchni (dobrej reakcji tworzywa na farby lub rozpuszczalnik w niej zawarty).

Farby nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, zadaszonych, w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem opakowan, zabrudzeniem.

2.4. Elementy odblaskowe typu ,,wilcze oczy”

Wilcze oczy to elementy odblaskowe, ktore majg prostokatny ksztalt 1 ostrzegaja dzika zwierzyng o
najezdzajacych pojazdach oraz majg zapobiec przed wtargnigciem ich na jezdnig.

Odbijajac swiatlo przejezdzajacych samochodow, elementy odblaskowe tworza efekt wilczych oczu
1 stanowig optyczng bariere dla zwierzat. Wilcze oczy odbijajg swiatto w kierunku terendw przyleglych
do drogi. Wilcze oczy umieszcza si¢ stupkach drogowych (od ich bocznej lub tylnej strony, na
czerwonym pasie) i powinny mie¢ kolor niebieski.

3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do ustawiania stupkéow prowadzacych

Wykonawca przystepujacy do ustawiania stupkow prowadzacych powinien wykazaé sig¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu, w zaleznosci od sposobu mocowania stupkow:

—  szpadli,

— wiertnic mechanicznych do wykonywania dotkéw pod stupki,
—  drobnego sprz¢tu pomocniczego do montazu,

—  sprzgtu do zatadunku i wytadunku stupkow.
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4. Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdblne wymagania dotyczgce transportu podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
4.2. Transport materialow.

Transport stupkdéw moze by¢ dokonany dowolnym $rodkiem transportu, w sposob zabezpieczajacy
je przed uszkodzeniem.

Inne elementy, np. mocujgce wykonane z metali nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych
je przed korozja i uszkodzeniami mechanicznymi.

Drobne materiaty jak folie samoprzylepne, elementy odblaskowe, nalezy przewozi¢ w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniem.

5. Wykonanie robét

5.1 Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robét.

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,, Wymagania
0golne”.

5.2 Szczegélowe wymagania dotyczace wykonania robot.

Wykonanie liniowych prac pomiarowych wzdtuz osi drogi z nawigzaniem do statych punktéw
referencyjnych wskazanych przez Zamawiajgcego, celem dokladnego okreslenia miejsca lokalizacji
stupkéw prowadzacych.

Stupki prowadzace umieszcza si¢ po obu stronach drogi w odlegtosci 1,0m od krawedzi jezdni,
pobocza utwardzonego, pasa awaryjnego. Dopuszcza si¢ zmniejszenie tej odleglosci, jezeli jest to
konieczne ze wzgledu na warunki lokalne, jednak nie mniej niz 0,5m od krawedzi. Zmniejszenie
odleglosci winno by¢ zaakceptowane przez Zamawiajacego.

Zakup i transport stupkéw prowadzacych U-1a 1 U-1b wraz z elementami mocujgcymi.

Wykopy pod stupki powinny mie¢ wymiary co najmniej o 20 do 30cm wigksze od wymiarow
stupka, a glebokos¢ uzalezniong od wysokosci stupka. Wykopy pod stupki mocowane w poboczu
gruntowym nalezy dostosowac do konstrukcji mocujacej slupka. Wykopy mozna wykona¢ recznie,
wiertnicg lub innym sposobem zaakceptowanym przez Inzyniera,

Osadzenie stupkoéw powinno uwzglednia¢ ustawienie stupka S$ciSle w pozycji pionowej
1 wypelnienie wykopu gruntem, przy czym wskaznik zageszczenia nie powinien by¢ mniejszy niz 0,95.
Ziemi¢ wokot stupkdéw nalezy zages$ci¢ ze szczegodlng starannoscig przy uzyciu ubijaka recznego
W sposOb gwarantujacy pelng stabilno$¢ stupka, w ziemi nalezy umiesci¢ odpowiednia kotwe
zabezpieczajacg wyjeciu stupka z gruntu.

5.3. Lokalizacja stupkow.

W wyznaczonych miejscach zgodnie z Dokumentacja Projektows ustawi¢ stupki prowadzace
doktadnie w miejscach wynikajacych z liniowego pomiaru drogi, przy doktadnym zachowaniu rytmu
100 mb.

Stupki powinny by¢ umieszczone w jednej linii, rownolegtej do krawedzi jezdni i w sposdb
zapewniajacy niezmienno$¢ ich pionowego ustawienia.

5.4. Montaz ,,wilczych oczu”

Elementy odblaskowe ,,wilcze oczy” nalezy montowa¢ na stupkach U-la zgodnie z zaleceniami
Producenta.
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6. Kontrola jakosci robot

Wykonawca robot budowlanych wykonuje badania laboratoryjne ujete w STWiORB na wlasny
koszt w laboratorium nie nalezagcym do Wykonawcy i Podwykonawcy robot i zaakceptowanym przez
Inzyniera oraz Inwestora.

Przewiduje si¢ kontrole nast¢pujgcych parametrow:

—  rownos¢ wzgledem linii pionowej,

—  rownos¢ wzgledem linii podtuznej w planie drogi,

—  stabilnos$¢ osadzenia w gruncie,

— odporno$¢ na wyrywanie,

—  doktadnos$¢ pomiardéw liniowych z tolerancjg 0,5 mb na jednym hektometrze,

7. Obmiar robot

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w STWiORB DM-00.00.00 ,,Wymagania
0golne” .
Jednostka obmiarowi jest 1 szt. (sztuka) demontowanego i montowanego stupka prowadzacego.

8. Odbior robot

Ogdlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiORB i wymogami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania kontrolne z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-M.00.00.00 ,,Wymagania
0golne”

Cena wykonania robot obejmuje:

— roboty przygotowawcze,

—  prace pomiarowe przy lokalizacji stupka,

— demontaz istniejacych stupkow z odwozem i utylizacja,

—  zakup i transport materialdow niezbednych do wykonania roboét,
—  zakup nowych stupkow,

—  zamocowanie slupka w gruncie lub na barierze ochronne;j,

—  przeprowadzenie pomiarow i badan,

— uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakoéw i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393 — tekst jednolity Dz. U.
2019 poz. 2310),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181 — tekst jednolity Dz. U. 2019 poz. 2311),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz.U. nr 177 poz.
1729 — tekst jednolity Dz. U. 2017 poz. 784),
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