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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace dostawy,
montazu i odbioru dzwigu osobowego przy realizacji zadania: "Przebudowa z montazem diwigu
osobowego w budynku Internatu PZKS w Wejherowie". Specyfikacja techniczna (ST) jest
dokumentem pomocniczym przy realizacji i odbiorze robot.

1.2. Zakres.

Specyfikacja techniczna jest elementem dokumentéw przetargowych i kontraktowych przy zlecaniu
i realizacji robdt oraz podstawa do ich prawidtowego wykonania. Zakres robdt obejmuje dostawe,
montaz oraz czynnosci odbiorowe dzwigu osobowego z szybem samonosnym oraz platformy
przychodowej dla osdb niepetnosprawnych. Koszty zwigzane z odbiorem UDT, dokumentacjg
rejestracyjng i ksigzkami rewizji ponosi Wykonawca w ramach realizacji przedmiotu zamdwienia.
Wszelkich niezbednych upowaznien i petnomocnictw udziela Zamawiajacy.

1.3. Materiaty — parametry dZwigu osobowego

PODSTAWOWE PARAMETRY

dzwig

osobowy, przystosowany do przewozu osob niepetnosprawnych

Rodzaj napedu

Elektryczny, ptynna regulacja predkosci

Lokalizacja . . .
. bez maszynowni, naped umieszczony w nadszybiu
maszynowni
Lokalizacja tablicy na najwyzszym przystanku, na poziomie drzwi szybowych
sterowej
udzwig 630 kg (8 oséb)

llos$é przystankéw /
ilos$¢ drzwi
szybowych EI60

4/4

llos¢ wejs¢ do kabiny
(drzwi kabinowych):

2 / przelot 180 stopni

Minimalna predkos¢

1,0 m/s

wysokos¢
podnoszenia

ok.7,75m

Rodzaj szybu

Stalowy, samonosny montowany wewnatrz budynku

Dostep do dzwigu

Kontrola dostepu poprzez czytnik kart z klawiatura

WYPOSAZENIE KABINY

drzwi kabinowe

automatyczne teleskopowe 2 AT, o wymiarach: 900 x 2000 mm wykonanie: ze stali
nierdzewnej szczotkowanej

Kabina

przelotowa

Wymiar Kabiny

Min. szer. 1100 x gf. 1400 mm,




kabina dzwigu

wykonanie: ze stali nierdzewnej szczotkowanej,

wyposazenie: panel dyspozycji — (antywandal) wykonany ze stali nierdzewnej ,,satyna” z
pietrowskazywaczem cyfrowym, wyposazony w przyciski z grafika Braille’a,
podswietlane na obwodzie,

dZwiekowa i Swietlng sygnalizacje przecigzenia kabiny,

sufit oraz prawa i lewa $ciana — wykonane ze stali nierdzewnej ,,satyna”,

oswietlenie — punktowe LED umieszczone w suficie, o$wietlenie energooszczedne LED
kabiny dZzwigu powinno wytgczac sie po uptywie 0,5 godz. od czasu ostatniej jazdy
kabiny , a po wytgczeniu powinno by¢ zatgczane w momencie otwarcia drzwi kabiny.
podtoga — wytozona wyktadzing niepalna, trudnoscieralng, antyposlizgows,

porecz — okragta, ze stali nierdzewnej — 2 szt,

lustro — % wysokosci $ciany bocznej, umieszczone nad poreczg,

gong, wentylator, tablica przyzywowa.

Komunikacja ze stuzbami ratowniczymi — potgczenie ze stuzbami ratowniczymi za
pomocg podtgczenia z istniejaca centralg telefoniczng,

VOX —informacja gtosowa w kabinie o potozeniu windy,

kasety wezwan

Wykonane ze stali nierdzewnej — satyna (antywandal), wyposazone w strzatki kierunku
jazdy na przystanku oraz podswietlane na obwodzie przyciski z grafikg Braille’a,
wyswietlanie usterki w j. polskim na pietrowskazywaczu na przystanku podstawowym,

mikroprocesorowe, zbiorczos$¢ gora/dét, z mozliwoscig programowania réznych funkcji

sterowanie eksploatacyjnych (zapis usterek w pamieci procesowa) i funkcji specjalnych, sterowanie
w P,
Zjazd pozarowy — integracja z centralkg ppoz. budynku,
Zjazd awaryjny — do najblizszego przestanku, po zaniku napiecia,
podszybie 1100 mm
nadszybie 3850 mm
1.4. Sprzet

Dowolny zapewniajgcy prawidtowe wykonanie robdt

1.5. Transport

Dowolny zapewniajgcy prawidtowe wykonanie robot

1.6. Warunki techniczne realizacji i wykonanie robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robdt zgodnie z dokumentacja projektows, specyfikacja
techniczng, poleceniami nadzoru inwestorskiego.

5.9. Odbiér

Odbiér dzwigu i platformy przez UDT przy ewentualnym udziatem Inspektora Nadzoru.

5.10. Podstawa ptatnosci
Za (kpl) zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac.

5.11. Przepisy zwigzane

- ROZPORZADZENIE MINISTRA GOSPODARKI, PRACY | POLITYKI SPOLECZNEJ z dnia 22 maja 2003 r. w
sprawie zasadniczych wymagan dla dZzwigdw i ich elementdéw bezpieczeristwa, wdrazajgce do prawa
polskiego Dyrektywe Dzwigowsq 95/16/WE,

- ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie: DzU nr 75 péz. 690 z 2002.04.12
z pozniejszymi zmianami (zm. Dz. U.03.33.270 z 2002.12.16, zm. Dz. U.04.109.1156 z 2004.05.27)

- Polskie Normy min.: PN EN81 -1,2:2002, PN EN81-28:2004, PN-IEC 60364




