Zatacznik nr 3

Opis Przedmiotu Zamowienia

Wykonanie i dostawa hydraulicznego ukladu napedowego oraz ukladu sterowania
laboratoryjnego stanowiska badawczego — walcarki poprzeczno-klinowej z obrotowymi
dwoma narzedziami klinowymi

Hydrauliczny uktad napedowy wraz z ukladem sterowania postuzy do napedu budowanej
walcarki poprzeczno-klinowej z dwoma obrotowymi narzedziami klinowymi. Przeznaczeniem
walcarki bedzie prowadzenie badan naukowych z zakresu proceséw walcowania wydtuzonych
odkuwek stopniowanych, w tym drgzonych, ktore mogg znalez¢ zastosowanie mi¢dzy innymi
w przemysle zbrojeniowym. Hydrauliczny uktad napgedowy powinien zapewni¢ mozliwos¢
napedu dwoch waldéw roboczych walcarki, na ktérych znajduja si¢ narzedzia o Srednicy
roboczej D=600 mm i dlugosci czesci roboczej beczki walca L = 560 mm. Walcarka bedzie
miata mozliwos¢ realizacji procesow walcowania w uktadzie poprzecznym (waty obracaja si¢
w tym samym kierunku) oraz w uktadzie wzdluznym (walce obracaja si¢ w przeciwnych
kierunkach).

Natomiast uklad sterowania powinien zapewni¢ mozliwo$¢ regulacji kierunkiem obrotow
walcow oraz predkoscig obrotowa w zatozonym zakresie, przedstawionym ponizej, a takze
zabezpieczy¢ elementy mechaniczne urzadzenia przed przecigzeniem i zniszczeniem.

Podstawowe parametry ukladu napedowego i ukladu sterowania:

- Uktad napedowy powinien zapewni¢ moment nominalny na kazdym z watéw na poziomie
M = 30000 Nm.

- Zakres regulacji predkosci obrotowej watow n = od 4obr/min do 8 obr/min.

- Utrzymanie niezmienionego wzajemnego potozenia kagtowego watéw podczas pracy
(dopuszczalna rozbieznos¢ we wzajemnym potozeniu katowym watdéw podczas pracy nie moze
przekroczy¢ 2°).

- Mozliwos$¢ niezaleznej zmiany kierunku obrotow walcow (przy walcowaniu poprzecznym
kierunek obrotu obu walcow zgodny, zas przy walcowaniu wzdluznym kierunek obrotow
walcoéw przeciwny).

- Niezalezny naped kazdego z walcow przy pomocy indywidualnego silnika hydraulicznego
lub silnika hydraulicznego 1 przektadni planetarnej (maksymalna $rednica ukladéw
napgdowych nie moze by¢ wigksza od 500 mm).

- Uktady napgdowe (silniki hydrauliczne lub silniki hydrauliczne z przektadniami
planetarnymi) mocowane bezposrednio na czopach waldéw roboczych walcarki.

- Sterowanie pracg maszyny realizowane z poziomu pulpitu sterowniczego, znajdujacego si¢ w
poblizu strefy zatadunkowej walcarki z mozliwoscig zmiany potozenia.
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- Przewidywany cykl pracy walcarki 10% / 90% (przewiduje si¢ 8 sekund pracy i co najmniej
2 minuty przerwy).

- Zasilanie silnikow hydraulicznych od jednego zasilacza hydraulicznego (szacowana moc
zasilacza — okoto 55 kW).

- Hydrauliczny uklad napedowy powinien by¢ wyposazony w niezbedne urzadzenia do
sterowania przeptywem cieczy, takie jak: zawory, rozdzielacze, enkodery.

- Integracja hydraulicznego uktadu napgdowego oraz uktadu sterowania z cze¢$cig mechaniczng
walcarki.

Wymagania Zamawiajacego:

1. Dostawa na ponizszy adres:
Centrum Innowacji i Zaawansowanych Technologii,
ul. Nadbystrzycka 36 C,
20-618 Lublin
Laboratorium 108
2. Termin realizacji zamowienia: do 30.04.2024 r. od daty podpisania umowy.
Gwarancja : 24 miesigce od daty podpisania protokotu odbioru.

4. Forma ptatnosci: przelew.



