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1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej] Wykonania 1 Odbioru Robét (STWiOR)
sg wymagania techniczne dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych i niskopradowych w cze$ci budynku przy ul. Parkowej 6,

33-335 Nawojowa

2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot

Specyfikacja ~ Techniczna  jest  stosowana  jako  dokument  przetargowy

1 przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.

3. Zakres robot objetych STWiOR

Roboty, ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci
umozliwiajgce wykonanie i odbiér rob6t wyspecyfikowanych w pkt. 1.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t (STWiOR) zwigzana jest
z wykonaniem rob6t zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych i niskopradowych,
w nastepujacym zakresie:
* wykonanie okablowania na potrzeby projektowanych systemow,
* montaz urzadzen,
* uruchomienie, programowanie, konfiguracja systemow,
* wykonanie odpowiednich pomiaréw,
* przeprowadzenie szkolenia uzytkownikow w zakresie obstugi systemow,

* wykonanie dokumentacji powykonawczej.

Szczegbtowy zakres robdt do wykonania przedstawiony zostal w przedmiarze robaét.

4. Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét

Za jako$¢ wykonania robdt, zgodno$¢ z umowg, dokumentami przetargowymi,
dokumentacja projektowa i poleceniami Inspektora nadzoru odpowiedzialny jest Wykonawca
robét. Zobowigzuje si¢ on prowadzi¢ prace zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami
1 normami oraz wiedzg techniczng.

Wykonawca, w szczegdlnosci bedzie przestrzegat przepiséw bezpieczenstwa, higieny
pracy i ochrony od porazen pragdem elektrycznym. Bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
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spowodowane w czasie realizacji rob6t przez jego pracownikéw. Wykonawca zobowigzany
jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy
1 wytyczne, ktére s3 w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia

robot.

. Materiaty

Materialty stosowane przy realizacji robot powinny posiada¢ aktualne certyfikaty,
mie¢ wlasciwe oznaczenia typu i danych technicznych oraz znak bezpieczenstwa
1 deklaracj¢ zgodnosci z wymaganiami odpowiednich Polskich Norm lub z warunkami
Producenta.

Projektowane roboty nalezy wykona¢ z materiatéw okre$lonych szczegétowo w projekcie
oraz w poszczegllnych pozycjach przedmiaru robdt, ktérego integralng czescia
jest zestawienie materialow. Wszelkie roboty, w ktérych znajduja si¢ nie zaakceptowane
przez Inwestora materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jej
nie przyjeciem i niezaptaceniem za wykonane roboty.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw
na jako$¢ wykonania robdt, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem podda¢ badaniom
okreslonym przez dozdr techniczny robot.

Sktadowanie materiatéw powinno odbywacé si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw,
w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wtasciwosci
technicznych na skutek wplywu czynnikow atmosferycznych lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania w  zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego

oraz wymagania wynikajace ze specjalnych wtasciwos$ci materiatow.

Sprzet

Do wykonania rob6t Wykonawca powinien dysponowaé sprzgtem montazowym
wynikajacym z technologii prowadzenia robét takim jak:

* elektronarzedzia rgczne
e  przyrzady pomiarowe
* samochdd dostawczy
e drabiny
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje

niekorzystnego wptywu na jako$¢ i srodowisko wykonywanych robot.



7. Transport

Srodek transportu zastosowany przez Wykonawce, nie powinien wptynaé niekorzystnie
na jako$¢ transportowanych materiatéw lub sprzetu.
Materiaty powinny by¢ zabezpieczone w srodkach transportu przed ich przemieszczaniem

oraz by¢ uktadane zgodnie z zaleceniami Producentow.

8. Wymaganie szczegétowe wykonania roboét

Termin rozpoczgcia rob6t powinien zostac ustalony z Uzytkownikiem obiektu.

Wszystkie przejscia obwodOw instalacji przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz obiektu)
muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami.

Przejécia wymienione wyzej nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych.

Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podiogi musza by¢ chronione
do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed
uszkodzeniem mechanicznym nalezy stosowac rury z tworzyw sztucznych lub korytka
metalowe.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewodéw nalezy wykonywacé
w sprzgcie 1 osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowaé potaczen
skrecanych.

Montaz urzadzen i osprz¢tu nalezy wykonac¢ zgodnie z dokumentacja techniczng.

9. Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt 1 jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, zaopatrzenie,
sprzet i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatéw oraz roboét.

Przed zatwierdzeniem instalacji, Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badanh w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania
jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary 1 badania materialéw oraz robét
z czgstotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
zakres kontroli konieczny, do zapewnienia wykonania robét zgodnie z umow3 ustali Inspektor

nadzoru.



Po zakonczeniu robét instalacyjnych, a przed montazem urzadzen nalezy wykona¢ badania
instalacji: ciggtos¢ zyl, skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej, rezystancja izolacji.
Z badan nalezy sporzadzi¢ protokét.

Po wykonaniu montazu urzadzen, zaprogramowaniu i uruchomieniu systemow,
nalezy przeprowadzi¢ ich prace prébna.

Z pracy probnej nalezy sporzadzi¢ stosowne protokolty. Po pozytywnym wyniku testow
sprawdzi¢ zgodno$¢ dziatania systemow z zalozonym programem.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W  przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego
w dokumentacji, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na piSmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

Za zorganizowanie i przeprowadzanie kontroli materialéw 1 robét, préb, badan 1 pomiaréw,
wlaczajac w to pobieranie probek, Wykonawca nie moze zada¢ dodatkowych optat.
Sa one zawarte w kosztach poszczeg6lnych robot.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te urzadzenia i materialy, ktére posiadaja
aktualne certyfikaty 1 deklaracje zgodnosci.

W przypadku materiatléw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez dokumentacje,
kazda partia dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposdb
jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane
przez Producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego.
Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek urzadzenia i materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

Po zakonczeniu prac i przekazaniu przedmiotu umowy do eksploatacji Wykonawca
jest obowigzany dostarczy¢ Inwestorowi dokumentacje powykonawcza sporzadzong
wg odpowiednich wymagan.

Wykonawca zobowigzany jest rowniez do przeszkolenia wyznaczonych przez Inwestora

0sOb w zakresie obstugi systemu.



10.

11.

12.

Przedmiar i obmiar robot

Podstawa dokonywania obmiaréw, okreSlajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegbdlnych pozycji, jest zataczony do dokumentacji przedmiar rob6t. Obmiar robét
wykonany bedzie przez Wykonawcg po pisemnym powiadomieniu Inspektora o terminie

1 zakresie prowadzenia obmiaru.

Odbior robot

Do odbioru koncowego zostanie powotana komisja, w sklad ktérej beda wchodzié¢
przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy. Odbiér koncowy konczy si¢ protokolarnym
przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania
instalacji do uzytkowania. Po usuni¢ciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzic¢

ponowny odbidr.

Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (Dz.U. z 2017r. poz. 1332; zm.: Dz.U. z
2017r. poz. 1529, z 2018 r. poz. 12, 317, 352 1 650),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2015r.
poz. 1422, zm. Dz. U. z 2017r. poz. 2285),

* PN-EN 50173-1:2007, Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego

Czes¢ 1: Wymagania ogdlne,

* PN-EN 50173-2:2007, Technika informatyczna - Systemy okablowania strukturalnego
Czesc¢ 2: Lokale biurowe,

* PN-EN 50174-1:2002, Technika informatyczna - Instalacja okablowania

Czesc¢ 1: Specyfikacja i zapewnienie jakosci,

* PN-EN 50174-2:2002, Technika informatyczna - Instalacja okablowania

Cz¢s¢ 2: Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw,

* PN-EN 50346:2004, Technika informatyczna - Instalacja  okablowania

Badanie zainstalowanego okablowania.
* Dyrektywa CPR 305/2011 z dnia 9 marca 2011 roku dotyczaca wymagan dla kabli

i przewodow.



PN-EN 50132-5:3:2013-04E — Systemy alarmowe — Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach — Czeg$¢ 5-3: Transmisja wideo — Analogowa i cyfrowa transmisja
wideo,

PN-EN 62676-1-1:2014-06E -  Systemy  dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach— Cz¢$¢ 1-1: Wymagania systemowe— Postanowienia ogdlne;

PN-EN 62676-1-2:2014-06E -  Systemy  dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach— Czgs¢ 1-2: Wymagania systemowe— Wymagania eksploatacyjne
dotyczace transmisji wizji,

PN-EN 62676-2-1:2014-06E -  Systemy dozorowe  CCTV stosowane
w zabezpieczeniach— Cze¢$¢ 2-1: Protokotly transmisji wizji— Wymagania ogdlne,

PN-EN 6267602-2:2014-06E - Systemy dozorowe  CCTV stosowane
w zabezpieczeniach— Cze$¢ 2-2: Protokoty transmisji wizji— Zastosowanie
miedzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach http i REST,

PN-EN 62676-2-3:2014-06E - Systemy dozorowe CCTV stosowane
w zabezpieczeniach— Cze$¢ 2-3: Protokoty transmisji wizji— Zastosowanie
mig¢dzyoperacyjnosci IP oparte na ustugach Web,

PN-EN 62676-4:2015-06E - Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach
Czgs¢ 4: Wytyczne stosowania.

PKN-CLC/TS 50131-7:2011P Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania
1 napadu - Cze$¢ 7: Wytyczne stosowania,

PN-EN  50130-4:2012E  Systemy alarmowe - Cze$¢ 4: Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna - Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczace odpornosci
urzadzen systemow sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wtamania, sygnalizacji napadu,
SSWIN, kontroli dostgpu i osobistych,

PN-EN 50131-1:2009P Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i napadu -
Cze¢s$¢ 1: Wymagania systemowe,

PN-EN 50131-2-2:2018-01E Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania
1 napadu - Czg$¢ 2-2: Czujki sygnalizacji wlamania - Pasywne czujki podczerwient,
PN-EN 50131-2-4:2021-05E Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania
1 napadu - Czes$¢ 2-4: Wymagania dotyczace dualnych czujek pasywnych podczerwieni
1 mikrofalowych,

PN-EN 50131-2-6:2012P Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wlamania i napadu -

Czes¢ 2-6: Czujki otwarcia stykowe (magnetyczne),



PN-EN 50131-2-7-1:2013-06E Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania
i napadu — Cze¢s$¢ 2-7-1: Czujki wtamania — Czujki stluczenia szkta (dzwigkowe),

PN-EN 50131-10:2015-01E Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania i napadu
- Czes¢ 10: Wymagania techniczne dotyczace stosowania nadajnika-odbiornika (SPT)
miejsca chronionego,

PN-EN 50136-1:2012P Systemy alarmowe - Systemy i urzadzenia transmisji alarmu -
Czes¢ 1: Wymagania ogdlne dotyczace systemOw transmisji alarmu,

PN-HD 60364-6:2016-07 Instalacje elektryczne niskiego napigcia. Cze$¢ 6: Sprawdzanie,

Instrukcje montazu, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen.



