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1 WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robdt budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w zakresie przebudowy linii napowietrzne;.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie
1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST.
1.3.1 Roboty budowlane podstawowe.

Specyfikacja obejmuje wykonanie nastg¢pujacego zakresu robot:
» przebudowa linii napowietrznej nn

1.3.2 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Do wykonania rob6t budowlanych podstawowych niezbgdne s3 nastepujace roboty
tymczasowe:

= kompletacja materialow potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

* wykonaniem wszelkich robdt pomocniczych w celu przygotowania podloza
(w szczegbdlnosci roboty ziemne, murarskie, montaz elementow osprzetu
instalacyjnego itp.),

= ulozeniem wszystkich materialdw w sposdb 1 w miejscu zgodnym z dokumentacja
techniczng,

» wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacjg techniczng wszystkich
wyznaczonych linii kablowych,

= przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami
kwalifikujagcymi montowany element linii energetycznej do eksploatacji.

1.4 OKkreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi normami a takze podanymi ponize;j.
* Napiecie znamionowe linii U - napigcie miedzyprzewodowe, na ktére linia jest
zbudowana.
* Odleglo$¢ pionowa - odleglo$¢ pomiedzy rzutami pionowymi przedmiotow,
*  QOdleglo$¢ pozioma - odleglo$¢ pomigdzy rzutami poziomymi przedmiotow,
= Shup - konstrukcja osadzona w gruncie bezposrednio lub za pomoca fundamentu.
= Zblizenie - wystepuje wtedy, gdy odleglos¢ rzutu poziomego linii
elektroenergetycznej od rzutu poziomego innej linii elektroenergetycznej, pasa
drogowego, szyny kolejowej, budowli jest mniejsza niz potowa wysokosci
zawieszenia najwyzej potozonego nieuziemionego przewodu zblizajacej si¢ linii 1
nie zachodzi przy tym skrzyzowanie.




1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 Wymagania ogdlne. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, oraz zgodno$¢ robdt ze Specyfikacja
Techniczng, dokumentacja projektowa, 1 stosownymi  normami. Wykonawca przed
przystapieniem do wykonania robot, powinien przedstawi¢ Inzynierowi do aprobaty program
zapewnienia jakosci (PZJ).

2 MATERIALY
2.1 Shupy

W specyfikacji podano niektére typy materialdow wylacznie w celu okreslenia ich parametrow
technicznych. Wykonawca moze zastosowa¢ materialy o charakterystykach nie gorszych niz
podane jako przyktadowe.

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu robot wedlug zasad niniejszej ST sa:

= stup wirowany N-12/15

Wszystkie wbudowane materiaty powinny posiadac atest fabryczny lub swiadectwo zgodnosci
wydane przez producenta, oraz wszystkie niezbedne certyfikaty. Zastosowane materialty
powinny rowniez by¢ zgodne z obowigzujagcymi normami i wymaganiami stawianymi przez
Uzytkownika.

W oznaczonym czasie, przed wbudowaniem materiatow, Wykonawca przedstawi szczegdtowe
informacje dotyczace producentéw, odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia
do obrotu i stosowania w budownictwie.

2.2 Kable

Przy przebudowie istniejgcych linii kablowych lub budowie nowych nalezy stosowa¢ kable
uzgodnione z zakladem energetycznym oraz zgodne z dokumentacja projektowa. Jezeli
dokumentacja  projektowa nie przewiduje inaczej, to w kablowych liniach
elektroenergetycznych nalezy stosowac nastepujace typy kabli:

=  4xALS0

Przekr6) zyt kabli powinien by¢ dobrany w zaleznos$ci od dopuszczalnego spadku napiecia
1 dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe wg zarzadzenia
MGIiE oraz powinien spetnia¢ wymagania skuteczno$ci zerowania w instalacjach zerowanych
wg zarzadzenia Ministra Przemystu. Begbny z kablami nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach pokrytych dachem, na utwardzonym podtozu.




3 SPRZET WYKONAWCY.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zar6wno w miejscu tych robot, jak tez
przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatlow, sprzgtu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé akceptacje
Inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprze¢tu powinna gwarantowa¢ wykonanie robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, OST, SST i1 wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca przystepujacy do przebudowy linii kablowej winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujacych wiasciwg jakos¢ robot:

= spawarki transformatorowej,

= zageszczarki wibracyjnej spalinowej,

" recznego zestawu §widrow do wiercenia poziomego otworow do & 15 cm,

* weciagarki mechanicznej z napedem elektrycznym od 5 do 10 t.,

= zespotu pradotworczego trojfazowego, przewoznego 20 kVA.

4 TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot. Liczba $rodkéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;,
OST, SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym kontraktem. Wykonawca
przystepujacy do przebudowy linii kablowej powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania
z nastgpujacych $rodkow transportu:

= samochodu skrzyniowego,

= samochodu dostawczego,

» przyczepy do przewozenia kabli,

= samochodu samowyladowczego,

= ciggnika kotowego.
Na s$rodkach transportu przewozone materialty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5 WYKONANIE ROBOT.
5.1.1 Wykop pod stup

Przed przestgpieniem do wykonania wykopu, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodno$ci lokalizacji z Dokumentacja Geodezyjng oraz upewnienia si¢ o braku kolizji z
istniejgcymi urzadzeniami podziemnymi wskazanymi w zbiorczej planszy kolizji. Nalezy
zwroci¢ uwage, aby nie byta naruszona naturalna struktura gruntu dna wykopu.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow zaswiadczenia
o jakosci lub atestu stosowanych materiatow.




6.2 Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1 Wykopy pod stupy

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopu, jego wymiary oraz ewentualne zabezpieczenie
$cianek przed osypaniem si¢ ziemi. Wykop powinien by¢ tak wykonany, aby zapewnione byto
w nich ustawienie stupa z ustojem i bez naruszenia naturalnej struktury dna.

6.2.2 Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalajacych wynikow pomiaréw i1 badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania rob6t nalezy po uzgodnieniu z Inzynierem i operatorem sieci dokonaé¢ probnego
potaczenia sieci w czasie ktorego nalezy zlokalizowac 1 usung¢ wszystkie zauwazone usterki.

7 OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla rur ostonowych jest metr a dla stupow jest sztuka.

8 ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega:
* montaz slupow
= odbidr przytagczy napowietrznych

Odbidr robot zanikajgcych nalezy zglasza¢ Inzynierowi z odpowiednim wyprzedzeniem, aby
nie powodowac przestoju w realizacji robot.
Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru
Robdt Budowlano Montazowych.
Do odbioru koncowego nalezy dostarczy¢, miedzy innymi, nastepujace dokumenty:

=  geodezyjng inwentaryzacj¢ wykonanych linii i stacji

=  protokoly z dokonanych badan i pomiaréw elektrycznych,

9 PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 PlatnoSci

Zgodnie z Dokumentacjg nalezy wykona¢ zakres robot wymieniony w niniejszej ST. Platnos¢
nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot, w oparciu o wyniki pomiarow.
Cena jednostkowa wykonanych rob6ot obejmuje:

» prace podstawowe w niniejszej ST,

= prace towarzyszace i roboty tymczasowe opisane w niniejszej ST,

= zakup materiatow i transport na miejsce wbudowania,

= transport wewnetrzny w obrebie budowy,

» koszty odbioréw,

= koszty wykonania dokumentacji powykonawczej,
oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktore sg niezbedne do kompletnego wykonania
robot objetych niniejszg ST 1 przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.




9.2 Opis sposobu rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w niniejszej
specyfikacji beda uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie robot energetycznych

jak zakreslono wyze;j.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

Podstawa do wykonania robot sa nastgpujace nizej wymienione elementy dokumentacji

projektowej, normy oraz inne dokumenty 1 ustalenia techniczne.

10.1 Elementy dokumentacji projektowej

Podstawa do wykonania robot sg nastepujace elementy dokumentacji projektowe;:
* Projekt Budowlany
*  Projekt Wykonawczy

= Przedmiar Robodt

» Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

10.2 Normy i Albumy
[1] N SEP-E-004

[2]  PN-76/E-
05125

[3]  PN-74/E-
06401

[4]

Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe.

Projektowanie 1 budowa.
Elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne linie kablowe.
projektowanie i budowa

Album Lnn Tom I, II, III Elprojekt Poznan
Elektroenergetyczne linie kablowe. Osprzet do kabli o
napigciu znamionowym do 60 kV. Ogdlne wymagania i
badania.

Album Lnn-W U 45-72 Tom L, II, III, IV, V
Energoprojekt Poznan

Katalog Stupy linii napowietrznych niskiego napigcia z
przewodami AL. 25-95 na zerdziach wirowanych 2012
Pas Centrum

SEUPY LINII NAPOWIETRZNYCH NISKIEGO
NAPIECIA Z PRZEWODAMI AL. 25-95mm2 NA
ZERDZIACH WIROWANYCH” KATALOG 2012
PAS CENTRUM




