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B.00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
1. WSTEP

Przedmiot ogdlnej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (ost) sa wymagania ogdlne dotyczace
wykonania 1 odbioru robot polegajacych na wykonaniu niezbednych tymczasowych zabezpieczen
budynku mieszkalnego wielorodzinnego potozonego w nieruchomosci

przy ul. Ks. Gen. Stanistawa Brzéski nr 49A w Lodzi, do czasu jego rozbidrki

1.1.Lokalizacja obiektu
- dziatka nr B28-248 obreb B-28

1.2. Forma i funkcja obiektu

- obiekt jest trzykondygnacyjnym budynkiem mieszkalnym — wytaczonym z uzytkowania.

1.3.Podstawa opracowania specyfikacji

- Zalozenia od inwestora

- Ogledziny na miejscu

- Pomiary stanu istniejacego

Zakres stosowania ost

Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegélowych
specyfikacji technicznych (sst) stosowanych jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy

zleceniu robot.

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania og6élne, wspdlne dla robot

objetych szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi.

3. ZAKRES 1 RODZAJ ROBOT.

Do zakresu robot nalezy wykonanie:

a) Przygotowanie placu budowy na terenie dzialki, ktory spelnia odpowiednie dojscia 1
dojazdy oraz spelnia wymagane warunki BHP i p.poz.

b) Dostarczenie na teren budowy wymaganego sprz¢tu, maszyn i materiatow budowlanych
(dotyczy to catego okresu prowadzenia robot).

c) Zabezpieczenie stropéw drewnianych przez podparcie drewniang konstrukcja wsporcza
P~ w kolejnosci :
- stropow nad parterem — podparcie ,,P1-P10”,
- stropow nad I pigtrem— podparcie ,,P11-P20”,
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- stropow nad II pigtrem, pozostawiajac nie podparty fragment ,,ABCDA” - miejsce
zawalonego stropu poddasza— podparcie ,,P21-P32”
oprécz podpar¢ ,,P217.

d) Wykonanie prac zwiazanych z usuni¢ciem fragmentu zawalonego stropu.

e) Zabezpieczenie wigzby dachowej w fragmencie "ABCDA” zawalonego stropu
nad II pigtrem
- montaz belek stropowych i pomostu,

- montaz podwaliny, shupkéw 1 ptatwi.

f) Zabezpieczenie fragmentu stropu nad Il pigtrem(strop poddasza) przez podparcie
drewniang konstrukcja wsporcza ,,P21” w fragmencie ,,ABCDA”.

g) Zabezpieczenie tymczasowe uszkodzonych nadprozy okiennych za pomoca ramek
drewnianych ,,R1”.

h) Wzmocnienie sztywnosci przestrzennej $cian poprzez odpowiednie stgzenie Sciggami
stalowymi ,,S1”1 ,,S2” w poziomie parteru, I 1 II pigtra zamocowanych w poprzecznych
$cianach no$nych.

1) Wykona¢ zabezpieczenia otworéw okiennych poprzez odpowiednie ich zakrycie

,oslonami” zewngtrznymi mocowanymi do o$ciezy.

J) Zakonczenie budowy i uporzadkowanie placu budowy.

4. WARUNKI OGOLNE.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponize]j okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

Inspektor nadzoru inwestorskiego - dalej zwany "inzynier" Osoba prawna lub fizyczna, w tym
rowniez pracownik inwestora, wyznaczona przez inwestora do reprezentowania jego interesOw
przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych-rozbiérkowych z
dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej
oraz postanowieniami warunkow umowy (w rozumieniu prawa budowlanego - inzynierem okresla
si¢ inspektora nadzoru — koordynatora).

Kierownik Budowy: osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i

do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy: Wyceniony kosztorys ztozony w ofercie wykonawcy.

Przedmiar ofertowy: Wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej

ich wykonania.

Odpowiednia zgodnos$¢: Zgodnos¢ wykonanych robdt z przepisami BHP, sztuka budowlana i

zasadami demontazu i rozbidrek konstrukcji budowlanych.

Polecenie inzyniera: Wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem

rozbiorki.



a) Ogodlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest zobowiazany do spetnienia wszystkich czynnosci wykonawczych —
przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych sktadajacych si¢ na kompletnos¢ robot
wynikajacych z norm, przepisoOw technicznych, warunkow technicznych niniejszej
specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlanej. Wykonawca robdt jest odpowiedzialny
za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Polskimi Normami, sztuka budowlana,
przepisami BHP 1 p.poz oraz poleceniami inZyniera.

b) Podstawowe czynnosci i wymagania organizacji placu budowy

4.1. Dokumenty prac budowlanych

Do pozostatych dokumentéw remontu zalicza si¢ rOwniez:

- Specyfikacja techniczna, kosztorys.

- Protokoty przekazania placu rozbiorki przez inwestora do wykonawcy

- Protokoty odbioru robdt czgsciowe 1 koncowe

- Rysunki i opisy uzupetniajace stuzace realizacji obiektu

- Ksigzki obmiarow

- Protokoty z narad i ustalen

- Wszystkie inne dokumenty niezbedne do odbioru robot

- Oswiadczenie kierownika robot rozbidorkowych o przyjeciu placu rozbiorki i przyjecie
obowiazku wykonania rob6t zgodnie z dokumentacja wykonawcza, ,,specyfikacja
techniczna wykonania 1 odbioru rob6t", normami technicznymi, przepisami 1 sztuka

budowlana.

4.2. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty rozbiorki beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu rozbiorki spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawione do wgladu na

zyczenie zamawiajacego.

4.3. Przekazanie terenu remontu

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac

budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1 administracyjnymi.

4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia i utrzymania trenu prac w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Zabezpieczenie odbywa si¢ przez:

- Oznakowanie terenu budowy,



-6-

- Zabezpieczenia istniejacych urzadzen przed uszkodzeniem,

- Wykonanie innych niezbednych zabezpieczen wynikajacych z prawa budowlanego i
zatwierdzonego przez inwestora projektu organizacji robot.

- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sig, ze jest

wlaczony w ceng umowna.

4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu i wykanczania robot wykonawca bgdzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwosci dla
osob lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn

powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie
catego placu budowy.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako

rezultat realizacji robdt albo przez personel wykonawcy.

4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia bgda utylizowane w sposob nalezyty
oraz zgodny z przepisami o utylizacji materialow szkodliwych 1 o ochronie przyrody.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych promieniowanie o stezeniu wigkszym od

dopuszczalnego okreslonego odpowiednimi przepisami.

4.8. Ochrona wlasnosci publicznej 1 prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i za urzadzenia takie jak rurociagi, kable itp.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1
urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia istniejacych instalacji 1 urzadzen na terenie rozbiorki
wykonawca bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji 1

urzadzen wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez inwestora.



4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny

pracy. W szczegbdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bgdzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz do
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z
wypetieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione

W cenie umowne;.

4.10. Ochrona 1 utrzymanie rob6t
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy 1 urzadzenia

uzywane do robdt od daty ich rozpoczecia do daty zakonczenia.

Wykonawca bgdzie utrzymywaé ochrong roboét do czasu odbioru ostatecznego.

4.11. Sprzet
Wykonawca jest zobowiazany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru sprzgtu z inzynierem —

inspektorem nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie zagrozi srodowisku naturalnemu
oraz sasiadujacym z budowa obiektom. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta
wykonawcy i1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilo$ci wskazaniom zawartym w sst lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprz¢t powinien by¢ uzgodniony i1 zaakceptowany przez inzZyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu beda gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, sst i wskazaniach inzyniera w terminie przewidzianym
umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢
utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub sst przewiduja mozliwos¢
wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Jakikolwiek sprzet,
maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania warunkow umowy, zostang przez

inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robot.



S. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna

niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i sktadowane na
budowie wg zalecen producenta.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, sst i wskazaniami inzyniera w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczacych przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie 1 innych parametrow
technicznych.Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
oraz zniszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren
budowy. Stan drog dojazdowych do budowy zostanie udokumentowany protokolarnie w czasie
wprowadzenia na budowe. W czasie trwania budowy wykonawca ma obowiazek zapewni¢ taki
stan, dostepnos¢ 1 jakos$¢ drog, aby mogli z nich swobodnie korzysta¢ dotychczasowi
uzytkownicy. Jesli bedzie to niemozliwe wykonawca opracuje czasowa organizacje ruchu ktora
zapewni bezpieczenstwo robot 1 uzytkownikow. Ewentualne zamknigcia dojazdow, cz¢éci ulic lub
ograniczenia ruchu zostana poprzedzone uprzedzeniem ich uzytkownikéw ze stosownym
wyprzedzeniem i zapewnieniem wiasciwych objazdow. Po zakonczeniu robot wykonawca ma
obowiazek doprowadzi¢ wszelkie drogi dojazdowe do stanu nie gorszego niz ten jaki byl przed
przystapieniem do robdt. W przypadku transportu przedmiotow wielkogabarytowych lub przy
obcigzeniach ponadnormatywnych wykonawca zapewni na wlasny koszt zgody na przejazd

takiego transportu.

6. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest zobowiazany do spetnienia wszystkich czynnos$ci wykonawczych —

przygotowawczych, zasadniczych, pomocniczych sktadajacych si¢ na kompletnos¢ robot
wynikajacych z norm, przepisow technicznych, warunkow technicznych niniejszej specyfikacji
technicznej i zasad sztuki budowlanej.Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot
zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow 1 wykonywanych robot, za ich
zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami sst oraz projektu organizacji roboét, oraz
poleceniami inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j lub
przekazanymi na pismie przez inzyniera. Nastgpstwa jakiegokolwiek btgdu spowodowanego przez
wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagac bedzie tego inzynier,
poprawione przez wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia przez inZyniera nie
zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje inzyniera dotyczace akceptacji sprzetu lub sposobu prowadzenia robdt beda oparte na

wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w sst, a takze
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w normach i1 wytycznych begda Scisle przestrzegane przez wykonawce. Przy podejmowaniu decyzji
inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji 1 przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia inzyniera beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich
otrzymaniu przez wykonawceg, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu

ponosi wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagnac zalozona jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, organizujac i przeszkalajac: personel i sprzgt. Zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek 1 badania materialow oraz robét.

Wykonawca dostarczy inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzet
badawczy posiadaja wazna legalizacj¢ i odpowiadaja wymogom norm okreslajacym procedury
badan.

7.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w sst, stosowa¢ mozna wytyczne

krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez inZyniera.

7.3. Raporty z badah
Wykonawca bedzie starannie przekazywat inzynierowi atesty i raporty z badan materialow.

Badania prowadzone przez inzyniera. Dla celéw kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, inZynier
uprawniony jest do dokonywania kontroli 1 zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony wykonawcy. Inzynier moze prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki badan wykaza, ze raporty wykonawcy sa niewiarygodne, to inzynier
poleci wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci robot
z dokumentacja projektowa i sst.w takim przypadku koszt dodatkowych lub powtdrnych badan i
pobierania probek poniesione zostana przez wykonawce.

- Odbior robot
Roboty podlegaja nast¢pujacym etapom odbioru:

- Odbiorowi czesciowemu
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- Odbiorowi ostatecznemu

- Odbiorowi pogwarancyjnemu

7.4. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje sie¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot
dokonuje inzynier. Odbiorowi czgsciowemu podlegaja bezwzglednie wszelkie roboty zanikowe 1

zakrywane pod rygorem nieodebrania cato$ci wykonywanych robot.

7.5. Odbidr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do
ilosci, jakosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do ostatecznego odbioru
bedzie stwierdzona przez wykonawcg wpisem do dziennika rozbiorki z bezzwlocznym
powiadomieniem na piSmie o tym fakcie inzyniera.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez inzyniera zakonczenia robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w
odpowiednim punkcie umowy.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci
inzyniera i wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedlozonych dokumentdw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacja

projektowa 1 sst.

7.6. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robot jest protokét ostatecznego
odbioru robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Protokoty odbioru czgsciowych i zapiséw technicznych w trakcie robot

- Dokumentacj¢ powykonawcza,

- Dziennik rozbiorki,

- Wyniki badan i ekspertyz.
Wszystkie zarzadzone przez komisjg roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych 1 robot

uzupehiajacych wyznaczy komisja odbioru.

7.7. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem
zasad opisanych w punkcie "odbior ostateczny robot" oraz ze sprawdzeniem funkcjonowania

wszystkich urzadzen i elementow budynku.
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8.ROZLICZENIE ROBOT

Rozliczeniu beda podlegac prace faktycznie wykonane i potwierdzone protokotem odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Rozliczenie robodt nastgpuje na zasadach okreslonych w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ustawy:

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane z pdZniejszymi zmianami
Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r.- Prawo Zaméwien Publicznych

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r.- O wyrobach budowlanych

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r.- O ochronie przeciwpozarowe;j

Ustawa z dnia 21 grudnia 2004r.- O dozorze technicznym

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r.- Prawo Ochrony srodowiska

. Rozporzadzenia:

Wymagan podanych w Rozporzadzeniu MGP i B z dn. 15 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkow 1 trybu postgpowania przy robotach rozbidrkowych nie uzytkowanych,
zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow budowlanych. (Dz.U. z 1995 r. Nr 10, poz.
47).,

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997r.- w sprawie
og6lnych przepisoOw bezpieczenstwa i higieny pracy

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r.- w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czprwca2003 r. w sprawie warunkow i
trybu postepowania dotyczacego rozbidrek oraz zmiany sposobu uzytkowania obiektu
budowlanego;

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Polityki Spotecznej z dn. 2 kwietnia 2004 roku w
sprawie sposobow i warunkow bezpiecznego uzytkowania i usuwania wyrobow
zawierajacych azbest (Dz. U z 2004 r. Nr. 71 poz. 649)

Opracowat
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