Zalozenia na oprogramowanie sterownika PLC
dla obiektéw ttoczni sciekéw.

Sterownik PLC powinien realizowaé nastepujace funkcje pomiarowe:

Pomiar poziomu scieku w zbiorniku w jednostkach bezwzglednych (od 0 do 32000),
centymetrach i procentach,

Pomiar przeptywuw m3 z przeptywomierza z uwzglednieniem stanéw: dzienne-
go, miesiecznego, catkowitego od momentu wyzerowania licznika,

Pomiar przeptywu chwilowego w m3/h z przeptywomierza,
Pomiary czaséw pracy pomp miesieczny i catkowity w godz., dzienny w min,
Pomiar ilosci startow pomp dzienny, miesieczny, catkowity.

Wszystkie w/w pomiary by¢ dostepne dla autoryzowanego odbiorcy zaréwno z Panelu
Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizacji.

Sterownik PLC powinien wykonywa¢ nastepujace wyliczenia, zwlaszcza jesli
obiekt nie jest wyposazony w przeptywomierz:

Oblicza¢ na podstawie wydajnosci nominalnej pomp przeptyw szacunkowy z
uwzglednieniem stanéw takich jak przy przeptywomierzu,

Wszystkie w/w wyliczenia pomiary by¢ dostepne dla autoryzowanego odbiorcy zaréw-
no z Panelu Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizacji.

Sterownik PLC powinien realizowaé nastepujace funkcje sygnalizacyjne:

Sygnalizowaé Obecnos¢ zasilania obiektu,

Sygnalizowac¢ przejscie na rezerwowe zrodto zasilania,

Sygnalizowac¢ przejscie na prace z agregatu prgdotworczego,

Podawaé biezgcy stan pracy pomp (PRACA, POSTOJ),

Podawac ustawiony tryb dostepu do pomp (LOKALNY — miejscowy przez obstuge z

szafy sterowniczej, ZDALNY- przez operatora z panelu operatorskiego lub systemu
wizualizacji , AUTO - automatyczny przez sterownik),

Podawac ustawiony tryb sterowania kolejnoscig zatgczania pomp
( NAPRZEMIENNE, Z USTALONA KOLEJNOSCIA)

Wszystkie w/w funkcje powinny by¢ dostepne dla autoryzowanego odbiorcy zaréwno z
Panelu Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizaciji.

Sterownik PLC powinien realizowaé nastepujace funkcje alarmowe i powiadamia-

nia:

Alarmowac¢ o braku zasilania obiektu,

Alarmowaé o przejsciu na rezerwowe zrédto zasilania,

Powiadamiac o przejsciu na prace z agregatu pragdotwdérczego,

Alarmowaé o wtamaniu do przepompowni,

Powiadamia¢ o braku komunikacji z obiektem,

Powiadamiac o spadku wydajnosci pomp ponizej zdanej wartosci nominalnej,
Powiadamiac o przekroczeniu nominalnego pradu zasilania pomp,
Powiadamiac o przegrzaniu silnika pomp,

Powiadamia¢ o awarii sterowania pompy w przypadku braku potwierdzenia pracy
pompy na polecenie jej zatgczenia,

Alarmowacé o zadziataniu zabezpieczenia nadpragdowego pomp,
Powiadamia¢ o przekroczeniu Wysokiego i Niskiego poziomu sciekéw
ustalonych na podstawie analogowego pomiaru poziomu,

Alarmowac¢ o wystgpieniu poziomu SUCHOBIEGU ustalonego z ptywaka,
Alarmowaé o wystgpieniu poziomu WYSOKIEGO ustalonego z ptywaka,



e Powiadamia¢ o awarii sondy analogowej poziomu.

Wszystkie w/w powiadomienia i alarmy by¢ dostarczane do autoryzowanego odbiorcy
zaréwno na Panel Operatorski jak i do zdalnego systemu wizualizaciji.

Sterownik PLC powinien umozliwia¢ wprowadzanie nastepujacych nastaw techno-
logicznych:
e Trybdéw pracy pomp ( w automacie, lokalnie przez operatora, zdalnie przez operato-
ra),
e Pozioméw zatgczania i wytgczania pomp, pozioméw alarmowych niskiego i wyso-
kiego dla pomiaru analogowego,
e Wariantow pracy pomp: z naprzemiennym zatgczaniem, lub z ustalona kolejnoscia.
e Czasu do zmiany kolejnosci pompy w trybie z ustalona kolejnoscia,
e (Czasu dopuszczalnego postoju pomp (w godz.) do technologicznego rozruchu,

Wszystkie w/w nastawy powinny by¢ dostepne dla autoryzowanego uzytkownika za-
réwno z Panelu Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizaciji.

Sterownik PLC powinien umozliwia¢ wprowadzanie nastepujacych nastaw poczat-
kowych:
e Wyboru jednostki pomiaru poziomu i nastaw dla panelu operatorskiego: cm lub %,
e Progéw dla pomiaru poziomu w procentach: 0% i 100%,
e Zakresu czujnika poziomu, zakresu przeptywu chwilowego przeptywomierza, liczby
impulséw na jednostke przeptywu, zakresu miernika pomiaru prgdu pomp,

e Wydajnosci nominalnej pomp,
e Adresu sterownika dla komunikacji z Dyspozytornig Centralna,
e Aktualnej daty i godziny.

Wszystkie w/w nastawy powinny by¢ dostepne dla autoryzowanego uzytkownika za-
réwno z Panelu Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizacji.

Sterownik PLC powinien umozliwia¢ nastepujace sterowania:
e Wybdr trybu dostepu do pomp (AUTO, ZDALNY),
e Zatgczac i wylgcza¢ pompy,
o Whybiera¢ kolejnos¢ zatgczania pomp w trybie z ustalong kolejnoscia,
e Kasowac alarmy,
Wszystkie sterowania powinny by¢ dostepne dla autoryzowanego uzytkownika zarowno
z Panelu Operatorskiego jak i zdalnego systemu wizualizacji.

Sterownik PLC powinien ponadto umozliwia¢:
e Przeprowadzenie kalibracji Zera Czujnika poziomu,

e Przeprowadzenie kalibracji Skali Pojemno$ci Zbiornika dla obliczen ilo$ciowych
Przeptywdw.

Zalecana obsada we/wy
sterownika programowalnego PLC
dla obiektéw ttoczni sciekéw

Wejscia analogowe 0-20 mA
1. Pomiar poziomu sciekow z przetwornika poziomu 0/4-20 mA,
2. Pomiar przeptywu chwilowego z przeptywomierza ( opcja jesli przepompownia



jest wyposazona w przeptywomierz)

Wyjscia dwustanowe 0-24V
1. Sterowanie zatgczaniem i wytgczaniem pompy pierwszej,
2. Sterowanie zatgczaniem i wytgczaniem pompy drugiej,
3. Sterowanie zaluzjami (gdy jest agregat),

Wejscia dwustanowe 0-24V

A. Podstawowe
Potwierdzenie pracy pompy pierwszej,
Potwierdzenie pracy pompy drugiej,
Ogodlna awaria elektryczna pompy pierwszej,
Ogdlna awaria elektryczna pompy drugiej,
Potwierdzenie pracy agregatu,
Ogodlna awaria elektryczna agregatu,
Impulsy co 1m3 przeptywu z przeptywomierza ( opcja jesli przepompownia
jest wyposazona w przeptywomierz)
Wilamanie do obiektu przepompowni

NoohkwhE

o

B. Uzupelniajace (wg kolejnosci ich znaczenia)
9. Potwierdzenie zasilania energetycznego przepompowni,
10. Sygnat poziomu SUCHOBIEGU z ptywaka,
11. Sygnat poziomu WYSOKIEGO z ptywaka,
12. Potwierdzenie LOKALNA/ZDALNA pompy pierwszej z tablicy szafy sterujacej,
13. Potwierdzenie LOKALNA/ZDALNA pompy drugiej z tablicy szafy sterujgcej,

Protokoét komunikacyjny Modbus RTU (opcja)
W przypadku przeptywomierza z wejsciem szeregowym RS485 z protokotem Modbus RTU
oraz innych elementéw wyposazonych w ten interfejs nalezy zastosowac tg opcje do
transmisji pomiaréw i sterowania pomiedzy urzgdzeniami zewnetrznymi a sterownikiem
XLT.



