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1. Czes¢ ogodlna
1.1. Nazwa i lokalizacja obiektu

Inwestycja
Dokumentacja projektowa infrastruktury rekreacyjnej na terenie Gminy Powidz,

Obiekt
Pomosty przy Lazienkach w Powidzu
woj. wielkopolskie, pow. stupecki, gmina Powidz

1.2. Przedmiot ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
I realizacji ww. inwestycji.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszel Specyfikacji obegimuja wymagania, wspdélne dla Robot
objetych nizej wymienionymi Specyfikacjami:

STO0 Czesé ogolna

SST 1 Roboty przygotowawcze, pomiarowe i rozbiorkowe
SST 2 Konstrukcje drewniane pomostu

SST 3 Pokrycia dachowe

Przedsiewzigcie dotyczy budowy dwoch pomostow rekreacyjnych statych na jeziorze
Powidzkim na dzialce nr 814/4 w rejonie Osrodka Wypoczynkowego ,,Lazienki” w ksztalcie
litery ,,L” o szerokosci 2,0+2,7m i dtugosci calkowitej 46,0 m kazdy, w tym o dlugosci
segmentu prostopadtego do linii brzegu wynoszacej 32,0 m i segmentu rownolegtego do brzegu
wynoszacej 14,0 m.

Zakres inwestycji obeimuje:

- rozbiorke dwoch istniejgcych pomostow,

- Wywoz elementdéw z rozbiorki na sktadowisko odpadow,
- wykonanie dwoch nowych pomostow,

— uporzadkowanie terenu robot.

Podstawowe parametry techniczne:

— klasatechniczna budowli pozaklasowy
— ilos¢ 2 szt.
- ksztalt litera,,L”
— dhlugo$¢ catkowita 46,0 m
= odcinek prostopadty do brzegu 32,0m
= odcinek rownolegty do brzegu 140 m
— szerokos¢ poktadu 2,00m
— szerokos¢ z balkonikami widokowymi 2,70m
— rzedna gory (poktadu) 98,85 m n.p.m.
— rzedna spodu konstrukcji 98,52 m n.p.m.
— konstrukcja drewnianataczona za pomoca $rub
I wkretow
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Kazdy z dwoch projektowanych pomostow bedzie mial w planie ksztalt litery ,,L”. Pomosty
beda do siebie zwrocone krotszymi bokami tworzac wewnatrz kapielisko. Krawedzie krotszych
bokoéw pomostow oddalone bedg wzgledem siebie o 12,0 m. Catkowita dtugo$¢ pomostu wynosi
46,0m, w tym dlugo$¢ segmentu prostopadtego do brzegu 32,0 m, a dlugos¢ segmentu
rownoleglego 14,0 m. Szerokos¢ poktadu wynosi¢ bedzie 2,0 m. W segmencie prostopadtym do
brzegu od strony zewngtrznej projektuje si¢ 5 balkonikéw widokowych o szerokosci 0,70 m
i dtugosci 2,80 m kazdy z tawkami. Na koncach segmentéow prostopadtych projektuje sie
zadaszone wiezyczki dla ratownikéw o wymiarach w planie 2,0x2,0 m. Konstrukcja pomostu
wykonana zostanie jako konstrukcja drewniana z drewna klasy K27 zabezpieczonego olejem
ekologicznym metoda cisnieniowo-prozniowg w kolorze teak taczong za pomoca S$rub
I wKretow.

Ze wzgledu na wystgpowanie w podtozu gruntow stabonosnych zaprojektowano posadownie
pomostu na palach z drewna dgbowego o $rednicy @22 cm i diugosci L = 6,00 m. Pale zostang
whbite w nosne piaski wystepujace pod warstwa gruntow stabonosnych w rozstawie co 2,50 m.
Pade w jednym szeregu zostang potaczone w pary za pomocg kleszczy poprzecznych
owymiarach 16x8x200cm. Na kleszczach utozone zostang wzdluznie legary, skrajne
owymiarach 14x10x500cm i s$rodkowe o wymiarach 14x8x500cm. Legary i kleszcze
wykonane zostang z drewna sosnowego. W co drugim przesle zaprojektowano dodatkowo
stezenie krzyzowe z krawedziakow sosnowych o wymiarach 12x8x260cm. Do potaczen
zastosowane beda sruby, nakretki i podktadki ze stali nierdzewnej oraz wkrety. Poktad pomostu
stanowi¢ beda deski modrzewiowe o grubosci 3,0 cm przytwierdzone do legarow za pomocy
wkretow badz gwozdzi ciesielskich.

W czgsci pomostu prostopadiej do brzegu od zewnetrznej strony kapieliska zaprojektowano
poszerzenia pomostu 0 wymiarach 2,80x0,70 m w formie balkonikow — po 5 szt. Balkoniki beda
otoczone drewnianymi balustradami, pomigdzy ktorymi usytuowane begda tawki.

Na skrgju kazdego pomostu zaprojektowano stanowisko dla ratownikoéw w formie zadaszonej
wiezyczki integralnie zwigzanej z konstrukcjg pomostu. Wiezyczka wsparta bedzie na 4 palach
debowych o $rednicy @22 cm o dtugosci catkowitej 9,00 m kazdy. Konstrukcja nosna wykonana
z kleszczy, legarow i stgzen analogicznie jak calego pomostu. Dodatkowo nad wiezyczka
zaprojektowano kopertowy daszek, ktorego przekrycie stanowi deskowanie pelne o grubosci
2,5cm, papa podktadowa oraz papa typu gont bitumiczny, wzor karpiowka w kolorze
czerwonym.

Od strony kapicliska do pomostu przytwierdzone beda 4 drabinki ze stali nierdzewnej
z drewnianymi stopniami umozliwiajace wejscie i wyjscie z wody.

1.4. Informacja o terenie budowy

Obecnie w rejonie Osrodka Wypoczynkowego ,,Lazienki” na dzialce nr 814/4 w migjscu
inwestycji istnigga dwa stale pomosty kapieliskowe (rekreacyjne) o konstrukcji stalowo-
drewniang w ksztalcie litery ,,1”. Pomost potnocny o dtugosci 40,0 m oraz pomost potudniowy o
dtugosci 38,50 m. Rzedne poktadu pomostéw wynosza 98,65+98,96 m n.p.m. Rzedna dna
jeziora na koncu pomostow wynosi okoto 97,07 m n.p.m. Lustro wody w jeziorze w dniu
pomiaru geodezyjnego uktadato sie na rzednej 97,82 m n.p.m.

Istnigjace pomosty projektuje si¢ rozebra¢, a material z rozbiorki posegregowaé i
wywiez¢ na sktadowisko odpadow.

Po stronie ladowej obszar inwestycji stanowi piaszczysta plaza wzniesiona 1,0+1,50 m
ponad przylegajace do niej jezioro. Od strony zachodniej plaze ogranicza budynek hotelowy
Osrodka Wypoczynkowego ,Ltazienki”, za ktorym znajduje sie ptaski teren, na ktorym
zlokalizowane s3 sezonowe punkty gastronomiczne, parkingi oraz drogi dojazdowe. Od strony
potocnej do plazy przylega plac zabaw, za ktorym znajduje si¢ pole namiotowe i park.

Jezioro Powidzkie jest ngwickszym jeziorem wojewodztwa wielkopolskiego. Jego
powierzchnia to 1097,50 ha, a objetos¢ 134 776,20 tys. m®. Srednia glebokosé jeziora wynosi
11,5 m, natomiast gleboko$¢ maksymalna 46,0 m. Powierzchnia zlewni catkowitej (z jeziorem)
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wynosi 80,1 km®. W ciagu ostatnich kilku lat brzegi jeziora przesuncly sic w niektorych
migjscach do 5 metrow, a mieliznana srodku jeziora, przeksztalcita si¢ w matg wyspe. Jezioro
objete jest strefg ciszy, co sprawia, ze wody jeziora sg czyste z dobrze rozwinigtg faung i flora.

1.5. Organizacja robét, przekazanie placu budowy

Zamawigjgcy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
I administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzgdne punktéw gtownych trasy oraz reperow, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwakomplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone przekazanych mu  punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali nawtasny koszt.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejagcych
obiektow na terenie budowy, w okresie trwania redizacji zadania, az do zakonczenia
I odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru projekt do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem,
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawcg. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewnigac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien 1 w nocy tych zapor i znakow, dla
Ktorych jest to niecodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne
urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W Sposob uzgodniony z Inspektorem. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wiaczony w cene¢ kontraktowa.

1.6. Zabezpieczenie interesow osob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow oraz
powinien zapewni¢ ochrong wlasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca jest zobowigzany do
szczegbtowego oznaczenia instalacji i urzadzen, zabezpieczeniaich przed uszkodzeniem, atakze
do natychmiastowego powiadomienia Inspektora nadzoru i wiasciciela instalacji i urzadzen,
jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest
odpowiedzialny za szkody w instalacjach i urzadzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych
na planie zagospodarowania terenu, spowodowanych w trakcie wykonywania robot
budowlanych.
W migjscach gdzie teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca
bedzie realizowaé roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w Sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Po zakonczeniu prac przed wejsciem na pomost ustawi¢ nalezy tablice informacyjna

z charakterystyka obiektu.
Na pomoscie, w odleglosciach co 10,0 m nalezy trwale oznaczy¢ glebokos¢ akwenu.
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1.7. Wymagania dotyczace ochrony srodowiska

Projektowane roboty nalezy prowadzi¢ w pasie ograniczonym do minimum w celu
maksymalnego zmnigjszenia czasowe ingerencji w $rodowisko. Przy rozwigzaniach
technicznych kierowano si¢ zasada maksymalnej ochrony elementéw $rodowiska naturalnego
i nie powodowaniaw nim nieodwracalnych i niekorzystnych zmian.
Nalezy korzysta¢ ze Sprzetu speiniajgcego obOwigzujgce normy oraz zachowaé Szczegdlng
ostroznos$¢ podczas wykonywania prac ziemnych, co wyeliminuje mozliwos¢ zanieczyszczenia
wod powierzchniowych 1 $rodowiska gruntowego elementami obcymi dla $rodowiska
pochodzacymi z pracy sprzetu. Realizacje inwestycji nalezy przeprowadzi¢ w sposéb mozliwie
naimnigj ucigzliwy dla srodowiska (szybkie i sprawne przeprowadzenie prac z wykorzystaniem
Sprzetu spetniajacego wymagane normy), co w mozliwie najwigkszym stopniu ograniczy
nieunikniong emisj¢ ciepta, hatasu i spalin, majgcg miejsce jedynie podczas realizacji prac
Sprzetem mechanicznym.

Zgodnie z opracowang dokumentacja projektowa nalezy wykorzystywa¢ materiaty naturalne
przyjazne dla $srodowiska naturalnego lub neutralne, powszechnie uzywane w budownictwie
wodno-melioracyjnym, niestanowigce zagrozenia dla otaczajgcego S$rodowiska naturalnego
posrednio i bezposrednio w obrebie przedmiotowej inwestycji.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Wykonawca przy redlizacji zadania bedzie przestrzegal przepisow w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci jest zobowigzany wykluczy¢ prace personelu
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich
wymagan. Wykonawca dostarczy na budowe 1 bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa, a takze zapewni wyposazenie w Urzadzenia socjalne oraz odziez
wymagana dla personelu zatrudnionego na placu budowy.

Kierownik budowy, zgodnie art. 21a Ustawy Prawo budowlane, jest zobowigzany (przed
rozpoczgciem budowy) sporzadzi¢, plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, zwanego ,,planem
bioz”, na podstawie informacji zawartych w Projekcie budowlanym. ,,Plan bioz” nalezy
opracowac zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r.
w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120 poz. 1126).

Wykonawca bedzie stale utrzymywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci,
zgodnie z zaleceniami odpowiednich przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

1.9. Warunki wynikajace z organizacji ruchu

Do wykonawcy nalezy obowiazek odpowiedniego zabezpieczeniai oznaczenia robot.
Na wykonawcy spoczywa obowiazek ewentualnego opracowania projektu tymczasowej
organizacji ruchu i zatwierdzenia we wlasciwych organach.

1.10. Ogrodzenie placu budowy

Nie przewiduje si¢ ogrodzenia placu budowy. Wykonawca zobowigzany jest do:
- utrzymania porzadku na placu budowy,

- wilasciwego sktadowania materiatow i elementéw budowlanych,

- utrzymaniaw czystosci drog publicznych przy wyjezdzie z terenu budowy.

1.11. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni
Wykonawca zobowigzany jest do utrzymania w czysto$ci drog publicznych stuzgcych do
przywozu materiatow lub odwozu materiatow z rozbiorki.

1.12. Nazwy i kody: grup robét, klas robét i kategorii robét
Przedmiotowa inwestycje zakwalifikowano do robdt budowlanych ,,.Budowa obiektow inzynierii
wodngj” dla ktorych kod CPV wg Wspdlnego Stownika Zamowien wynosi: 45242000-5, grupa
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robot: 45.2, klasa robot: 45.24, Kkategoria robot 45242000-5 Budowa infrastruktury
wypoczynkowej na terenach nadwodnych.

1.13. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w ninigjszej Specyfikac]i techniczng s3 zgodne z definicjami zawartymi

w odpowiednich normach i wytycznych.

Uzyte w Specyfikacjach Technicznych wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumied

w kazdym przypadku nastepujaco:

e Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
| zabezpieczeniem ruchu.

e Jezdnia — cz¢s$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

e Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzgdowy dokument
przebiegu robét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbiorow robodt, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca
I projektantem.

e Inspektor nadzoru — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

¢ Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

e Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

e Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacija
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

e Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju
w 0si drogi lub obiektu mostowego.

e Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru, w formie pisemngj, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

e Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem dokumentacji
projektowe.

e Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz
inne mig scawymienione w kontrakcie jako tworzace czes¢ terenu budowy.

e Zadanie budowlane — czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odregbng cato$¢
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
modernizacja/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

2. Wiasciwosci wyroboéw budowlanych

2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materiatow

Przy wykonywaniu przedmiotowej inwestycji moga by¢ stosowane Wylacznie wyroby
0 wihasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt.1
ustawy Prawo budowlane — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie. Powinny by¢ takze zgodne z wymaganiami okreslonymi
w Specyfikacji techniczng. Wykonawca robot powinien przedstawié¢ Inspektorowi nadzoru
inwestorskiego szczegotowe informacje 0 zrodle produkcji, zakupu wyroboéw budowlanych
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i urzadzen przewidywanych do redlizacji robot — wiasciwie oznaczonych, posiadajacych
certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma.
Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonania robot budowlanych przechowywac
dokumenty stanowiace podstawe ich wykonania.

Wykonawca jest odpowiedzialny, aby wszystkie materialy, elementy budowlane
instalowane w trakcie realizacji robét odpowiadaty wymaganiom okreslonym w art. 10 ustawy
Prawo budowlane oraz w Specyfikacji techniczng. Wykonawca uzgodni z inspektorem nadzoru
Sposob 1 termin przekazania informacji o przewidywanym uzyciu podstawowych materialow
oraz elementéw konstrukcyjnych do wykonania robot, atakze o aprobatach technicznych.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
Z terenu budowy i ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w Kktorym znaduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem, usunigciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skftadowanie materiatow na placu budowy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢
i wlasciwosci i byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Migjsca czasowego sktadowania materialdow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w migjscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w migjscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora nadzoru.

3. Wymagania dla sprzetu i maszyn

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu jaki nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonanych robot. Sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji
umowy moga by¢ zdyskwalifikowane przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
i niedopuszczone do realizacji robot. Sprzet wykorzystany przez wykonawce powinien by¢
sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

Liczba i wydanos¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.
Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska
I przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniaé
sprzet niesprawny. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace
zachowania warunkéw umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. Srodki transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktére nie

wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu
wykorzystane przez Wykonawcg powinny by¢é sprawne technicznie i sSpetnia¢ wymagania
techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu drogowym.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda spetniaé wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez
Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow
drog na koszt Wykonawcy.
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Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. Wykonanie robé6t budowlanych

5.1. Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, wymaganiami Specyfikacji technicznej, projektem organizacji robot
oraz poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robdt zgodnie
zZwymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie
przez Inspektora nadzoru autorskiego. Nastepstwa bigdu popelnionego przez Wykonawce
w wytyczeniu obiektu i wyznaczeniu robét bedg poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt,
zgodnie z wymogami Inspektora nadzoru inwestorskiego. Sprawdzenie wytyczenia robét przez
Inspektora nie zwania Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢. Decyzje
Inspektora nadzoru budowlanego dotyczace akceptacji wyboru materiatow, elementow
budowlanych, elementow robdt, wyboru sprzgtu i innych ustalen odnoszacych si¢ do
wykonywanych robot beda oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji
projektowej, Specyfikacji techniczng, a takze w normach. Polecenia Inspektora przekazane
Wykonawcy beda spetniane nie pdzniej niz W wyznaczonym czasie, pod grozba zatrzymania
robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi¢ bedzie Wykonawca. Wykonawca zapewni
uprawnionego geodete do obstugi geodezyjnej budowy, ktory w razie potrzeby bedzie shuzyt
pomoca Inspektorowi nadzoru inwestorskiego, przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych
wyznaczonych przez Wykonawce. Wykonawca zabezpieczy sie¢ punktow odwzorowania
zalozong przez geodetg.

5.2. Wykonanie robot

1. Przy wykonaniu robot nalezy bezwzglednie przestrzega¢ obowiazujacych przepisow BHP.

2. W przypadku natrafienia na urzadzenia infrastruktury technicznej, nie naniesione na plan
zagospodarowania terenu nalezy je zabezpieczy¢ i1 powiadomic¢ Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego oraz Biuro Projektowe.

3. Odstgpstwa od projektu musza by¢ uzgodnione z projektantem.

4. Roboty nie ujete w ninigjszgf ST nalezy realizowaé¢ zgodnie z instrukcjami wykonania
| stosowania, normami branzowymi, warunkami technicznymi, obowiazujacymi PN oraz
wymogami producentéw materiatow i urzadzen.

5. W cdu zapewnienia wiasciwej jakosci robdt nalezy rygorystycznie przestrzegac
odpowiednich warunkow technicznych wykonania i odbioru robdt i Specyfikacji techniczne)
wykonaniai odbioru robot.

6. Kontrola, badania oraz odbiér wyrobéw i rob6t budowlanych

6.1. Ogdine zasady kontroli jakosSci robot

Wykonawca jest odpowiedziany za pelng kontrole robdt, jakosci materiatow
I elementéw, zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ pobierania probek
I badania materiatow i robot. W przypadku gdy wykonawca posiada certyfikat 1SO 9001, jest
zobowigzany do opracowania programu i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymogami
certyfikatu.

Wykonawca bedzie prowadzit pomiary 1 badania materialdbw oraz  robot
Z czestotliwoscig gwarantujacg, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w dokumentacji projektowej i Specyfikacji techniczngj. Wszystkie badania i pomiary nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami norm. Przed przystapieniem do badan i pomiaréw
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Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru, a po
wykonaniu przedstawi Inspektorowi wyniki badan. Inspektor nadzoru inwestorskiego jest
uprawniony do dokonywania kontroli pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich
wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelkg potrzebng pomoc w tych czynnosciach. Na
Zlecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego Wykonawca bedzie przeprowadzat dodatkowe
badania tych materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakos$ci, o ile kwestionowane materiaty
nie zostang przez Wykonawcg usunigte z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgodnosci z normami lub aprobatami
technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej
we wiasciwie zabezpieczonym miejscu oraz udostgpniania do wgladu przedstawicielom
uprawnionych organow.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja Deklaracje
zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobata techniczng (w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskigl Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja i ktore
spetniajg wymogi ST).

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa3 wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru roboét

7.1. Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaru

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. przedmiar
robot powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolginosci technologicznej ich wykonania. Spis dzialdbw przedmiaru robdt powinien
przedstawia¢ podziat wszystkich robot w danym obiekcie wg Wspdlnego Stownika Zamowien.

Ogolne zasady obmiaru robdt dotycza uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym
Wykonawcy. Obmiar robot bedzie okreslat faktyczny zakres robot wykonanych zgodnie
z dokumentacja projektowg i1 Specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robot,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru o terminie i zakresie obmierzanych robot. Powiadomienie
powinno nastgpi¢ co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki obmiaréw
wpisywane sa do ksigzki obmiarow. Ksigzka obmiarow jest niezb¢dna do udokumentowania
wykonanych robot ulegajacych zakryciu, robot rozbiorkowych oraz zwigzanych z remontami lub
przebudowa obiektow. Jakikolwiek blad lub opuszczenie (przeoczenie w ilosciach podanych
w przedmiarze lub specyfikacji nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
robot. Korekta ewentualnych bledéw Iub pominigtych pozycji w przedmiarze wymaga
pisemnego wystapienia Wykonawcy i akceptacji przez Inspektora nadzoru, po porozumieniu
z Zamawigjacym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robot nie stanowi inaczej. Obmiaru
wykonanych robot dokonuje Kierownik budowy.

7.1.1. Zasady okreslania ilosci robot i materiatéw

Dhlugos¢ pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami nalezy obmierzy¢ poziomo, wzdhuz linii
osiowej i podawaé w [m], objetosci w [m°], powierzchnie [m?] a urzadzenia w [szt.]. Przy
podawaniu diugosci, objetosci i powierzchni stosuje sie doktadno$¢ do dwoch znakéw po
przecinku.
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7.1.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzeniai sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet pomiarowy wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca przedstawi |nspektorowi
nadzoru inwestorskiego wazne $wiadectwa. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy beda
przez Wykonawceg utrzymywane w nalezytym stanie przez caly okres trwania robot. Urzadzenia
| Sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robdt wymagaja akceptacji Inspektora nadzoru
i nwestorskiego.

7.1.3. Czas przeprowadzenia pomiaréw

Obmiary nalezy przeprowadzi¢ przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepujacej dluzszej przerwy w robotach. Obmiar robot
ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Obmiar robdt zanikajacych nalezy
przeprowadza¢ w czasie ich wykonywania.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi
szkicami dotgczonymi do ksigzki obmiaréw, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.

7.2. Obmiar robot

Jednostka obmiarowg robot budowlanych polegajacych na wykonaniu konstrukcji drewnianych
jest 1 m® konstrukgji.

Jednostka obmiarowa robot budowlanych polegajacych na wykonaniu nawierzchni pomostu jest
1 m? powierzchni.

Jednostka obmiarowa robot polegajacych na wykonaniu elementow stalowych jest 1kg
elementow.

Jednostka obmiarowa robét izolacyjnych jest 1 m? zaizolowanej powierzchni.

Jednostka obmiarowa rob6t budowlanych polegajacych na wykonaniu pokrycia dachowego jest
1 m? powierzchni.

8. Odbiér robét budowlanych

8.1. Rodzaje odbioréw
WySte;pqu nastepujace rodzaje odbiorow:
odbior czesciowy,

— odbior etapowy,

— odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu,

— odbiér koncowy,

— odbior po okresie r¢kojmi,

— odbior ostateczny (pogwarancyjny).
Odbior czesciowy: Polega na ocenieilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbiér etapowy: Polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot, ktore stanowig catosé
technologiczna.
Odbioér robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu: Polega na ocenie iloici i jakosSci robot,
ktore w dalszym procesie budowlanym ulegng zakryciu. Odbior taki musi by¢ przeprowadzony
W czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania postepu robot.
Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy, przy jednoczesnym
powiadomieniu Inspektora nadzoru z wyprzedzeniem min. 3 dni przed planowanym odbiorem.
Odbiér koncowy: Polega na ocenie wykonanych robot zgodnie z warunkami okreslonymi
wumowie. Odbioru koncowego dokonuje komisja wyznaczona przez zamawigacego
w obecnosci Inspektora nadzoru inwestorskiego oraz Wykonawcy. Komiga sporzadza protokot
odbioru robot budowlanych, zawierajacy w szczegdlnosci wykaz ewentualnych wad i usterek
oraz termin ich usuni¢cia. Tryb pracy komisji odbioru okresla umowa lub szczegotowe
regulaminy organizacyjne Zamawigjacego.
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Odbior po okresie rekojmi: Przed zakonczeniem okresu rekojmi Zamawigjacy lub uzytkownik
obiektu wraz z Wykonawca dokonuja odbioru ,,po okresie rgkojmi”. Odbior taki wymaga
przygotowania nastepujacych dokumentow:
—  umowy,
— protokotu odbioru koncowego,
— dokumentéw potwierdzajacych ewentualne usunigcie wad stwierdzonych podczas
odbioru koncowego,
— dokumentéw potwierdzajacych wad zgloszonych w okresie r¢kojmi oraz potwierdzenia
ich usuniecia,
— innych dokumentow niezbednych do dokonania czynno$ci odbioru.
Odbior ostateczny: Polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym, odbiorze po okresie rekojmi oraz wad zaistniatych
w okresie gwarancji.

8.2. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego

Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca zobowigzany jest przygotowa nastepujgce

dokumenty:

— O$wiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego
z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe,

— dokumentacj¢ powykonawczg z naniesonymi zmianami dokonanymi w trakcie
wykonania robot, potwierdzonymi przez projektanta, Inspektora nadzoru inwestorskiego
oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

— Specyfikacje techniczng wykonaniai odbioru robot,

— recepty i ustaleniatechnologiczne,

— Dziennik budowy i ksigzke obmiaru robét,

— wyniki badan kontrolnych i laboratoryjnych,

— protokoty odbiorow czesciowych, etapowych, robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu,

— aprobaty techniczne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materiatow,
certyfikaty naznak bezpieczenstwa,

— program zapewnieniajakosci, o ile byt wymagany,

— geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

— kopie mapy zasadniczey powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawcze.

9. Rozliczenie robé6t — podstawa ptatnosci

Sposob rozliczenia za roboty oraz zasady platnosci zostanie okre$lony pomigdzy
Wykonawca, a Zamawigjgcym. Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedg na podstawie
swiadectw platnosci wystawionych przez Wykonawce i akceptowane przez Inspektora nadzoru
inwestorskiego. Podstawg platnosci beda ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawarte
w kosztorysie ofertowym, bedacym zatacznikiem do umowy. Zasady rozliczenia i ptatnosci za
wykonane roboty moga by¢ takze okre§lone w umowie.

10. Dokumenty odniesienia

10.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa:
Projekt budowlano-wykonawczy ,, Dokumentacja projektowa infrastruktury rekreacyjnej
na terenie Gminy Powidz”
Pomosty przy Lazienkach w Powidzu”

10.2. Przepisy zwigzane
a) Prawo budowlane — ustawaz dnia 7 lipca 1994 r. — tekst jednolity Dz.U. 2016 poz. 290,
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f)

9)
h)
)
j)

Prawo wodne, Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r., tekst jednolity Dz.U. 2015 poz. 469
Z pdzniejszymi zmianami,

Plan gospodarowania wodami na obszarze dorzecza Odry opublikowany w Monitorze
Polskim z dnia 27 mgja2011 r. (M.P. z 2011 r., Nr 40, poz. 451).

Rozporzadzenie nr 9/2016 Dyrektora Regionalnego Zarzadu Gospodarki Wodnej we
Wroctawiu z dnia 14 lipca 2016 r. w sprawie ustalenia warunkow korzystania z wod regionu
wodnego Srodkowej Odry (Dziennik Urzedowy Wojewoddztwa Lubuskiego z dnia
14.07.2016 r. poz. 1597),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 20 kwietnia 2007 r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie (Dz.U.
Nr 86/2007 poz. 579),

Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa 1 Gospodarki Morskiej z dnia
25.04.2012 r. w sprawie ustalania geotechnicznych warunkow posadowienia obiektow
budowlanych (Dz.U. 2012 poz. 463),

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot w dziedzinie gospodarki wodnej w zakresie
konstrukgji hydrotechnicznych z betonu, MOSZNiL, 1994 r.,

Warunki techniczne wykonaniai odbioru. Roboty ziemne, MOSZNiL,1996 r.,
Rozporzadzenie MTBiGM z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegdtowego zakresu
I formy projektu budowlanego Dz.U. 2012 nr 0, poz. 462 z pdzniejszymi zmianami,
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowe), specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego Dz.U. Nr 202/2004, poz.
2072,

Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami, Dz.U.
162/2003, poz. 1568 z poézniejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody Dz.U. nr 92/2004 poz. 880
Z pdzniejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony srodowiska — tekst jednolity Dz.U. 2016
poz. 672,

Podziat hydrograficzny Polski — IMGW Warszawa, 1983 .

Polskie Normy w zakresie budownictwa.

Obwieszczenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 17.07.2015 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego  tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie Dz.U. 2015 poz. 1422.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem ninigjszg Szczegélowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace

wykonania i odbioru robot przygotowawczych, pomiarowych i rozbiorkowych w ramach
inwestycji Pomosty przy Lazienkach w Powidzu.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robot przygotowawczych na przedmiotowym obiekcie. W zakres tych robot
wchodza:

— roboty pomiarowe,
— rozbiorke istnigjgcych pomostow,
—  Wywoz elementdéw z rozbiorki na sktadowisko odpadow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia ~w  niniejszych  SST s3  zgodne z  definicjami  zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych branzowych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robodt, ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST' i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

Roboty pomiarowe

Do utrwaenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robdt ziemnych, w sgsiedztwie punktéw zatamania
trasy, powinny mie¢ srednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,50 do 1,70 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05
do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mieé dtugosé okoto
0,50 mi przekroj prostokatny.

Rozbiorkaistniglacych pomostoéw
Nie wystepuja.

Wywdbz elementdéw z rozbiorki
Nie wystepuja.
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprietu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST 0 — Czes¢ ogdlna.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do wykonywania robot pomiarowych nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niweatory,
— odbiorniki GPS,
— dalmierze,
— tyczki,
— laty,
— tadmy stalowe, szpilki.

3.3. Sprzet do robot rozbiorkowych

Do wykonywania robét zwigzanych z rozbiorkami istnigjgcych pomostéw nalezy stosowac:
— pity do drewna,
— pily do metalu,
— lomy, dzwignie,
— Siekiery,
— klucze maszynowe.

3.4. Sprzet do wywozu elementow z rozbiorki
— dzwig i samochod.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczgce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
4.2. Ogolne wymagania dotyczqce transportu sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do robot pomiarowych mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami
transportu.

Materiat z rozbiorki nalezy przewozié¢ transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Inwestora. Przy ruchu pod drogach publicznych pojazdy powinny spemia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie,
wymiarow tadunku i innych parametrow technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
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5.2. Roboty pomiarowe

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami
Gtoéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii oraz przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia
I kwalifikacje. Wszystkie prace geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem i realizacja obiektow
obgjmujg mi¢dzy innymi:

— wyznaczenie i stabilizacj¢ w terenie (w nawigzaniu do statej osnowy geodezyjnej) roboczej
osnowy, realizacyjnegj dostosowane do ksztattu budowli i poszczegolnych jej elementow,

— Wyznaczenie w oparciu o robocza osnowe realizacyjna, elementéw geometrycznych budowli
takich jak osie, obrysy krawedzie, zatamania itp.

— wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sgsiedztwie odpowiedniej ilosci
reperow wysokosciowych, przy czym punkty te powinny by¢ dowiazane do geodezyjnej
osnowy wysokosciowej obowigzujacej na tym terenie,

— wyznaczenie oraz kontrole w czasie realizacji budowy wymaganych nachyle, spadkéw
I osiadaniaitp.,

— wykonywanie w czasie realizacji budowy pomiaréw inwetaryzacyjnych budowli.

Poszczegolne elementy geometryczne budowli powinny by¢ wyznaczone i1 zastabilizowane

W Sposob umozliwiajacy operatywne ich wprowadzenie oraz wykorzystanie podczas realizacji

budowy. Ze wzgledu na roboty i transport technologiczny, geodezyjne wyznaczenie oS

I obrysow elementéw budowli oraz parametrow cieku wymaga wyznaczenia bocznych

odnosnikéw usytuowanych poza bezposrednig strefg robot, nie narazonych na zniszczenie

I umozliwiajacych szybkie odtworzenie uszkodzonych punktow.

Wyznaczenie punktow wysokosciowych i sytuacyjnych

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji
projektowe] s3 zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze
rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji
projektowe), to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
Oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

Tyczenie obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne
dane geodezyjne przekazane przez Zamawigacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre§lonej w dokumentacji projektowe;.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczongj osi poktadu pomostu w stosunku do
dokumentacji projektowel nie moze by¢ wigksze niz 5cm. Rzgdne nalezy wyznaczyc
z doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczenie w czasie trwania robot.

Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego projektowanego obiektu budowlanego. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza
granicami robét, z wykorzystaniem punktow stalych na stabilnych istniejacych budowlach.
W przypadku braku takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stlupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczajacy osiadanie. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscig, aby
$redni blad niwelacji po wyrownaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjna
W nawigzaniu do reperow panstwowych. Repery robocze powinny byé wyposazone
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w dodatkowe oznaczenia, zawiergjagce wyrazne i jednoznaczne okreSlenie nazwy reperu i jego
rzedne;.

Kolejnos¢ wykonywania robot geodezyjnych
— 0znaczenie terenu niezbednego dla obiektu budowlanego,
— wytyczenie osi poktadu pomostu,
— wykonanie pomiaréw sprawdzajacych w poszczegolnych etapach oraz po ich realizacji.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreSlony
w Dokumentacji projektowej i SST lub przez Inspektora nadzoru. Wszelkie prace rozbiorkowe
nalezy prowadzi¢ z ostroznos$cig i zachowaniem zasad BHP.

5.4. Wywoz elementow z rozbiorki

W trakcie prowadzenia robdt rozbiorkowych Wykonawca zobowigzany jest do
zapewnienia, aby materiat z rozbiorki nie zagrazat bezpieczenstwu ruchu na drodze podczas jego
transportowania na sktadowisko odpadow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii.

6.3. Kontrola wykonania rozbiorek

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
ewentual nego powtornego wykorzystania.

6.4. Kontrola wywozu elementow 7z rozbiorki

Kontrola wywozu elementow z rozbiorki polega na sprawdzeniu czy materiat
przeznaczony do wywozu zostat oddany na sktadowisko odpadow oraz czy Wykonawca usunat
wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe dla:
— robot pomiarowych — 1 metr [m],
— rozebrangj konstrukcji drewniangj — 1 m?,
— wywozu materialéw na sktadowisko — 1 kilometr [km].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

8.2. Odbior robot

Roboty pomiarowe

Odbior robdt zwigzanych z wytyczeniem obiektow nastepuje na podstawie szkicOw
I dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektorowi nadzoru.

Odbior pozostatych robot przygotowawczych i rozbiorkowych nastepuje na podstawie wizualne;j
oceny wykonaniaroboét oraz zgodnosci z dokumentacja projektowg i SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlina.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cenawykonania robot pomiarowych obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cenawykonania robot rozbiorkowych obefmuje:
— rozbioérke lub demontaz elementow,
— zatadunek reczny lub mechaniczny elementow na Srodki transportowe.

Cenawywozu elementoéw z rozbiorki obejmuje:
— segregacje oraz Wywiezienie materialow z rozbidrek na sktadowisko,
— uporzadkowanie drog publicznych oraz dojazdowych do placu budowy.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem ninigjszg Szczegélowej Specyfikacji Technicznej S3 wymagania dotyczace

wykonania i odbioru konstrukcji drewniangl pomostu w ramach inwestycji Pomosty przy
Lazienkach w Powidzu.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczy SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie konstrukcji drewniangl pomostu. W zakres tych robot wehodza:
— paowanie,
— wykonanie nowego pomostu o konstrukcji drewniang,
— wykonanie balkonikow widokowych wraz z taweczkami,
— wykonanie stanowiska dlaratownikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia ~w  niniejszych  SST sS3  zgodne z  definicjami  zawartymi
w odpowiednich normach i wytycznych branzowych.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora nadzoru inwestorskiego.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w ST 0 — Czes¢ ogolna.
Do wykonania konstrukcji drewniangi moga by¢ stosowane wyroby producentow krajowych
i zagranicznych. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami
Dokumentacji projektowej oraz SS7. Dostarczone na budowe materialy powinny Spetniac
warunki okreslone w odpowiednich normach, aw przypadku ich braku powinny mie¢ aprobaty
techniczne oraz posiadac certyfikaty zgodnosci badz dokumentacj¢ zgodnosci z PN i aprobatg
techniczng dopuszczajaca do ich stosowania.
Dostarczone na migjsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
| zgodnosci z danymi producenta oraz przeprowadzi¢ oglgdziny materiatow. A w razie
stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci, co do ich jakosci przed wbudowaniem nalezy je
podda¢ badaniom okreslonym przez |nspektora nadzoru.
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2.2. Drewno

Do konstrukcji drewniang stosuje si¢ drewno klasy K27 wedtug nastepujacych norm

panstwowych:

PN82/D-94021 Tarcica iglasta sortowana metodami wytrzymatosciowymi.

PN-B-03150:2000 Az1:2001 Konstrukcje drewniane. Obliczenia statyczne do projektowania.

Whytrzymatosci charakterystyczne drewna iglastego w MPa

L.p. Oznaczenie K27
1. Zginanie 27
2. Rozcigganie wzdhuz witokien 0,75
3. Sciskanie wzdtuz widkien 20
4. Sciskanie w poprzek wiokien 7
5. Scinanie wzdtuz wiokien 3
6. Scinanie w poprzek wiokien 15
Dopuszczane wady tarcicy
L.p. Wady K27
1. Scki w strefie marginalne;j 1do 1/2
2. ki w strefie marginalne;j 1do 1/3
3. Skret wiokien do 10%
4, Pekniecia, pecherze, zakorki 1 zbitki
a) gigbokie 1171
b) czotowe
5. Zgnilizna niedopuszczana
6. Chodniki owadzie niedopuszczalne
7. Szerokos¢ stojow 6 mm
8. Oblina Dopuszczana na dtugosci
dwu krawedzi do % szer.
lub dhug.
Krzywizna podtuzna:
— plaszczyzna 30 mm — dlagrubosci do 38 mm
10 mm — dlagrubosci do 75 mm
— bokéw 10 mm — dla szerokosci do 75 mm
5 mm — dlaszerokosci > 75 mm
Wichrowatos¢: 6% szerokosci
Krzywizna poprzeczna: 4% szerokosci

Rysy, falistos¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchylek grubosci i szerokosci elementu.
Nieréwnosci ptaszczyzn — plaszczyzny powinny by¢ wzajemnie rownolegle, boki prostopadte,
odchyleniaw granicach odchytek.
Nieprostopadtos$¢ niedopuszczalna.
Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne powinna wynosié¢ nie wigcej niz
20 %, Tolerancje wymiarowe tarcicy odchyiki wymiarowe desek powinny by¢ nie wigksze:

— w dtugosci do + 50 mm lub do - 20 mm dla 20% ilosci

— w szerokosci do + 3 mm lub do - Imm

— W grubosci do + 1 mm lub do - 1mm
odchytki wymiarowe bali jak dla desek,
odchytki wymiarowe tat nie powinny by¢ wigksze: dla tat
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0 grubosci do 50 mm,
— w szerokosci do + 2 mm lub i -1mm dla 20% ilosci,
— w grubosci do + 1 mm lub i -1mm dla20% ilosci,
dlatat o grubosci powyzej 50 mm,
— w szerokosci do + 2 mm lub i -1mm dla20% il osci,
— w grubosci do + 2 mm lub i -1mm dla 20% ilosci,
odchytki wymiarowe krawedziakow na grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz
+3mm i -2 mm odchytki wymiarowe belek na
grubosci i szerokosci nie powinny by¢ wigksze niz
+3mmi -2 mm

2.2.1 Pomost

Konstrukcja pomostu wykonana zostanie jako konstrukcja drewniana z drewna klasy K27
zabezpieczonego olg em ekol ogicznym metoda cisnieniowo-prozniowg w kolorze teak.

Projektowana konstrukcja drewniana pomostu wraz z balkonikami widokowymi oraz wiezyczka
dlaratownikow:
1. Pal drewniany ®22 cm - dgbowy
1.1.L=10m szt. 2
12.L=6,0m szt. 34
13.L=90m szt. 4
2. Kleszcze poprzeczne sosnowe 16 x 8 x 200 cm szt. 20
2.1. Kleszcze poprzeczne sosnowe 16 x 8 x 270 cm szt. 20
3. Legary podtuzne 14 x 10 x 500 cm szt. 20
3.1. Legary podtuzne 14 x 10 x 280 cm szt. 5
4. Legary podtuzne 14 x 8 x 500 cm szt. 20
4.1. Legary podtuzne 14 x 8 x 280 cm szt. 5
. Stezenia 12 x 8 x 260 cm szt. 18
. Poktad - deska modrzewiowa grub. 3,0 cm - 102 m?
. Krawedziak sosnowy 12 x 8 x180 cm szt. 4
. Krokwie sosnowe 12 x 8 x 145-190 cm szt. 8
. Krawedziak sosnowy 6 x 8 x 65 cm szt. 8
10. Deskowanie (sosna) gr. 2,5 cm - 7,2 m?
11. Porgcz sosnowa 5 x 8 x 200 cm  szt. 3
12. Podporadebowa 8 x 8 x 115 cm szt. 25
13. Krawedziak 8 x 5 x 280 cm szt. 5
14. Krawedziak 5 x 5 x 37 cm szt. 10
15. Stupek balustrady 10 x 10 x 140 cm szt. 20
16. Krawedziak 5 x 8 x 265 cm szt. 25
16.1 Krawedziak 5 x 8 x 55 cm szt. 50
16.2 Krawedziak 5 x 8 x 40 cm szt. 10
16.3 Krawedziak 5 x 8 x 30 cm szt. 10
16.4 Krawedziak 5 x 8 x 45 cm szt.10
17. Deska4 x 8 x 260 szt. 20

©O© 00N Ol

Do potaczen konstrukcji pomostu zastosowane beda sruby, nakretki i podktadki ze stali
nierdzewnegj oraz wkrety. Poktad pomostu przytwierdzony do legaréw za pomocag wkrgtow badz
gwozdzi ciesielskich.

1. Katowniki stalowe ocynkowane 100 x 100 x 2,5 mm

2. Wkrety do drewna 96 mm i 68 mm

3. Sruby M-16/400
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2.3. Lgczniki

Gwozdzie stosowac:
— gwozdzie okragte wg PN-84/M-81000.

Sruby stosowag :
— $ruby z tbem sze$ciokatnym wg PN — EN — 1SO 4014:2002
— $ruby z tbem kwadratowym wg PN — 88/ 82151

Nakretki stosowac:
— nakretki szesciokatne wg PN — EN — 1SO 4034:2002
— nakretki kwadratowe wg PN — 88/ 82151

Podktadki pod $ruby stosowac:
— podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010

Wkrety do drewna stosowac:
— WwkKrety do drewna z tbem sze$ciokgtnym wg PN-85/M-82501
— wkrety do drewna z tbem stozkowym wg PN-85/M-82503
— Wwkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

2.4. Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zabezpieczajace przed dziataniem
ognia powinny by¢ stosowane wytgcznie srodki dopuszczone do stosowania decyzjg I TB.
Drewno konstrukcyjne zabezpieczone musi by¢ olejem ekologicznym metodg cisnieniowo-
prézniowa w kolorze teak. Polega ona na odessaniu powietrza z komoérek drewna i wttoczeniu w
jego migjsce srodka impregnujacego.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano W ST 0 — Czes¢ ogolna.
3.2. Sprzet do wykonywania robot
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak tez

przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu. Do palowania uzywacé
kafarabadz wibromtota.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczqce transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 — Czes¢ ogolna.
4.2. Ogolne wymagania dotyczqce transportu sprietu i materiatow

Warunki i sposob transportu i sktadowania poszczegélnych materialow powinny byé
zgodne z wymaganiami zawartymi w instrukcjach producenta oraz odpowiednich normach.
Materiaty i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Podczas transportu
materiaty i elementy konstrukcji powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
mechanicznymi i utrata stateczno$ci. Materiaty i elementy z drewna powinny by¢ sktadowane na
poziomym utwardzonym podtozu. Elementy powinny by¢ sktadowane w pozycji poziomej na
podktadkach rozmieszczonych w taki sposéb, aby nie powodowaé ich deformacji i przy

6
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zapewnieniu statego dostepu powietrza. Odleglo$¢ sktadowanych elementéw od podioza nie
powinna by¢ mniejsza od 20 cm.

Laczniki i materialy do ochrony drewna nalezy sktadowaé w oryginalnych opakowaniach
w zamknigtych pomieszczeniach magazynowych, zabezpieczajacych przed dziataniem
czynnikow atmosferycznych. Elementy uktada¢ w sposob umozliwiajacy odczytanie
znakowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w: ST 0 — Czesé ogolna.

5.2. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot. Roboty nalezy prowadzi¢ zgodnie z dokumentacjg techniczng przy udziale srodkow, ktore
zapewnia osiagnigcie projektowanej wytrzymatosci, ukladu geometrycznego i wymiarow
konstrukgji.

5.2.1 Palowanie

Elementy konstrukcyjne pomostu — pale drewniane wbija¢ w dno jeziora przy pomocy
kafara badz wibromtota zgodnie z zatozeniami projektu. Roboty w tym zakresie powinny by¢
prowadzone tylko przez wyspecjalizowane firmy.

Whicie pai na akwenie odbywac si¢ bedzie z jednostki ptywajacej. Lodzie i pontony, na ktorych
maja by¢ zainstalowane kafary, nalezy wyposazy¢é w pomosty robocze.

Przy robotach palowych nalezy zwracac szczegdlng uwagg na:
— rownomierne obcigzanie pomostow roboczych,
— nieprzekraczanie dopuszczalnego obcigzenia pomostow roboczych.

Podczas wykonywania robot palowych na wodzie:
— pracownicy obstugujacy kafary powinni pracowaé¢ w kamizelkach ratunkowych,
— napomostach kafarow nalezy umiesci¢ kota ratunkowe,
— do pomostu roboczego powinna by¢ przycumowana odpowiednio oznakowana 1odz
ratunkowa.

5.2.2 Konstrukcje drewniane

Zakres wykonania konstrukcji szkieletu obiektu obgmuje catos¢ robot konstrukeyjnych
wraz z deskowaniem, ktore stanowi rownoczesnie poktad pomostu.
W zakres konstrukcji pomostu wchodza:

— Paledrewniane ®22 cm
— Kleszcze poprzeczne sosnowe 16 x 8 x 200 cm
— Legary podtuzne 14 x 10 x 500 cm
— Legary podtuzne 14 x 8 x 500 cm
— Stezenie 12 x 8 x 260 cm
— Poktad - deska modrzewiowa grub. 3,0 cm
W zakres konstrukcji wiezyczki dla ratownikéw wchodza:
— Paledrewniane ®22 cm
— Krawgdziak sosnowy 12 x 8 x 180 cm
— Krokwie sosnowe 12 x 8 x 145-190 cm
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— Krawedziak sosnowy 6 x 8 X 65 cm szt.
— Deskowanie (sosna) gr. 2,5 cm
— Porecz sosnowa 5 x 8 x 200 cm
W zakres konstrukcji balkonikow widokowych wraz z taweczka wchodza:
— Podporadebowa 8 x 8 x 115 cm szt. 25
—  Krawedziak 8 x 5 x 280 cm szt. 5
—  Krawgdziak 5x 5x 37 cm szt. 10
— Stupek balustrady 10 x 10 x 140 cm szt. 20
—  Krawedziak 5 x 8 x 265 cm szt. 25
— Krawedziak 5 x 8 x 55 cm szt. 50
— Krawedziak 5 x 8 x 40 cm szt. 10
— Krawedziak 5 x 8 x 30 cm szt. 10
— Krawedziak 5 x 8 x 45 cm szt.10
— Deska4 x 8x 260 szt. 20
Do budowy szkieletu nalezy stosowaé drewno sosnowe, klasy K27. Tarcica musi by¢ suszona
komorowo i czterostronnie strugana. Drewno nie moze mie¢ okreslonych normowo wad, na
przyktad chorych s¢kow lub pgknieé, bowiem zmniejszajg one jego wytrzymatos¢. W drewnie
suszonym komorowo nie ma zadnych zarodnikow plesni i grzybow. W czasie suszenia zabijane
sg takze larwy owadow oraz catkowicie zatrzymany jest proces sinienie drewna.
Wilgotnos¢ tarcicy z drewna sosnowego, z ktorej mozna budowac¢, powinna wynosic:
— niewigcej niz 18% - jesli elementy bedg obudowane,
— niewigcej niz 23% - jesli elementy beda na otwartym powietrzu.
Drewno przywiezione na budoweg nie powinno mie¢ wilgotnosci wigkszej niz 18-19%. W trakcie
budowy - trwajgcej przewaznie kilkanascie tygodni - drewno wysycha do wilgotnosci okoto
16%, co zapewnia maksymalng wytrzymatos¢ i niezmienno$¢ wymiarow elementow.
Drewno konstrukcyjne strugane jest bardzigf odporne na dziatanie ognia niz niestrugane:
ptomienie ognia $lizgaja si¢ po jego gtadkiej powierzchni. Drewno strugane jest rowniez rzadziej
atakowane przez owady, ktorym trudnig dostac si¢ do srodka elementu przez gladka
powierzchnie. Podczas budowy szkieletowego domu drewnianego zarowno inwestor, jak i osoby
nadzorujace budowe, powinni zwréci¢ szczegdlng uwage na jakos¢ materiatu stosowanego przez
wykonawce na konstrukcje drewniang budynku. Stosowanie innego drewna niz wymaga tego
technologia, a wigc o wilgotno$ci powyzej 18-19%, niesuszonego komorowo i niestruganego,
jest niedopuszczalne. Przekroje i rozmieszczenie elementéw powinno by¢ zgodne
z dokumentacja techniczng.
Dopuszcza si¢ nastepujace odchytki w rozstawie belek lub krokwi:
— do 2 cmw osiach rozstawu belek,
— do 1 cmw osiach rozstawu krokwi,
— w dhugosci elementu do 20 mm,
— w odlegtosci migdzy weztami do 5 mm,
—  w wysokosci do 10 mm.
Elementy nosne i konstrukcyjne z drewna klejonego warstwowo muszg by¢é wykonywane
w wyspecjalizowanych wytwoérniach gwarantujgcych pelnowartosciowy produkt. Prefabrykaty
sprawdzone pod wzgledem jakosci wykonania i zgodnosci z dokumentacja techniczng gotowe sg
do montazu na budowie.
Przygotowane do montazu konstrukcje ustawia si¢ lub naktada grupami wg ich rodzaju i kolejnej
numeracji w poblizu miejsca wbudowania i jak najblizej urzadzen podnosnikowych.
Montowane elementy muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami w trakcie ich
przemieszczania na budowie.
Podnoszone powinny by¢ w sposob nie wywolujacy niebezpiecznych obcigzen.
Nalezy przestrzega¢ by sztywnos$¢ przestrzenna konstrukcji byla zapewniona w kazdej fazie
montazu.
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5.2.3 Deskowanie

Podtoze powinno odpowiada¢ wymaganiom podanym w normie PN-80/B - 10240.
Powierzchnia podtoza winna by¢ rowna, przeswit pomiedzy powierzchnig podloza a tatg
kontrolna, o dtugosci 2 m nie moze by¢ wigkszy niz 5 mm. Deski powinny by¢ utozone strong
rdzeniowa ku gorze. Kazda deska winna by¢ przybita do belki dwoma gwozdziami. Dhugos¢
gwozdzi powinna by¢ 3 do 3,5 razy wigeksza od grubosci desek. Czota desek powinny stykac sie
na belkach. Szczeliny miedzy deskami nie powinny by¢ wigksze niz 2 mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan powinny by¢ zgodne normami.

Dostarczone na plac budowy materiaty nalezy kontrolowaé¢ pod wzgledem ich jako$ci. Zasady
dokonywaniatakig kontroli powinien ustali¢ Kierownik budowy w porozumieniu z Inspektorem
nadzoru.

Kazda dostarczona partia materiatbw powinna by¢ zaopatrzona w $wiadectwo kontroli
producenta. Nie dopuszcza Si¢ stosowania do robot materialow przeterminowanych, dla ktoérych
okres gwarancyjny minat.

Wyniki badan materiatéw powinny by¢ wpisywane do dziennika budowy akceptowane przez
Inspektora budowy.

Badania elementéw przed ich zmontowaniem powinny obejmowac:

— Sprawdzenie wykonania potaczen na zgodnos¢ z wymogami podanymi w dokumentacji
techniczng.

— Sprawdzenie wymiarow wzornikow (szablonow) 1 konturdbw oraz wymiaréw
poszczegolnych elementéw konstrukcji nalezy przeprowadzié¢ za pomocg pomiaru taSma
lub inna miarg stalowa z podziatka milimetrows, przez stwierdzenie ich zgodnosci
zdokumentacja techniczng 1 wymaganiami podanymi w ninigjszych warunkach
technicznych.

— Sprawdzanie wilgotnosci drewna

— Jakos¢ sortowanej sztuki tarcicy nalezy okresla¢ w miejscu maksymalnego
nagromadzeniawad drewna.

— Przy ocenie tarcicy ze wzgledu na wystepowanie sckow nalezy bra¢ pod uwage
najbardzig wadliwy przekroj w dang sztuce tarcicy, bez wzgledu na jego odleglos¢ od
Czota tarcicy; przy ocenie danej sztuki tarcicy dopuszcza si¢ pominiecie s¢kow o $rednicy
mnigszg niz 5 mm.

Kontrola jakosci robot zwigzanych z wykonaniem konstrukcji pomostu i wiezyczki dla
ratownikow powinna by¢ przeprowadzona w czasie wszystkich faz robot zgodnie wymaganiami
Ujetymi w Polskich Normach.

Wyniki przeprowadzonych badan nalezy uzna¢ za dodatnie, jezeli wszystkie wymagania dla
dang fazy robot zostaty spetnione. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostalo spetnione, nalezy
dang faze robot uznaé za niezgodng z wymaganiami normy i po dokonaniu poprawek nalezy
przeprowadzi¢ badania ponownie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogolna.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robot budowlanych polegajacych na wykonaniu konstrukcji drewnianeg
jest 1 m® konstrukdji.

Jednostka obmiarowa robot budowlanych polegajacych na wykonaniu nawierzchni pomostu jest
1 m? powierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w: ST 0 — Czes¢ ogalna.

8.2. Odbior robot

Podstawe do odbioru robdt powinny stanowi¢ nastepujgce dokumenty:
— dokumentacja projektowa powykonawcza z naniesionymi ewentualnymi zmianami
i uzupeieniami,
— Daziennik budowy,
— dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatow,
— protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych.

Przy odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢:
— zgodnos¢ wykonania z Dokumentacja Projektowa oraz ewentualnymi zapisami
w Dzienniku budowy dotyczacymi zmian i odstepstw od dokumentacji projektowej,
— protokoty z odbioréw cze$ciowych i realizacj¢ postanowien dotyczgca usuniecia usterek,
— aktualnos¢ dokumentacji projektowe dotyczaca wprowadzenia wszystkich zmian
i uzupekien.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w: ST 0 — Czes¢ ogdlna.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-EN-844-1: 2002 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogodlne.

PN-EN-844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy wspdlne dla
drewna okragtego i tarcicy.

PN 82/D-94021 Tarcica  iglasta  konstrukcyjna ~ sortowana  metodami
wytrzymatosciowymi.

Din 1055 ,»Obciazenie w budownictwie spowodowane oddziatywaniem sit
Ssacych wiatru”

PN-1SO-9000 (Seria 9000,9001, 9002, 9003 i 9004)

Normy dotyczace systemow

zapewnianiajakosci i zarzgdzanie systemami zapewniania jakosci.
PN-EN-10230-1:2003 Gwozdzie z drutu stalowego.

10.2. Inne materialy
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych tom 1 czgs¢ 2. Arkady.
Warszawa 1990. Wydanie 4.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem ninigjsze Szczegolowej Specyfikacji Technicznej S wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem pokrycia dachowego na stanowisku dla
ratownikow w ramach inwestycji Pomosty przy Lazienkach w Powidzu.

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
I kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z inwestycjg wymieniong w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot

Roboty, ktorych dotyczy SST, obgimuja wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majgce na celu
wykonanie pokrycia dachowego zwiazanej z ww. inwestycja.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST S3 zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami
I wytycznymi.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano W ST 0 — Czes¢ ogalna.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST' i poleceniami Inspektora nadzoru.

2. Materialy
2.1. Warunki ogdélne stosowania materiatow

Warunki  ogolne stosowania materiatow, ich pozyskiwania i Skladowania podano
w ST 0 — Czes¢ ogolna.

2.2. Papa podkiadowa
Papa bitumiczna podktadowa przybijana na gwozdzie papowe.
2.3. Papa typu gont bitumiczny

Termozgrzewa na dachowka bitumiczna w kolorze czerwonym, wzér karpiowka.
Whasciwosci:

Wymaganiawg normy PN-EN 544:2000

Stabilnos¢ wymiarowa (szer./dlug.) — 3 mm

Wymiary
— szerokosé (1000+3) mm
— wysokos¢ trojkat, prostokat, karpiowka heksagonalny, (340+3) mm
arkadia (310+3) mm

Zawartos¢ asfaltu — 1000+150 g/m?

Maksymalna sita rozciggajaca — N/50mm

— kierunek zgodnie z szerokoscig >600

— kierunek zgodnie z wysokoscig >400

Wytrzymatos¢ na rozdzieranie gwozdziem >100 N
Reakcjanaogien — KlasaE

Oddziatywanie ognia zewngtrznego — BROOF(t1)
Calkowita ilos¢ masy asfaltowej — min 1300g/m?
Odpornos¢ na promieniowanie UV — wynik pozytywny
Odpornos¢ na sptywanie w temperaturze 90°C <2 mm
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Nasigkliwosé < 2%

Przyczepnos¢ posypki mineralnej <2,5 g
Maksymalna sita rozciggajaca N/50mm

— kierunek zgodnie z szerokoscig ~ >600

— kierunek zgodnie z wysokoscig ~ >400
Wytrzymatos¢ na rozdzieranie gwozdziem >100 N

3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu

Ogoblne warunki stosowania sprzetu podano w ST 0 — Czes¢é ogolna.
3.2. Sprzet do wykonania roboét

Rodzaje sprzgtu uzywanego do robot objetych niniejsza SST pozostawia Si¢ do uznania
Wykonawcy, po uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru budowlanego. Jakikolwiek sprzet, maszyny
lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakoSciowych roboét i przepisow BIOZ
zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. Transport

4.1. Warunki ogdlne transportu

Ogoblne warunki transportu podano w ST 0 — Czes¢ ogdlna.
4.2. Papa

Wszystkie materialy papowe mozna przewozi¢c dowolnymi $rodkami  transportu
zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatadunek, transport i roztadunek
materiatlow nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym.
Szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na roztadunek w warunkach zimowych i magazynowanie
w ogrzewanych magazynach.

Pape powinno si¢ przechowywa¢ w suchych i przewiewnych pomieszczeniach. Paczek nie
wolno uktada¢ bezposrednio na ziemi, lecz na klockach o wysokosci okoto 20 cm. Pape
przeznaczong do dtuzszego sktadowania nalezy przejrzec, a nastepnie przetozy¢é poszczegolne
arkusze przektadkami tak, aby umozliwi¢ swobodng cyrkulacje powietrza.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogodlne warunki wykonania roboét

Ogolne warunki wykonaniarobot podano w ST 0 — Czes¢ ogolna.
5.2. Pokrycie papa

Roboty powinny by¢ wykonywane w sposob i zgodnie z wymaganiami podanymi w normie
PN-80/B10240, z tym ze:

Pokrycia papowe nalezy wykonywaé w porze suchej, przy temperaturze powyzej 5°C.

Do mocowania papy podktadowej nalezy uzywa¢ gwozdzi papiakéw w ilosciach i odstgpach
zalecanych przez producenta pokrycia.

Szerokos¢ zaktadow papy w kazdej warstwie powinna wynosi¢ co najmniej 10 cm; nalezy je
wykonywac zgodnie z kierunkiem spadku potaci.

Zaktady kazdej nastepnej warstwy papy powinny by¢ przesunigte o 1/2 szerokosci rolki (0,50 m)
W migjscach zatamania powierzchni potaci dachowej pokrycie nalezy wzmocnié, uktadajac pod
pierwszg warstwe pokrycia dodatkowa warstwe papy.

Papa przed uzyciem powinna by¢ przez 24 godz. przechowywana w temperaturze nie nizszej niz
18°C. Bezposrednio przed ulozeniem papa moze by¢ luzna zwinicta w rolke i rozwijana z niej
w trakcie przyklgania.
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Papa bitumiczna przybijana na gwozdzie papowe ma stuzy¢ jako podktad pod pokrycie z gontow
bitumicznych.

Nie nalezy uzywac¢ gontdw z paczek o roznych datach produkc;ji.

Uzywac¢ gwozdzi papowych ocynkowanych o $rednicy min 3 mm, dlugo$¢ min 25 mm i $rednicy
gtowki min 8 mm w ilosci 6 szt. na jeden arkusz.

Gwozdzie wbija¢ prostopadle. Po wbiciu gtowka ma by¢ w jednej plaszczyznie co gont.

Kolgny rzad musi nachodzi¢ na poprzedni tak aby przykrywat mocowania.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0 — Czes¢ ogdlna.
Kontrolajakosci robot polega na sprawdzeniu:
— jakosci zastosowanych materiatow,
— doktadnosci wykonania robot,
— jakosci potgczen elementéw pokrycia dachowego,
— zgodnosci wykonanych prac z dokumentacja projektowa i SS7,
— estetyki wykonania robot.

6.2. Kontrola jakosci materiatéw

Inspektor nadzoru inwestorskiego powinien mie¢ dostep i prawo do kontroli wszystkich atestow
I certyfikatéw materialow wykorzystywanych do wykonania pokrycia dachowego.

7. Obmiar robét

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w ST 0 — Czesé ogdlna.
7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1 m? pokrycia dachowego.

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST 0 — Czes¢ ogdlna.
Odbi6r robdt polega na sprawdzeniu materiatow oraz jakosci wykonania robot dekarskich.

9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST 0 — Czes¢é ogdlna.
Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegolnych pozycji zawartych w wycenionym przez
Wykonawcg przedmiarze robdt, a zakres czynnos$ci objgtych ceng okreslony jest w ich opisie.

9.2. Ceny jednostkowe

Ceny jednostkowe obgmuja:
— dostarczenie niezbednych materiatéw i innych czynnikow robot dekarskich,
— montaz pokrycia dachowego wraz ze wszystkimi jego elementami wykonczeniowymi,
— prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy.
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10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-B-02361:1999 Pochylenia potaci dachowych.

PN-B-24620:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno.

PN-74/B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania.

PN-91/B-27618 Papa asfaltowa na osnowie zdwojong przeszywanej z tkaniny
szklang i welonu szklanego.

PN-B-27620:1998 Papa asfaltowa na wel onie szklanym.

PN-89/B-27617 Papa asfaltowa na tekturze budowlang.

PN-80/B-10240 Pokrycia dachowe z papy i powltok asfaltowych. Wymagania
i badania przy odbiorze.

10.2. Inne materialy
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych - czgs¢ C: zabezpieczenie
i izolacje, zeszyt 1. Pokrycia dachowe, wydane przez ITB - Warszawa 2004 r.




