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D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SR svymagania szczegotowe dotyce wykonania i odbioru Robot zywanych z
rozbiorky elementéw drog w ramacfBUDOWY ULICY D EBOWEJ W DABROWCE , GMINA
STAROGARD GDANSKI”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokurRezetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyazasad prowadzenia zgodnie z Dokument&ujpjektova
Robo6t zwizanych z rozbiérki odwozem gruzu nagiujacych elementéw drog:
- rozebranie nawierzchni z ptyt yomb 399,0 M
- rozebranie krawznikow betonowych - 51,0 m,

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej $Tzgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce Robot
Ogodlne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania agjtrkt. 1.5.

2. MATERIALY

Wiasndcia Zamawiajcego § nastpujace materiaty, ktérych przydatéio do ponownego ziycia
zostanie dokonana przez Kierownika Projektu:
- gruz asfaltowy rozdrobniony (destrukt),
- materialy kamienne,
- kostka betonowa
- piyty zelbetowe drogowe petne zimrowe,
Przydatne materialy z rozbiorki zosgamywiezione w miejsce wskazane przez Kierownikgédkta.
Materialy bezuyteczne zostanusungte i wywiezione z terenu budowy oraz zutylizowareekoszt
Wykonawcy.

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne" Bkt

3.1. Sprzet do rozbidrki
Do wykonania rob6t rozbiorkowych najestosowa nas¢pujacy sprzt:
- koparki podsgbierne 0,5 1,0 m3,
- fadowarki,
- frezarki mas bitumicznych,
- koparko-tadowarki uniwersalne,
- mioty pneumatyczne,
- samochody grarowe,
badz inny sprzt zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagagigne" pkt. 4.
4.1. Wykonawca zapewni sukcesywny odwOz materiatow zgrm rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5
niniejszej ST.
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4.2. Srodki transportowe natg dostosowa do rodzaju przewimnych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST D-M.00MQWymagania ogdlne” pkt.5.
5.1. Wykonanie Robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i ulic obejmujsunécie z pasa drogowego wszystkich
elementéw wymienionych w pkt.1.3 zgodnie z lokatjzapodan w Dokumentacji Projektowej lub wg
wskaza Kierownika Projektu.

Warstwy nawierzchni naky usuwa przy zastosowaniu smtz wymienionego w pkt. 3. lub w
sposoOb zalecony przez Kierownika ProjektusliJdo usuwania warstw nawierzchni zastosowane pgsta
frezarki, to naley speiné warunki okrélone w Specyfikacji Techniczne D.05.03.11 ,Frezoigan
nawierzchni asfaltowych”.

W przypadku rozbiérek mniejszych elementow drag miejscach trudno daginych dla sprgu
mechanicznego, dopuszcza giczne prowadzenie robot rozbidrkowych.

Ewentualne doty (wykopy) powstate po rozbiorarentéw drog, znajdage sé w miejscach, gdzie
zgodnie z DokumentagjProjektove beda wykonane wykopy powinny Bytymczasowo zabezpieczone.
W szczegodlnégci nalezy zapobiec gromadzeniwesiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyKagy)
nalezy wypelnic warstwami odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢ zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w ST D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

Jdli rozbiérka elementéw ulic wymaga ograniczeniargkesci jezdni istniejcej, to Wykonawca
moze przysipi¢ do Robdét dopiero po wykonaniu objazdu tymczasowego

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako Rob6t podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og0|okt. 6.

6.1. Kontrola jakdci Robét polega na wizualnej ocenie komplétmach wykonania. Zagsczenie gruntu
wypetniapcego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i przepustéw powinredrsg
odpowiednie wymagania oktene w ST D.02.00.00. ,,Roboty ziemne”

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w ST D-M.00000\Wymagania ogélne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest:

- 1 nf (metr kwadratowy) rozebranej podbudowy lub navakenz lub chodnika,

- 1 m (metr) rozebranego kraunika ulicznegoscieku , przepustu i drenu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00@0Wymagania ogolne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne". pkt
0.

9.1. Cena jednostkowa
9.1.1. Cena jednostkowa rozebrania 1 mawierzchni (chodnika) i podbudowy obejmuje gasiace

CZynngaci:
- roboty przygotowawcze,




oznakowanie miejsca robét,

pokruszenie nawierzchni i podbudowy,

wyréwnanie i zagszczenie podia po usuritych elementach,
segregacja materiatow z rozbiérki do odzysku i atfia
wywdéz materiatéw z rozbiorki poza afir budowy,
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

optak za przygcie gruzu na wysypisko lub utylizacj

9.1.2 Cena jednostkowa rozebrania 1 m przepuysieku obejmuje nagbujace czynnéci:
wyznaczenie przepustu przeznaczonego do rozbiérki,

rozkucie i zerwanie nawierzchni w @bie robot,

odkopanie rozbieranego elementu,

rozkucie rozbieranego elementu,

usungcie tawy fundamentowej,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiorki pozagbbudowy,

zakup i transport materiatdw w #oi wystarczajcej do zasypania dotéw po przépie,
wbudowanie materiatu do zasypania i garzenia dotu zgodnie z wymaganiami Specyfikacji,
uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

oplak za przygcie gruzu na wysypisko lu utylizacj

9.1.3 Cena jednostkowa rozebrania 1 m kravikOw obejmuje nagpujgce czynnéci:
odkopanie krawznikow,

reczne wygcie kraweznikdw wraz z oczyszczeniem,

ewentualne przesortowanie materiatlu uzyskanegalddiki, w celu ponownego jegaycia,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i fundamentu,

uzupetnienie i wyrbwnanie podia,,

zatadunek i wywéz materiatéw z rozbiorki pozagbbudowy,

uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot,

optak za przygcie gruzu na wysypisko lub utylizacj

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. ®fania i badania.

Prawo Ochrongrodowiska.




