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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt przygotowawczych zwigzanych z
zadaniem:

.Budowa placu zabaw przy ul. T. Ko$ciuszki na dziatkach Nr: 238/, 239/2, 238/9 obreb 6 miasta Kamienna Gora”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot obje-
tych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi czynnos$ciami umozliwiajacymi
i majacymi na celu odtworzenie w terenie potozenia obiektdw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie obiektéw i punktow wysokoSciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem obiektéw i punktéw wysoko$ciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktdw gtownych i punktow wysokoSciowych,
b) uzupetnienie dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokoSciowych (reperdw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie i ewen-
tualne odtworzenie,
f) sporzadzenie pomiarow geodezyjnych powykonawczych.

1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne - punkty zatamania osi, punkty kierunkowe.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST - 00.00.00
.Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogodlne”.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych nalezy stosowal pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o dtugo$ci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania, powinny
mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktdéw nalezy stosowat paliki drewniane $rednicy
od 0,05 do 0,08 m i dtugosSci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od
0,04 do 0,05 m. ,Swiadki” powinny mie¢ dtugoéé okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogodlne” .
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowal nastepujacy sprzet:
— tfeodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- taty,
— tasSmy stalowe, szpilki.
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Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokoSciowych powinien gwarantowat uzyskanie wymaganej do-
ktadnoSci pomiaru.

L. TRANSPORT

4.1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
4.2, Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogblne zasady wykonania robdt podano w ST - 00.00.00 , Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przejat od Zamawiajgcego dane zawierajgce lokalizacje i wspotrzedne punktow
gtownych oraz reperdw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzit obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robdot. Prace pomiarowe powinny by wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtownych trasy i (lub) reperdw roboczych. Btedy te powinny by usuniete na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreSlone w dokumentacji projektowej s3 zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdoznig sig od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno byC zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce. Wszyst-
kie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga byt rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikdw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie musza by zaopatrzone w oznaczenia okreslajagce w sposdb wyrazny i
jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczef powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonaw-
ca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczefn w czasie trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekaza-
ne przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkdw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtéwnych i punktéw wysokoSciowych.

Punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze
dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami gtownymi na odcin-
kach prostych nie moze przekracza¢ 50 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokoS$ciowe (repery robocze) przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Repery robocze nalezy zatozyt poza granicami robdt.. Jako repery robocze mozna wykorzystat punkty state na stabilnych, istnie-
jacych budowlach. O ile brak takich punktdw, repery robocze nalezy zatozyt w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikdw
stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperow roboczych nalezy okreSlat z taka doktadnoScig, aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od &
mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperéw pahstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i
jego rzednej.

5.4. Tyczenie

Tyczenie nalezy wykonat w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonego obiektu w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byt wieksze niz 5 cm.
Rzedne niwelety punktdow nalezy wyznaczyC z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreSlonych w dokumentacji projekto-
wej.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie grani-
cy robdt), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miej-
scach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowat dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowat w przy-
padku nasypéw o wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
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dostosowal do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiadat odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiat wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumentacja projek-
towa.

5.6. Dokumentacja geodezyjna powykonawcza
Pomiary powykonawcze zgodnie z zapisami umownymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakoSci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogblne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest /kpl/ - komplet robot.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST - 00.00.00 ,Wymagania ogblne”.
8.2. Sposdb odbioru robot

Odbiér robdt zwigzanych z wytyczeniem obiektéw w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikdw pomiaréw geodezyjnych
lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Zarzadzajacemu realizacjg umowy.

9. PODSTAWA PtATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 00.00.00 , Wymagania ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktdw gtownych osi trasy i punktow wysokoSciowych,
— uzupetnienie osi frasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktdéw wysokosciowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtwo-
rzenie,
— wykonanie pomiaréw geodezyjnych powykonawczych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
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