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D — 01.01.01 ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY | PUNK TOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wfiyania i Odbioru Rob6t (ST)aswymagania
dotyczice odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysclawych w ramactbudowy ulic w Biatych Btotach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako d@ninprzetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tid®gowej oraz poteenia
obiektow irzynierskich.
Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:
- trasy drogowej
- wyznaczenie sytuacyjne i wysalaowe punktow gtdéwnych osi trasy i punktéw wysékimwych
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych (reperéw roboczych)
- wyznaczenie parametréw tuku
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych
- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i odtworzenie.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysgkimwych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
a) pomiar wysokéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejdcaiasy,
b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),
¢) wyznaczenie parametréw tukéw pionowych i poziomych,
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscachattiarystycznych,
e) zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochronh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.3.2. Wyznaczenie obiektuzynieryjnego
Wyznaczenie  obiektu #ynieryjnego  obejmuje  sprawdzenie = wyznaczenia  osi iekbb
i punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposaéb trwaly, @okrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzriezusytuowania obiektu.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi tragynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2 Pozostale okienia podstawowe aszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania g’

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne  wymagania dotygze materiatdbw, ich  pozyskiwania i skladowania padan
w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy naje stosowa, dla punktéw utrwalanych
w istniefcej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grandbo6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny énie
$rednie od 0,15 do 0,20 mi dlugéod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugcéci od 0,04 do 0,05 m
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»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowarayz6tto z czarnym napisem, wykonany z betonu
B-25 zbrojonego 4 ptami & 10.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysci@mvych naley stosowa nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidregjo

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D- Q0®PANymagania ogdlne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &ywykonane zgodnie z oboazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7)
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej i wysékimwej oraz punktéw granicznych najepobra z
Powiatowego &rodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznegddnie z obowizujacymi przepisami —
Ustawa Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylkonjestka wykonawstwa geodezyjnegozeagtaszé roboty i
pobierg materiaty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #aia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomé o tym Inspektora Nadzoru.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinng lzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez
Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzbyé zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw. Forma i wzér
tych oznacze powinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktdw pomiarowych i ich oznasze czasie
trwania robét. Wszystkie prace pomiarowe koniecdfe prawidtowej realizacji rob6t nale do obowazkéw
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtdwnych osi trasy i punkw wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, azak
dowiazane do punktow pomocniczych, padmych poza granicrobot.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej,

a takee przy kadym obiekcie iaynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zadanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze smma wykorzystd punkty state na stabilnych, istniejych budowlach
wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repemshpocze nalgy zatazry¢ w postaci stupkdédw betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonyclgmuncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru.

16




D-01.01.01

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtaj wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektovsg oraz inne dane geodezyjne m.in.
pobrane z Powiatowego Wdu Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej, praykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lege rzadziej, ni co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dodmiracji projektowej nie me by wigcksze nk 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozgdtadirog. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy
z dokfadndcia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafeuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.Usgnie pali z osi
trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykorsarebot zaspi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza graaioobot

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robét), zgodnie z dokumeniggjojektows oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robdmiejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzo

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopOw naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowa w przypadku nasypow o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw ghbszych ni 1
metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtéc ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektowy.

5.6. Wyznaczenie pofzenia obiektéw inzynierskich
Dla kazdego z obiektdw itynierskich naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okgtajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D- 00.00.00 ,Wymagania ogblne

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé¢ wedtug ogdélnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00000\/magania ogélne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarow jest:
- km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
- obmiar rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A)@nagania ogoine”

8.2. Sposi6b odbioru robét
Odbiér robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gerginej, ktére Wykonawca przedktada Inspektorowd au.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
Zgodnie z DokumentagjProjektova nalezy wykona:
- wyznaczenie trasy i punktéw wysakoowych w terenie rowninnym.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob64t obejmuje:
wyznaczenie osi trasy i punktéw wysékmwych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie parametréw tukow poziomych i pionowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktachaittarystycznych trasy na podstawie wtasnych pomiaré
wykonanych wczéniej w terenie (odcinki okje zgtoszeniem),
wyznaczenie przekrojow  poprzecznych w  punktach  attarystycznych dla  chodnika
i zatok autobusowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatuge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

NGO~

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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