PRZEDMIAR ROBOT
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KOBRA wer. 14

Temat nr: 029-000-0004
Czarnkéw
Budowa: Czarmkow
Obiekt:  Obiekty OSR-u
Adres: Czamkéw ul. Nowa
PRZEDMIAR ROBOT
Data: 2020-12-18 Str. 1
Lp. Podstawa kalkulacji / opis pozycii los¢ Jedn. mian
1 STAN: Oswietienie matego hoiska OSIR |
1| KNR 2-01 0701.1-02 MGPiB wyd.IV 1996 120,000 \ m
Reczne kopanie rowow kablowych o gtebokosci do 0,6mi szerokosci dna do 0,4m w gruncie kategorii |ll .
2 | KNR 5-10 0107-02 MGPIB wyd.V 1994 120,000 | m
Reczne ukladanie w kanatach odkrywanych kabli wielozytowych 4x4mma2 o masie do tkg/m, bez mocowania l
3 | KNR 5-08 0608-07 MGPiB wyd.V 1993 120,000 |m
Uktadanie bednarki o przekroju do 120mm2 w rowach kablowych
4| KNR 2-01 0704.2-01 MGPiB wyd.IV 1996 120,000 | m
Reczne zasypywanie rowow kablowych o gigbokosci do 0,6m i szerokosci dna do 0,4m w gruncie kategorii -l
5 | KNR 5-10 0708-01 MGPiB wyd.V 1994 2,000 | szt
Reczne stawianie stupow oéwietleniowych stalowych, o masie do 250kg w gruncie kategorii -1l
6| KNR 5-10 1005-08 MGPiB wyd.V 1994 4,000 \ szt
Montaz opraw LED, na zamontowanym wysiegniku .
7| KNR 5-10 1004-03 MGPiB wyd.V 1994 12,000 {m B
Weigganie przewodow w wysiegnik na ziemi (naktady na 10m - 1 przewodu)
2*600= 12,000
Razem = \ T 42,000|m
& | KNR 5-08 040201 MGPiB wyd.V 1993 } 1,000 szt

Przykrecenie do gotowego podioza bez czgsciowego rozebrania i podigczenia aparatow o masie do 2,5kg z 2 '
| otworami mocujacymi - zabezpieczenie C 25

- Koniec wydruku ---
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