PROJEKT

CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

dla realizacji zadania:

»Przebudowa ulicy Szczebrzeskiej od km 0+000,00 do km 0+975,75 (km
robocza) oraz remont odcinka ul. Szczebrzeskiej oraz M. Rotundy od km
0+975,75 do km 1+512,65 (km robocza) w Zamosciu™.

Inwestor :
Miasto Zamos¢
ul. Rynek Wielki 13
22-400 Zamos¢

Opracowat:
Dawid Blicharz

Zamos$¢, grudzien 2019r.



Zawartos¢ opracowania

1.Opis techniczny zawierajacy:

-podstawe¢ opracowania

-charakterystyke drog 1 warunkéw ruchu

-uzasadnienie 1 zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
-termin wprowadzenia projektowanej czasowej organizacji ruchu



OPIS TECHNICZNY
do projektu czasowej organizacji ruchu drogowego na realizacj¢ zadania:
»Przebudowa ulicy Szczebrzeskiej od km 0+000,00 do km 0+975,75 (km
robocza) oraz remont odcinka ul. Szczebrzeskiej oraz M. Rotundy od km
0+975,75 do km 1+512,65 (km robocza) w ZamosSciu™.

I. Podstawa opracowania

- Zlecenie Inwestora

- projekt budowlany przebudowy oraz remontu ulic,

-rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych 1

Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakow 1 sygnatow drogowych

(Dz.U. Nr 170 poz. 1393),

-rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie

szczegotowych warunkdéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania

nadzoru nad tym zarzgdzaniem (Dz.U. z 2003 r. Nr 177 poz. 1729),

-szczegOlowe warunki techniczne dla znakow 1 sygnatow drogowych oraz
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego 1 warunki ich umieszczania na
drogach — Zalaczniki nr 1-4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia
3 lipca 2003 r. (Dz.U. Zatacznik do nru 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia
2003 1.).

II. Charakterystyka drog i warunkow ruchu

Opracowaniem objeto planowany do przebudowy odcinek ulicy
Szczebrzeskiej od km 0+000.00 do km 0+975,75 (km robocza) oraz do remontu
odcinek ulic Szczebrzeskiej oraz M. Rotundy od km 0+975.75 do km 1+512,65
(km robocza) w miejscowosci Zamo$¢. Planowana przebudowa oraz remont ulic z
miejscami postojowymi oraz chodnikoéw na wspdlne ciagi pieszo-rowerowe.
Odcinek przewidziany do przebudowy oraz remontu znajduje si¢ w rejonie
Starego Miasta. Ruch samochodoéw na danym odcinku jest umiarkowany, glownie
samochodow do 8 ton. Przebudowa oraz remont odcinké6w ulic ma na celu
uporzadkowanie ruchu jak rdwniez poprawe bezpieczenstwa uzytkownikoéw drogi
oraz chodnikow.

Rejon planowanych prac lezy w ,,obszarze zabudowanym” w miejscowosci
Zamos$¢. W tej czeSci miejscowosci wystepuje oznakowanie pionowe oraz
oznakowanie poziome.

I11. Uzasadnienie i zakres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu

W celu umozliwienia bezpiecznego wykonania robdt zwigzanych z
przebudowg oraz remontem odcinka ulic Szczebrzeskiej oraz M. Rotundy wraz z
mostami, chodnikami 1 miejscami postojowymi, czasowg organizacje ruchu
podzielono na trzy zadania:
—remont kraweznikow, chodnikéw wraz ze zjazdami oraz miejscami
postojowymi, zakres robot mozna zmniejszy¢ ograniczajac si¢ do prac
wykonywanych na mniejszym odcinku zachowujac schemat czasowej organizacji
ruchu tylko w skroconym zakresie,



—remont nawierzchni jezdni ulic Szczebrzeskiej oraz M. Rotundy - roboty
zwigzane z przebudowg oraz remonem jezdni ze wzgledu na zakres robot
podzielono na cztery etapy:
a) ul. Szczebrzeska - strona prawa oraz lewa od krawedzi jezdni — km od
0+000,00 do km 0+975,75,
b) ul. Szczebrzeska - strona lewa oraz prawa od osi drogi — km od
0+000,00 do km 0+975,75 ,
c) ul. Szczebrzeska oraz M. Rotundy — strona prawa — km od 0+975,75 do
1+512,65,
d) ul. Szczebrzeska oraz M. Rotundy — strona lewa — km od 0+975,75 do
1+512,65,
- przebudowa obiektéw mostowych — ze wzgledu na zakres robot podzielono na
cztery etapy:
a) ul. Szczebrzeska - strona prawa, km 0+249,00,
b) ul. Szczebrzeska - strona lewa, km od 0+249,00,
¢) ul. Szczebrzeska — strona prawa — km od 0+771,50,
d) ul. Szczebrzeska — strona lewa — km od 0+771,50,

Wylaczone z ruchu odcinki jezdni oraz chodnikéw beda stanowié
zabezpieczenie strefy prowadzonych robot.

Ze wzgledu na duzy zakres robot, specyfike wykonania prac oraz istniejaca
zabudowe prace zwigzane z przebudowg oraz remontem nalezy wykona¢ zgodnie
ze schematami organizacji ruchu, ktora zapewni bezpieczenstwo uzytkownikoéw
ulicy jak réwniez pracownikOw wykonujacych prace budowlane.

Oznakowanie strefy robot:

- przebudowa oraz remont kraweznikoéw, chodnikow —rys.1, 2, 5, 6,
- przebudowa oraz remont jezdni -1ys. 3,4,7,8,
- przebudowa mostow —rys. 9, 10, 11, 12.

Ze wzgledu na duzy zakres robot zwigzanych z remontem chodnikow 1
kraweznikow istnieje mozliwo$¢ etapowania robot na mniejsze odcinki.

Remont nawierzchni jezdni ze wzgledu na specyfike uktadania nawierzchni —
roboty szybko postepujace jest mozliwy do wykonania caty etap w ciggu jedne;j
dziatki roboczej jak rowniez jest mozliwy podzial na mniejsze etapy zachowujac
schemat oznakowania zgodnie z przedmiotowym opracowaniem skracajac tylko
odcinek robot.

W przypadku prowadzenia rob6t na istniejacych zatokach autobusowych nalezy
wyznaczy¢ tymczasowy przystanek w najblizszej bezpiecznej lokalizacji
istniejace] zatoki. Uwzgledni¢ nalezy rowniez ewentualne utwardzenie terenu pod
tymczasowe przystanki oraz przestawienie znaku D-15 w nowej lokalizacji
tymczasowego przystanku.

Obliczenia sygnalizacji §wietlnej. Kierowanie ruchem wahadlowym nalezy
prowadzi¢ za pomocg sygnalizatorow trzykomorowych (czerwony, zotty, zielony)
1 $rednicy soczewek 300mm. Program sygnalizacji $wietlnej dla odleglosci
migdzy sygnalizatorami 550 m.- dla etapu 71 8.



zatozona predkos¢ ewakuacji V= 30km/h=8,33m/s

czas mi¢dzyzielony tm=t; Tte-tg

czas sygnatu zottego t, = 3s

czas sygnatu czerwonego z zottym t-c,=1s

czas ewakuacji te =(Sc+1,)/ Ve

dtugos¢ drogi ewakuacji S. = 550+2x20= 590 m
dtugos¢ pojazdu l,=10m

czas ewakuacji t. =(590+10)/8,33=72,03 s
przyjety czas ewakuacji t.=73s

czas mi¢dzyzielony tn=3+73=76s

dtugos¢ sygnatu zielonego -30s

Temin=30+76+3+30+76+1=216s

W przypadku robot polegajacych na uktadaniu masy bitumicznej (roboty
szybko postepujace) alternatywnie mozna zastosowac reczne kierowanie ruchem
przez przeszkolonych sygnalistow.

Rozmieszczenie poszczegdlnych elementdw oznakowania 1 zabezpieczenia
robot przedstawiono na Planach Sytuacyjnych w poszczegolnych etapach.

Planowane prace pociggng za sobg utrudnienia w ruchu pieszych oraz w
ruchu pojazdéw. Projektowane oznakowanie powinno w petni zabezpieczy¢ ich
bezpieczenstwo.

Wszystkie projektowane znaki pionowe 1 urzgdzenia bezpieczenstwa ruchu
drogowego nalezy wykona¢ w standardzie folii odblaskowej II generacji z grupy
,duzych”.

Podczas prowadzenia robot dbaé, aby zastosowane znaki 1 urzadzenia byty
czyste, czytelne 1 w nalezytym stanie technicznym a jezdnia oczyszczana z
zanieczyszczen.

IV. Termin wprowadzenia czasowej organizacji ruchu
Planowany okres wprowadzenia czasowej organizacji ruchu: od 11 - IV
kwartat 2020 r. do I'V kwartat 2021 r.



CZESC RYSUNKOWA

1. Orientacja

2. Schematy Czasowej Organizacja Ruchu:

- remont kraweznikow, chodnikéw —rys.1, 2, 5, 6,
- remont jezdni -rys. 3,4,7, 8,
- przebudowa obiektow mostowych —rys. 9, 10, 11, 12.



