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ZAWARTOSC OPRACOWANIA :

ST - 01 WYMAGANIA OGOLNE str. od 2 do 19
ST - 02 ROBOTY - BRANZA SANITARNA str. od 20 do 31
ST - 03 ROBOTY - BRANZA ELEKTRYCZNA str. od 1 do 18
KODY CPV:

45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
ROBOTY — BRANZA SANITARNA

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

45252126-7 Roboty budowlane w zakresie zaktadow uzdatniania wody pitnej
45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych
ROBOTY - BRANZA ELEKTRYCZNA

4531000-3 Roboty instalacyjne elektryczne
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ST - 01 WYMAGANIA OGOLNE
SPIS TRESCI:

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot

6. Kontrola jako$ci robét
7. Obmiar robot

8. Odbior robot

9. Podstawa pfatnosci
10. Przepisy zwigzane

str. 3

str. 9

str. 9

str. 10
str. 10
str. 11
str. 15
str. 16
str. 18
str. 19
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ST - 01 WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST - 00 - ,Wymagania ogdlne", odnosi si¢ do wymagan wspoinych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych ich wykonania i odbioru robot, ktore zostang
wykonane w ramach projektu pn. ,MODERNIZACJA CZESCI POMPOWNI SUW KAROLIN”.

1.1.1. Przedmiot inwestycji

Przedmiotem inwestycji jest modernizacja pompowni Il stopnia wody uzdatnionej do sieci miejskiej,

polegajaca na:

= demontazu czterech istniejacych pomp Omega 200-520B KSB

= zainstalowaniu nastepujacych nowych pomp na zmodernizowanych fundamentach:

- normalnie ssacych, jednostopniowych od$rodkowy pomp Grundfos NB 250-400/365AF1ABAQE o
wydajnosci Q= 869 m3/h przy cisnieniu 0,37 MPa - szt. 2

- samozasysajacych, jednostopniowych pomp odsrodkowych z radialnym ssaniem i radialnym krd¢cem
ttocznym Grundfos LS-200-150-508B1-F2BB-BBVP1 o wydajnosci 450 m3/h przy cisnieniu0,33 MPa,
oraz wydajnosci 370 m3/h przy cisnieniu 0,37 MPa - szt. 2

= montazu dwodch sitownikow elektrycznych AUMA MATIC AM 01.1, na istniejgcych przepustnicach
zaporowych AVK DN 600. Przepustnice sg zainstalowane na dwoch rurociggach wyjsciowych do sieci
miejskiej.

= przebudowie czesci rurociggbéw przytaczeniowych pomp z rur ze stali czarnej na rurociggi ze stali
nierdzewnej, oraz wymiana czesci armatury.

= modernizacja automatyki SUW - roboty elektryczne i modernizacja oprogramowania

1.1.2. Lokalizacja inwestycji
Lokalizacja inwestycji: Olsztyn ul. Wiosenna 1
Inwestor: Przedsiebiorstwo Wodociggow i Kanalizacji Spotka z o.o.
10 - 218 Olsztyn ul. Oficerska 16A
Obiekt ktorego dotyczy zakres modernizacji znajduje sie na dziatkach zamieszczonych w ponizszej tabeli:
Tabela nr 1

Lp. Nr dziatki Adres Wlasciciel/dzierzawca

OBREB NR 0006 JEDN. EWIDENCYJNA 286201_1 M. OLSZTYN

Przedsigbiorstwo ~ Wodociggow i
1. 4212, 39/7,43/1 | ul. Oficerska 16A; 10 - 218 Olsztyn
Kanalizacji Spdtka z 0.0.

Modernizowany obiekt, ktérego dotyczy opracowanie projektowe zlokalizowany jest na dziatkach nr 39/7 i
42/2.

1.1.3. Opis obiektéw SUW Karolin

Stacja Uzdatniania Wody Karolin jest eksploatowana przez Przedsigbiorstwo Wodociggéw i Kanalizacji
Spotka z 0.0. w Olsztynie Dostarcza wode na cele bytowo gospodarcze dla miasta Olsztyn oraz sgsiednich
wsi :Myki, Zalbki, Wéjtowo, Nikielkowo Ostrzeszewo, Jonkowo, Lupstych.

Stacja Uzdatniania wody Karolin jest zasilana w wode z Ujecia Wod Podziemnych w Wadagu.

Strona | 3




INNTECH s.c. Krzysztof Kowalewski, Danuta Kowalewska, Grzegorz Kowalewski
D4 14-100 Ostréda ul. Cicha 23
a +501619170, F=biuro@inntech.com.pl

W sktad istniejacych obiektéw Stacji Uzdatniania Wody wchodza;
= budynek stacji filtrow
= budynek pompowni wody Il stopnia
W budynku pompowni znajduje sie hala stacji pomp Il stopnia, pomieszczenie sterowni oraz stacja
transformatorowa 0-0659:SUW Karolin"
= budynek chlorowni
Scieki z chlorowni S odprowadzane do zbiornika neutralizacyjnego
= budynek administracyjno- gospodarczy,
= powierzchniowy. dwuzbiornikowy, stalowy osadnik wod poptucznych o pojemnosci catkowitej 226,1m3,
wraz infrastruktura. Sklarowane wody poptuczne sg odprowadzane do rowu melioracyjnego.
= dwa betonowe zbiorniki retencyjne wody uzdatnionej o pojemnosci 3000 m3 kazdy, wraz infrastrukturg,,
Na terenie SUW Karolin znajdujg sie nastepujace gtéwne rurociagi wodociggowe:
= rurocigg wody surowej z Ujecia Wody Podziemnej Wadag do budynku hali filtrow DN
= rurocigg ttoczny z hali filtrow do zbiornikéw retencyjnych DN
= rurocigg ssawny ze zbiornikow retencyjnych do pompowni Il stopnia DN
= dwa rurociggi przytaczeniowe do sieci miejskiej : sekcja | - DN, sekcja Il - DN
Stacja uzdatniania wody jest zasilana w energie elektryczng z dwéch linii 15 kV z GPZ Olsztyn |. Na
terenie SUW zlokalizowano stacje transformatorowg 0-0659:SUW Karolin" nalezacq PWIK sp z 0o. w

Olsztynie.
Stacja jest obstugiwana przez Energa Operator SA oddziat w Olsztynie, oraz Zaktad Energetyczny PWIiK w
Olsztynie.
Teren SUW jest ogrodzony i objety strefg ochrony bezpo$redniej Wjazd na teren SUW z asfaltowej drogi
miejskiej.

Projekt nie przewiduje budowy nowych obiektow na terenie SUW Karolin. Zakres prac obejmuje
modernizacje pompowni wody uzdatnionej Il stopnia.

1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zleceniu i
realizacji robét budowlanych.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja techniczna

Wymagania ogolne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi (ST).

ST- 02 ROBOTY - BRANZA SANITARNA

ST- 03 ROBOTY - BRANZA ELEKTRYCZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z realizacjg robét
budowlanych w ramach projektu pn. ,MODERNIZACJA CZESCI POMPOWNI SUW KAROLIN’.

1.4. Okreslenia podstawowe

= Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robdt, przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej
pomiedzy Inzynierem, Wykonawcag i projektantem
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= Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu

= Inspektor nadzoru - petnoprawny uczestnik procesu budowlanego reprezentujacy Inwestora, ktéry musi
posiada¢ uprawnienia budowlane do petnienia samodzielnej funkciji technicznej w budownictwie, wiedze
techniczng oraz praktyke zawodowg dostosowang do stopnia skomplikowania rob6t budowlanych.
Inspektor nadzoru inwestorskiego moze zosta¢ ustanowiony dobrowolnie przez inwestora lub obligatoryjnie
jesli roboty sq szczegolnie skomplikowane lub z uwagi na warunki gruntowe (art. 17 ustawy Prawo
budowlane z 7 lipca 1994 roku z p6zniejszymi zmianami).

= Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacjg projektowg
i specyfikacjq techniczng, zaakceptowane przez inzyniera.

= Projektant — uprawniona osoba bedgca autorem dokumentacji projektowe;

= Przetargowa dokumentacja — przetargowa dokumentacja musi zawiera¢ wszelkie niezbedne informacje
wraz z dokumentacja projektowg konieczne do wykonania robét budowlanych,

Przed ztozeniem oferty cenowej, na wykonanie rob6t budowlanych, Wykonawca, w ramach ceny
kontraktowej ma obowigzek szczegotowego zapoznania si¢ z dokumentacjg przetargowa.

Wszelkie uwagi dotyczace dokumentacji przetargowej, a w szczegdlnosci dokumentaciji projektowej musza
by¢ zgtoszone na etapie postepowania przetargowego.

= Kosztorys ofertowy — wykaz robét z podaniem ich ilosci i ceny zgodnie z przedmiarem

= Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowigcg catos¢ techniczno-uzytkowg wraz z instalacjami i urzadzeniami,

= Budynek - nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomocg przegréd budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

= Budowla — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej
architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno stojgce
maszty antenowe, wolnostojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia reklamowe, budowle ziemne,
obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub
urzadzenia techniczne, oczyszczalnie Sciekow, sktadowiska odpaddw, stacje uzdatniania wody,
konstrukcje oporowe, nadziemnej podziemne przejécia dla pieszych. sieci uzbrojenia terenu, budowle
sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czesci budowlane urzadzen technicznych (kottdw, piecow
przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzadzenia, jako odrebne pod
wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajacych sie na cato$¢ uzytkowa.

= Budowa - nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, ale takze
odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

= Roboty budowlane - nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

= Urzadzenia budowlane - nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem
budowlanym zapewniajgce mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i
urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu Sciekdéw, a takze przejazdy,
ogrodzenia, place postojowe i place pod Smietniki.

= Teren budowy - nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.
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= Prawo do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane - nalezy przez to rozumie¢ tytut prawny
wynikajacy z prawa wtasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego albo
stosunku zobowigzaniowego, przewidujgcego uprawnienia do wykonywania rob6t budowlanych.

= Pozwolenie na budowe - nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjng zezwalajacg na rozpoczecie
i prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu budowlanego.

= Dokumentacja budowy - nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zatgczonym projektem
budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbioréw jakosciowych i koncowych, w miare potrzeby, rysunki i
opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksigzke obmiarow, a w przypadku realizacji obiektow
metodg montazu - takze dziennik montazu.

= Dokumentacja powykonawcza - nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

= Polecenie Inspektora nadzoru - nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

=. Przedmiar robét - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t wedtug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilosci robdt w ustalonych
jednostkach przedmiarowych.

= Og6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami inspektora nadzoru.

= Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje, dziennik budowy oraz
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

= Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym
w szczegdtowych warunkach umowy.

= Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i ST.

Dane okreSlone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementdw obiektu muszg by¢ zgodne z okreslonymi wymaganiami, wymaganiami rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST
i wplynie to na niezadowalajgcq jako$¢ elementu obiektu, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt wykonawcy.

= Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji inwestycj,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Ze jest wtgczony
W Cene umowna.
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= Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaC w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaC wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drég dojazdowych,

2) $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

= Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

= Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o steZeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.
Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakoriczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie
tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

= Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow
i wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkdéw i w sposob cigglty bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inspektora Nadzoru . Pojazdy i tadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone
na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za
naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru .

= Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
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potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
W czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktore majg byC wykonane w zakresie przefozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspodtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

Wykonawca zobowigzany jest do ustalenia i uzgodnienia z wiascicielem, uzytkownikiem oraz lokalnymi
wtadzami samorzadowymi nowej lokalizacji wymaganych do przestawienia obiektow matej architektury.

= Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

= Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca bedzie utrzymywaC roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

= Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem rob6t i w sposéb
ciggly bedzie informowa¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne
odnos$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z
naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkdw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru .
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2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Przed wbudowaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanych materiatow wraz z atestami i certyfikatami do
zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposoéb ciagly spetniajg wymagania SST w czasie postepu robét.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Je$li Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatéw do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie
przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ i whasciwos¢ do robot i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatow przywotane w specyfikacji i w dokumentacji projektowej
stuzg ustaleniu pozadanego standardu wykonania i okreslenia witadciwo$ci i wymogow technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan. Dopuszcza sie zamieszczenie
rozwigzan rownowaznych, o parametrach nie gorszych, niz przyjete w Projekcie w oparciu o produkty
(wyroby) innych producentéw pod warunkiem:

— spetniania tych samych wtadciwosci technicznych,

— przedstawienia zamiennych rozwigzan na pi$mie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania,
uzyskanie akceptacji projektanta).

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg
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Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w
wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru .

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru .

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru , nie moze by¢
pozniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkdéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtadciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetniat wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami SST, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru .

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentaciji projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na witasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
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doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang
kwestie. Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jakoSci (jezeli zajdzie taka potrzeba), w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora
Nadzoru.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ 0golng opisujaca;

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposbb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementow robot,

- system (sposéb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robét,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inspektorowi Nadzoru ;

b) czes¢ szczegbdtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ $rodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegoblnych elementdw robét,

- sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom

6.2. Zasady kontroli jako$ci robét

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakoS¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektora Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa,.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajacych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcii.

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacije o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze mogg wptynaé ujemnie na wyniki badan,
Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona
zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca

6.3. Pobieranie prébek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych
na zasadzie, Ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
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6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektor Nadzoru projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor
Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze sie wytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i
robot z dokumentacjg projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

- Polskg Norma lub

- Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi SST.

3. Atesty PZH

W przypadku materiatdw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

= Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedq dotyczyC przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
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Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane
trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdinosci:

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentaciji projektowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robdt,

- terminy rozpoczecia i zakoczenia poszczegdinych elementow robdt,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioréw robdt,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowe,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacije o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektor Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawniert do wydawania polecen Wykonawcy rob6t.

= Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb cigglty w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksiegi obmiarow.

= Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakoSci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

= Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
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b) protokoly przekazania terenu budowy,

C) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie

* Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okre$lac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukciji Inzyniera na piSmie.

Obmiar gotowych robé6t bedzie przeprowadzony z czesto$cig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.

Jesli SST wiasciwe dla danych robot nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m3 jako
dtugo$¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektor Nadzoru .

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
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7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie
oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktorego wzoér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czeSciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozZliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoinego postepu rob6t.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ i iloS¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacijg projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru
jako przedstawiciel Zamawiajgcego.

8.4. Odbiér ostateczny robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru
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Odbior ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktoérych mowa w
dalszej czescei.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Zze jakoS¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacije projektowg podstawowg oraz dodatkowg jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji
rob6t

2. Specyfikacje techniczng

3. Dziennik budowy

4. Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST oraz DTR
wbudowanych urzadzen

5. Odbiory UDT urzadzen ci$nieniowych jezeli sg wymagane

6. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu jezeli jest wymagana

7. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej jezeli jest
wymagana

8. Pozytywne wyniki badan wody

9. Wszystkie protokoty sporzadzone podczas realizacji robét, protokoty rozruchéw, szkolenia obstugi itp.

10. Instrukcje eksploatacii

11. Karte gwarancyjng na wykonane roboty

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.6. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie ,Odbiér ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogéine

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg

ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez

Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,

wymagania i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacii

projektowej. Koszty likwidacji wszystkich kolizji sieci uzbrojenia terenu stwierdzone w terenie nalezy uja¢ w

cenie ofertowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac miedzy innymi:

= robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

= wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

= warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

= koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

= podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycie w wycenionym Slepym Kosztorysie

jest ostateczna i wyklucza moZliwo$¢ Zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robé6t objetych tg pozycjg

kosztorysowa.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne ST-01
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogolnych zawartych w ST-01 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizaciji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

c) opfaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikdw, kraweznikdw, barier, oznakowan,

(f) tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazddw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

—_
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(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i Swiatet, oraz wszystkie roboty konieczne do zapewnienia ptynnosci ruchu

(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Prawo geodezyjne i kartograficzne .Ustawa z dnia 17 maja 1989 r (DZ.U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi
zmianami)

3. Rozporzadzenie MGPIiB z 19.12.1994 r ( Dz.U. Nr 10)

4. Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995 r ( Dz.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995 r.)

5. Rozporzadzenie Ml z 3.07.2003 r ( Dz.U. Nr 120, poz. 1133 i 1134 z dnia 11 lipca 2003 r.)

Rozporzadzenie Ml z 2.09.2004 r ( Dz.U. Nr 202, poz. 2072 z dnia 16 wrze$nia 2004 r z pdzniejszymi

Zmianami)
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ST - 02 ROBOTY - BRANZA SANITARNA
KODY CPV:

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach

45231300-8 Roboty budowlane w zakresie budowy wodociggow i rurociggéw do odprowadzania $ciekow

45252126-7 Roboty budowlane w zakresie zaktadow uzdatniania wody pitnej

SPIS TRESCI:

1. Wstep

2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robot

6. Kontrola jako$ci robét
7. Obmiar robét

8. Odbior robot

9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwigzane

str. 21
str. 21
str. 25
str. 25
str. 25
str. 29
str. 29
str. 30
str. 31
str. 31
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—

Wstep
1.1.Przedmiot ST

Specyfikacja Techniczna ST - 02 - ROBOTY - BRANZA SANITARNA, odnosi sie do wymagan
dotyczacych wykonania i odbioru instalacji technologicznej i instalacji sanitarnych, ktore zostang wykonane
w ramach projektu pn. ,, MODERNIZACJA CZESCI POMPOWNI SUW KAROLIN”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu robot
wykonanych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét zgodnie z Dokumentacja Projektowq
— branza sanitarna.

1.4. Okre$lenia podstawowe
Okre$lenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i ST zawartymi w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacijg projektowa, ST i obowigzujacymi normami. Ogoine wymagania dotyczace robét podano w
ST - 01 WYMAGANIA OGOLNE.

2. MATERIALY

2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST - 01
WYMAGANIA OGOLNE.

2.2. Pompy
Dobrano nastepujace typy pomp:

a) np. pompa Grundfos LS-200-150 — 2 szt.

Specyfikacja:

Pompy od$rodkowe z korpusem dzielonym charakteryzujace sie wysokg sprawnoscig i niskimi kosztami
cyklu zycia. Konstrukcja dzielona pozwala na demontaz i wyjmowanie wewnetrznych czesci pomp (fozysk,
pierscieni bieznych, wirnika i uszczelnien watu) bez naruszania silnika i rur. Konstrukcja z dwoma
tozyskami oznacza mniejsze wibracje i wigkszg niezawodno$¢. Oddzielne korpusy tozyskowania
umozliwiajg kontrole uszczelnien, tulejek i tozysk bez konieczno$ci demontazu gornej potowy korpusu
pompy. Konstrukcja z podwdjnym wlotem po stronie ssawnej zmniejsza obcigzenie osiowe poprzez
skierowanie przeptywu cieczy na dwie strony wirnika. Konstrukcja z podwéjnym korpusem spiralnym,
dostepna dla wigkszosci modeli, zmniejsza obcigzenia promieniowe, poziom hatasu i wibracje.

+ Pompy od$rodkowe z korpusem spiralnym, promieniowym kro¢cem ssawnym i thocznym oraz poziomym
watem.

+ Kotnierze ssawny i ttoczny PN 16 wg EN 1092-2 (DIN2501). W przypadku niskiego zakresu ciénien,
pompy dostepne sg réwniez z kotnierzami PN 10.
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+ Pompy sg sprzezone z catkowicie zamknietym, chtodzonym powietrzem silnikiem standardowym o
wymiarach nominalnych zgodnych ze standardami IEC i DIN, forma wykonania B3 (IM 1001).

+ Czesci wirujgce pompy sg dynamicznie wywazone zgodnie z ISO 1940 klasa G 6.3.

* Wirniki sg hydraulicznie odcigzone.

* Pompa i silnik sg zamocowane na ramie podstawy, ktora jest zespawana, a wsporniki tworzace rame
podstawy sg o przekroju poprzecznym C (ceownik).

- np. pompa Grundfos NB 250-400 - 2 szt.

Specyfikacja:

Normalnie ssaca, jednostopniowa pompa odsrodkowa zaprojektowana zgodnie z ISO 5199, o wymiarach i
nominalnych osiggach wg EN 733 (10 bar). Pompa jest potaczona sprzegtem z asynchronicznym silnikiem
elektrycznym chtodzonym wentylatorem

Predko$¢ obrotowa pompy: 1490 obr/min

Aktualny przeptyw obliczeniowy: 869 m3/h

Wydajno$¢ nominalna: 812 m3/h

Obliczona wysokos$¢ podnoszenia pompy: 37 m

Materiaty:

Korpus pompy: Zeliwo szare EN-GJL-250

Korpus pompy: ASTM class 35

Uszczelnienie: Mosigdz

Wirnik: Zeliwo EN-GJL-200

Wat: Stainless steel EN 1.4301 AISI 304

Typ silnika: SIEMENS

|E Efficiency class: IE3

P2 nom.: 110 kW

Czestotliwos¢ podstawowa: 50 Hz

Napiecie nominalne: 3 x 380-420D/660-725Y V

Prad znamionowy: 200-186/116-108 A

Prad uruchomienia: 680-680 %

Cos fi -wspdtczynnik mocy: 0.9

Predko$¢ nominalna: 1490 obr/min

Efficiency: IE3 95,4%

Sprawnos¢ silnika przy petnym obcigzeniu: 95.4-95.4 %

Sprawnos$¢ silnika przy obcigzeniu 3/4: 95.8-95.8 %

Sprawnos¢ silnika przy obcigzeniu 1/2: 95.5-95.5 %

Liczba biegundw: 4

Rodzaj ochrony (IEC 34-5): 55 Dust/Jetting

Klasa izolacji (IEC 85): F

Nr silnika: 8315444

2.3. Armatura

Nalezy zamontowa¢ armature wg ponizszych wymagan:

a) armatura zwrotna

- zawor zwrotny np. SOCLA SAS fig. 402 DN 300

Zawor szczegolnie zalecany do pracy za pompg (na odcinku ttocznym rurociagu)
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* ZespOt zamykania: grzybkowy o krotkim przemieszczeniu wspomagany sprezyng

* Korpus epoksydowany

* Doskonata szczelno$¢ dzieki ptaskiej uszczelce

* Praca w dowolnym potozZeniu

* Mate straty ciSnienia, cicha praca, zwarta budowa

* Nie generuje uderzen hydraulicznych

* Wykonanie: PN10/16 dla srednicy DN40 do DN150 i PN10 dla DN200 do DN500

Zgodno$¢ z normami:

- PED 97/23/CE: Dyrektywa ci$nieniowa, PN-EN1092-2: Owiert kotnierzy

b) naped przepustnic

np. naped AUMA MATIC AM 01.1

Naped do przektadni GS100.3 przefozenie 52:1, czas przesterowania 35 sek.

Przektadnia wymaga przerobienia pod montaz napedu

Naped elektryczny wieloobrotowy - ON/OFF S2-15min - wg normy PN-EN 60034-1:2011 / klasa A i B — wg
normy PN-EN 15714-2

Otwor pod watek z 1 wpustem (wg 1SO 5210) ¢d10=20 mm (20 20 )

Zasilanie: napiecie 3-fazowe AC 400 V 50 Hz

Ochrona antykorozyjna: KS (C3 / C4 / C5-M) zabezpieczenie antykorozyjne przeznacznone do montazu
napedow w srodowiskach stale lub okresowo narazonych na dziatanie agresywnych substancii
chemicznych, catkowita grubos¢ powtoki 140 um

Lakierowanie w standardowym kolorze dla ochrony antykorozyjnej KN/KS/KX (AUMA srebrno-szary
zgodny RAL7037)

Mikrotaczniki momentowe: Standardowy uktad wytaczajacy od momentu obrotowego z niezaleznymi
stykami (INO/1NC) dla obu kierunkdw, styki nieizolowane galwanicznie

Mikrotaczniki drogowe: Standardowy uktad wytaczajacy z niezaleznymi stykami (1INO/INC) dla obu pozycji
krancowych, styki nieizolowane galwanicznie

Migacz sygnalizacji pracy napedu

Grzatka antykondesacyjna w napedzie 24V (wewngtrznie zasilana)

Termiczne zabezpieczenie silnika - termik (NC)

Klasa izolacji silnika F wg. normy IEC 85

Stopien ochrony IP68 wg EN 60 529, czas zanurzenia do 96h, maks. 8m wysokosci stupa wody, do 10
uruchomien

Sterownik napedu AUMA MATIC

/O Interfejs

Preselektor wyboru: LOKALNY-WYLACZONY-ZDALNY

Przyciski OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ, lampki sygnalizacyjne OTWORZ(zielona), Bt AD(czerwona),
ZAMKNIJ(Z6Ha)

2.4. Orurowanie ze stali nierdzewnej

Rurociggi nalezy wykonac ze stali nierdzewnej 304L o grubo$ci scianki 3,0 mm. Rodzaj stali X2CrNi 19-11
(1.4306),lub X2CrNi 19-11 (1.4307), o nominalnym cisnieniu 1,0 MPa. Rury i ksztattki majg by¢ wytrawione
i pasywowane fabrycznie. Powierzchnie spawéw, wewnetrzne i zewnetrzne, muszg by¢ wytrawione i
pasywowane. Powierzchnie zewnetrzne instalacji nalezy zakonserwowa¢ ptynem konserwujacym np. typu
Pelox.
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Ztacza kotnierzowe nalezy wykona¢ z kotnierzy wyttaczanych ze stali nierdzewnej. Obrecz ruchoma.
Wszystkie potgczenia kotnierzowe nalezy wykonaC przy pomocy $rub ze stali nierdzewnej A2- 304

(1.4301)

Do montazu elementow kotnierzowych instalacji nalezy stosowac uszczelki gumowe ptaskie, wzmocnione

np. Jafar

Przed ostatecznym montazem elementow, nalezy je zdezynfekowa¢ roztworem podchlorynu sodu.
Zestawienie elementdw rurociggow przedstawiono w tabeli:

Tabela nr 1
Elementy rurociagoéw ze stali nierdzewnej
Lp. | Element instalacji Je::::;ka llos¢
1 | Rura @ 355.6 mm m 0.80
2 | Rura @323.9 mm m 7.90
3 | Rura @273 mm m 0.25
4 | Rura @219,1 mm m 0.45
5 | Rura @ 168,3 mm m 0.2
6 | Kolano @323,6 90 st. szt. 8
7 | Redukcja asymetryczna @ 355,6/323,9 mm szt. 2
8 | Redukcja prosta @ 323,9//273,0 mm szt. 2
9 | Redukcja asymetryczna @ 355,6 / 219,1 mm szt. 2
10 | Redukcja asymetryczna @ 219,1 /168,3 mm szt. 2
11 | Kotnierz wyttaczany z wywijkg @ 355,6 mm szt. 4
12 | Kotnierz wyttaczany z wywijka @ 323,6 mm szt. 26
13 | Kotnierz wyttaczany z wywijkg @ 273,0 mm szt. 2
14 | Kotnierz wyttaczany z wywijkg @ 219,1 mm szt. 2
15 | Kotnierz wyttaczany z wywijkg @ 168,3mm szt. 2
16 | Mufa gwintowana @ 1/ 2" szt. 4
17 | Nypel dwustronny @& 1/2" szt. 4
18 | Trojnik @ 21,3 mm szt. 4
19 | Zawér czerpalny mosiezny grzybkowy @ 1/2" szt. 4
20 | Podpora z obejmg STN @ 323,6 mm kpl 4
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= Punkty poboru wody
Projektuje sie cztery punkty poboru wody na rurociggach ttocznych pomp. Pobor wody poprzez cztery
zawory czerpalne, grzybkowe, mosiezne, przystosowane do opalania. Srednica zaworéw 1/2",

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreélono w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujagcy do wykonania robot powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z
nastepujacego sprzetu:

- zurawi budowlanych samochodowych,

- wciggarek mechanicznych,

- spawarek TIG

- podno$nika

- suwnicy

- elektronarzedzi

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu okreslono w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE pkt 4

4.2. Transport pomp
Pompy mogq by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu do materiatéw wielkogabarytowych w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

4.3. Transport armatury i rurociggéw
Armatura i rurociagi mogg by¢ transportowane dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
przemieszczaniem i uszkodzeniem.

4.4. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie Srodki transportowe, ktére nie spowodujg segregacii
sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekraczajacej granice
okre$long w wymaganiach technologicznych.

4.6. Transport cementu i jeqo przechowywanie
Transport cementu i przechowywanie powinny by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zatozenia projektowe

Projekt robdt instalacyjnych oparto o nastepujace zatozenia:

a) zostaje zachowany podziat instalacji pompowania wody na dwie sekcje pracujace niezaleznie oraz przy
ptukaniu sieci - w zespole.

b) prace pompowni podzielono na dwa tryby: nocny i dzienny.

= w trybie nocnym bedzie pracowa¢ 1 pompa np. Grundfos LS-200-150 o wydajnosci 450 m3h przy

ci$nieniu 0,33 MPa.

= w trybie dziennym bedzie pracowa¢ 1 pompa np. Grundfos NB 250-400 (podstawowa) o wydajnosci 869

m?3/h przy cinieniu 0,37 MPa.
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Pompa np. Grundfos LS-200-150 o wydajnosci 370 m3/h, przy ci$nieniu 0,37 MPa, bedzie pemi¢ funkcje

regulacyjng w zakresie wydajnosci od 870 do 1240 m3/h.

c) kazda pompa bedzie pracowa¢ na osobnym falowniku. Kazda para pomp NB 250-400 i LS-200-150 w
sekcji 1 i 11, bedzie sterowana osobnym sterownikiem PLC. Sterowniki bedg zintegrowane.

d) opomiarowanie ciSnienia w sieci oraz przeptywu wody pozostaje bez zmian.

5.2. Posadowienie pomp

Pompy nalezy posadowi¢ na istniejacych fundamentach Wymiary wszystkich 4 fundamentow pomp
wynoszg: 3,64 x 2,04 x 0,36 m. Szeroko$C i dlugos¢ fundamentéw nie wymaga zmian. Wysokos¢
fundamentéw zostanie dostosowana do parametrow pomp.

= fundament pod pompe NB 250- 400

Zestaw pompowy NB 250 - 400 jest zainstalowany na ramie z ceownika o wysokosci 13 cm. Rame nalezy
przymocowa¢ do fundamentu przy pomocy kotw rozporowych @ 20 mm dt. 10 cm. Wierzch fundamentu
nalezy zatrze¢ na gtadko i pomalowaé dwukrotnie farbg epoksydowa np. Nobiles Nobiepoksyd. Scianki
fundamentu nalezy oblicowaC gresem z naroznikami plastikowymi na krawedziach. Projekt techniczny
przebudowy fundamentéw przedstawiono na zatgczniku graficznym S-8

= fundament pod pompe LS 200 -150

Zestaw pompowy LS 200 -150 jest zainstalowany na ramie z ceownika o wysokosci 12 cm. Rame nalezy
przymocowa¢ do fundamentu przy pomocy kotw rozporowych @ 20 mm dt. 10 cm. Wierzch fundamentu
nalezy zatrze¢ na gtadko i pomalowaé dwukrotnie farbg epoksydowa np. Nobiles Nobiepoksyd. Scianki
fundamentu nalezy oblicowaC gresem z naroznikami plastikowymi na krawedziach. Projekt techniczny
przebudowy fundamentéw przedstawiona na zatgczniku graficznym S-9

5.3. Zalecenia producenta dotyczace rurociaggédw ssawnych projektowanych pomp

= Rurociggi ssawne pomp muszg mie¢ $rednice o minimum 1 dymensje wiekszg od kotnierza ssawnego
pompy. DNR 350/ DNP 300 - NB 250 - 400, DNR 350/ DNP 250- LS 200 - 150.

= Rurocigg ssawny pompy LS 200 -150 musi mie¢ prosty odcinek minimum 5 dymensji kotnierza
ssawnego.

= Wysokos¢ stupa wody nad kotnierzem ssawnym pomp nie moze by¢ mniejsza niz 0,5 m

PowyZsze zalecenia sg spetnione.

5.4. Roboty demontazowe oraz roboty instalacyjne

Technologia wykonania projektowanych prac w kazdej z dwdch sekcji bedzie polegac na:

= wytgczeniu jednej sekcji poprzez zamknigcie 6 przepustnic:

- DN 600 - przepustnica rozdzielajgca sekcje

- DN 600 - przepustnica odcinajaca sie¢

- DN 350 - 2 przepustnice rurociggdw ssawnych

- DN 300 - 2 przepustnice rurociggow ttocznych

= wykonaniu prac demontazowych i montazowych,

= uzyskaniu pozytywnych wynikow badania wody,

= wykonanie rozruchu wykonanej instalacji w sekcji. Do rozruchu nalezy wykorzystac rurocigg spustowy DN
400.

5.4.1. Roboty demontazowe

Projektuje sie zdemontowanie:
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= 4 pomp Omega 200-520B KSB,

= 4 redukciji zeliwnych DN 350/300 na rurociggach ssawnych DN 350 - do tgcznikéw amortyzacyjnych ERV-
R DN350.

= 1 odcinek rurociggu ttocznego pompy P4 - do zaworu zwrotnego SOCLA SAS fig. 402 DN 300

= 3 odcinki rurociggéw ttocznych - do przepustnic zaporowych AVK DN 300.

Elementy instalacji przeznaczone do demontazu przedstawiono w tabeli:

Tabela nr 2

Elementy instalacji przeznaczone do demontazu

Lp. | Element instalacji szt. Uwagi

1 [ Pompa Omega 200-520B KSB

Zawor zwrotny klapowy PZ 300 CV26

Rurociag ze stali czarnej DN300 Elementy ciezkie i wielkogabarytowe

nalezy demontowaci transportowac przy

Redukcje zeliwne DN350/DN300 pomocy suwnicy pomostowe;j 6 t

Redukcje Zeliwne DN300/DN200

N[ ol ol &~
o R T 0 I O I G B -

Podpory stalowe

5.4.2. Roboty instalacyjne

= Urzadzenia i armatura

Zestawienie projektowanych do zainstalowania urzadzen i armatury przedstawiono w ponizszej tabeli:
Tabela nr 3

Projektowane do zainstalowania nowe urzadzenia i armatura

Lp. | Urzadzenia i armatura szt. Uwagi

1 | Pompa Grundfos NB 250-400/365AF1ABAQE
Pompa Grundfos LS-200-150-508B1-F2BB-BBVP1
Sitownik elektryczny AUMA MATIC AM 01.1

Zawoér zwrotny SOCLA SAS fig. 402 DN 300

Elementy cigzkie i wielkogabarytowe
nalezy montowac i transportowac przy
pomocy suwnicy pomostowej 6 t

L= O I )
W NI NN

Zdemontowane elementy istniejgacej instalacji, przeznaczone do ponownego wykorzystania, przedstawiono
w tabeli:

Tabela nr 4

Elementy istniejacej instalacji przeznaczone do ponownego wykorzystania

Lp. | Element instalacji szt. Uwagi

1| Zawér zwrotny SOCLA SAS fig. 402 DN 300 1 Przed ponownym zamontowaniem
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2 |Lacznik amortyzacyjny ERV- R DN 300 4 tacznikow amortyzacyjnych nalezy
sprawdzi¢ ich przydatno$¢ do dalszej
3 | Manometr 4 pracy.

5.5. Algorytm pracy pompowni wody Il stopnia

Projektuje sie dwa tryby pracy pompowni wody:

* tryb nocny przy ci$nieniu 0,33 MPa - praca pompy Grundfos LS-200-150 (pompa podstawowa)

* tryb dzienny przy cinieniu 0,37 MPa - praca pompy Grundfos NB 250-400 (pompa podstawowa) +
praca pompy Grundfos LS-200-150 (pompa regulacyjna)

5.5.1. Tryb nocny - ci$nienie w sieci 0,33 MPa

Do pracy w trybie nocnym projektuje sie naprzemienng prace dwoéch pomp Grundfos LS-200-150 w
zakresie wydajnosci do 450 m3/h przy cisnieniu 0,33 MPa. Z pary pomp, jedng nalezy traktowa¢ jako
poOMpeE rezerwowa,

Przejscie z trybu nocnego na tryb dzienny, tj. z ci$nienia w sieci 0,33 MPa, do cisnienia w sieci 0,37 MPa,
bedzie odbywac sie automatycznie, po uzyskaniu maksymalnej wydajnosci pompy LS -200 - 150 tj 450
m3/h. Proces bedzie sterowany ciSnieniem w sieci.

Réwnowazne jest sterowanie przy zadanej wydajnosci w zakresie 400- 450 m3, z pominieciem sterowania
ci$nieniem w sieci. Sposéb przejscia z trybu dziennego na tryb nocny zostanie ustalony przy rozruchu
instalacji, po uprzednim uzgodnieniu z Eksploatatorem.

5.5.2. Tryb dzienny - ci$nienie w sieci 0,37 MPa

Projektuje sie naprzemienng prace dwoch pompy NB 250-400 jako pomp podstawowych w zakresie
wydajnosci od 451 do 869 m3/h. Z pary pomp, jedng nalezy traktowac jako pompe rezerwowa.
PompyLS-200-150 o wydajnosci 370m m3/h, przy ci$nieniu 0,37 MPa, bedg petni¢ funkcje regulacyjng w
zakresie wydajnosci od 870 do 1240 m3/h oraz w zakresie od 1739 do 2109 m3/h.

Maksymalna wydajnos¢ uktadu pomp wyniesie 2479 m3/h.

= Projektowany algorytm pracy pomp w trybie dziennym, przy ci$nieniu 0,37 MPa:

- 451- 869 m3/h - praca 1 pompy NB 250-400

-870+370=1240 m3h - praca 1 pompy NB 250-400 + praca 1 pompy LS-200-150
-870+869=1739m3h - praca 2 pomp NB 250-400

-1740 + 370 = 2110 m¥h - praca 2 pomp NB 250-400 + praca 1 pompy LS-200-150

-2110 + 370 = 2480 m3h - praca 2 pomp NB 250-400 + praca 2 pomp LS-200-150

t gczna maksymalna wydajno$¢ pomp wyniesie ca 2480 m3/h

* Awaria ktorejkolwiek z projektowanych pomp nie zaktoci podstawowego algorytmu ttoczenia wody
do sieci. Kazda druga pompe z zestawu dwoch pomp nalezy traktowaé jako pompe rezerwowg

5.7. Automatyka pompowni wody Il stopnia

Kazda z czterech pomp bedzie pracowac na osobnym falowniku.

Praca dwéch par pomp Grundfos NB 250-400 i LS-200-150 bedzie sterowana dwoma sterownikami PLC,
po jednym na kazdg pare. Ich praca bedzie zintegrowana.

Otwarcie i zamkniecie rurociggdw wyjsciowych DN 600 na sie¢, z kazdej sekcji bedzie sterowane
automatycznie, przy pomocy przepustnic zaporowych AVK DN 600 z sitownikami elektrycznymi AUMA
MATIC AM 01.1.
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5.7.1. Zestawienie znamionowej mocy pomp przeznaczonych do demontazu.
Tabelanr 5

RODZAJ POMPY MOC (kW)
Omega 200-520B KSB szt. 4 4x132=526
Suma 526

5.7.2. Zestawienie znamionowej mocy projektowanych pomp.

Tabela nr 6
RODZAJ POMPY MOC (kW)
Pompa Grundfos NB 250-400 - szt.. 2 2x110=220
Pompa Grundfos LS 150 — 200 - szt. 2 2x55=110
Suma 330

* Zainstalowane pompy bedg pracowac w zakresie czestotliwosci 40 - 50 Hz.

* Moc P1 ( silnik, pompa, przetwornica) pompy NB 250-400 przy wydajno$ci 300 - 869 m3/h wyniesie:
P1=60-110 kW

* Moc P1 (silnik, pompa, przetwornica) pompy LS-200-150 przy wydajnosci 80 - 450 m3/h wyniesie:
P1=25-55kW

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE pkt 6.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ dokona¢ wizji lokalnej oraz ustalic metode
prowadzenia robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inspektora.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- zbadanie materiatow i elementow budowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w dokumentacii
technicznej i warunkami technicznymi podanymi przez wytwérce,

- badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

- badanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,

- badanie poprawnosci montazu pomp i armatury

- badanie jako$ci zamontowanych materiatow

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE pkt 7.
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Obmiar rob6t bedzie okreslat faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady.
Ogolne zasady podano w ST - 01, Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Odbior robét.
Celem odbioru jest sprawdzenie zgodno$ci wykonania robét z umowg oraz okre$lenie ich wartosci
technicznej.

8.3. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu .

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegajg wszystkie technologiczne czynnosci
zwigzane z modernizacjg pompowni, a mianowicie:

- roboty przygotowawcze,

- roboty montazowe wykonania rurociggow, zestawow technologicznych, armatury i pomp

- wykonanie fundamentow,

- préby szczelnosci przewodow i dezynfekcja,

Odbior robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie korekt i poprawek
bez hamowania 0go6lnego postepu robét.

8.4. Odbiér koficowy.

Odbiorowi koncowemu podlega calos¢ wykonanych prac zgodnie z dokumentacja projektowa i ST
zgtoszonych przez Wykonawce do odbioru koncowego i potwierdzonych przez Inspektora nadzoru.
Poprawnos¢ wykonanych robét ocenia komisja odbiorowa powotana przez Zamawiajacego.

Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokotu, szczegdtowo
omowione, wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nadzér inwestorski oraz cztonkdéw komisji
odbiorowe;j.

Wyniki badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznaé za doktadne, jezeli wszystkie
wymagania zostaty spetnione. Jezeli ktore§ z wymagan przy odbiorze technicznym koricowym nie zostato
spetnione, nalezy oceni¢ jego wplyw na stopien sprawnosci dziatania przewodu i w zaleznosci od tego
okresli¢ konieczne dalsze postepowanie.

8.5. Dokumenty odbioru koficowego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacje projektowg podstawowg oraz dodatkowg jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji
robot.

2. Specyfikacje techniczna.

3. Dziennik budowy.

4. Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST oraz DTR
wbudowanych urzadzen

5. Pozytywne wyniki badan wody
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6. Wszystkie protokoty sporzadzone podczas realizacji robét, protokoty rozruchéw, szkolenia obstugi itp.
7. Instrukcje eksploatacii
8. Karte gwarancyjng na wykonane roboty

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne wymagania podano w ST — 01 WYMAGANIA OGOLNE.

Ptatno$¢ nalezy przyjmowa¢ zgodnie z dokumentacjg kosztorysowg dotyczacg zakresu robot podanych
w p.1.3. niniejszej ST w oparciu o odbior faktycznie zamdwionej i wykonanej pracy.

Kwota zawarta w umowie ustalona na podstawie sporzgdzonych kosztoryséw na wykonanie robét jest
podstawag rozliczenia Zamawiajgcego z Wykonawca,

10. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. 2017 poz. 1332)

2. Dz. U. 2017 poz. 2285 - Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 14 listopada 2017
r. zmieniajace rozporzadzenie w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie. Dz.U. 2002 nr 75 poz. 690

3. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2001 nr 62 poz. 627, tekst
jednolity Dz. U. 2017 poz. 519)

4. Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. - Prawo wodne (Dz. U. - rok 2017, nr 0, poz. 1566 z dnia 2017-08-23)

5. Ustawa z dnia 07 czerwca 2001 r. - O zbiorowym zaopatrzeniu w wode i zbiorowym odprowadzeniu
Sciekow (Dz. U.2001r. Nr 72, poz. 747 tekst jednolity Dz.U. 2017 poz. 328),

6. Rozporzadzenie Rady Ministrow z dnia 9 listopada 2010 r. w sprawie przedsiewzie¢ mogacych znaczaco
oddziatywac na srodowisko (Dz. U. 2010 nr 213 poz 1397 tekst jednolity Dz.U. 2016 poz. 71)

7. Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 27

stycznia 1994r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy stosowaniu Srodkéw chemicznych do
uzdatniania wody i oczyszczania Sciekdw ( Dz. U. 1994 Nr 21, poz. 73)

W trakcie prowadzenia prac nalezy przestrzega¢ wymienionych norm i przepisow:

PN-EN ISO 4064-1:2017-07 Wodomierze do wody zimnej pitnej i wody goracej -- Cze$¢ 1: Wymagania
metrologiczne i techniczne.

PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sie¢ zewnetrzna. Oznaczenia graficzne

PN-EN 1992-3:2008 Eurokod 2-- Projektowanie konstrukcji z betonu -- Cze$¢ 3: Silosy i zbiorniki na ciecze
PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania

Wymagania i badania przy odbiorze

PN-81/B-10740 Stacje hydroforowe. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-84/M-44010 Pompy odsrodkowe do wody zasilajgcej. Wymagania i badania

PN-M-44015:1997 Pompy. Ogblne wymagania i badania

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i kanalizacyjnych.
Warunki techniczne wykonania
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