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AutoCAD SHX Text
- zakres prowadzonych robót

AutoCAD SHX Text
- zakres zrealizowanych robót w poprzednich etapach

AutoCAD SHX Text
- utwardzenie pobocza na czas prowadzenia robót

AutoCAD SHX Text
- istniejące oznakowanie pionowe

AutoCAD SHX Text
- istniejące oznakowanie pionowe do usunięcia/zasłonięcia na czas prowadzenia robót

AutoCAD SHX Text
- oznakowanie tymczasowe na czas prowadzenia robót

AutoCAD SHX Text
Wykonawca zobowiązany jest zapewnić dostęp do posesji na każdym etapie prowadzenia robót budowlanych

AutoCAD SHX Text
- projektowany układ drogowy

AutoCAD SHX Text
- istniejące oznakowanie poziome

AutoCAD SHX Text
- projektowane oznakowanie poziome na czas prowadzenia robót

AutoCAD SHX Text
- tymczasowa nawierzchnia do prowadzenia ruchu pieszych
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