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Podstawa opracowania:

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wineéa 2003 r.
w sprawie szczegotowych warunkéw zatzania ruchem na drogach oraz
wykonywania nadzoru nad tym zadzeniem.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie
szczego6towych warunkow technicznych dla znakéwghsyow drogowych
oraz uradzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Waestranych
i Administracji z 31 lipca 2002r. W sprawie znakdsygnatéw drogowych
(Dz.U. Nr 170 poz 1393 z 2002r.)

 Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. Prawo o ruchu avgg (Dz.U.
z 2003r. Nr 58, poz. 5515).

e Zlecenie Inwestora

* Wykonana inwentaryzacja istraepgo oznakowania pionowego
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Opis techniczny:

Przedmiotem opracowania jest schemat czasowepiza@i ruchu
wykonany dla zadania: Budowa chodnika wraz z odwadem przy
drodze powiatowej nr 1323K Czarkdéwka - Radgosacaszowice - Lipiny
w miejscowdci Lipiny".

1. Lokalizacja
Charakterystyka inwestycji:

Istniegca droga powiatowa 1323K Czarkowka- Radgoszcz- awsz-
Lipiny w miejscu ob¢tym robotami posiada przekréj drogowy z jezdni
o0 nawierzchni bitumicznej o szercko 5,00m — 5,40m obustronnie
ograniczor poboczami oraz rowami przycdoymi.

Na analizowanym odcinku po prawej stronie drogkal@zowane jest 47
zjazddw istnigjcych o parametrach zjazdu indywidualnego .
Projektowana przebudowa przekroju zlokalizowarg@zie na odcinku
prostym oraz na tuku drogi. Koncepcja czasowej imggeeji ruchu zostata
podzielona na XIlI podstawowych etapéw w taki sposdly umaliwié
obstug przylegtych posesji a kdy etap zostat odpowiednio oznakowany
I zabezpieczony.

Charakterystyka ruchu:

Zamierzenie projektowe obejmuje budpehodnika po lewej stronie jezdni
drogi powiatowe] nr 1323K na odcinku od km 19+4Q0® 2i1+223 oraz
przebudow istniegcego przepustu w km 19+803.50. Droga powiatowa
1323K charakteryzuje i umiarkowanym nagteniem ruchu, w tym
réwniez pojazddéw cgjzkich oraz wzmaonym ruchem pieszym generowany
gtéwnie przez zlokalizowannieopodal szket

Projektowana przebudowa drogi zlokalizowangdZre w obszarze
zabudowanym, na odcinku, na ktérym obgemije ograniczenie pdkosci

do 50 km/h.

2. Opis prowadzonych robot:

Przebudowa przekroju drogowego polegaa na poszerzeniu istriegj
nawierzchni, wykonaniu prac przygotowawczych orazykapow
waskoprzestrzennych pod @ydzenia odwodnienia, przebudewrzepustu,
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a take roboty zwazane z korytowaniem, profilowaniem, zagczeniem
podbudowy i wykonaniem nawierzchni z kostki brukpwetonowej na
budowanym chodniku oraz zjazdach.

Na czas nocy nie dopuszcza gozostawienia wykopdw otwartych.
3. Charakterystyka istniejacego oznakowania pionowego:

Obecnie na w/w odcinku drogi powiatowej zastosowj@sé oznakowanie
pionowe oraz cxciowo poziome obstugage dotychczasowy ruch
pojazdow. Istnigjce oznakowanie spelnia wymagania przepisoOw co do
lokalizacji znakdéw poziomych oraz f tablic znakow pionowych.

Tablice znakow pionowych zamocowang rsa metalowych stupkach, a
tres¢ znaku i tto tablicy $ wykonane z Typu | oraz Typu Il zgodnie z
obowigzujagcymi przepisami.

Istniegce oznakowanie zostato przedstawione na rysuniu nr
4. Charakterystyka projektowanego oznakowania pionoweg;:

Dla takiego sposobu prac oraz organizacji ruchpryez podziat na
etapy zachodzi potrzeba wprowadzania dodatkowegoanagenia
predkosci do 40km/h. Nie zmienia ginatomiast pierwszstwa przejazdu
na poszczegolnych odcinkach drég.

Z uwagi na zakres prac oraz apEnie ruchem organizacpodzielono na
Xll podstawowych etapéw dlugoi ok 150m kady. Przebudowa
przepustu oddmlzie s¢ przy potdwkowym zamkgciu jezdni.

Poszczegllne etapy robot ponumerowano proporejeanado
poziomow zagrgen w ruchu drogowym poagavszy od nr | w km
21+070,00 — 21+223,54 do nr XI w km 19+400,00 —5&+00. Miejsce
robét wygrodzono stupkami kieggymi U-21b, zaporami U-20b, oraz od
strony najazdow tablicami kierunkowymi U-3d. Przsakedzi jezdni na
poboczu oraz na chodniku, umieszczono zapory dregmydwojne U-20c
wraz z znakiem B-41 oraz tablicgR-0 "przefcie drug strory drogi”. Na
dojazdach do miejsca rob6t ustawiono znaki odfp2B/A-12c, A-14 A-

30 z tabliczlg T-0 i opisem "Piesi!", oraz ograniczenieggkosci B-33 -
40km/h wraz z dodatkowym znakiem B-25.

W przypadku szerszego gzeja pasa drogowego sterowanie ruchem
odbywa& sie bedzie rcznie przez wykwalifikowanych, przeszkolonych
oraz pozostapych w statej 4cznasci pracownikdw a szeroké jezdni
pozostawionej do ruchu wyndédicdzie min. 2,75m.
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Po zakaczeniu dziennej dziatki robot, elementy pasa draggovnaley
doprowadzt do stanu ktéry ddzie umaliwiat sprawne i bezpiecznie
korzystanie wszystkich uczestnikéw ruchu zwtaszagzajonach krawdzi
nawierzchni. Nalgy takze wprowadzi koreké oznakowania w olgbie
jezdni poprzez odp. przesgaie tablic U-3d, U-20b, stupkow U-21b do jej
boczne] krawdzi, pozostawiac tym samym do ruchu min. 5,0m
przekroju.

W okresach ograniczone] widocZeo na barierach 1 tablicach
kierunkowych w poszczegolnych etapach zalegasgisowanie od strony
najazdu dodatkowych lamp ostrzegawczych batdlte) - U-35.

Podczas dnia pordzy godz. 7.00 a 19.00 nalew miar mazliwosci
zapewnt¢ dojazd do zabudowy poprzez istamg lub tymczasowe zjazdy
natomiast poza w/w. godzinami nalezapewni dojazd do zabudowy
poprzez istnigjce lub tymczasowe zjazdy.

Za zgod uzytkownikow dojazdu do danej zabudowy w/w. zasady
dotyczce zabezpieczenia dojazdu madec zmianie.

O utrudnieniach zwzanych z dojazdem do zabudowy kierownik budowy
winien poinformowa uzytkownikéw dojazdow.

Roboty w zakresie przebudowy pasa drogowego nankmreetapie ména
zacz¢ dopiero, gdy maiwe bedzie dopuszczenie do ruchu poprzedniego
etapu przy zachowaniuacjto$ci przekroju.

Wzdhwz linii wykopow (szczegdlnie w obbie przebudowywanego
przepustu) naly ustawt we wszystkich newralgicznych miejscach
bariery B-20b jako wygrodzenie uniemigviajagce dostp 0osob trzecich.

Za zgod zarazdcy drogi kolejné¢ wykonywania etapéw mie
zost& odwrécona, przy zachowaniu w/w wymagaraz konwenciji
oznakowania.

Nie dopuszcza siwykonywania przebudowy przepustu w czasie gebla b
prowadzone prace przy kradzi jezdni — oznaczone Etapem nr X.

W ramach omawianego projektu czasowej organizacjiu naley
zastosowa znaki z folii odblaskowe] TYPU 1 lub TYPU 2, zgadnz
obowizujgcymi przepisami. Znaki drogowe podt&m jakaci i zgodndci
z projektem winny b§ odebrane przez pracownikow Zaam Drogi, ktorzy
szczegOtow lokalizacg uscisla bezpdrednio w terenie. Osoby wykonige
czynnaci zwigzane z robotami w pasie drogowym powinny bjprane w
odziez ostrzegawcg o barwie pomarezowej lubzéttej i wyposaone w
elementy odblaskowe.
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Znaki naley umieszcza na stupkach metalowych ocynkowanych w
sposo6b okrdony w rozporadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca
2003r w sprawie Szczegotowych Warunkow Techniczngizh znakow i
sygnatdw drogowych oraz wdzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach, to znaczyabk dolna krawdz
znaku byta umieszczona na wységiamin. 2,0 m nad poziomem chodnika
lub pobocza, a kragdz od strony jezdni — w odlegdoi min. 0,50 — 2,0 m
od kraweznika lub kravedzi jezdni.

- Czasowa organizacja ruchu wraz z etapami prac,atzost
przedstawiona na rysunku nr 3. Dla etapéw Il — Jdlety
zastosowa taka samy konwencg oznakowania jak na
przedstawionym schemacie Wgjowym wraz z odlegkxiami
umieszczenia znakéw pionowych. Przebuggwzepustu zaleca
sie wykona w czasie weekendowym przed pracami w Etapie X.

5. Zalecenia i obowszki wykonawcy:

Zakres planowanych robot, przy ktérych mogvystpi¢ utrudnienia
w ruchu obejmuje tale monta i demonta znakdéw czasowej organizaciji
ruchu.

W czasie wykonywania robot mggwyshpi¢ réwniez zagraenia

I utrudnienia w ruchu typowe dla rob6t drogowychaztadunek materiatu,
jego transport, jak f#& sam ruch zewgirzny wystpujacy na
skrzyzowaniach oraz drogach przylegtych.

Nie dopuszcza sisktadowania materiatow w offrie jezdni.

Planowany termin wprowadzenia oznakowania to:
pierwszy kwartat 2015r — doktadmy date okresli inwestor
w dalszym posgépowaniu.

Uwagi:

Znaki wyte do oznakowania powinny posigdadpowiednie
parametry okrdone w przepisach cytowanych paoiey.
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Oznakowanie miejsc robot nale wykona w sposob wskazany na
rysunkach, ale miejsca ustawienia znakow w teramery wybra
indywidualnie w zalenosci od sytuacji aczkolwiek zgodnie z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003v sprawie
szczego6towych warunkow technicznych dla znakéwghsyow drogowych
oraz uradzen bezpieczastwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania (Dz. U. Nr 220, poz. 2181), szczegoélmi zakresie
widocznaci, wymiaréw, odblaskowdei, wysokaci | odlegitcci
umieszczania ich od przeszkody.

Przed przysipieniem do rob6t wykonawca zobamany jest
poinformowa&  wiascicieli przylegtych posesji o planowanych
utrudnieniach w ruchu.

Tablice | znaki nie mag zastanid istniegcego oznakowania oraz
ograniczé widoczndgci na skrzyowaniach.

Wykonawca zobowizany jest do utrzymywania w nalgym stanie
wszystkich érodkoéw technicznych aytych do oznakowania i
zabezpieczenia miejsca prowadzenia rob6t w pasigogrym.

Wyklucza s¢ sktadowanie materiatdw w pasie jezdni.

W czasie prowadzonych robot najezapewnt stah kontrok ustawionego
oznakowania, zabezpieczeniaswietlenia a w razie stwierdzenia usterki
niezwtocznie ¢ likwidowa¢ poza tym utrzymywanie znakéw w najeej
czystaci oraz dopilnowanie, aby byty umieszczone na dedgliko na czas
wykonywania robot | rzeczywistego wgpbwania zagroen
spowodowanych tymi robotami.

Nalezy pameta¢ o tym by projekt przechowywecaly czas na budowie w
celu okazania na kde zadanie Policji a take zaradcy ruchu.
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