D-07.03.01 URZADZENIA DO REGULACJI RUCHU (SYGNALIZACJA SWIETLNA)

D-07.03.01 URZADZENIA DO REGULACJI RUCHU (SYGNALIZACJA SWIETLNA)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

1. Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t dla zadania
pn.. "Remont drogi w ciagu ul. gen. Sikorskiego w Grudzigdzu na odcinku od ul. Sienkiewicza do ul. marsz. Jozefa
Pitsudskiego”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych

wp. 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robét rozbiérkowych i obejmuja;
- Ciecie pitg nawierzchni bitumicznych na gt. 6 cm,

- Zalanie asfaltem szczelin po petlach indukcyjnych,

- Przewody izolowane jednozytowe LgYd 2.5 mm2 - do wykonania petli indukcyjnych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kabel sterowniczy - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac
pod i nad ziemig.

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. 0goélne wymagania dotyczace robo6t

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja wykonawczg, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

2.1. Kable sygnalizacyjne

Kable sygnalizacyjne uzywane do sygnalizacji Swietinej powinny spetnia¢ wymagania PN-93/E-90403. Nalezy stosowaé kable o
napieciu znamionowym 0,6/1 kV, wielozytowe o zytach miedzianych w izolacji polwinitowej. Zaleca sie stosowanie przewodow Lgyd
2,5mm2.

3. SPRZET

Wykonawca powinien dysponowa¢ nastepujacym sprzetem lub innym zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru:
—fadowarki,

—samochody ciezarowe,

— pity mechaniczne.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robét

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1.Wyznaczenie elementow drog i ulic przeznaczonych do utozenia urzadzen do regulacji ruchu na podstawie Dokumentacii
wykonawczej.
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5.2.2. Istniejace petle indukcyjne po roztaczeniu od kabli sterujacych nalezy wyku¢ z nawierzchni. Petle indukcyjne nalezy uktadac
w rowku o szeroko$ci 10-30 mm wykonanym w nawierzchni jezdni w warstwie wigzacej na gtebokosci 35 — 70 mm. Rowek nie
moze posiadac¢ rogdw o katach mniejszych niz 135 st dlatego nalezy wycig¢ dodatkowe uko$ne rowki w odlegtosci 150-200 mm
od kazdego naroznika. Przed utoZzeniem przewodow rowki nalezy osuszy¢ i odkurzy¢. Nalezy sprawdzi¢ czy na dnie rowka nie
ma fragmentéw mogacych uszkodzic petle.

5.2.3.Do sterownika petle nalezy podtaczy¢ za posrednictwem istniejacych kabli sterowniczych utozonych w kanalizacji kablowe;.

5.2.4.Wykonanie robot, a nastepnie sprawdzenie poprawnosci dziatania sygnalizacji $wietinej nalezy powierzy¢ firmie specjalistyczne;j,
a roboty wykona¢ pod nadzorem przedstawiciela firmy majacej umowe na konserwacje sygnalizacji Swietinej.

6. Kontrola jako$ci robét
Ogoline zasady kontroli jako$ci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

6.1. Kable i osprzet

6.1.1. Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymogami norm przedmiotowych lub dokumentacji, wg ktorych zostaty
wykonane, na podstawie atestow, protokotow odbioru albo innych dokumentéw.

6.1.2. Sprawdzenie prawidiowo$ci trasy linii zasilajaco — sterowniczych polega na zmierzeniu w terenie domiaréw do linii i zachowania
odpowiedniej skrajni dla masztéw i kolumn sygnalizacyjnych. Pomiaru dokona¢ taSma miernicza.

6.2. Sprawdzenie dziatania sygnalizacji

Wiaczenie sygnalizacji do pracy powinno by¢ poprzedzone wySwietlaniem sygnatu zo6ttego migajacego przez co najmniej jedng dobe
i po sprawdzeniu poprawno$ci dziatania nastepujacych uktadow :

- nadzoru sygnatéw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdéw,

- wykrywania kolizji w grupach sygnatowych kolizyjnych,

- nadzoru dtugosci cyklu i wtadciwosci czasow realizacji programéw sygnalizacii,

- nadzoru pracy akomodaciji (w tym jakosci i poprawno$ci uktadu detekcji, modutu obstugi petli indukcyjnych),

- nadzoru napiecia zasilania.

Dziatanie uktadu nadzoru sygnatow czerwonych, kolizji dtugosci cyklu w przypadku zadziatania uktadu powinno wprowadzi¢ sterownik
w stan pracy awaryjnej wraz z zapamietaniem przyczyny awarii.

Uktad nadzorujacy prace akomodacyjna w przypadku stwierdzenia uszkodzenia petli lub zerwaniu z nig potaczenia powinien przestawi¢
sterownik w tryb pracy z programem indywidualnym lub przyja¢ dla zwigzanej z dang petla grupy maksymalne czasy otwarcia wlotu.

6.3. Badania po wykonaniu robét

Przedstawiong do odbioru petle indukcyjng nalezy uzna¢ za wykonang zgodnie z wymogami norm i Dokumentacjg wykonawcza jesli
wyniki badan byly pozytywne.

Elementy, ktore w wyniku przeprowadzonych badan uzyskaty wynik ujemny, powinny byé wymienione lub poprawione i ponownie
zgtoszone do odbioru.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami rob6t

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach ST zostang przez Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktore wykazuja odstepstwa od postanowien ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

7. Obmiar robét
Ogoine wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z wykonaniem urzadzen do regulacji ruchu jest metr (m).

8. Odbiér robot
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

9. Podstawa ptatnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
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Cena wykonania robét obejmuije:

- wyznaczenie robot w terenie,

- dostarczenie materiatow,

- rozbiérka (wykucie) starych petli,

- utozenie petli indukcyjnej,

- zalanie asfaltem szczelin,

- podtaczenie zasilania,

- przeprowadzenie prob w celu sprawdzenia dziatania sygnalizacii,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli pod warstwami bitumicznymi
- konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajacemu.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

1. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne linie kablowe. Projektowanie i budowa

2. PN-93/E-90401 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe nie
przekraczajace 6,6 kV. Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

3. PN93/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce polwinitowej na napigcie znamionowe nie
przekraczajace 6,6 kV. Kable sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

4. PN-83/T-90331 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czwérkowymi, peczkowe o izolacji polietylenowej

5. BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdine wymagania i badania.

6. Instrukcja o drogowej sygnalizaciji Swietinej. Zatacznik nr 2 do zarzadzenia Ministrow Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewnetrznych z dn. 6 czerwca 1990 r. (poz. 184).

7. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Warszawa 1980 r.

8. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
wykonywaniu robét budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz.U. Nr 13 z dn. 10.04.1972 .

9. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych - Cze$¢ V. Instalacje elektryczne, 1973 r.

10. Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia

elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.

. Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych, nr 240 wyd. przez ITB w 1982 r.



