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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét dla zadan zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w
lesnictwach Milosna i Biaty Dwoér.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdélne, wspdlne dla robodt
wymienionych w pkt. 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-
uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).
1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem 1 zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robot.
1.4.4. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.5. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.6. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.
1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.8. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
1.4.9. Laboratorium - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosSci
materialéw oraz robot.
1.4.10. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
lepsze roztozenie naprezen w nawierzchni 1 przekazywanie ich na podbudowg.
c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.
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d) Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podloze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze¢s¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronng, odsgczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.12. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwini¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w

osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.13. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w

nim drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy moze rowniez obejmowac

teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.14. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.

1.4.15. Podloze ulepszone - gérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona

w celu umozliwienia przej¢cia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.16. Slepy Kkosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

1.4.17. Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$é

konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych.

Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budowa, przebudowa, utrzymaniem oraz

ochrong budowli drogowe;j lub jej elementu.

1.5. Wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metod uzytych przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przedmiar rob6t, SST i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy
stanowig dokumentacje przetargowa.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacjg projektowa i SST

Dokumentacja przetargowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora Nadzoru
Wykonawcy stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w "Ogdélnych warunkach umowy".
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Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty beda zgodne z dokumentacja projektowg i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne s3g odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i
elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i
wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposéb
okreslony w D-00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzief i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jest
to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cen¢ umowna.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robédt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymac zgodg¢ na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowe;.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru 1 zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
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powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materiatéw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od witadz, co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy zgodnie z przedstawionym do akceptacji planem BIOZ.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie 1 s uwzglednione w cenie umowne;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru
powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w
sposOb ciagly bedzie informowac¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie
zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialow

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrdédia wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
prébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii materialow z danego zrdédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrdédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane
z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robot.
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2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwos¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do rob6t powinien byc¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji przetargowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
umowa.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja przetargowa, wymaganiami SST,
PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie wysokos$ci
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreSlonymi w dokumentacji
przetargowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji przetargowej i w. SST,
a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki
badan materialéw i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana
kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoS$ci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie jakoSci rob6t zgodne ze SST poprzez sposéb wykonywania rob6t, uzyte
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne.

6.2. Zasady kontroli jakosci roboét

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robdt i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz roboét z czestotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom
norm okreslajgcych procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru begdzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoS$ci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.
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Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialéw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materialéw i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor
Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialéw i1 robot z dokumentacja projektowa 1 SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych
lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wilasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub

- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,

jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkach ustalonych w
kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych roboét 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do rejestru obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w S$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
Nadzoru na piSmie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z cz¢stoscia wymagang do celu
miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materialow

Dtugosci 1 odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bgdg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jedli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako
dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekro;.

Ilosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
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7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprz¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujagcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢
w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w spos6b
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i1 jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.
Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci rob6ot. Odbioru czesciowego
rob6t dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. Odbioru robét dokonuje Inspektor
Nadzoru.
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8.4. Odbior koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru koncowego robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru. Odbiér koncowy roboét nastagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru koncowego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona
ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badah i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacja projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt
uzupelniajacych 1 rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot
poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koncowego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokét odbioru koncowego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
recepty i ustalenia technologiczne,
rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST 1 PZJ,

SR D=

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bg¢da
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru koncowego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbidér koncowy robét".

11



Szczegotowe Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dot. platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa
ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t bedg obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow 1
transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione w kosztorysie.

D — 01.00.00 ODTWORZENIE OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej ST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem osi trasy i punktéw wysokosciowych dla zadan zwigzanych
z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w le$nictwach Mitosna i Biaty Dwoér.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty , ktérych dotycza specyfikacja , obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu
wyznaczenie w terenie przebiegu trasy drogi .

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gléwnych osi trasy 1 punktéw
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
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e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy — punkt zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy .

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe $3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami PN i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00.
1.5.Wymagania techniczne

Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Wymagania dotyczace materiatéw podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” punkt 2 .

2.1. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy drogi nalezy stosowa¢ bolce metalowe o $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0.04 do 0.05 m . Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zalamania trasy w
czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0.15 — 0.20 m . i dtugosci 1.5 — 1.7 m . Do stabilizacji
pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m . Wszystkie punkty gtéwne i posrednie tyczone bgeda w oparciu o istniejagcg osnowe sytuacyjno —
wysokosciowg i zalaczony w dokumentacji wykaz wspotrzednych tyczenia trasy .

3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST DM-00.00.00. ,,Wymagania ogéle” punkt 3 .

3.1. Sprzet pomiarowy

Do wyznaczenia trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac¢ nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— flaty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Mozna uzywac dowolne $rodki transportu do przewozu materiatéw uzywanych w robotach
przygotowawczych .

5. Wykonanie robot
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”pkt 5.

5.1. Ustalenia ogolne

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK.
Wszystkie punkty tyczone bedg w oparciu o istniejgcg osnowe sytuacyjno — wysokosciowa i wykaz
punktow gtéwnych trasy , stanowigcy cze$¢ sktadowa Dokumentacji Technicznej . Stuzba geodezyjna
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Wykonawcy dwa razy w czasie trwania rob6t dokona pomiaru kontrolnego istniejgcej osnowy . Wyniki
przekazane bedg Inspektorowi Nadzoru .

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnos$ci wykonanych rob6t z Dokumentacja
Projektowa , ST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczsu przez Inspektora Nadzoru .
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu . Jezeli Wykonawca stwierdzi , ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
r6znig si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym
Inspektora Nadzoru . Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru . Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace
z r6znic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i rzednych rzeczywistych,
akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora Nadzoru .

Punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
sposOb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma 1 wzér tych oznaczen
powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru .

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych 1 ich oznaczen w czasie
trwania robo6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzanie wyznaczenia punktéw giéwnych i punktéw wysokosciowych .

Punkty wierzchotkowe trasy drogi i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposoOb trwaty, przy uzyciu bolcéw stalowych, pali drewnianych lub stupkéw betonowych dowigzane
do realizacyjnej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej . Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami
roboczymi wzdluz trasy drogowej powinna wynosi¢ 250 m . Repery robocze nalezy zatozy¢ poza
granicami robo6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektow towarzyszacych . Jako repery
robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowe;.
O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztaltownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru .

Rzedne reperéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje¢ podwdjng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3. Wyznaczenie trasy drogi
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje¢ projektowg oraz inne dane geodezyjne

przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu istniejgcej osnowy sytuacyjno — wysokosciowe;j

OS$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 15 metréw.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowe;j
nie moze by¢ wigksze niz 3 cm . Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia
do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nawierzchni korony , granicy
robdt i powinno by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowg oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t 1 zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady kontroli jako$ci rob6t podano w ST D-00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt 6

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK .

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne’ pkt 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie jest 1 km (kilometr) trasy
drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.

8.1. Sposéb odbioru robot

Odbidr robdét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru .

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Platnos¢ za kilometr nalezy przyjmowac na podstawie szkicoOw i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych
lub protokoty z kontroli geodezyjne;j .

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

— sprawdzenie wyznaczenia punktow giléwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

— dostarczenie materialdéw pomocniczych

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

— kontrola istniejgcej osnowy sytuacyjno — wysokosciowej w rejonie prowadzonych rob6t (minimum
dwa razy w czasie trwania robot)
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rozbiérki elementéw drog dla zadan zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem
drég lesnych w lesnictwach Mitosna i Biaty Dwoér.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robét zgodnie z
zakresem wg rysunkéw dokumentacji techniczne;.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace roboét
Wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczgce materialow
Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
"Wymagania og6lne" pkt. 2.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 3.

3.2. Sprzet do rozbidérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég i ogrodzen moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru:

- fadowarki,

- samochody cigzarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST lub wskazanych przez Inspektora
Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w SST lub
przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byc¢
usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wtasnosScig
Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora
Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci roboét
Zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robét rozbiérkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z rozbidrkg elementow drég jest:
- dla nawierzchni jezdni — m” (metr kwadratowy),

dla kraweznika, opornika, obrzeza - m (metr),

dla cokotu betonowego - m® (metr szecienny)

dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rozbiérki, wywozu i utylizacji warstwy z betonu gr. 20 cm obejmuje:
- rozbidrka reczna lub mechaniczna betonu

- wywoz i utylizacja materiatéw z rozbiorki

D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru liniowych robét ziemnych dla zadan zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w
lesnictwach Mifosna i1 Biaty Dwor.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna ST stanowi podstawe do stosowania ST jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. ZaKres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych na zadaniu
okreslonym w punkcie 1.1. i obejmuja:

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych

b) wykonanie koryta pod warstwy konstrukcyjne drogi i infrastruktury technicznej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetniajgca warunki statecznosci 1 odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$s¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami
rowow.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub gleboko$¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.6. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunig¢tych blokach, ktérego prébki nie
wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymatos¢
na Sciskanie R; ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkow wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych
lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypéw, polozone w obrebie pasa robét
drogowych.
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1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, polozone poza pasem robot
drogowych.

1.4.9. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z
trasg drogowa.

1.4.10. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wg WZOoru:

I, =L

pds
gdzie:
Oi - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
Pss - maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m3 ).

1.4.11. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

Q

60

U=

Q

o

1
gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - Srednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.12. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona
wg WZoru:

yE
E1

gdzie:

E; - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z
PN-S-02205:1998 [4].1.4.13. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt
1.4.

1.5. Wymagania dotyczace roboét

Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNT2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i1 skltadowania, podano w ST D-00.00.00
,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.1. Podzial gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tablica 1.

Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw obejmuje ST D-02.03.01 pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce
wykorzystane w maksymalnym stopniu do wbudowania w nasyp oraz do uzupelnienia ubytkow w
poboczu drogi lesnej. Grunty przydatne przy realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1. moga byc¢
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wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci rob6t ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora nadzoru.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegol | Jed- Grupy gruntéw
nienie
Witasciwosci | nostki | niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 |Rodzaj — rumosz - piasek malo wysadzinowe
gruntu niegliniasty pylasty — glina piasz- czysta
- Zwir — zwietrzeli zwigzta, glina zwiezla,
— pospéika na glina pylasta zwiezta
— piasek gruby gliniasta |— it, it piaszczys-ty, it
— piasek $redni |~ rumosz pylasty
— piasek drobny gliniasty | bardzo wysadzinowe
- zuzel - Zwir — piasek gliniasty
nierozpadowy |  gliniasty |~ pyt, pyt piasz-czysty
— pospotka |— glina piasz- czysta, glina,
gliniasta glina pylasta
- il warwowy
2 | Zawartos¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od3do 10 > 10
3 | Kapilarnos¢
bierna Hyy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskaznik
piaskowy > 35 od 25 do 35 <25
WP
3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastepujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,
koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntdw (spycharki, zgarniarki, réwniarki,
urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.4.2. Transport
gruntow

Wyb6r srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnosé
srodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnos$ci sprzegtu stosowanego do
urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleglosci transportu ponad warto$ci zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwickszone odleglosci nie zostaty
wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru.

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktére zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziemnych
tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek
takiego wykonywania wykopéw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie
trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotrwata
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami
przydatnymi na witasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te
czynnoscl, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejgcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajagcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST. Szeroko$¢ dna i
glebokos$¢ rowu nie mogg rézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wigcej niz £ 5 cm. Doktadnosé¢
wykonania skarp rowéw powinna by¢ zgodna z wymogami dla skarp wykopéw okreslonymi w ST D-
02.01.01

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci roboét
Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.

Szczegbdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:

- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

6.2.2. Sprawdzenie jako$ci wykonania robot

Czynnos$ci wchodzace w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robét okreslone sg w pkcie 6 ST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos$¢ oraz zakres badan 1 pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 |Pomiar szerokosci Pomiar tasma, szablonem, tata o dtugosci 3
korpusu ziemnego m i poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach
c0 200 m na
2 | Pomiar szerokosci dna | prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100
rowow m na tukach o R =2 100 m co 50 m na tukach
oR <100 m
3 | Pomiar rzednych oraz w miejscach, ktére budza watpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego
4 |Pomiar pochylenia
skarp

5 |Pomiar réwnosci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownosci skarp

7 |Pomiar spadku | Pomiar niwelatorem rzednych w odstgpach
podtuznego co 200 m oraz w punktach watpliwych
powierzchni  Kkorpusu
lub dna rowu

8 |Badanie zageszczenia| Wskaznik zageszczenia okre§la¢ dla kazdej
gruntu ulozonej warstwy lecz nie rzadziej niz w
trzech punktach na 1000 m” warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci
projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

6.3.3. Szeroko$¢ dna rowow

Szeroko$¢ dna rowdéw nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.3.4. Rzgdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci
pochylenia wyrazonego tangensem kata.

6.3.6. Rownos¢ korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tata 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
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6.3.7. Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowg, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podituzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawa¢ réznic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zageszczenia gruntu okreSlony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z
zatozonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktérych nie mozna okresli¢
wskaznika zageszczenia nalezy okreslic wskaznik odksztatcenia Iy, zgodnie z norma PN-S-02205:1998

[4].
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”’pkt 9.

D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM
PODEOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykonania korytowania wraz z dogeszczeniem podloza, ktére zostang wykonane w ramach zadan
zwigzanych z przebudowg 1 utwardzeniem drég lesnych w lesnictwach Mitosna i Biaty Dwor.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
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1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robé6t zgodnie z
zakresem wg Rysunkéw.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Profilowanie koryta

Do wykonania robét nalezy stosowaé¢ réwniarki samojezdne, spycharki uniwersalne z ukos$nie
nastawionym lemieszem, inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.2. Zageszczanie

Sprzet do zageszczania koryta powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu zalegajacego w podtozu.
W zaleznos$ci od powyzszego nalezy stosowa¢ walce gladkie, wibracyjne, ogumione lub inny sprzet
zageszczajacy pozwalajacy na uzyskanie wymaganego wskaznika zageszczenia Ig.= 1,0. Do nawilzania
gruntu nalezy stosowac beczke wodng z ci§nieniowym systemem natrysku.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie koryta tj. profilowanie 1 zaggszczanie podtoza mozna rozpocza¢ dopiero po odebraniu
wszystkich rob6t zwigzanych z wykonaniem elementéw odwodnienia 1 instalacji urzadzen
podziemnych w korpusie ziemnym.

Do wykonania i profilowania koryta nalezy przystgpi¢ w dobrych warunkach atmosferycznych ( bez
opadéw, temperatura powyzej 0 °C). Z powierzchni robét ziemnych powinny by¢ usuniete materiaty
obce, bloto, brud. Powierzchnia powinna by¢ wtasciwie uksztaltowana i zaggszczona tak, by otrzymac
réwng 1 jednorodna plaszczyzne. Jakiekolwiek miejsca z koleinami, miejsca migkkie lub o zbyt niskim
zageszczeniu czy nosnosci , powierzchnie wykazujace odstepstwa od wymagan powinny by¢
naprawione przez odspojenie i dodanie / lub usunig¢cie odpowiedniego materialu a nast¢pnie jego
rozécielenie i zaggszczenie do wymaganej gestosci oraz zgodnie z projektowanymi rzednymi i
spadkami. Znaczne nierownosci powierzchni podloza powinny by¢ naprawione przez Scigcie
lemieszem i nastepnie zageszczenie z ewentualnym dodaniem wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola zageszczenia i no$nosci

Wskaznik zageszczenia koryta — mierzony do gtebokosci 20 cm - nie powinien by¢ mniejszy niz 1,00
wg normalnej ( metoda I lub II ) préby Proctora. Nalezy wykona¢ co najmniej 1 pomiar na 300 m®.

6.2. Kontrola réwnosci
Roéwnos¢ koryta sprawdzana jest tatg 4- metrowa . Wykonuje si¢ co najmniej jeden pomiar co 50 m. na
calej szerokos$ci koryta. Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekroczy¢ 20 mm.

6.3. Spadki
Spadki podiuzne 1 poprzeczne podioza mierzone co 25 m. w osi jezdni powinny by¢ zgodne z
projektem z tolerancja + 0,5 %).
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6.4. Rzedne

Rzedne nalezy sprawdzi¢ co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Rzedne nie powinny si¢ rézni¢ od
projektu o wiecej niz od +Ocm do —3cm.

6.5. Szerokos¢ koryta

Szerokos$¢ koryta nalezy sprawdzac co najmniej 10 razy na 1 km (tolerancja +10 cm i -5 cm).

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru koryta oraz wyprofilowanego 1 zagegszczonego podtoza dokonuje si¢ w metrach
kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robét opisanym w rozdziale D-00.00.00.
»Wymagania Ogolne” pkt. 8.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie oceny wizualnej wykonanych robdt, wynikéw
badan i pomiaréw przedstawionych przez Wykonawce, jak i badan uzupeitniajacych niezaleznego
laboratorium - gdy takie zostaly przeprowadzone. Roboty poprawkowe Wykonawca przeprowadzi na
wlasny koszt w terminie i zakresie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Cena jednostkowa m? (metra kwadratowego) przygotowanego i odebranego koryta obejmuje:
- wykonanie 1 m” koryta na gt. 10 cm

- wywo0z i utylizacja gruntu z wykopu

- wyréwnanie i zageszczenie podtoza

D-04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA 1 ODCINAJACA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem warstwy odcinajacej i odsaczajacej w ramach zadan
zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w lesnictwach Mitosna i Biaty Dwor.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg robét 1 zasad zwigzanych z wykonaniem
warstwy odsgczajacej i odcinajace;j:
- z mieszanki niezwigzanej (piasek sredni o wspdicz k>8m na dobe)
- z geosyntetyku (geowtdknina)

UWAGA: zakres wystepowania warstwy odcinajgcej i odsqczajgcej zgodnie z wykazanymi w
Dokumentacji Projektowe;j.
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1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.4.5.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

Warstwa odsaczajaca — warstwa podbudowy pomocniczej, ktérej zadaniem jest - oprocz
funkcji no$nych — odsgczanie wody z konstrukcji nawierzchni oraz ochrona nawierzchni drogi
przed przemarzaniem oraz powodowanymi przez nie uszkodzeniami

Warstwa odcinajaca — warstwa separujaca dolne warstwy konstrukcji nawierzchni lub
ulepszone podtoze, o ile wykonane sg z materialu ziarnistego, od przenikania do nich drobnych
czastek ze spoistego podloza gruntowego.

Geotekstylia — ptaski material o postaci ciagglej, wytwarzany z tworzyw sztucznych stosowany
w kontakcie z gruntem lub kruszywem. Geotkanina separacyjna (rozdzielajaca) — materiat
geotekstylny, w ktérym mozna wyodrebni¢ watek oraz osnowe, powstaty

z przeplecenia ciagtych tasiemek z polimeru.

Geowloknina separacyjna (rozdzielajaca) — materiat geotekstylny, wykonany z widkien
polimerowych potagczonych mechanicznie - w wyniku iglowania (lub przeszywania) lub
termicznie.

Geotkanina separacyjna (rozdzielajaca) — material geotekstylny, w ktérym mozna
wyodregbni¢ watek oraz osnowe, powstaty z przeplecenia ciggtych tasiemek z polimeru.

Funkcja separacyjna (rozdzielajaca) — wykorzystanie geotekstyliow do odseparowania od
siebie dwoéch warstw réznigcych si¢ od siebie uziarnieniem. Funkcja separacyjna obejmuje
zarOwno zapobieganie migracji drobnych czastek przenoszonych w wyniku przeptywu wody
(np. zmiana poziomu woéd gruntowych) jak i w wyniku oddzialywan dynamicznych (np.
pompowanie drobnych frakcji w wyniku cyklicznych oddziatywan dynamicznych od ruchu).
Grunty niewysadzinowe (GN) — grunty o zawartosci frakcji pylowej ponizej 15%, wskazniku
piaskowym powyzej 35, nie tworzace soczewek lodowych 1 wysadzin w okresie

mrozow.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji D-M 00.00.00 "Wymagania Ogélne" punkt 1.4

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji D-M-00.00.00 ,,Wymagania

Ogolne” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w WWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
punkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialami stosowanymi do wykonania warstwy odcinajacej moga by¢:
a) Geotekstylia (geotkanina)

Materiatami stosowanymi do wykonania warstwy odsaczajgcej moga by¢:
a) Mieszanki niezwigzane (piasek $redni o wspdicz k>8m na dobe)
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2.3. Geotekstylia

Do wykonania warstwy odcinajgcej moga by¢ stosowane geowldkniny lub geotkaniny,
o wlasciwos$ciach podanych w tablicy 1. Geotekstylia powinny by¢ odporne na czynniki srodowiskowe,
technologi¢ wykonania oraz warunki eksploatacyjne. Nalezy stosowac geotekstylia barwy czarnej lub w
inny sposéb zabezpieczone przed promieniami UV.

Tablica 1. Wtasciwosci geotekstyliow do warstwy odcinajace;j

Lp Wiasciwosci Metoda badania Wymagania
1 2 3 4
1 | Materiat polipropylen
2 | Wytrzymatos¢ na rozcigganie, co najmnie;j: EN ISO 10319
* wzdluz pasma 12 kN/m
* wszerz pasma 12 kN/m
3 | Odksztatcenie przy zerwaniu: EN ISO 10319
* wzdluz pasma 8 +60%
* wszerz pasma 8+ 60%
4 | Statyczny opor na przebicie CBR, co najmnie;j EN ISO 12236 1800 N
5 | Dynamiczny op6r na przebicie CBR, co najwyzej EN ISO 13433 30 mm
6 | Charakterystyczna wielko$¢ poréw, Qg EN ISO 12956 50 + 200 uym
7 | Wodoprzepuszczalno$¢ w kierunku prostopadtym EN ISO 11058 7 mm/s
do ptaszczyzny geotekstylia, co najmnie;j

Charakterystyczna wielko$¢ poréw nalezy dobra¢ do rodzaju gruntu wystepujacego w podtozu i
kruszywa uktadanego na warstwie odcinajacej wedtug zasady pozwalajacej na uzyskanie:

1. warunku retencji, tj. utrzymania gruntu podtoza poprzez filtr geosyntetyczny (powstanie strefy
przesklepien w gruncie podtoza), wtedy gdy wielkos¢ max poréw materiatu geotekstylnego
(filtra) jest mniejsza od najgrubszych ziaren gruntu podtoza;

2. warunku odpornosci na zatkanie filtru (kolmatacji), ktéry bedzie miat miejsce tylko wtedy, gdy
wielkos¢ min poréw materiatu geotekstylnego (filtra) jest na tyle duza, aby umozliwi¢
swobodne przenikni¢cie najmniejszych ziaren gruntu podtoza poprzez geosyntetyk w czasie
formowania si¢ naturalnego filtra w gruncie; pozwoli to unikng¢ kolmatacji w okresie
eksploatacji warstwy odcinajacej.

Ochronne wiasciwosci geowldkniny /geotkaniny przeciw przenikaniu drobnych ziaren gruntu
podtoza nalezy wyznaczy¢ z warunku:

—<1,2
90

gdzie:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 50% ziaren podtoza,
O99p — umowna S$rednica poréw geowldkniny odpowiadajagca wymiarom frakcji gruntu (podtoza)
zatrzymujacego si¢ na geowldkninie w iloSci 90% (m/m); warto$¢ parametru Ogy powinna by¢
podawana przez producenta geowlOkniny; masa powierzchniowa geowldkniny nie powinna by¢
mniejsza od 200 g/m’.
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2.4. Wymagania dla gruntu lub mieszanki niezwiazanej

Do wykonania warstwy odcinajacej nalezy stosowa¢:
- grunty niewysadzinowe skalsyfikowane i spetniajace wymagania wg Tablicy 1 ST D-02.00.01.Roboty
ziemne. oraz
- mieszanki niezwigzane spetniajagce wymagania wg pkt 2.2.1 ST D-02.04.01 Warstwa ulepszonego
podtoza

Dodatkowo grunty lub mieszanki niezwiazane do zastosowania w warstwie odcinajacej
powinny spelnia¢ warunek szczelnosci okreslony zaleznoscia:

Dis s

dys

gdzie:
D;s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odcinajacej
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Wymagany wskaznik roéznoziarnistosci U dla gruntéow niewysadzinowych i mieszanek
niezwigzanych nie mniejszy niz 5.

Do zraszania gruntu nalezy stosowa¢ wode nie zawierajaca sktadnikéw wplywajacych
szkodliwie na grunt, ale umozliwiajagcg wlasciwe zageszczenie.

Grunt lub mieszanke niezwigzang przeznaczony na warstwe odcinajgcg nalezy sktadowaé
w pryzmach na wyréwnanym i odwodnionym podiozu.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2 Sprzet do wytwarzania mieszanek niezwigzanych

Do wytwarzania mieszanki niezwigzanej nalezy uzywa¢ mieszarki, wyposazone w urzadzenia
dozujace wode, ktére powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnos$ci optymalne;j.

3.3 Sprzet do pozyskania gruntéw
Zgodnie z pkt 3.2 ST D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

3.4. Sprzet do wykonania warstwy odcinajacej z gruntéw lub mieszanek niezwigzanych
spelniajacych warunek nieprzenikania czgstek gruntu podloza

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajgcej powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— rowniarek,
— walcdw statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

Doboru sprz¢tu do zageszczania warstwy odcinajgcej nalezy dokonaé na podstawie Tabeli 3 ST
D-02.03.01 Wykonanie nasypoéw.
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3.4. Sprzet do wykonania warstwy odcinajacej z geotekstyliow

Do wykonywania robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé¢ si¢
mozliwoscig korzystania ze sprzgtu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
a) uktadarki do uktadania geowidkniny o prostej konstrukcji, umozliwiajace rozwijanie geowidkniny
ze szpuli, np. przez podwieszenie rolki do wysiggnika koparki, ciagnika, tadowarki itp.,
b) drobny sprzet pomocniczy, jak pita, ndz, nozyce, mtotek itp.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w instrukcjach producentéw lub propozycji
Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji D-M 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2 Transport materialéw
4.2.1 Transport gruntow lub mieszanek niezwigzanych

Mieszanki niezwigzane mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym
wysuszeniem i zawilgoceniem.

4.2.2 Transport i skladowanie geotekstyliow

Geotekstyliow mogg by¢ transportowane dowolnymi srodkami transportu pod warunkiem:
— opakowania bel (rolek) folig, brezentem lub tkaning techniczna,
— zabezpieczenia opakowanych bel przez przemieszczaniem si¢ w czasie przewozu,
— ochrony geosyntetykéw przez zawilgoceniem i nadmiernym ogrzaniem,
— niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliami, tluszczami oraz przedmiotami mogacymi przebic
lub rozcia¢ geowtdkniny.
Kazda bela powinna by¢ oznakowana w spos6b umozliwiajacy jednoznaczne stwierdzenie, ze jest to
materiat do wykonania warstwy odcinajacej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikacji D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Przed wykonaniem robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajacej nalezy wykonac
wszystkie badania zwigzane z okreSleniem wymaganych parametréw (Tablica 1 i pkt 2.4) materiatléw
przeznaczonych na warstwe odcinajacg oraz potrzebnych do prawidtowego wbudowania materiatow.

5.3 Przygotowanie podioza

Podtoze gruntowe pod warstwe odcinajacg powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-
02.00.00 ,,Roboty ziemne”
Warstwy odcinajgca powinna by¢ wytyczona w sposéb umozliwiajagcy wykonanie jej zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach. Paliki lub szpilki
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powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.4. Warstwa odcinajgca lub odsaczajaca z gruntéw lub mieszanek niezwigzanych spelniajacych
warunek nieprzenikania czastek gruntu podloza

Grunt lub mieszanka niezwigzana powinny by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci,
przy uzyciu rowniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Grubos¢
roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggni¢to grubosé
projektowana.

Warstwy odsaczajace o grubosci projektowej powyzej 20 cm, to wbudowanie gruntu lub
mieszanki niezwigzane] nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie ukladania kazdej nastepnej
warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inspektora Nadzoru warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja gruntu lub mieszanki niezwigzanej nalezy
przed zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odcinajgcej nalezy przystgpi¢ do jej
zageszczania.

Zageszezanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwa¢ pasami podluznymi czeSciowo naktadajagcymi si¢, w kierunku jej osi. Zaggszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami
podtuznymi czesciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gérnej krawedzi.

Nier6wnosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania
rownej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajagca powinna by¢ zageszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-EN 13286-2. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odcinajgca, uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia zgodnie z BN-77/8931-12, kontrolg zageszczenia nalezy oprzec
na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy
wedtug PN-S-02205 (Zalacznik B).Koncowe obcigzenie jak dla podtoza. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne;j
z tolerancja od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od
wilgotnos$ci optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig
wody i réwnomiernie wymieszac.

5.4.1 Odcinek prébny
W zaleznosci od zastosowanego materiatu, grunt lub mieszanka niezwigzana, w uzgodnieniu
z Inspektorem Nadzoru przed rozpoczg¢ciem rob6t zwigzanych z wykonaniem warstwy odcinajace]

Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zaggszczania jest wasciwy,
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— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymagane;j
grubosci po zageszczeniu,
— ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzetu, jakie beda
stosowane do wykonywania warstwy odcinajacej i odsaczajacej na budowie.
Odcinek prébny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

5.5. Warstwa odcinajaca z geotekstyliow

Geotekstylia nalezy rozktada¢ na wyprofilowanej powierzchni podtoza, pozbawionej ostrych
elementow, ktére mogg spowodowac¢ uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korzenie drzew i
krzewow).

W czasie rozkladania geotekstyliow nalezy spelni¢ wymagania okreslone przez producenta
dotyczace szeroko$ci na jakg powinny zachodzi¢ na siebie sgsiednie pasma geotekstyliow lub zasad ich
faczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwy do podioza gruntowego.

5.5.1 Zabezpieczenie powierzchni geotekstyliow

Po powierzchni warstwy odcinajacej, wykonanej z geowldknin nie moze odbywac¢ si¢ ruch
jakichkolwiek pojazdow.
Lezaca wyzej warstwe nawierzchni nalezy wykonywac rozkladajac materiat ,,0d czota”, to znaczy tak,
ze pojazdy dowozace material i wykonujgce czynnosci technologiczne poruszaja si¢ po juz utozonym
materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odcinajgcej

Warstwa odcinajagca po wykonaniu, a przed utozeniem nast¢gpnej warstwy powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza si¢ ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej z geotekstyliow.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza si¢ ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6.0 Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania gruntu lub mieszanki

niezwigzane] przeznaczonych do wykonania rob6t 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru. Badania te powinny obejmowa¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w p. 2.4.
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Geotekstylia przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej powinny posiadaé stosowane
dokumenty dopuszczajace do wprowadzenia do obrotu zgodnie z pkt 2 D-M 00.00.00. Wymagania
ogdlne.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia

warstwy odsgczajacej i1 odcinajacej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsaczajacej i odcinajace;j

Lp.| Wyszczegdlnie Minimalna czgstotliwos$¢ badan i
nie badan i pomiaréw
pomiarOw
1 |Szerokos¢ warstwy |10 razyna 1l km
2 |R6wnos¢ podtuzna | co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | ROwnos¢ poprzeczna | 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ~ |10 razy na 1 km
5 |Rzedne co 20 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drog
wysokosciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i drég
planie & ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Grubos¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 100 m*
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 500 m>
8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
wilgotno$¢ kruszywa |raz na 200 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢
w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5
cm.

6.3.3. Ro6wnos$¢ warstwy
Nierownos$ci podtuzne warstwy odcinajacej i odsgczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata,
zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nier6wnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa tatg.
Nier6wnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej i odsgczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancjg + 0,5%.
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6.3.5. Rzedne wysokos$ciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy 1 rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 3 cm dla
autostrad 1 drog ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7. Grubos$¢ warstwy

Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja +1
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwéch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczng grubos¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gleboko$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastgpi ponowny
pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej 1 odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagegszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw
odksztalcenia, to warto$¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg PN-S-02205 Zatacznik B nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zagegszczenia nalezy bada¢ wedlug PN-EN 1097-5. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci.

6.3.9. Badania dotyczace warstwy odcinajacej z geotekstyliow

W czasie uktadania warstwy odcinajacej z geotekstyliow nalezy kontrolowac:
a) zgodno$¢ oznaczenia poszczegdlnych bel (rolek) geowltdknin z okreslonym w dokumentacji
projektowej,
b) réwnos¢ warstwy,
c) wielko$¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb ich taczenia,
d) zamocowanie warstwy do podtoza gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentacji projektowe;j.
Ponadto nalezy sprawdzi¢, czy nie nastgpilo mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny
(rozerwanie, przebicie). Pasma geowldkniny uzyte do wykonania warstwy odcinajgcej i odsgczajace]
nie powinny mie¢ takich uszkodzen.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w p. 6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robét
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7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w Specyfikacji D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m2 [metr kwadratowy] wykonanej warstwy odcinajacej o grubosci po
zageszczeniu zgodnej z Dokumentacja Projektowg lub z geowtdkniny.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST 1 wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy odcinajacej z gruntu niewysadzinowego lub mieszanki
niezwigzanej obejmuje:
— prace pomiarowe,
— zakup lub wydobycie, dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy
materiatu o grubosci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
— wyrdéwnanie ulozonej warstwy do wymaganego profilu,
— zageszezenie wyprofilowanej warstwy do wymaganego wskaznika zageszczenia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m? warstwy odcinajacej z geotekstylii obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i1 roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowloknin,
— pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci bierne;j
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

PN-EN ISO 10318-1 Geosyntetyki -- Czg$¢ 1: Terminy i definicje
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PN-EN ISO 10318-2 Geosyntetyki -- Czg$¢ 2: Symbole i piktogramy

PN-EN ISO 9862 Geosyntetyki -- .Pobl,erame probelf laboratoryjnych i
przygotowywanieprobek do badan

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/3931-02 Drogl sachhodowe. O‘znaczer}le modutu o‘dl§szt.alcema
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
BN-55/B-04492 Badania wiasciwosci ’fl.zycznych. Oznaczanie wskaznika
wodoprzepuszczalnos$ci

PN-EN 13285. Mieszanki niezwigzane — Specyfikacja.

PN-EN 13242+A1. Kruszywa do niezwigzanych i1 zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym -- Cz¢s$¢ 2: Metody
okreslania ggstosci i zawartos$ci wody -- Zageszczanie metoda Proctora

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych 1 fizycznych wtasciwosci kruszyw -- Cze$¢ 35:
Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja

WT-4 2010. Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania Techniczne. GDDKiA
Warszawa 2010

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. Zatacznik do zarzadzenia
Nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

D — 05.03.03 NAWIERZCHNIA Z PLYT BETONOWYCH
WIELOOTWOROWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych typu JOMB dla zadan
zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w lesnictwach Mitosna i Biaty Dwor.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna ST stanowi podstawe do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu rob6t okreslonych w punkcie 1.1.
1.3. ZaKres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z ptyt betonowych typu YOMB.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia z ptyt betonowych - nawierzchnia, ktérej warstwa $cieralna jest wykonana z plyt
betonowych.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Plyty betonowe
Do budowy nawierzchni z ptyt betonowych stosuje si¢ ptyty betonowe wielootworowe o wymiarach
1,0¥0,75 m.

2.2.1. Wymagania

Do produkcji ptyt drogowych betonowych nalezy stosowac beton klasy B 251 B 30.
2.3. Cement

Cement stosowany do zaprawy cementowej dla wypelnienia spoin miedzy ptytami powinien by¢
cementem portlandzkim - klasy 32,5 i odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-B-19701 [2].

2.4. Piasek
Piasek do zaprawy cementowej powinien by¢ gatunku 1 wg PN-B-06712 [1], natomiast do wypetniania

spoin przez zamulenie - piasek gatunku 1, lecz o zawarto$ci pyléw mineralnych w granicach od 3 do
8%.

2.5. Woda
Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [3]. Powinna to by¢
woda ,,odmiany 1”.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzetu

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z plyt

Uktadanie nawierzchni z plyt betonowych wykonuje si¢ rgcznie.

Do wytwarzania zaprawy stosuje si¢ betoniarki, do zagg¢szczania warstwy z piasku ubijaki reczne lub
mechaniczne oraz drobny sprz¢t pomocniczy do wypetniania spoin.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczgce transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport plyt i skladowanie

Plyty betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi po osiggnigciu przez
beton wytrzymatosci minimum 0,5 R. W czasie transportu ptyty betonowe powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami, a gérna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany
srodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

Plyty betonowe mogg by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym i
odwodnionym, z zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w pionie jedna nad drugg. Ptyty
betonowe nalezy uktada¢ na ptask w stosach, po 10 warstw w stosie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5
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5.2. Podloze

Podtoze stanowi grunt rodzimy lub nasypowy, na ktérym bezposrednio uktadana jest nawierzchnia.
Grunt podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Wskaznik zageszczenia gruntu oznaczony wg BN-77/8931-12 [11] powinien wynosi¢ I = 1,0.
Podloze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w
ST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem 1 zageszczeniem podioza”.

5.3. Podbudowa
Podbudowe pod utozenie nawierzchni z ptyt betonowych stanowi warstwa piasku, grubosci 15 cm,
wyprofilowana i zaggszczona do I = 1,0.

5.6. Ukladanie piyt

5.6.1. Sposé6b ukladania plyt
Plyty betonowe powinny by¢ utozone tak, aby boki dtuzsze byly prostopadte do osi drogi.

5.7. Wypelnienie spoin

Wypetnienie spoin w nawierzchniach z ptyt betonowych powinno by¢ wykonane zgodnie z
dokumentacjg projektowg oraz wskazaniami Inspektora nadzoru. Przy wypetnianiu spoin przez
zamulanie - piasek powinien zawiera¢ od 3 do 8% frakcji mniejszej od 0,05 mm, a zamulenie powinno
by¢ wykonane na petng wysokos¢ ptyt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét
Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Plyty betonowe powinny by¢ badane w zakresie badan petnych i zwyktych. Badania peine
przeprowadza producent plyt zataczajac do partii ptyt atest lub deklaracj¢ zgodnosci.

Badania zwykle nalezy przeprowadza¢ przy kazdym odbiorze ptyt, wedlug nastepujacego zakresu:

— sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

— sprawdzenie ksztattu i wymiaréw.

Sposéb pobierania probek, badania i ocena wynikéw badan powinny by¢ zgodne z BN-80/6775-03/01.
Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstawi¢ Inspektorowi do akceptacji wyniki
badan materiatéw przeznaczonych do wykonania nawierzchni z ptyt betonowych.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badanie podloza
Nalezy sprawdzi¢, czy przygotowane podtoze odpowiada wymaganiom wg pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie ulozenia plyt

Sprawdzenie prawidlowosci utozenia plyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie oceny wizualnej na
calej dtugosci budowanego odcinka, czy jest zgodne z warunkami podanymi w pkt 5.6.

6.3.5. Sprawdzenie spoin

Sprawdzenie wypetnienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w trzech losowo wybranych miejscach.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Rownosé

Nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg lub planografem zgodnie z norma
BN-68/8931-04 [11].
Nieréwnos$ci podtuzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancja + 0,5%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— przygotowanie podtoza lub podbudowy,

— wykonanie podsypki.

Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” nawierzchni z ptyt betonowych obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podtoza oraz podbudowy z gruzu betonowego kruszonego
— (warstwa odsaczajaca z piasku)

— dostarczenie materialow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie ptyt,

— wypelnienie spoin,

— pielegnacje nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
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D - 05.03.177 REMONT NAWIERZCHNI MASA ASFALTOWA NA GORACO

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z remontem czastkowym dla zadan zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég
lesnych w lesnictwach Mitosna 1 Bialy Dwor.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi podstawe do stosowania jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1..
1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wykonaniem 1 odbiorem remontu czgstkowego nawierzchni asfaltowych masg asfaltowa na goraco przy
zatozeniu, ze Srednia gtebokos¢ ubytkéw i wybojow wynosi 4 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni - zesp6t zabiegéw technicznych, wykonywanych na biezaco,
zwigzanych z usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak réwniez
zabiegi obejmujace male powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.
Pojecie ,,remont czastkowy nawierzchni” miesci si¢ w ogdélnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni”, a to
z kolei jest objete ogdlniejszym pojeciem ,,utrzymanie drég”.

1.4.2. Ubytek - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na giebokos$¢ nie wigkszg niz grubosé
warstwy $cieralnej.

1.4.3. Wybdj - wykruszenie materialu mineralno-bitumicznego na gleboko$¢ wigksza niz grubosc
warstwy $cieralnej.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami 1
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace roboét
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow
Wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-00.00.00
,»Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw do wykonywania czgstkowych remontéw nawierzchni bitumicznych

Technologie usuwania uszkodzen nawierzchni i materialy uzyte do tego celu powinny byc¢
dostosowane do rodzaju i wielkosci
Glebokie powierzchniowe uszkodzenia nawierzchni (ubytki 1 wyboje) oraz uszkodzenia krawedzi
jezdni (obtamania) nalezy naprawia¢ mieszankami mineralno-asfaltowymi wytwarzanymi i
wbudowywanymi ,,na goraco.
2.3. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco
2.3.1. Beton asfaltowy
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Beton asfaltowy wytwarzany wg OST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” powinien mie¢
uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego oczyszczeniu z luznych czastek
nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance betonu asfaltowego
powinny si¢ miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 giebokosci uszkodzenia do 80 mm. Przy gtebszych
uszkodzeniach nalezy zastosowa¢ odpowiednio dwie lub trzy warstwy betonu asfaltowego
wbudowywane oddzielnie o dobranym uziarnieniu i wlasciwosciach fizyko-mechanicznych,
dostosowanych do cech remontowanej nawierzchni. Do remontu czgstkowego nawierzchni
bitumicznych nalezy stosowac grysy odpowiadajace wymaganiom podanym w PN-B-11112:1996 [1].

2.4. Lepiszcze
Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe emulsje
asfaltowe niemodyfikowane szybkorozpadowe klasy K1-50, K1-60, K1-65, K1-70 odpowiadajace
wymaganiom podanym w EmA-99 [3]. Przy remoncie czgstkowym nawierzchni obcigzonych ruchem
wigkszym od sredniego nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe modyfikowane
szybkorozpadowe klasy K1-65 MP, K1-70 MP wg EmA-99 [3]. Mozna stosowa¢ tylko emulsje
asfaltowe posiadajace aprobat¢ techniczng, wydang przez uprawniong jednostke.
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawg
W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu
do przygotowania nawierzchni do naprawy, takiego jak:
- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace
urzadzenia, do przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i
nadania uszkodzonym miejscom geometrycznych ksztattéw (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m® powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,
- szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujagcymi dyskami z drutéw stalowych.
Srednica dyskéw wirujacych (z drutéw stalowych) z predkoscia 3000 obr./min nie

powinna by¢ mniejsza od 200 mm. Szczotki stuza do czyszczenia naprawianych peknig¢ oraz
krawedzi przycietych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklejeniem do nich samoprzylepnych
tasm kauczukowo-asfaltowych,

- walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochtaniaczami zanieczyszczen)
zamocowane na specjalnych pojazdach samochodowych.

3.3. Skrapiarki

W zaleznosci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emuls;ji asfaltowe;j
stosowanej w technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim
uziarnieniu. Do wigkszosci rob6t remontowych mozna stosowaé skrapiarki mate z r¢cznie prowadzong
lanca spryskujacg. Podstawowym warunkiem jest zapewnienie stalego wydatku lepiszcza, aby utatwic¢
operatorowi réwnomierne spryskanie lepiszczem naprawianego miejsca w zalozonej ilosci (I/m?).

3.3.1. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na gorgco”

Przy typowym dla remontéw czgstkowych zakresie rob6t dopuszcza si¢ reczne rozktadanie
mieszanek mineralno-bitumicznych przy uzyciu topat. Do zageszczenia roztozonych mieszanek nalezy
uzy¢ lekkich walcéw wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

4. Transport

4.1. Wymagania dotyczgce transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2. Transport mieszanek mineralno-asfaltowych ,,na goraco”

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy transportowac¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w ST D-
05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”. Przy naprawie niewielkich powierzchni, nalezy
transportowac gorgcg mieszanke mineralno-asfaltowg w pojemnikach izolowanych cieplnie.

4.3. Transport kruszywa
Kruszywo powinno by¢ transportowane i sktadowane zgodnie z ST D-05.03.08 < 05.03.10
,INawierzchnia powierzchniowo utrwalana”.

4.4. Transport lepiszcza
Lepiszcze (kationowa emulsja asfaltowa) powinna by¢ transportowana zgodnie z EmA-99 [3].

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. zasady wykonania robot

Zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

Po ustaleniu zakresu uszkodzen i prawdopodobnych przyczyn ich powstania nalezy ustali¢
sposOb naprawy.

Przygotowanie uszkodzonego miejsca (ubytku, wyboju lub obtamanych krawedzi nawierzchni) do

naprawy nalezy wykona¢ bardzo starannie przez:

- pionowe obciecie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glebokos¢
umozliwiajagcg wyréwnanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np.
prostokata,

- usunig¢cie luznych okruchéw nawierzchni,

- usuni¢cie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

- dokladne oczyszczenie dna 1 krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i

pyhu.

5.3. Naprawa wybojéw i obtamanych krawedzi nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,,na
goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy (wg punktu 5.2), nalezy
spryska¢ dno i1 boki naprawianego miejsca szybkorozpadowg kationowg emulsjg asfaltowg w ilosci 0,5
1/m”, Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozyé przy pomocy lopat i listwowych $ciagaczek oraz
listew profilowych. W Zzadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze srodka transportu
bezposrednio do przygotowanego do naprawy miejsca, a nastepnie je rozgarnia¢. Mieszanka
powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni naprawianego miejsca i utozona z pewnym
nadmiarem, by po jej zaggszczeniu naprawiona powierzchnia byta réwna z powierzchnig sgsiadujacych
czesci nawierzchni. R6znice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczone;j
do ruchu z predkoscig powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Roztozong mieszanke
nalezy zageSci¢ walcem lub zageszczarkg ptytowa. Naprawione podtoze musi by¢ bardzo czyste i
pozadane jest by byto nieco wilgotne, ale w zadnym przypadku nie moze by¢ mokre. Suche podtoze
przyspiesza wigzanie mieszanki.

Dla uzyskania lepszego powigzania z istniejagcym podtozem nalezy powierzchnig¢ starej warstwy
asfaltowej spryska¢ emulsja w ilosci od 0,2 do 0,3 kg/m2 lub wetrze¢ szczotkami w podioze
rozcienczone woda (w stosunku 1:1) konfekcjonowang mieszanke mineralno-emulsyjng w ilosci od 0,8
do 1,0 kg/mz. Aby utrzymac czas wysychania i wigzania zaprawy w racjonalnych granicach (od 1 do 3
godz.) nalezy pracowa¢ tylko przy suchej i gorgcej pogodzie (temperatura podtoza powyzej 10°C), a
zaprawe nanosi¢ tylko w cienkich warstwach (do 3 kg/m2 w jednej warstwie, przy potrzebie
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wbudowania wiekszej ilosci nalezy to zrobi¢ w dwéch warstwach po 3 kg/m?). Druga warstwa moze
by¢ wbudowana dopiero po wyschnigciu pierwszej warstwy.

6.

Kontrola jakosci roboét

6.1. Zasady kontroli jakosci robot
Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien uzyskac¢ aprobaty techniczne na materiaty oraz
wymagane wyniki badan materiatéw przeznaczonych do wykonania robét i przedstawic je
Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych

W czasie wykonywania napraw uszkodzen nalezy kontrolowac:
przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktérymi bedzie
wykonywany remont uszkodzonego miejsca,
sktad wbudowywanych mieszanek:
betonu asfaltowego, zgodnie z ST D-05.03.05 ,,Nawierzchnia z betonu asfaltowego”,
ilo¢ wbudowywanych materiatéw na 1 m* - codziennie,
rowno$¢ naprawianych fragmentéw - kazdy fragment

Roéznice miedzy naprawiong powierzchnig a sgsiadujacymi powierzchniami, nie powinny by¢ wigksze
od 4 mm dla drég o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drég o predkosci ponizej 60 km/h,

7.

pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zageszczeniu powinien by¢ zgodny ze
spadkiem istniejgcej nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawegdz
otaczajacej nawierzchni o 2 do 4 mm, jesli warstw¢ wypelniajagcg wykonano z mieszanki mineralno-
asfaltowej ,,na zimno” (o dlugim okresie sktadowania). Przy innych rodzajach mieszanek, ktére sg
mniej podatne na dogeszczenie poziom warstwy wypetniajacej ubytek powinien by¢ wyzszy od
otaczajacej nawierzchni o 1 do 2 mm.

OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru rob6t
Zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru robét jest m* (metr kwadratowy) naprawionej nawierzchni

8.

ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robd6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:
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- przygotowanie uszkodzonego miejsca nawierzchni (obcigcie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi,
usuni¢cie wody),
- ew. spryskanie dna i bokéw emulsja asfaltowa,

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Utalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;]
Cena wykonania 1 m” remontu czastkowego nawierzchni (uzupehienie ubytkéw i wybojéw)

masg asfaltowg na gorgco obejmuje:

- przyciecie krawedzi do ksztaltow geometrycznych

- oczyszczenie ubytku z luznych fragmentéw nawierzchni

- skropienie ubytku emulsjg asfaltowa

- wykonanie nawierzchni

- zageszczenie mechaniczne

- przesmarowanie krawedzi ubytku emulsja asfaltowa

D — 06.03.01 WZMOCNIENIE PODEOZA ORAZ UTWARDZENIE POBOCZA
GRUZEM BETONOWYM KRUSZONYM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych ze wzmocnieniem podtoza oraz utwardzeniem pobocza gruzem betonowym
dla zadan zwigzanych z przebudowg 1 utwardzeniem drég lesnych w lesnictwach Mitosna i Biaty Dwor.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi podstawe do stosowania szczegdtowej specyfikacji technicznej
SST jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji rob6t okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych ze
wzmocnieniem podtoza oraz utwardzeniem pobocza gruzem betonowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Gruz betonowy - odpadowy materiat budowlany w postaci pottuczonych wyrobéw,
pochodzacych z rozbidrki budynkéw lub budowli wykonanych z betonu lub powstajacy w wyniku
kruszenia materiatu betonowego.

1.4.2. Pobocze - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdéw,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
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1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do wzmocnienia podtoza oraz utwardzenia pobocza nalezy stosowac gruz betonowy kruszony,
oczyszczony z odpadéw i innych materialéw obcych, zgodnie z dokumentacjg projektow3.

Gruz betonowy moze pochodzi¢ z rozbidrki, wykonanych z betonu:
— budynkéw mieszkalnych, przemystowych, gospodarczych i innych,
— budowli inzynierskich i przemyslowych jak $ciany oporowe, parkany, obmurza kottéw, piecéw,
kominy, silosy, obiekty mostowe itp., oraz z odpadéw pochodzacych przy produkcji prefabrykatow.
Gruz na podbudowe¢ drogowg powinien by¢:
— mozliwie najtrwalszy, nie kruszacy si¢, bez ziaren stabych o wytrzymatos$ci znacznie réznigcej si¢ od
kruszywa zasadniczego,
— czysty i w miar¢ mozliwos$ci bez domieszek zaprawy ze starej konstrukcji,
— o réznych wymiarach, np. obejmujacy kawatki betonu o wymiarach do 16 cm, gruby gruz betonowy
o $rednicy 6+14 cm, ttuczen z gruzu o wymiarach 3+5 cm i 5+8 cm, kliniec betonowy 1+2 cm i miat
z gruzu (0+2,5 cm).
W przypadku braku wystarczajacych ustalen w dokumentacji projektowej, rodzaj materiatu
okresla Inzynier na wniosek Wykonawcy.
Sktadowanie gruzu betonowego powinno odbywac¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych go
przed zanieczyszczeniem i nawodnieniem.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotyczace sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania wzmocnienia podloza oraz utwardzenia pobocza

Wykonawca przystepujacy do wykonania robo6t okreslonych w niniejszej ST powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— réwniarek do profilowania,

— walcow lekkich,

— ptytowych zageszczarek wibracyjnych,

— przewoznych zbiornikéw na wodg.

— Samochodéw samowytadowczych lub réwnowaznych srodkéw transportu.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.
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4.2. Transport materialow
Przy wykonywaniu robét okreslonych w niniejszej ST, nalezy korzysta¢ z samochodéw
samowyladowczych lub réwnowaznych srodkoéw transportu.
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
Konstrukcja i jej grubos$¢ oraz sposéb wykonania rob6t powinny by¢ zgodne z dokumentacijg
projektowa i SST.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
5.2. Uzupelnianie ubytkow.
W przypadku wystepowania ubytkéw (wgtebien) i zanizenia we wbudowanych warstwach nalezy je
uzupetni¢ materiatem o wlasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostalty wykonane.
Miejsce, w ktérym wykonywane bedzie uzupetnienie, nalezy spulchni¢ na gtebokos¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzi¢ do wilgotnosci optymalnej, a nastgpnie utozy¢ w nim warstwe materiatu uzupetniajacego
W postaci gruzu.
Zageszczenie utozonej warstwy materiatu uzupelniajgcego nalezy prowadzi¢ od krawedzi nawierzchni
w kierunku osi nawierzchni. Rodzaj sprzetu do zageszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.
Zageszczona powierzchnia powinna by¢ réwna, posiadac spadek poprzeczny zgodny z zalozonym w
dokumentacji projektowej, oraz nie posiada¢ §ladéw po przejsciu walcéw lub zageszczarek.
Wskaznik zageszczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinien wynosi¢ co najmniej 0,98
maksymalnego zageszczenia wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci roboét
Zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja * 0,5%.
6.3. Réwnos$¢ nawierzchni

Nier6éwnosci podtuzne 1 poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przeswit pod tatg nie moze przekracza¢ 15 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robét

Zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonania wzmocnienia podioza oraz utwardzenia
pobocza.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru rob6ét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja przetargowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m” robét obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,

— dostarczenie materialu do utwardzenia poboczy oraz wzmocnienia podtoza — gruz betonowy
kruszony

— rozlozenie materiatu,

— zageszczenie nawierzchni z wbudowanego materiatu.

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

D-08.01.01 KRAWEZNIKI I OPORNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru ustawienia kraweznikéw i opornikéw betonowych, ktére zostang wykonane w
ramach zadan zwigzanych z przebudowg i utwardzeniem drég lesnych w lesnictwach Milosna i Biaty
Dwér.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
wykonaniu Rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonaniu robo6t zgodnie z
zakresem wg Rysunkéw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki lub oporniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki
dla pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
1 z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 1.4.

1.5. Wymagania dotyczace robot
Wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materialow

Wymagania dotyczace materialdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00
"Wymagania ogélne" pkt. 2.

2.2. Stosowane materialy
Materialami stosowanymi s3:
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- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

- materialy do wykonania tawy pod krawe¢zniki z betonu.

2.2.1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawegznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, pekni¢¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-
03/01 [14].

2.2.2. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug
typow, rodzajéw, odmian, gatunkéw i1 wielkosci.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugos¢ min. 5 cm wigksza niz szerokos¢ kraweznika.

2.2.3. Beton i jego skladniki

2.2.4. Beton do produkcji kraweznikow
Do produkcji kraweznikéw nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 1 B 30. W
przypadku wykonywania kraweznikéw dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa kraweznikéw
powinna by¢ wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji krawegznikéw powinien charakteryzowac sie:
- nasigkliwoscig, ponizej 4%,
- Scieralno$cig na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,
- mrozoodpornoscig 1 wodoszczelnoscia, zgodnie z norma PN-B-06250 [2].

2.4.3.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz "32,5"
wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.4.3.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5]. Kruszywo nalezy przechowywa¢ w
warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami innych
asortymentow, gatunkéw i marek.

2.4.3.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany "1" 1 odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materialy na podsypki i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN- B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-0671 I [4].

Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy
nie mniejszej niz "32,5", odpowiadajagcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna by¢ odmiany "1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.6. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowac¢ beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktérego
sktadniki powinny odpowiada¢ wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa
Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom
BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techniczne;.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczgce sprzetu
Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 3.

3.2. Sprzet
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw pltytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na $rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystawac¢ poza Sciany srodka transportowego wiecej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731- 08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami.

Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne -
przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane.

Transport powinien odbywa¢ si¢ w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnéw i
beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 5.
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5.2. Wykonanie koryta pod lawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu powinny
odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew. konstrukcji
szalunku. Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej
0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie law

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16]. Lawy betonowe zwykle w gruntach
spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrOwnywany warstwami.

Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy
stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewow3.

5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kraw¢znikow

Swiatto (odleglo$é gérnej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej.Zewnetrzna S$ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po
ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Ustawienie kraweznikdw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02
[16].

5.4.2. Ustawienie kraweznikéw na tawie betonowej
Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm po zaggszczeniu.

5.4.3. Wypemianie spoin

Spoiny kraweznikéw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zwirem,
piaskiem lub zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin
kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowg stosuje si¢ wylacznie do kraweznikéw ustawionych na
fawie betonowej. Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda. Dla
zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowe;j
1 o spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling
dylatacyjng tawy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci roboét
Zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

6.2.1. Badania krawg¢znikéw

Przed przystagpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materialéw przeznaczonych do
ustawienia kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i1 krawedziach elementu
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé za
pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [6]. Sprawdzenie ksztattu i wymiar6w elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm
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przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchylek z doktadnoscig do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny
obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatéw w
pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podloza na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokos$ci wykopu wynosi +/- 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt. 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa. Profil podtuzny
gbrnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ +/- 1 cm na kazde 100 m fawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m. tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosza:

- dla wysokosci +/- 10% wysokosci projektowane;,

- dla szerokosci +/- 10% szerokosci projektowane;.

c) Rownos¢ gornej powierzchni faw.

Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m fawy, trzymetrowej taty. Przeswit pomi¢dzy gorna powierzchnig fawy 1 przytozona tata nie
moze przekracza¢ 1 cm.

d) Zageszczenie taw.

Zageszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +/- 2 cm na
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi +/- 1
cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére
wynosi +/- 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwoéch punktach na
kazde 100 m kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym prze§wit pomiedzy gérng powierzchnig
kraweznika 1 przylozong fata nie moze przekraczac I cm,

d) doktadno$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na
peing glebokos¢.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robét
Zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Zasady odbioru robét

Zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daly wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawg,

- wykonanie tawy,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wbudowania 1 m nowego kraweznika betonowego obejmuje:
- rozebranie istniejacego kraweznika betonowego
- rozebranie fawy betonowej
- ustawienie nowej fawy betonowej z oporem
- ustawienie nowego kraweznika betonowego
- wywoz i utylizacja materiatow z rozbiorki
- uporzadkowanie terenu przylegtego

Cena regulacji wysokosci 1 m kraweznika betonowego istniejgcego obejmuje:
- rozebranie istniejgcego kraweznika
- rozebranie fawy betonowej
- ustawienie nowej fawy betonowej z oporem
- ustawienie kraweznika z odzysku
- wywoOz i utylizacja materiatow z rozbiorki
- uporzadkowanie terenu przylegtego
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D.10.01.01 ROBOTY ROZNE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
roznych dla zadan zwigzanych z przebudowa i1 utwardzeniem drég lesnych w leSnictwach Mitosna i
Biaty Dwor.

1.2 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem robét réznych tj.:
* zabezpieczenie istniejacych sieci rurami ostonowymi dwudzielnymi,
1.3 Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogédlne wymagania dotyczace materiatow

Ogd6lne wymagania dotyczace materiatéw podano w SST D-00.00.00 ‘Wymagania ogélne”.
2.2 Materialy do wykonanie robét réznych

Do wykonania nalezy uzy¢ gotowych elementéw wymienionych w punkcie 1.2 zgodnie z
projektem i1 zasadami sztuki budowlane;.

3.  SPRZET
3.1 Wymagania ogélne

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST-D00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Materialy na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu, zeby uniknac
trwalych odksztatcen i dostarczy¢ materiat zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego. Elementy
prefabrykowane powinny by¢ transportowane wedlug zalecen producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST — D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Wszystkie
roboty powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera oraz wykonane wedlug instrukcji 1 zalecen
producenta wyrobu.
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6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Jako$¢ robdt powinna by¢ zaakceptowane przez Inzyniera oraz zgodna z zaleceniami producenta
wyrobu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostka obmiarowg jest:

» zabezpieczenie kabli rurami ostonowymi dwudzielnymi — mb,

8.  ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Odbiér robot
polega na sprawdzeniu ich wielkosci i zgodno$ci z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
okreslonymi w niniejszej SST oraz wizualnej ocenie efektu prac po szczegétowych ogledzinach.

9. PODSTAWY PEATNOSCI

Ceny obejmujg prace pomiarowe 1 roboty przygotowawcze, oznakowanie robot, dostarczenie
materiatéw, wykonanie i montaz oraz uporzagdkowanie terenu.
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