SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

1, WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot w zakresie instalacji elektrycznych, ktére zostang zrealizowane w ramach zadania dotyczacego
,Wykonania rob6t budowlano-instalacyjnych w celu zmiany sposobu uzytkowania czesci kondygnacji nr 1
segmentu D budynku SP ZOZ w Miedzychodzie na potrzeby dziatalnosci oddziatu anestezjologi i
intensywnej terapii” przy ul. Szpitalna 10, dz. nr 956/2, 64-400 Miedzychdd, dla Inwestora Samodzielny
Publiczny Zaktad Opieki Zdrowotnej w Miedzychodzie, 64-400 Miedzychdd, ul. Szpitalna 10.

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.3.
1.3. Zakres rohét objetych

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem instalacji elektrycznych dla czesci budynku liceum, zawierajacej:

WLZ i rozdzielnice oddziatowe,

Instalacja elektryczna oswietlenia, gniazd i sity,
— Instalacja potgczen wyréwnawczych,

— Ochrona przeciwporazeniowa,

— Ochrona przepieciowa,

— Instalacja okablowania strukturalnego,

— Instalacji monitoringu CCTV,

— Instalacja przywotawcza.



1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg zgodne z ustawg Prawa
Budowlanego, wydanymi do niej rozporzadzeniami wykonawczymi, nomenklaturg Polskich Norm, aprobat
technicznych, a mianowicie:
* roboty budowlane przy wykonywaniu instalacji - wszystkie prace budowlane zwigzane z wykonaniem
instalacji zgodnie z ustaleniami projektowymi,
+ Wykonawca — osoba lub organizacja wykonujaca ww. roboty budowlane,
+ ustalenia projektowe — ustalenia podane w dokumentacji technicznej zawierajgce dane opisujace

przedmiot i wymagania jakoSciowe wykonania robot elektrycznych.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ robét z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng, obowigzujgcymi normami i zaleceniami Inspektora

Nadzoru.

2. MATERIALY

UWAGA : WSZELKIE NAZWY WLASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWOLANE W
PROJEKCIE | SPECYFIKACJI StUZA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA |
OKRESLENIU WLASCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH ZALOZONYCH W DOKUMENTACJI
TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWIAZAN. DOPUSZCZA SIE ZAMIENNE ROZWIAZANIA (OPARTE
NA PRODUKTACH INNYCH PRODUCENTOW) POD WARUNKIEM:

- SPELNIENIA TYCH SAMYCH WLASCIWOSCI TECHNICZNYCH,

- PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWIAZAN NA PISMIE (DANE TECHNICZNE, ATESTY,
DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA),

- UZYSKANIU AKCEPTACJI PROJEKTANTA | INSPEKTORA NADZORU INWESTORSKIEGO.

2.1. Warunki ogdlne stosowania materiatow
Materiaty uzyte do wykonania instalacji musza $cisle spetnia¢ wymagania niniejszej specyfikacii
oraz by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg. Mozliwe jest zaproponowanie produktéw réwnorzedne;

jakosci. Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta w



deklaracje zgodnosci. Osprzet elektryczny i oprawy oswietleniowe powinny by¢ wykonane w stopniu

ochrony zgodnym z dokumentacjg projektowa.

2.2. Wymagania, sktadowanie

Wyroby i materiaty winny spetnia¢ warunki okre$lone Ustawg z dnia 16 kwietnia 2004r.,
0 wyrobach budowlanych potwierdzone wymaganymi dokumentami zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie sposobu deklarowania zgodno$ci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym. Wykonawca zapewni, aby
tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do robédt, byty zabezpieczone

przed zniszczeniem, zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jako$¢ i wiasciwose.

2.3. Rodzaj uzytych materiatow:

e kable bezhalogenowe typu N2XH-J 5x16mm,

e kable teleinformatyczne S/FTP 4x2xAWG 27

e osprzet elekiryczny z atestem higienicznym,

e oprawy oSwietlenia podstawowego,

e rozdzielnice elektryczne,

e rozdzielnice elekiryczne do zasilania pomieszczen grupy 2, wykonane w uktadzie sieci IT z
transformatorem separacyjnym (medycznym),

¢ instalacja strukturalna, szafa 19’ 18U,

e instalacja CCTV, kamery, rejestrator,

¢ instalacja przywotawcza centrala, terminale, przyciski,

e niezbedne materiaty pomocnicze.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robét musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy, oraz

posiada¢ wszelkie dokumenty potwierdzajace mozliwo$¢ uzycia.



4. TRANSPORT

Materialy mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu. Urzadzenia transportowe
powinny by¢ odpowiednio przystosowane do przewozu materiatdw niezbednych do wykonania robot.
Przewozone $rodkami transportu materiaty muszg byC zabezpieczone przed ich uszkodzeniem,

przemieszczaniem i w opakowaniach zgodnych z wymaganiami producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogodlne

Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,Warunkach Technicznych Wykonania
i Odbioru Robé6t Budowlano-Montazowych Tom V Instalacje elektryczne”. Wykonanie robét powinno by¢
jak okre$lono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa oraz poleceniami
Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt. Polecenia Inspektora Nadzoru bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
5.2. Zestawienie rodzaju robé6t do wykonania
* montaz wewnetrznych linii zasilajacych z istniejgcej rozdzielni gtownej, z istniejacych UPS-6w,
* montaz instalacji o$wietlenia podstawowego, awaryjnego,
*» montaz instalacji gniazd i sity,
* montaz instalacji urzadzen technologicznych,
* montaz instalacji potaczen wyréwnawczych,
* montaz rozdzielnic elektrycznych,
+ montaz rozdzielnic elektrycznych do zasilania pomieszczen grupy 2, wykonane w uktadzie sieci IT z
transformatorem separacyjnym (medycznym),
* montaz instalacji strukturalnej wraz z niezbednym osprzetem oraz szafg rack,
* montaz instalacji monitoringu CCTV wraz z niezbednym osprzetem oraz rejestratorem,
* montaz instalacji przywotawczej wraz z niezbednym osprzetem,
* pomiary, proby i rozruchy pomontazowe,

+ dokumentacja powykonawcza.



5.2.1. Montaz urzadzen rozdzielczych i osprzetu
Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadzi¢ nalezy zgodnie z projektem i odpowiednimi

instrukcjami montazu tych urzadzen.

5.2.2. Polaczenia elektryczne przewodow
e powierzchnie stykajacych sie elementow toréw pradowych oraz przektadek i podktadek
metalowych, przewodzacych prad, nalezy doktadnie oczyscic i wygtadzic,

e Sruby, nakretki i podktadki stalowe powinny by¢ pokryte galwanicznie warstwa metaliczng.

5.2.5. Proby pomontazowe

Po zakonczeniu robot elektrycznych na obiekcie, przed ich odbiorem Wykonawca zobowigzany
jest do przeprowadzenia tzw. préb pomontazowych, tj. technicznego sprawdzenia jako$ci wykonanych
robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i prébnym uruchomieniem. Proby nalezy zestawi¢ w

protokofach

5.3. Warunki szczegétowe wykonania robét
5.3.1. Laczenie kabli

W instalacjach elektrycznych, faczenia przewodéw nalezy wykona¢ w osprzecie instalacyjnym i w
odbiornikach. Kable musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciggi i dodatkowe
naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie,

do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5.3.2. Rozdzielnice elektryczne
Rozdzielnice elektryczne nalezy wykona¢ zgodnie z projektem budowlano-wykonawczym branzy

elektrycznej.

5.3.3. Instalacja oswietleniowa
Instalacje osSwietlenia podstawowego nalezy wykona¢ zgodnie z projektem budowlano-

wykonawczym branzy elektryczne;.



5.3.4. Proby
Po wykonaniu instalacji nalezy wykonac préby (zgodnie z PN-IEC 60364-6-61:2000) instalacji,

sporzadzi¢ protokoty i dotaczy¢ je do dokumentacji powykonawczej. Do przeprowadzenia pomiaréw
nalezy uzywa¢ miemikow posiadajgcych aktualne atesty legalizacyjne.
Nalezy wykona¢ m.in. nastepujace proby:

e ciggtosci przewodow roboczych, w tym potaczen wyréwnawczych gtéwnych i dodatkowych,

e pomiar rezystanciji izolacj,

® samoczynnego wytgczenia zasilania,

e badanie wytgcznikéw roznicowopradowych,

e pomiar natezenia o$wietlenia,

e pomiar uziemienia.

5.3.5. Dokumentacja powykonawcza

Po wykonaniu instalacji Wykonawca wykona na wiasny koszt, dokumentacje powykonawczg z
naniesionymi zmianami w stosunku do projektu budowlanego. Do dokumentacji nalezy dotaczy¢
o$wiadczenia kierownika robot elektrycznych, kopie deklaracji zgodno$ci potwierdzone podpisem
Wykonawcy za zgodno$¢ z oryginatem, zastosowanych urzadzen oraz protokoty z przeprowadzonych

pomiarow.

6. Kontrola jakosci

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. Wykonawca
jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
badan materiatow oraz rob6t. Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, na wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajacy wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca. Po wykonaniu instalacji nalezy ja
sprawdzi¢ wg PN-IEC 60364-6-61 2000 "Sprawdzenie odbiorcze".
Nalezy sprawdzi¢:

e czy izolacja kabli nie posiada widocznych uszkodzen powtoki zewnetrznej,

e prawidtowos¢ wykonania potaczen metalicznych instalacj,



e kompletnos¢ rozdzielnic elektrycznych wraz z schematami,

e protokoty pomiardw elektrycznych.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdbline wymagania dotyczace obmiaru podano w specyfikaciji technicznej ,Wymagania ogéine”.
llos¢ robdt okre$la sie na podstawie projektu i Przedmiaru Robét, z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze. Jednostkami obmiaru robot sg

jednostki okreslone w Przedmiarze Robét.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
e odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czesciowemu,
e odbiorowi ostatecznemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1.1. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu

wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogoinego postepu robét. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru z ramienia
Inwestora. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbi6r bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inwestora. Jako$¢ i iloS¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w poréwnaniu z

dokumentacjq projektowa i uprzednimi ustaleniami.



8.1.2. Odbidr czesciowy
Odbidr czeSciowy polega na ocenie iloSci i jakoSci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru rob6t dokonuje

Inwestor.

8.1.3. Odbior ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakoSci i wartosci. Catkowite zakoniczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na
piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbi6r ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia rob6t. Odbioru ostatecznego robot
dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego W obecno$ci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikbw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z dokumentacjq
projektowa. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiordw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t
uzupetniajacych i robdt poprawkowych. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢
wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] w
dokumentaciji projektowej i Szczegotowej Specyfikacji Technicznej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc  pomniejszona warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w

dokumentach umowy.

8.1.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego rob6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego
Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:
e dokumentacje powykonawczg,
e oS$wiadczenia kierownika robot elektrycznych,
o certyfikaty, deklaracje zgodnosci i karty katalogowe zastosowanych materiatéw i urzadzen,

¢ instrukcje obstugi oraz skrécong instrukcje obstugi obiektu,



e wyniki pomiaréw i testow.
W przypadku, gdy wg komisji odbiorowej, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robé6t. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace
bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i
robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja. Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie

gwarancyjnym.

9. Podstawa pfatnosci
Ptatno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ceng jednostkowg robot okreslong w

Wycenionym Przedmiarze Robot.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy

PN-HD 60364-... Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (wszystkie arkusze)

PN-92/E-01200/... Symbole graficzne stosowane w schematach (wszystkie arkusze)

PN-EN 61140:2002 Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu widzenia ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym

PN-EN 12464-1:2012 O$wietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

PN-EN 1838:2013-11 O$wietlenie awaryjne

PN-IEC 60364-6:2016-07 Sprawdzanie

10.2. Inne dokumenty i instrukcje

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 z 15 czerwca 2002 r. poz. 690).

* Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 8 pazdziernika 1990 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadaC urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej
(Dz.U. 1990 r. Nr 81 poz. 473).

« Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano — montazowych — Tom V ,Instalacje
elektryczne”.

* aprobaty techniczne, certyfikaty, instrukcje producentéw.



