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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
A. SPECYFIKACJA OGOLNA (ST)
B. SPECYFIKACJE SICZEGOLOWE (SST)
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ST 1. Roboty przygotowawcze i zabezpieczajgce CPV 45100000-8

ST 2. Roboty rozbiérkowe i wyburzeniowe CPV 45111100-9

ST 3. Roboty betonowe CPV 45262300-4

ST 4. Roboty w zakresie $cianek systemowych z G-K CPV 45324000-4

ST 5. Roboty izolacyjne CPV 45320000-6

ST 6. Roboty pokrywcze $cian i podiég CPV 45430000-0

ST 7. Roboty tynkarskie CPV 45410000-4

ST 8. Roboty malarskie CPV 45442100-8
SST 9. Roboty w zakresie stolarki drzwiowej CPV 45421131-1
@ST 10. Roboty w zakresie dzwigu dla 0s6b z niepetnosprawnosciami CPV 29800000-7
‘EST 11. Roboty w zakresie zabudowy meblowej CPV45421153-1

ST.12. Roboty w zakresie instalacji elektrycznych ogéinych oraz zwigzanych z bezpieczeristwem os6b z
r niepetnosprawnosciami CPV45316213-1

Warszawa, maj 2022 r.



Projekt przebudowy wejécia na Wydzial Architektury Politechniki Warszawskiej
pod katem przystosowania dla osob z niepeinosprawnosciami
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
Specyfikacja Ogoélna (ST) i Specyfikacje szczegcotowe (SST)

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajgcego w dokumentach

ofertowych i umowie.
Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ podana przez Wykonawce i
przyjeta przez Zamawiajacego w umowie na wykonanie pracy.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe musi uwzgledniad
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okrelone dla tej
roboty w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz w dokumentacii

projektowe;.

12.10. Dokumenty odniesienia
Dokumenty stanowigce podstawy prawne odbioru robot zgodnie z pkt. 10 ogélnej specyfikacji

technicznej

PN-EN 12464-1:2011 ,Swiatlo i o$wietlenie — Oéwietlenie miejsc pracy — czest 1: Miejsca pracy .
PN-EN 1838:2013 ,Zastosowanie o$wietlenia — oéwietlenie awaryjne”

PN-EN 50172:2005 ,Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego”

PN-N 01244:1992 ,Barwy bezpieczenstwa i znaki bezpieczerstwa”

PN-N 01256-5:1998 ,Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczenia znakéw bezpieczernstwa na
drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych
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