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ST I- WYMAGANTA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru wszelkich robét zwigzanych z remontem polegajgcym na
wymianie urzgdzen 1 arratury na oczyszczalni sciekéw w miejscowoséci Tryl.
1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne stanowig czes¢ dokumentéw przetargowych i
kontraktowych przy realizacji rob6t objetych niniejszym kontraktem. |
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszych ST stanowia wymagania ogdlne i wspdlne dla
robét objetych wszystkimi Specyfikacjami Technicznymi dotyczacymi niniejszego
projektu.
1.4. Okreslenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

1.4.1. obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi, |
b)budowle stanowigcg catosé techniczno-uzytkows wraz z instalacjami
i urzadzeniami, '

c) obiekt malej architektury;

1.4.2. budynku - nalezy przez to rozumied taki obiekt budowlany, kttry
jest trwale zwigzany z gruntem,wydzielony z przestrzeni za pomocg
przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty 1 dach.

1.4.3. budynku mieszkalnym jednorodzinnym - nalezy przez to rozumie¢
budynek wolno stojacy albo budynek ozabudowie bliZniaczej,
szeregowej lub  grupowe], stuzacy  zaspokajaniu  potrzeb
mieszkaniowych, stanowigcykonstrukcyjnie samodzielng catodc, w
ktorym dopuszcza si¢ wydzielenie nie wigcej niz dwoch
lokalimieszkalnych albo jednego lokalu mieszkalnego i Ilokalu
uzytkowego o powierzchni catkowitejnieprzekraczajgcej 30%
powierzchni catkowitej budynku. _

1.44. budowli - nalezy przez to rozumieé¢ kazdy obiekt budowlany nie
bedacy budynkiem lub obiektem matejarchitektury, jak: lotniska,
drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci techniczne, wolno
stojgcemaszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem

urzadzenia reklamowe, budowle ziemneobronne (fortytikacie),
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ST I- WYMAGANIA OGOLNE

1.4.5.

ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno stojgce instalacje
przemysfowe luburzgdzenia techniczne, oczyszczalnie Sciekéw,
sktadowiska odpadéw, stacje uzdatnianta wody, konstrukcjeoporowe,
nadziemne i podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu,
budowle sportowecmentarze, pomniki, a takze czesci budowlane
urzadzefi technicznych (kotléw, piecéw przemystowych iinnych
urzgdzen) oraz fundamenty pod maszyny i urzgdzenia, jako odrebne
pod wzgledem technicznymczesécl przedmiotéw skladajacych si¢ na
calod¢ uzytkows.

obiekcie matej architektury - nalezy przez to rozumieé niewielkie
obickty, a w szczegOlnosci:

a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzyze przydrozne, figury,

b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowej,

- ¢) uzytkowe sluzgce rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak:

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

1.4.9.

1.4.10.

piaskownice, hustawki, drabinki

tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumieé
obiekt budowlany przeznaczony doczasowego uzytkowania w okresie
krétszym od jego trwaloéei technicznej, przewidziany do przeniesienia
winne miejsce lub rozbiérki, a takze obiekt budowlany nie polaezony
trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioskiuliczne, pawilony sprzedazy
ulicznej] 1 wystawowe, przekrycia namiotowe 1 powloki
pneumatyczne,urzgdzenia  rozrywkowe,  barakowozy,  obiekty
kontenerowe.,

budowie- nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego
w okreS§lonym miejscu, a takzeodbudowe, rozbudowe, nadbudowe
obiektu budowlanego.

robotach budowlanych - nalezy przez to rozumieé budowe, a takze
prace polegajace na przebudowie,montazu, remoncie lub rozbidrce
obiektu budowlanego.

remoncie - nalezy przez to rozumie¢ wykonyWanie w istniejacym
obiekcie  budowlanym  robét  budowlanychpolegajacych  na
odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezgcej
konserwacjt,

urzgdzeniach budowlanych ~ mnalezy przez to rozumieé urzgdzenia
techniczne zwigzane z obiektembudowlanym zapewniajgce mozliwosé
uzytkowania obiektu zgodnie z jego pyzeznaczeniem, jak przylacza
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ST I- WYMAGANIA OGOLNE

iurzgdzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu
sciekéw, a takze przejazdy, ogrodzenia,place postojowe i place pod
smietniki, |

1.4.11. terenie budowy - nalezy przez to rozumieC przestrzer, w ktbrej
prowadzone sg roboty budowlane wraz zprzestrzenig zajmowang
przez urzadzenia Zapleéza budowy.

1.4.12. prawie do dysponowania nieruchomoscig na cele budowlane - nalezy
przez to rozumieé tytut prawnywynikajgcy z prawa wiasnosci,
uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego
albostostinku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do
wykonywania rob6t budowlanych.

1.4.13. poxwoleniu na budowe - | nalezy przez to rozumied decyzg
administracyjng zezwalajacg na rozpoczecie iprowadzenie budowy lub
wykonywanie rob6t budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego.

1.4.14. dokumentacji budowy - nalezy przez to rozumie¢ projekt remontu,
protokoly odbioréw czesciowych i koricowych, w miare potrzeby,
rysunki iopisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyfne { ksigzke
obmiarow,

1.4.15. dokumentacji powykenawczej ~ nalezy przez to rozumied
dokumentacje budowy z naniesionymi zmianamidokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

1.4.16. terente zamknietym - nalezy przez to rozumie¢ teren zamkniety, o

ktérym mowa w przepisach prawageodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczefistwa peristwa, bedacy w dyspozycji

jednostek organizacyjnych podlegtychMinistrowi Obrony Narodowej,
Ministrowi  Spraw Wewnetrznych 1 Administracii  oraz
MinistrowiSpraw Zagranicznych,
b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze zloza, bedacy w
dyspozycji zakladu gbrniczego. |

1.4.17. aprobacie technicznej -~ nalezy przez to rozumie¢ pozytywna aceng
techniczng wyrobu, stwierdzajacy jegoprzydatnoéé do stosowania w
budownictwie. |

1.4.18. wlasciwym organie - nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru
architektoniczno-budowlanego lub ofganspecjalistycznego nadzoru
budowlanego
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ST I- WYMAGANIA OGOLNE

1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24,

1.4.25,

1.4.26.

wyrobie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ wyréb w rozumieniu
przepiséw o ocenie zgodnoéci,wytworzony w celu wbudowania,
wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposéb trwaly
wobiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyréb
pojedynczy lub jako zestaw wyboréw dostosowania we wzajemnym
polaczeniu stanowigcym integralng catosé uzytkows.

organie samorzgdu zawodowego - nalezy przez to rozumied organy
okreslone w wustawie z dnia 15 grudnia2000 r. o samorzadach
zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz urbanistéw
(Dz. U, z 2001r. Nr 5, poz. 42 z p6in. zm.). |

obszatze oddzialywania obiektu - nalezy przez to rozumie teren
wyznaczony w otoczeniu budowlanym napodstawie przepisow
odrebnych, wprowadzajacych zwigzane z tym obiektem ograniczenia
wzagospodarowaniu tego terenu.

oplacie - nalezy przez to rozumie¢ kwote naleznosci wnoszong przez
zobowigzanego ~za  okreSlone ustawgobowigzkowe  kontrole
dokonywane przez wlasciwy organ.

drodze tymczasowej (montazowe]) ~ nalezy przez to rozumieé droge
specjalnie  przygotowana,przeznaczong do ruchu  pojazdéw
obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania,
przewidziangdo usuniecia po ich zakoticzeniu.

kierowniku budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce robot,
upowazniona do kierowania robotami ido wystgpowania w jego
imienit w sprawach realizacji kontraktu, ponoszgca ustawowsq
odpowiedzialnos¢ zaprowadzong budowe.

rejestrze obmiaréw - nalezy przez to rozumiec - akceptowang przez
Inspektora Nadzoru ksigzke zponumerowanymi stronami, stuzgcg do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robét w
formiewyliczen, szkicéw i ewentualnie dodatkowych zalgcznikéw.
Wpisy w  rejestrze obmiaréw podlegajgpotwierdzeniu przez
Inspektora Nadzoru budowlanego.

laboratorium- nalezy przez to rozumieé¢ laboratorium jednostki
naukowej, zamawiajgcego, wykonawcy lubinne laboratorium
badawcze zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do

przeprowadzanianiezbednych badafi i préb zwigzanych z oceng jakosci
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1.4.27.

1.4.28.

1.4.29.

1.4.30.

1.4.31.

1.4.32.

1.4.33.

1.4.34.

1.4.35.

stosowanych wyrobéw budowlanych oraz rodzajéwprowadzonych
robét.

materialach ~ nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i
wytwarzane jak réwniez roznetworzywa i wyroby niezbedne do
wykonania rob6t, zgodnie 2z dokumentacjy projektows i
specyfikacjamitechnicznymi zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru,
odpowiedniej zgodno$ci - nalezy przez to rozumie¢ zgodnoéé
wykonanych robot dopuszczalnymitolerancjami, a jeSli granice
tolerancji nie zostaly okreslone - z przecigtnymi tolerancjami
przyjmowanymizwyczajowo dla danego rodzaju robét budowlanych.
poleceniu Inspektora Nadzoru - nalezy przez to rozumieé¢ wszelkie
polecenia przekazane Wykonawcy przezinspektora Nadzoru w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych zprowadzeniem budowy.

projektancie - nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobg prawng
lub fizyczng bedacy autoremdokumentacii projektowey.

rekultywacji - nalezy przez to rozumieé roboty majace na celu
uporzgdkowanie i  przywrécenie  pierwotnychfunkeji  terenu
naruszonego w czasie realizacfi budowy lub robét budowlanych,

czebel obiekiu lub etapie wykonania - naleZy przez to rozumie¢ czeéc
obiektu budowlanego zdolng dospelniania przewidywanych funkcji
techniczno-uzytkowych i mozliwg do odebrania i przekazania
doeksploatacii.

ustaleniach technicznych - nalezy przez to rozumieé ustalenia podane
w normach, aprobatach technicznych iszczegdtowych specyfikacjach
technicznych.

grupach, klasach, kategoriach robot - nalezy przez to rozumie¢ grupy,
klasy, kategorie okreslone wrozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia. 5
listopada 2002 r. w sprawie Wspélnego Stownika Zaméwien (Dz.Urz. L
340 2 16,12.2002 r., z p6Zn. zam.).

inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajgca odpowiednie
wyksztalcenie techniczne i praktykezawodowsq oraz uprawnienia
budowlane,  wykonujgca  samodzielne  funkce  techniczne
wbudownictwie ktorej inwestor powierza nadzér nad budowg obiekiu
budowlanego. Reprezentuje on interesy inwestora nabudowie i
wykonuje biezaca kontrole jakosci i ilosci wykonanych robot, bierze

slr. 6
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1.4.36.

1.4.37.

1.4.38.

1.4.39.

1.4.40.

1.4.41.

udzial w sprawdzianach iodbiorach roboét zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jakréwniez
przy odbiorze gotowego obiektu.

instrukeji  technicznej obstugi (eksploatacjii)y - opracowana przex
projektanta lub dostawce urzadzefitechnicznych i maszyn, okreslajaca
rodzaje 1 kolejnosé¢ lub wspoétzaleznodc czynnodci obstugi, przegladow
izabiegbw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne 1
bezpieczne uzytkowanie. Instrukcja technicznaobstugi (eksploatacii)
jest réwniez skladnikiem dokumentacji powykonawczej obiektu
budowlanego.

istothych  wymaganiach - oznaczaja wymagania dotyczace
bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych innychaspektéw interesu
wspolnego, jakie maja spelniac roboty budowlane.

normach europejskich - oznaczajg normy przyjete przez Furopejski
Komitet Standaryzacji (CEN) orazEuropejski Komitet Standaryzacji
elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,standardy europejskie (EN)”
Iub,, dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogélnymi zasadami
dziatania tych organizacji.

przedmiarze robdt - to zestawienie przewidzianych do wykonania
robst podstawowych w kolejnoseitechnologicznej ich wykonania, ze
szczegdlowym opisemn  lub  wskazaniem podstaw  ustalajgeych
szczegdlowyopis, oraz wskazanie szczegOlowych  specyfikacji
technicznych wykonania i odbiorn robét budowlanych, zwyliczeniem 1
zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.
robocie podstawowej - minimalny zakres prac, ktére po wykonaniu sa
mozliwe do odebrania pod wzgledemilosci 1 wymogoéw jakosciowych
oraz uwzgledniajg przyjety stopiefi scalenia tobét.

Wspblnym Slowniku Zamoéwien - jest systemem klasyfikacji
produktéw, ustug i rob6t budowlanychstwotzonych na potrzeby
zaméwieti publicznych. Sklada si¢ ze stownika gléwnego oraz
stownikauzupetniajgcego. Obowigzuje we wszystkich krajach Unii
Europejskiej, Zgodnie z postanowieniamirozporzadzenia 2151/2003,
stosowanie kodéw CPV do  okreflania przedmiotu zaméwienia
przezzamawiajgcych z dwezesnych Panstw Czlonkowskich UE stalo sie

obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r.Polskie Prawo zaméwieni
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publicznych przewidzialo obowigzek stosowania klasyfikacji CPV
poczgwszy od dniaakcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4,42, Zarzgdzajacym realizacja umowy - jest to osoba prawna lub fizyczna
okreSlona ~ w  istotnych  postanowieniachumowy, zwana
dalejrarzadzajacym, wyznaczonaprzez zamawiajgcego, upowazniona
do nadzorowaniarealizacji robét i administrowania umowg w
zakresie okre§lonym w udzielonym petnomocnictwie(zarzadzajacy
realizacja nie jest obecnie prawnie okreslony w przepisach).

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robot |

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnosc z Dokumentacjg, ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewnié cato$¢ robocizny, materialéw, sprzetu,
narzedzi, transportu i dostaw niezbednych do wykonania robét objetych umows,
zgodnie z jej warunkami, Dokumentacjq Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i
ewentualnymi wskazowkami Inspektora Nadzoru.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje Teren Budowy i
przylegly teren. Dokona rozliczenia wykonania robot, dostaw inwestorskich,
materialéw z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi Inwestorowi komplet
dokumentéw budowy wymagany pizepisami prawa budowlanego. Dokona
rozliczenia z Inwestorem za zuzyte media i wynajmowane pomieszczenia,

1,5.2. Ochrona i utrzymanie robét

Podczas realizacii robét (od przyjecia do przekazania Terenu Budowy)
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone rob6t oraz mienja Inwestora
przekazanego razem z Terenem Budowy. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do
czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby
obiekt lub jego clementy byly w zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru koticowego. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie
rob6t, to mna polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie pézniej niz 24 godziny od wezwania pod rygorem: wstrzymania
rob6t z winy Wykonawcy.,

1.5.3. Przekazanie terenu budowy

W terminie okreslonym w Warunkach Kontraktu Zamawiajacy przekaze
Wykonawcy Teren Budowy wrazze wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami
prawnymi 1 administracyjnymi, jakie sa niezbgdne dla Robot, lokalizacje i
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wspolrzedne patistwowe gtéwnych punktéw, Ksiege Obmiaru, oraz Dokumentacje
Projektowg i Specyfikacje Techniczne.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi w terminie na 14 dni przed ustalonym w
umowie terminie przekazania terenu budowy:

* oéwiadczenia o0séb funkcyjnych o przyjeciu obowigzkéw na budowie

(kierownik budowy, kierownicy robét),

* ksero uprawniefi budowlanych,

* liste pracownikéw planowanych do zatrudnienia na budowie (imie,
nazwisko, imiona rodzicéw, datai miejsce urodzenia, adres zamieszkania, nr
PESEL, nr dowodu osobistego, date wydania i przez kogo wydany),

* liste samochodéw i sprzetu planowanych do obstugi budowy (marka,
model, nr rejestracyjny, nr dowodu rejestracyjnego, dane kierowcy).

W dniu przekazania Terenu Budowy Inwestor wskaze punkt poboru wody i
energii elektrycznej, punkty osnowy geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatow
wiasnych i usunie nieodptatnie opomiarowanie punktéw poboru mediéw w spos6b
uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem). '

1.6. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowo-kosztorysowa bedzie dostgpna dla oferentéw, w
okresie przygotowania ofertw miejscu wskazanym w Specyfikacji Istotnych
Warunkéw Zaméwienia. Z uwagi na zakres inwestycji polegajacy na remoncie i
wymianie urzqdzer zuzytych prace te nie podlegaja pozwoleniu ani zgloszeniu
robot budowlanych.

1.6.1, Dokumentacja do opracowania przez Wykonawce

1. Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodni oraz zatwierdzi
projekt organizacji budowy. Koszty tego projektu nalezy uwzgledni¢ w
cenach jednostkowych Robét.

2, Wykonawca sporzadzi dokumentacje powykonawcza. Koszt - tej
dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych Robot.

3. Wykonawca opracuje i dostarczy instrukcje rozruchu, obstugi i
dokumentacje techniczno-ruchowe dla dostarczonych urzadzen. Koszty tych
dokumentacji nalezy uwzgledni¢ w cenach jednostkowych robét.

1.6.2. Zgodnosé Robét z Dokumentacja Projektowsa i Specyfikacjami

Technicznymi

1. Dokumentacja  Projektowa,  Specyfikacje  Techniczne  dostarczone

Wykonawcy przez Inspektora Nadzorusa istotnymi elementami Kontraktu i

jakiekolwiek wymagania zawarte w jednym z tych dokumentéw jest tak
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samo wigzace, jak gdyby wystgpowato ono we wszystkich dokumentach. W
przypadku rozbieinosci, wymiary okreslone liczbg sg wazniejsze od
wymiaréw okreslonych wg skali rysunku. Poszczegblne dokumenty
powinny by¢ traktowane w nastepujacej kolejnosci pod wzgledem waznosci:

» Specyfikacje Techniczne,

» Dokumentacja projektowa

Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swa korzys¢ jakichkolwiek bledéw

lub brakéw w Dokumentacji Projektowej lub w Specyfikacjach Technicznych,

a o ich wykryciu winien bezzwlocznie powiadomi¢ Inspektora Nadzoru,

 ktory zadecyduje o dokonaniu niezbednych zmian 1 uzupelnien,

2. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone Materiaty powinny by¢ zgodne VA
planem sytuacyjnym, rzutami obiektéw, profilami podtuznymi, przekrojami
poprzecznymi, projektami obiektéw . inzynierskichi ~wymaganiami
materiafowymi  okreslonymi w  Dokumentacji ~ Projektowej oraz
Specyfikacjach Technicznych.

3. Cechy Materialow i elementow Robot powinny by¢ jednorodne i wykazywac
bliska zgodno§éz okreglonymi wymaganiami albo z wartosciami rednimi
okreslonego przedzialu toleranciji.

4. W przypadku, gdy Wykonawca zastosuje urzadzenia lub materialy, kt6re nie
beda w peni zgodnez Dokumentacja Projektowa lub Specyfikacja
Techniczng i nie beda one spelniaty minimalnych wymagan Zamawiajacego,
a bedzie to mialo wplyw na przyjete Rozwigzanie projektowe, to takie
Urzadzeniai Materialy oraz wszelkie zmiany z tym zwigzane winny by¢
ujete przez Wykonawce w ofercie bez dodatkowych oplat.

5. W przypadku, gdy Roboty lub Materialy nie bedq zgodne z Dokumentacig
Projektows lub Specyfikacja Techniczng i bedzie to miato wplyw na
niezadowalajgca jako$¢ rob6t to takie Materialy bedg niezwlocznie
zastagpione innymi, a Roboty te rozebrane ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.

1.6.3. Zabezpieczenie terenu budowy

1. Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony weczesniej projekt organizacji Robot
uwzgledniajgcy  kolejnos¢ okreslong w Dokumentacji Projektowej.W
zaleznosci od potrzeb i postepu Robét projekt ten powinien by¢

aktualizowany na biezgco przez Wykonawce.
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2. Na czas wykonywania Rob6t Wykonawca ma obowigzek wykonad, lub
dostarczy¢ tymezasowe urzadzenia zabezpieczajgce, takie jak zapory, ptoty,
znaki, swiatta ostrzegawcze, sygnaly, Wykonawca zapewni odpowiednie i
stale catlodobowe warunki widocznosci wurzadzei zabezpieczajgcych.
Wszystkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru przed ich ustawieniem.

3. Wykonawca powinien spelni¢ miedzynarodowe standardy Higieny
Wodociagowej, a w szczegolnosci nastepujgce: '

» Caly personel powinien mie¢ aktualnhe badania lekarskie,

» Nalezy utrzymywaé écistyg dyscypline odnosnie higieny osobistej,

* Pojazdy, urzgdzenia, narzedzia i ubrania ochronne majq by¢ utrzymane w
czystosci i dezynfekowane.

4. Wykonawca powinien podja¢ wszelkie srodki ostroznoéci, aby uniknaé

ryzyka przedostania sie obcych materialéw, cial i substancji do rurociggéw.
Szczegolna troska wymagana jest przy wykonywaniu podlgczen do
pracujacych przewodéw i uzbrojenia.

5. W wypadku rozlania paliwa badz chemikaliéw na terenie budowy, nalezy
przerwaé wszelkie prace, zatrzymaé Zrédlo wycieku i skazony grunt
niezwlocznie wykopaé i usungé z budowy. Natychmiast nalezy zawiadomié
Inspektora Nadzoru o incydencie.

6. Wszelkie instalacje elekiryczne stanowigce czeéé¢ tymczasowych robdt
Wykonawcy, w tym pomieszczenia na budowie, powinny spefnia¢ odnosnie
miedzynarodowe standardy i powinny byé utrzymane w stanie
gwarantujgcym ciggle bezpieczenistwo os6b zatrudnionych.

7. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nalezy uwzglednié w cenach
jednostkowych Robét.

1.6.4. Ochrona érodowiska w czasie wykonywania robét

1. Wykonawca ma obowigzek, zna¢ i stosowad w czasie prowadzenia robét
wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

2. W okresie trwania budowy i wykoriczenia robét Wykonawca bedzie:
a) utrzymywaé teren budowy 1 wykopdéw w stanie bez wody stojace;,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki w celu stosowania sig do
przepiséw i norm dotyczgcychochrony srodowiska na terenie i wokoét terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzert lub ucigzliwoscidla os6b Ilub
wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajace ze skazenia, halasu lub innych
przyczynpowstalych w nastepstwie jego sposobu dzialania.
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1.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szezeg6iny wzglad na $rodki
ostroznosci i zabezpieczenia przed: _
* zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 clekéw wodnych plynami lub
substancjami toksycznymi,
* zanieczyszczenia powietrza pylami i gazami,
¢ przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
* mozliwoécia powstania pozatu,
c) praca sprzetu uzywanego podczas realizacji Robét nie bedzie powodowac
zanieczyszezeti w §rodowisku naturalnym na Terenie Budowy,
Optaty 1 ewentualne kary za przekroczenie w trakcie realizacji Rob6t norm
okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska
obcigza Wykonawce.
1.6,5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw ochrony przeciwpozarowe;.
. Na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych
i magazynach orazw Maszynach i Sprzecie Wykonawca utrzyma sprawny
sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy.
Materialy tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi

przepisami i zabezpieczone przed dostgpem os6b trzecich.

. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane

pozarem wywolanym realizacja Robot albo przez personel Wykonawcy.

. Wykonawca odpowiadal bedzie za straty spowodowane przez pozar

wywolany przez osoby {rzecle powstaly w wyniku zaniedbari w
zabezpieczeniu budowy i materiatéw niebezpiecznych.
1.6.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposéb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda
dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ materialéw wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o

stezeniu wiekszymod dopuszczalnego.

. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot b@dq mialy Swiadectwo

dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostkg, jednoznacznie
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwna srodowisko.
Materiaty, ktére sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakoticzeniu robot ich szkodliwosé zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych ich
wbudowania.
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b. Jezeli tego wymagaja odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien
otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialéw od wiasciwych organdow
administracji patistwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materialéow szkodliwych
dla otoczenia zgodnie z specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie sSrodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajgcy.

1.6.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za
urzadzenia podziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wladz begdgcych wladcicielami tych uregdzeri potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich
lokalizacji.

Wykonawca zapewni ich wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalaci Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inwestora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspdlpracowat dostarczajgec wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wrykonawca ponosi w calosei konsekwencje finansowe
spowodowanym pi‘zez ni.ego uszkodzeniem. Wykonawca bedzie odpowiadaé
za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji. na
powierzchni ziemi i urzgdzefi podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych przez Zamawiajgcego.

1.6.8. Wymagania dotyczace ruchu pojazdow

1. Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczerl obcigzenia na
0§ pojazdéw przy transporcie materiatéw i wyposazenia na terenie Roboét.
Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladzco do przewozu
nietypowych wagowo i gabarytowo ladunkéw 1 w sposéb ciggly bedzie o
kazdym takim transporcie powiadamiat Inwestora.

2 Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia
spowodowane ruchem zwigzanymz wykonaniem Robét i naprawi lub
wymieni wszystkie uszkodzone elementy na koszt wlasny, w sposéb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

1.6.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

1. Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczgcych bezpieczenistwai higieny pracy, w szczegoédlnosci Wykonawea
ma obowigzek zadbad, aby personel nie wykonywal pracw warunkach
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niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzeti odpowiednia odziez dla ochrony zycia
i zdrowia os6b zatrudnionych na Budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczeristwa publicznego.

. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan
okreslonych powyzej sg uwzglednione przez Wykonawce w cenach
jednostkowych Robét.

. Wykonawca musi przestrzegac i spetniaé przepisy krajowe odnoszace sig do
bezpieczeristwa 1 higieny pracy tacznie z urzadzeniami socjalnymi.

W szczeg6lnoéei zwraca sie uwage Wykonawcey na wlasciwe:

* Ochronne nakrycie glowy, obuwie i odziez ochronna

s szalowanie wykopow, drabiny zejsciowe i podesty robocze,

» urzgdzenia budowlane w tym wszelkie zawiesia, haki wznoéne itp.,

* dojécia na budowe i oéwietlenie,

* gprzet pierwszej pomocy i procedury awaryjne,

* sprzet pomiaru gazu, _

s pomieszczenia na budowle dla pracownikéw Wykonawcy w tym stoléwki,
umywalnie i toalety,

» grodki przeciwpozarowe przy robotach i pomieszezeniach budowy.
Powyzsza lista nie jest zamknieta, a Wykonawca odpowiada za zapewnienie,
ze wszelkie wymogii zobowigzania bezpieczefistwa i higieny pracy przy
robotach i dla pracownikéw oraz warunki socjalnesa spelnione.

. Przy pracy w ograniczonych przestrzeniach Wykonawca musi podjac
konieczne érodki ostroznosci, aby zapewni¢ bezpieczenstwo zalogi i
posiadaé odpowiedni sprzgt monitorowania i ratunkowy.

. W miare postepu prac, Wykonawca powinien w pelni zwracaé uwage na

bezpieczetistwo wszystkich os6b upowaznionych do przebywania na
budowie.
Zgodnie z art. 21A ust. 1 Ustawy ,Prawo budowlane Kierownik Budowy
winien sporzadzi¢ lub zapewni¢ sporzgdzenie przed rozpoczgciem budowy
plan bezpieczeristwa i ochrony zdrowia uwzgledniajac specyfike obiektu
budowlanego i warunki prowadzenia robét.

1.6.10. Ochrona utrzymania robot
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1. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robét i1 za wszystkie
materialy i sprzet uzywany do robét zgodnie z warunkami kontraktu,

2. Jezeli Wykonawca zaniedba utrzymanie robdt lub ich elementu w
zadowalajacym stanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru rozpocznie on
roboty utrzymaniowe nie péZniej niz 42 godziny po ofyzymaniu tego
polecenia. W przeciwnym razie Inspektor Nadzoru moze natychmiast
zatrzymac roboty.

3. W okresie przekazania terenu budowy do przyjecia robot Wykonawca
odpowiada za wlasciwe utrzymanie znakéw geodezyjnych. Uszkodzone lub
zniszczone znaki Wykonawca naprawi lub odtworzy na wlasny koszt.

4. Wykonawca zapewni odpowiednia sile roboczg do pomoey przy
sprawdzaniu wytyczania lub prowadzenia pomiaréw Inspektorowi Nadzoru

@ Iub jego pracownikom. Taka pomoc powinna byé dostepna w czasie 1
godziny od zgloszenia prosby.

5. Wykonawca zapewni staly dostep Inzynierowi do wszystkich miejsc pod
jego kontrolg oraz niezwlocznie dostarczy zapisy, swiadectwa i inne

_informacje wymagane w Kontrakcie.

6. Po pomyslnym zakoficzeniu préb kazdego rurociggu, Wykonawca bedzie
odpowiedzialny za wykonanie podigczen do czynnych przewodbéw i
uczestniczenia w ich wlgczeniu do eksploataci.

1.6.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

1. Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem Iub

zniszczeniem wlasnofci publicznej lub prywatnej.

2. Jesli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem roboét, lub

brakiem koniecznosci dziatafize strony Wykonawcey nastapi uszkodzenie fub
zniszczenie wlasnoéci publicznej lub prywatnej,to Wykonawca na swéj koszt
naprawi lub odtworzy uszkodzong wlasnoéé. Stan uszkodzonej lub
naprawionej wlasnogci powinien by¢ nie gorszy niZz przed powstaniem
szkody. :

3. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majgce wartosé
archeologiczng Wykonawca zawiadomi Inspektora Nadzoru oraz wiadze
konserwatorskie i przerwie roboty do czasu otrzymania dalszej decyzji.

4. Wykonawca powiadomi wszystkie instytucje obstugujgce urzgdzenia i
instalacje podziemne i naziemneo prowadzonych robotach i spowoduje
przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich niezbednych adaptacji i
innych koniecznych rob6t w obrebie terenu budowy w mozliwie
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najkrotszym czasie, nie dluzej jednak niz w czasie przewidzianym w
programie robot. Wykonawca bedzie wspolpracowal w  zakresie

przeprowadzenia wymienionych robot.

. Zaklada si¢, ze Wykonawca zapoznal sie z zakresem robét i ze planujgc

swoje roboty uwzglednit ich przeprowadzenie.

Gdyby zaistnialo przypadkowe uszkodzenie istniejgcych instalacjii lub
urzadzeri podziemnych lub nadziemnych Wykonawca natychmiast
powiadomi o tym fakcie odpowiednig instytucje uZytkujacg lub bedaca
wladcicielem tych instalacji lub urzadzen, a takze Inspektora Nadzoru.
Wrykonawca bedzie wspélpracowalw usunieciu powstatej awarii z

odpowiednimi stuzbami specjalistycznymi.

7.Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji lub wrzadzen podziemnych lub

1.

1.

nadziemnych nie wykazanychw planach i rysunkach dostarczonych
Wykonawcy przez Zamawiajgcego i powstale bez winy lub zaniedbania
Wykonawcy, zostang usuniete na koszt Zamawiajgcego. W pozostatych
przypadkach koszt naprawy uszkodzeii obcigza Wykonawce.

1.6.12. Przestrzeganie prawa

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ wszystkie ustawy i Rozporzadzenia
wiadz centralnych i wiladz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje i
wytyczne, ktére sg w jakikolwiek spostb zwiazane z realizacjy rob6t lub
mogg wplywad na roboty.

W czagie prowadzenia robét Wykonawca powinien przestrzegac wszystkie
regulacje wymienionew punkcie 1 i stosowac sie do nich.

1.6.13. Prawa patentowe

Jezeli od Wykonawcy wymaga si¢, lub tez uzna on za konieczne lub
uzasadnione uzycie rozwiazania projektowego, urzgdzenia, materiatu lub
metody, kiore sg chronione patentem lub innym prawem wiasnoéci, to
Wykonawca powinien spelni¢ wszystkie wymagania okreslone prawem,
dotyczace zasad stosowania chronionego rozwigzania, urzadzenia, materiatu
[ub metody. |

Wymagania okreslone w punkcie 1 powinny by¢ spelnione przez
Wykonawce przed przystgpieniem do robdt, w ktérych majq zastosowanie
chronione rozwigzania, uradzenia, materialy Iub metody. Wykonawca
powinien poinformowaé Inspektora Nadzoru o uzyskaniu wymaganych

uzgodnieti 1 akeeptacji, a w razie potrzeby przedstawi¢ ich kopie.
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3. Jezeli niedotrzymanie wymagat sformutowanych w punkcie 11 2 spowoduje

nast¢pstwa finansowe lub prawne, to w catosci obcigza Wykonawee.

2. MATERIALY
21,  Wymagania
1. Wszystkie materialy stosowane przez Wykonawce przy wykonywaniu robot
winny by¢:
« nowe i nie uzywane,
*odpowiada¢ wymaganiom norm i przepiséw wymienionych w niniejszych
Specyfikacjach Technicznych i w Dokumentacji Projektowej oraz innych nie
wymienionych, ale obowigzujgcych norm i przepiséw,
* mie¢ wymagane polskimi przepisami atesty i certyfikaty, w tym réwniez i
@’ $wiadectwa .dopuszczenia doobrotu oraz wymagane Ustawg z dnia 3
kwietnia 1993 roku certyfikaty bezpieczefistwa,
* Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem
materialéw do robot.
2.2. Zrodla uzyskania materialéw
1. Przed zaplanowanym  wykorzystaniem . jakichkolwiek  materialow
przeznaczonych do robdét Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje
dotyczagce  proponowanego Zrédla  wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialéw 1 odpowiednie $wiadectwa badari
laboratoryjnych oraz do zatwierdzenia przez Inwestora.
2. Zatwierdzenie pewnych materialéw 2z danego Zrodla nie oznacza
aufomatycznie, ze wszystkie materialyz danego Zrédla uzyskaja
zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badari w celu

udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego Zrédia w sposéb
ciagly speiniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie robot.

3. Wszystkie materialy muszg pochodzi¢ z krajow Unii Europejskiej.

2.3. Pozyskiwanie materiatlow miejscowych

1. Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materialéwz jakiegokolwiek Zrodia, wlaczajae w to Zrédia
wskazane przez Inspektora Nadzoru i jest zobowigzany dostarczy¢
Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed przystapieniem do
eksploatacji tych Zrédet.
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2,

3. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za speinienie wymagan ilosciowych i

2.4,
1.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia raporty z
badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode

wydobycia i selekcji.

jakosciowych wszystkich materialow uzytych do realizacji robot.

Inspekcja wytwoérni materialéw
Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkeyjnych
z wymaganiami, W celu sprawdzenia wiasciwosci materiatéw mogg byc
pobierane ich probki. Wyniki tych inspekeji bedg podstawa akceptacji
okreslongj partii materiatéw pod wzgledem jaloéci.
W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje
wytworni, beda zachowane nastgpujgce warunki:
w czasie inspekcji Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace i

pomoc Wykonawcy oraz producentéw materiatéw,

sInspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep w dowolnym czasie do tych

2.5.
1.

2.6.

2.7,
1.

czesci wytworni, gdzie odbywa sie produkeja materiatéw przeznaczonych do
realizacji Kontraktu.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom, zostang przez Wykonawce
wywiezione z Terenu Budowy, badZ zlozone w miejscu wskazanym przez
Inspektora Nadzoru.
Kazdy rodzaj robdt, w kitérym znajdujg sie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skladowanie materialéw
Wykonawca zapewni aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy
beda one potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem,
zachowaly swojg jakos¢ i whasciwoséci do robét i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu
Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawcg.

Wariantowe stosowanie materiatow
Jesli Dokumentacja Projektowa i ST przewiduja mozliwos¢ warlantowego

zastosowania rodzaju materiatéw w wykonywanych robotach, Wykonawca
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powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane
dla badan prowadzonych przez Inwestora. Wybrany i zaakceptowany
material nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

1,

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako&¢ wykonywanych robot. Sprzet
uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentacjii Projektowej, ST i
wskazaniami Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedaey wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma
by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowoéci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca  dostarczy  Inspektorowi  Nadzorukopie — dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtudo uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisé.mi.

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwos$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru,
nie moze by¢ pézniej zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace
vachowania  warunkow  Kontraktu,  zostang  przez  Inwestora
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

1.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania jedynie takich Srodkéw

trangportu, ktére nie wplynaniekorzystniena jakos¢ wykonywanych robét i

wlasciwodct przewozonych matetialow.

2. Liczba érodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z

zasadami okreSlonymi w Dokumentacji Projeltowej, ST 1 wskazaniach

Inspektora Nadzoru, w ferminie przewidzianym Kontraktem.
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3. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedy spelntaé wymagania
dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych
obcigzen na osie 1 innych parametréw technicznych. Srodki transporty nie
odpowiadajgce warunkom Kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru beda

usuniete z Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczeciem robot wykonawea opracuje:

— projekt zagospodarowania placu budowy, ktéry powinien skladac sig z czesci
opisowej i graficznej,

— plan bezpieczenistwa i ochrony zdrowia (plan bioz),

-~ projekt organizacji budowy,

- — projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych
lub elementéw konstrukeyjnych owiekszych gabarytach lub masie).

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z
Kontraktem oraz za jako§¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych
robét, za ich zgodnodé¢ z Dokumentacjg Projektows, wymaganiami ST oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.

2, Wykonawca ponesi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w terenie 1
wyznaczenie wysokosel wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami 1
rzednymi olaeslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inspektora Nadzoru.

3. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w
wytyczeniu i wyznaczeniu robdt zostang, jesli wymagaé tego bedzie
Inspektora Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

4, Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
Nadzoru nie zwalnia Wykonawcyod odpowiedzialnosei za ich dokladnosc.

5. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw
i elementéw robSt bedg opartena wymaganiach sformutowanych w
Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normachi
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektora Nadzoru uwzgledni
wynik badafi materialé6w i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy
produkeji i badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztodci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na roboty.

6. Polecenia Inspektora Nadzorubedg wykonywane, po ich otrzymaniu przez
Wykonaweg nie pézniej niz w terminie wyznaczonym przez Inspektora
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Nadzoru, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu

ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZ])

1.

Do obowigzkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do

aprobaty Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZ]) dla robot,

w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robét, mozliwosct

techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie

z Dokumentacjg Projektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi

przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jakodci bedzie zawierad:

czgé¢ ogblng opisujacy:

organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

zasady bhp,

wykaz zespoléw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie prakiyczne,

wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania
poszczegodlnych elementéw roboét,

system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,

wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis
laboratorium wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza
zleci¢ prowadzenie badar),

spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badani laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizméw sterujgcych, a takze wyciagnietych
wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposdb 1 forme przekazywania tych informacji
Inspektorowi;

Czesd szezegblowsy, podajgeg dla kazdego rodzaju robét:

wykaz maszyn i urzadzent stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi,

rodzaje i ilosci srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i
zatadunku materiatéw,

sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich wilasciwoéci

w czasie transportu,
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* sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwoé¢, pobieranie
probek, legalizacjai sprawdzanie urzadzen itp.), prowadzonych podczas
dostaw materialéw, wytwarzania mieszaneki wykonania poszczegélnych
elementéw robét,

* sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi

wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

1,

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1
wykonaniem aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jakosci
materiatow, Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badar materiatéw oraz robot.

Wrykonawca bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatéw oraz rob6t
z czestotliwodcia zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wylkonano zgodnie z
wymogami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST,

Minimalne wymagania co do zakresu badari 1 ich czestotliwodci sg okreslone
w ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam
okreslone, Inwestor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢
wykonanie robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet < badawczy posiadajg legalizacje, odpowiadaja
wymaganiom norm i wytycznych okreslajgcych procedury badari,

Inspektor Nadzoru bedzie przekazywat Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwick niedociggnieciach urzadzen, sprzetu, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga
wplyngé ujemnie na wyniki badari, Inspektor Nadzoru natychmiast
wstrzyma uzycie badanych materiatéw i dopuscije do uzycia dopiero wtedy,
kiedy niedociggniecia w pracy Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona
zogtanie odpowiednia jakosé tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan

materialéw ponosi Wylkonawca.

6.3. Pobieranie probek

L

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod

pobierania prébek.
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2. Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu
prébek.

3. Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzat
dodatkowe badania tych materialéw, ktére budzg jego watpliwodci co do ich
jakodci. Koszty tych dodatkowych badafd pokrywa Wrykonawea tylko
w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym razie koszty tych badan
poniesie Zamawiajgcy.

4. Pojemniki do pobierania prébek bedg dostarczone przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez
Wykonawee do badarn wykonywanych przez Inspektora Nadzoru beda
opisanei oznakowane w spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

1. Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymogami

stosowanych norm.W ~przypadku, gdy normy nie obejmuja badania
wymaganego w Specyfikacjach Technicznych, stosowaé bedzie moina
wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

2. Kazdorazowo przed przystapieniem do pomiaréw lub badaii, Wykonawca
powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu badania lub pomiaru, Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru na pigmie wyniki do akceptaciji.

6.5. Raporty z badati _
1. Wykonawca bedzie przekazywal Inspektorowl Nadzoru kopie raportow z

wynikami badaf jak najszybciej, nie péiniej jednak, niz w terminie

okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

2. Kopie wynikéw badan beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub wg wzoru z nim
uzgodnionego.

6.6, Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

1. Dla celéow kontroli jakosci i =zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru jest
uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materialow u zZrédla ich wytwarzania, Wykonawca zapewni mu przy tym
wszelkg pomoc,

2. Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong mozliwoé¢ udziatu w pobieraniu
proébel.
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3. Inspektor Nadzoru moze na wiasny koszt pobiera¢ prébki materiatow i

prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy Jezeli wyniki tych badar
wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru
poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
badati powtérnych lub dodatkowych, albo oprze sie wylgcznie na wlasnych
badaniach przy ocenie Zgodnosci Materiatow i Robot z Dokumentacja
Projektowg i Specyfikacjami Technicznymi. W takim przypadku koszty
powtérnych lub  dodatkowych badart i pobierania prébek poniesie
Wykonawcy.

6.7. Atesty jakosci materialow i sprzetu

1. W przypadku matetiatow, dla ktérych atesty sa wymagane Specyfikacjami

6.8.
6.8.1.

1.

Technicznymi, kazda partia materialéow dostarczona do rob6t bedzie
posiadala atest okreslajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Wyroby przemyslowe powinny posiadaé certyfikaty wydane przez
producenta, poparte wynikami przeprowadzonych przez niego badan. Kopie
tych wynikéw bedg dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest,
stwierdzajacy ich pelng zgodnoséz — warunkami Kontraktu. Materialy
posiadajace "atesty, a urzadzenia wazne legalizacje, moga by¢ badane w
dowolnylh czasie, Jesl zostanie stwierdzona niezgodnos¢ ich wiasciwosci ze
Specyfikacjami Technicznymi, woéwczas takie materiaty lub urzadzenia
zostang odrzucone.
Dokumenty budowy
Ksigga Obmiaréw
Ksiega Obmiaréw stanowi dokument umozliwiajgcy rozliczenie faktycznych
ilosci wykonanych Robot.
Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposéb cigglym w
jednostkach przyjetych w wycenionym Przedmiarze Rob6t { wpisuje si¢ je do
Ksiegi Obmiardw.
Ksiega obmiaru Robot jest dokumentem budowy. Za prowadzenie Ksiegi
Obmiar6w Robot odpowiedzialny jest Wykonawca.
Ksiega Obmiaréw Robot stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie
faktycznego wykonania kazdego z elementéw Robét { stanowi podstawg do
zaplaty.
Ksiega Obmiaru Robot zawiera karty obmiaru Robot z:
o Numerem kolejnym karty, datg obmiaru
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s Podstawa wyceny i opisem rob6t
o Tlos¢ przedmiarowg Robot
e Tlos¢ Rob6t wykonanych na poczgtku budowy.

6. Ksigga Obmiaru Robdt musi byé przedstawiona do sprawdzenia
Inspektorowi Nadzorupo wykonaniu robét, przedich zakryciem jednak nie
pézniej niz na koniec okresu rozrachunkowego wynikajacego z umowy.

6.8.3, Dokumentacja laboratoryjna
Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakogci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaft Wykonawcy bedg gromadzone w
formie uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci,Dokumenty te
stanowig zaltgczniki do Swiadectwa Przejecia Roboét.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

1. Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych wyzej

nastepujgce dokumenty:

* Protokét przekazania Terenu Budowy

= Protokét - szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie

» Inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze

» Harmonogram budowy

* Umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-
prawne

+ Swiadectwa Przejecia Robot

* Protokoty odbioru Robot

* Protokoly z narad i ustalert

* Dowody przekazania materialéow z demontazu, dowody utylizacji

Materialéw z demontazu podlegajgcych utylizacji
» Korespondencja na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

1. Deokumenty budowy bedy przechowywane na Terenie Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.

2. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formieprzewidzianej prawem.

3. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora
Nadzoru, Nadzoru Budowlanegoi przedstawionedo wglgdu na zyczenie

Zamawiajgcego.

str, 25




5T I- WYMAGANIA OCOLNE

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady Obmiaru Robot

7.2,

1L

Obmiar Robot bedzie okreslat faktyczny zakres wykonanych Robot zgodnie

z dokumentacjq ProjektowaiSpecyfikacjami Technicznymi w jednostkach

okreslonych w wycenionym Przedmiarze Robét.

Obmiar Rob6t dokonywany bedzie zgodnie z warunkami Kontrakiu

Wyniki Obmiaru beds wpisane do Ksiegi Obmiaréw

Jakikolwiek biad lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze

Robét lub SpecyfikacjachTechnicznych nie zwalnia Wykonawey z

obowigzku ukoficzenia wszystkich Robét, Biedy zostang poprawione

wedtug pisemnych instrukeji Inspektora Nadzoru.

Obmiar wykonywanych Robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia

wynikajagca z comiesiecznychplatnoécei na rzecz wykonawcy Iub w innym

czasie okreslonym w Kontrakeie Iub uzgodnionym przez Wykonawcee i

Inspektora Nadzoru.

Do pomiaru uzywane Dbeds tylko sprawne narzedzia pomiarowe,

posiadajace czytelng skale, jednoznacznieokreslajacg wykonany pomiar.

Wykonany obmiar robét zawieraé bedzie:

» Podstawe wyceny i opis Robot

+ Tlos¢ przedmiarowa, rob6t ( z kosztorysu ofertowego)

* Date obmiaru

» Miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu,
wykonanie szkicu pomocniczego

*» Obmiarem Robét z podaniem skiadowych Obmiaru w kolejnosci: dtugosc
x szerokoé¢ x glebokodéx wysokosé x ilosé = wynik obmiaru

» Iloscig Rob6t wykonanych od poczatku budowy

» Dane osoby sporzadzajacej Obmiar

Zasady okreélania ilosci Robot i Materialéw

1.

Diugoéci i odlegloéci miedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda
obmierzane poziomo wzdluz linilosiowej, szerokoSci - po prostej
prostopadtej do osi, -

Jezeli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie podajg tego
inaczej, to objetosci beda wyliczane w m? - jako diugos¢ pomnozona przez
sredni przekrdj.

Tlosct, ktore majg byé obmierzane wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach- zgodniezwymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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4. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia begdg
wykonywane ~ w  sposOb zrozumiatyijednoznaczny. Obmiary
skomplikowanych  powierzchni lub objetodci  bedg uzupelniane
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w Ksigdze Obmiaréw. W razie
braku miejsca w Ksiedze, szkice te bedg dolaczane w formie odrebnego
zalacznika do Ksiegi. Wzor takiego zalacznika uzgodniony bedzie
z Inspektorem Nadzoru.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

1. Uszadzenia i sprzet pomiatowy do obmiaru Rob6t wymagajg akceptacii
Inspektora Nadzoru przed ich uzyciem.

2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy beda dostarczone przez Wykonawce, Beda
one posiadaé wazne §wiadectwaatestacji.

3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy bedg utrzymywane przez Wykonawce w
dobrym stanie technicznym przezcaly okres realizacji Rob6t.

7.4, Wagiizasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace
wymaganiom Specyfikacji Technicznych. Bedzie on utrzymywad te urzadzenia,
zapewniajgc w sposob ciagly zachowanie ich dokladnosci pomiaru wg norm
zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.
7.5. Termin i czestotliwosé przeprowadzania pomiarow

1. Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koficowym
przejeciem Robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszych przerw w
prowadzeniu Robét lub zmianie Wykonawcy Robét.

2. Obmiary Robot zanikajgcych beda przeprowadzane w czasie wykonywania
tych Robot.

3. Obmiary robét ulegajacych zakryciu bedg przeprowadzane przed ich
zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow
W zaleznofci od ustalert w odpowiednich Specyfikacjach Technicznych, Roboty
podiegaja nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora
Nadzoru przy udziale Wykonawcy:
+ Odbiér Robét zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
* Przejecie odcinka lub catosci Robét (wystawienie Swiadectwa Przejecia
Robotodpowiedniodla odcinka fub catosci Rob6t)
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s QOdbiér ostateczny ({ostateczne zatwierdzenie Robot - wystawienie
Swiadectwa Wypetnienia Gwarancji)

* Odbidr pogwarancyjny

8.2. Odbiér Robot zanikajacych ulegajgeych zakryciu
Odbi6r Robét zanikajacych ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie
- ilodci i jakoéci wykonywanych Robét przez Inspektora Nadzoru, Gotowosé¢ danej
czesei robdt do odbioru zglasza Wykonawca.
Odbiér przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie pézniej jednak niz 3 dni od daty
zgloszenia.
8.3. Odbior czgéciowy
Odbibr czesciowy polega na ocente floéed 1 jakosci wykonanych czesdci Robot.
Odbioru dokonuje Rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowoé¢ danej czesci Robot
do odbjoru zglasza Wykonawca. Odbidr przeprowadzony bedzie niezwlocznie, nie
pézniej jednaknizw ciggu trzech dni od daty zgloszenia i powiadomienia o tym
fakeie Inspektora Nadzoru.
8.4. Odbidr koficowy
Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzi¢c Wykonawca, W
terminiesiedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci do odbiort Inspektor
Nadzoru powiadomi pisemnie Wykonawce odacie rozpoczecia odbioru i skiadzie
powolanej komisji kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastgpinie pozZniejniz
przed uptywem terminu okredlonego w umowie.

Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw,wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robot z DokumentacjgProjektows
W toku odbioru konicowego robét Komisja zapozna sie z realizacjq ustaleri
przyjetych w frakeie odbioréwrobét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwiaszcza
w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robétpoprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robodt poprawkowych lub robot
- uzupelniajqcychiwykoﬁcZeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonanych robot w
poszczegblnych asortymentachnieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacji
Projektowej lub ST z uwzglednieniem tolerancji i niema wigkszego wplywu na

cechy eksploatacyjne i bezpieczeristwa obicktu i bezpieczenstwa oséb, zwierzati
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mienia, komisja moze dokonaé¢ potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartosé

wykonanych robét wstosunku do wymagafi przyjetych w Umowie

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robét zwiazanych z
usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonanyna podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.
8.6, Swiadectwo Przejecia Robot |

Swiadectwo Przejecia Rob6t bedzie wystawione zgodnie z Warunkami
Kontraktu.
8.7. Dokumenty Przejecia Robot

1. Dokumentern stwierdzajgcym dokonanie przejecia Robét jest Swiadectwo

Przejecia Robét sporzadzone wedlug wrzoru ustalonego przez Inspektora

Nadzoru.

2. Dla celow przejecia Rob6t Wykonawca jest zobowigzany przygotowadé
nastepujgce dokumenty:

» Dokumentacje Projektows z naniesionymi ewentualnymi zmianami.

* Dokumentacje powykonawcza w tym dokumentacje geodezyjng
umozliwiajgcg naniesienie zmianna mape zasadniczg, do ewidengji
gruntéw i budynkéw i ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz
kopie mapy powstalej w oparciu o geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg

*+ Specyfikacje Techniczne

* Uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze Robot

zanikajacych i ulegajacych zakryciuoraz udokumentowanie wykonania
tych zaleceri

* Receptury i ustalenia technologiczne

* Ksigge Obmiaréw

* Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
zgodnie ze SpecyfikacjamiTechnicznymi i Programem Zapewnienia
Jakosci

+ Sprawozdanie techniczne

* Dokumenty ustalajgce wartoé¢ koricowa Robét (kalkulacje koricows,
kosztorys koticowy)

* Atesty jako§ciowe wbudowanych Materialéw
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8.8.

¢ Instrukcje konserwacji 1 obstugi dla dostarczonych urzadzen
technologicznych

+ Dokumenty potwierdzajgce legalizacje wbudowanych urzadzen

* Sprawozdania techniczne z préb ruchowych

* Protokoly préb i badan

» Protokoly odbioru robét zanikajacych

* Rozliczenie z demontazu

» Wykaz wbudowanych urzgdzen i przekazanych instrukeji obstugi oraz
Dokumentacji Techniczno-Ruchowych (DTR)

v Oswiadczenia oséb funkcyjnych na budowie wymagane Prawem
Budowlanym

+ Inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w

porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace

beds zestawione wedtug wzoru ustalonego przez Inspektora Nadzoru,

wykonane i zgloszone pisemnie przez Wykonawcg do odbioru w terminie

ustalonym przez komisje.

Sprawozdanie techniczne zawieraé bedzie:

s Zakres ilokalizacje wykonanych Robot

» Wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej
przekazanej przezInspektora Nadzoru

» Uwagi dotyczgce warunkéw realizacji Robot

* Date rozpoczecia i date ukoriczenia Robot

Odbiér ostateczny - Swiadectwo Wypelnienia Gwarancji

1.

Swiadectwo Wypelnienia Gwarancji wystawione zgodnie z ustaleniami
Warunkéw Kontraktu bedzierozumiane jako ostateczne zatwierdzenie
Robét - odbidr ostateczny.

Ostateczne zatvvierdzenie Rob6t po wygasnieciu okresu Gwarancji (okresu
odpowiedzialnoéciza usterki)nastgpi po usunigciu wszystkich usterek
odnotowanych w Swiadectwie Przejecia oraz tych ktdre wystapity w okresie

Gwarangjl.

8.9. Dokumentacja powykonawcza
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1. Cata dokumentacja musi by¢ jednoznaczna, logiczna i zgodna z aktualnie
prowadzonymi Robotami.

2, Dlawszelkich napraw Iub zmian prowadzonych podczas okresu
gwarancyjnego musi by¢ przygotowananowa dokumentacja.

3. Cala dokumentacja powinna by¢ przejrzyscie skopiowana w czterech
kopiach w oddzielnych plastikowychkoszulkach i systematycznie dzielona
na foldery (o wymiarach A4) na 21 dni przed przekazaniem obiektu
Uzytkownikowi

4. Cala dokumentacja dotyczgca rysunkéw wykonanych przez wykonawce
Rob6t powinna byé przygotowanaw najnowoczeénigjszym  typie
oprogramowania CAD. Powyzsza dokumentacja powinna by¢ réwniez
dostarczona na dyskietkach lub ptytach CD ROM.

5. Cata dokumentacja i Rysunki powinny by¢ przedlozone i zaakceptowane

przez Inspektora Nadzoru,przedwystawieniem protokotu przejecia.

9. PODSTAWY PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

1. Podstawa platnosci jest obmierzona ilos¢ Rob6t wykonanych przez
Wykonawce zgodnie z Kontraktem.

Do obmierzonych iloci zastosowanie beda miaty ceny jednostkowe podane
w wycenionym Przedmiarze Robét.

2. Cena jednostkowa pozycji uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skltadajgce signa jej wykonanie, okreslone dla tej
pozycji w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowse;.

3. Cena jednostkowa obejmuje:

* Robocizne bezposrednig

* Wartos¢ zuzytych Materialéw wraz z kosztami ich zakupu, sktadowania
i transportu

* Wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie
sprzetu na TerenBudowy i z powrotem, montaz i demontaz na
stanowisku pracy)

* Roboty geodezyjne - pomiary i wytyczenia

* Koszty ogélne: place personclu i kierownictwa budowy, pracownikow
zaplecza i laboratorium,koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji
Terenu Budowy i zaplecza (doprowadzenie energii i wody, drogi
itp.)wydatki na bhp, uslugi obce na rzecz budowy, oplaty dzierzawne,
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ekspertyzy dotyczace wykonanych Robét, koszty ogélne Wykonawcy,
itp.) |

* Koszt rekultywacji i uporzadkowania Terenu budowy po zakonczeniu
Robot

¢ Zysk kalkulacyjny zawierajacy tez ewentualne ryzyko Wykonawcy z
tytutu Kontraktu w calymokresie jego realizacji, lgcznie z okresem
Gwarancyjnym

» Podatki obliczone zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

4. Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty bedg wykonywane w spos6b bezpieczny, icisle w zgodzie z Polskimi
Normami (PN) i przepisami obowigzujacymi w Polsce. Specyfikacje techniczne w
Roznych miejscach powolujg sie na normy przepisy branzowe, instrukeje.

Nalezy je traktowaé jako integralng czes¢ i nalezy je czytad facznie z rysunkami
i specyfikacjami, Uwaza sig, ze wykonawca jest w pelni zaznajomiony z ich
zawattoscig 1 wymaganiami. Zastosowanie beda mialy ostatnie wydania Polskich
Norm (datowane nie pézniej niz 30 dni przed data skladania ofert o ile nie
postaniowiono inaczej. Gdziekolwiek wystepuja odwolania do Polskich Norm,
dopuszczalne jest stosowanie odpowiednich norm krajéw Unii Buropejskiej w

zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo.
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ST TI- ROBOTY ZIEMNE PRZY WYKONYWANIU WYKOPOW LINIOWYCH POD RUROCIAGIW
GRUNTACH KAT., I-1V

1.  CZESCOGOLNA

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajacego

MODERNIZACTA GMINNEJ OCZYSZCZALNI $CIEKOW W MIEJISCOWOSCI TRYL

PROJEKT WYMIANY URZADZEN W REAKTORACH - OBIEKT 4.1A, 4.2A - KOMORA SBR 4Al1 1
4A2, 42B SBR, WYMIANY WENTYLACJI MECHANICZNE] W BUDYNKU KRAT i ARMATURY
ODCINAJACE] ORAZ REGULACYINEJ '

1.2. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej standardowej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru wykopéw otwartych na potrzeby demontazu i
montazu armatury. Postanowieti zawartych w niniejszej specyfikacji nie stosuje si¢
do wykonywaniawykopéw na terenach objetych szkodami gérniczymi, |
1.3. Zakres stosowania ST _
Standardowa specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i
kontraktowy,przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.2,
1.4. Przedmiot i zakres robdt objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci
podstawowe,pomocnicze 1 towarzyszace (prace przygotowawcze) wystepujace przy
‘wykonywaniutobét ziemnych zwigzanych z budowa sieci technologicznych
1.5. Okreslenia podstawowe, definicje
Okreglenia i pojecia podstawowe przyjete w niniejszej specyfikacji techniczne;
oznaczaja:
Wykop - dol szeroko- i waskoprzestrzenny liniowy dla fundamentéw lub dla
urzgdzeninstalacji podziemnych (rurociggéw, kabli itp.) oraz miejsca rozbi6rki
nasypow, waléw lubhatd ziemnych.
Wykop liniowy - wykop wykonywany na waskim lecz dlugim pasie terenu,
ktéregozasadniczym wymiarem jest diugosé, np. przy ukladaniu rurociggéw pod
powierzchnigterenu, przy wykonywaniu torowisk linii kolejowej, ulicy Iub drogi.
Wykop waskoprzestrzenny (wykop waski) - wykop o szerokosci dna rownej
lubmniejszej od 1,50 m i o dtugosci powyzej 1,50 m.
Wykop szerokoprzestrzenny (wykop szeroki) - wykop o szerokosci i dtugosci
dnawiekszej od 1,50 m.
Plantowanie terenu - wyréwnanie terenu w gruncie rodzimym do zadanych w
projekcierzednych przez écigcie wypukloéci i zasypanie zaglebiefi o Sredniej
wysokosci 4cig¢ iglebokosei zasypari nie przekraczajacej 30 cm, przy odleglosci
przemieszczenia masziemnych do 50 m w robotach zmechanizowanych i do 30 m w
pracy recznej.
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Rozplantowanie (odkladu lub ziemi wydobytejz wykopu lub rowu) - jest to
mechaniczne Iub reczne rozmieszczenie gruntu warstwa o okreslonej gruboset
bezposérednio przy wykonywanym wykopie.
Glebokosé wykopu - odleglosé pionowa miedzy dnem wykopu a powierzchnig
terenupo zdjeciu warstwy ziemi urodzajnej.
Wykop plytki - wykop, ktérego glebokosé jest mniejsza niz 1 m.
Wykop sredni - wykop, ktérego glebokosé jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
Wykop gleboki - wykop, ktérego glebokosé przekracza 3 m.
Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypéw, polozony
wobrgbie obiektu kubaturowego.
Dokop - miegjsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowe-
golub wykonania nasypdéw, polozone poza placem budowy.
Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntéw
pozyskanych wczasie wykonywania wykop6w, a nie wykorzystanych do budowy
obiektu oraz innychprac zwigzanych z tym obiektem.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wiclkoé¢ charakteryzujaca stan zageszczenié
gruntu, okreslona wg wzoru:

Py

Pds

gdzie:

pd - gestosc objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3),

pds- maksymalna gestosé objetodciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymainej, okreslona w prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do
ocenyzageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-
77/8931-12 (Mg/m3 ).

Wskaznik réznoziarnistodci - wielko§¢ charakteryzujgca  zageszezalnosé
gruntéwniespoistych, okreslona wg wzoru:

dao
U=

dqp

gdzie:
d60- srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu (mm),
d10 - érednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10% gruntu (mm),

Grunt budowlany - czeé¢ skorupy ziemskiej mogaca wspétdziataé z obiektem
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budowlanym, stanowigca jego element lub stuzgca jako tworzywo do wykonywania
zniego budowli ziemnych.

Grunt naturalny- grunt, ktérego szkielet powstal w wyniku procesow
geologicznych.

Grunt antropogeniczny - grunt nasypowy utworzony z produktéw gospodarczej |
lubprzemystowej dzialalnosci czfowieka (odpady komunalne, pyly dymnicowe,
odpadypoflotacyjne itp.) w wysypiskach, zwatowiskach, budowlach ziemnych itp.
Grunt rodzimy- grunt powstaly w miejscu zalegania w wyniku procesow
geologicznych(wietrzenie, sedymentacja w $rodowisku wodnym itp.); grunty
rodzime sg zawszegruntami naturalnymi.

Roztéznia sig nastepujgce grunty rodzime:

- skaliste,

- nieskaliste mineralne,

- nieskaliste organiczne.

Grunt nasypowy- grunt natatalny lub antropogeniczny powstaly w wyniku
dzialalnoécicztowieka, np. w wysypiskach, zwatowiskach, zbiornikach osadowych,
budowlachziemnych itp.

Grunt skalisty- grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach
(najmniejszywymiar bloku > 10 cm), kt6rego probki nie wykazujg zmian objetosci
ani nie rozpadajasie (rozmakajg) pod dziataniem wody destylowanej 1 maja
wytrzymaltosc na sciskanie Re> 0,2 MPa.

Grunt nieskalisty - grunt rodzimy lub autogeniczny nie spelniajgcy warunkéw
gruntuskalistego. _

Grunt spoisty - nieskalisty grunt mineralny lub organiczny, wykazujacy
wartoééwskaznika plastycznosci Ip> 1% lub wykazujagcy w stanie wysuszonym
stalosé ksztattubrytek przy naprezeniach> 0,01 MPa; minimalny wymiar brytek nie
moze by¢ przy tymmniejszy niz 10-krotny wartos¢ maksymalnej srednicy ziaren. W
stanie wilgotnym gruntyspoiste wykazujg ceche plastycznosel.

Grunt niespoisty (sypki) - nieskalisty grunt mineralny lub organiczny nie
spetniajacywarunkéw podanych dla gruntu spoistego.

Podtoze - czeé¢ konstrukeyjna Wykopu atrzymujgca przewod miedzy dnem wykopu
aobsypka lub zasypka wstepna. W podiozu wyrdznia sie¢ gorng i dolng podsypke. W
przypadku ulozenia przewodu nanaturalnym dnie wykopu, dno wykopu jest
dolngpodsypka.
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Grubosé warstwy zageszczenia- grubos$é kolejnej warstwy wypelnienia gruntem
przedjej zaggszczeniem,

Glebokos¢ przykrycia - pionowa odlegloéé miedzy wierzchem ruty a
powierzchnigterenu.

Strefa ‘uloZenia przewodu - wypelnienie otoczenia przewodu obejmujace
podsypke,obsypke i wstepng zasypke.

Zasypka wstepna - warstwa wypelniajgcego materialu gruntowego tuz nad
wierzchemrury,

Zasypka glowna - Wypelnienie gruntem miedzy goérng powierzchnia zasypki
wstepnej apowierzchniag terenu, nasypu, spodem drogi lub spodem konstrukeji
toréw kolejowych.

1.6. Ogoblne wymagania dotyczace rob6t

Wykonawca rob6t okreslonych w pkt. 1.4. jest odpowiedzialny za jakos¢ ich
wykonaniaoraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacjg projektows, ST i poleceniami
Inspektora Nadzoruoraz ze sztukg budowlang. Og6lne wymagania dotyczace rob6t
podano w ST Kod CPV45000000-7 ,, Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.

1.6.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy, lokalizacje i wspélrzedne punktéw gléwnych obiektu oraz reperéw,
oraz dwa egzemplarze dokumentacji i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrong przekazanych mu
punktéwpomiarowych do chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub
zniszezone znakigeodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.6.2. Zabezpieczenie terenu budowy

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie  tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak:  zapory,
$wiatlaostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajgc w. ten sposéb bezpieczenistwo
pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dziert i w nocy tych zapér i
znakow,dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenistwa.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie t przyjmuje sig,

ze jest wlgczony w ceng umowna.
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1.6.3.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy Wykonawca bedzie:

a) utrzymywad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sig do
przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdl terenu
budowyoraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwoéci dla oséb lub wihasnosci
spolecznej iinnych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn
powstalych wnastepstwie jego sposobu dzialania.

Stosujac sig do tych wymagar, bedzie miat szczegélny wzglad na:

1) - lokalizacje  baz, warsztatbw, magazynow, skladowisk, ukopéw 1 drog
dojazdowych,

2) srodki ostroznodci i zabezpieczenia przed:

3) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami
toksycznymi,

4) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

5) mozliwoscia powstania poZaru.

1.6.4. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca  ma  obowigzek  przestrzegal  przepisy 1 wymagania
ochronyprzeciwpozarowej,Wykonawca musi  uttzymywadé sprawny  sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przezodpowiednie przepisy, na terenie baz
produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych imagazynowych oraz w maszynach i
pojazdach. Materialy latwopalne beda skiadowanew sposéb zgodny =z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem osébtrzecich.
Wykonawca  jest odpowiedzialny za  wszelkie straty spowodowane
pozaremwywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.6.5.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczalne
do uzytku. Nie dopuszcza sie uzycia materialéw wywolujgcych szkodliwe
promieniowanie  ostezeniu  wigkszym od  dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami.Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do rob6t muszg miec
aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreélajgca

brak szkodliwegooddziatywania tych materialéw na srodowisko.
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Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoniczeniu
robot ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja
tegoodpowiednie prrzepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych
materialéw od wlasciwych organéw administracji paristwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.6.6.0chrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wrykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za
urzgdzeniapodziemne, takie jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich
wladz bedgcych wlascicielami  tych wurzadzed potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wrykonawca zapewni whadciweoznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji 1 urzadzefi w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest
umiescié w swoim harmonogramie rezerwe c¢zasowadla wszelkiego rodzaju robét,
ktoére majg by¢ wykonane w zakresie przeloZenia instalacji iurzadzen podziemnych
na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze
rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego. uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie
z nimi wspétpracowal, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnejprzy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowaneprzez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi 1 urzadzed
podziemnychwykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.
1.6.7. Ograniczenie obcigzefi osi pojazdow

Wykonawca ma obowigzek stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen obcigzenia na
0§ przy transporcie materialéw i gruntu, wyposazenia na i z terenu rob6t. Musi
uzyska¢ onwszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych
wagowo ladunkow.

1.6.8.Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca musi przestrzegac przepiséw dotyczacych
bezpieczeristwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek
zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacychodpowiednich wymagan

sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sptzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia
osébzatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego.
Uznaje sig, Zze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagat okreslonych
powyzej nie podlegajy odrebnej zaplacie i sg uwzglednione w cenie umownej
zawykonane roboty.

1.6.9.0chrona i utrzymanie robét

Wrykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i
urzadzeniauzywane do rob6t od daty rozpoczecia do daty zakoficzenia rob6t (do
wydaniapotwierdzenia ich zakoficzenia przez Inspektora Nadzoru).

Wykonawca bedzie utrzymywaé wykonane roboty w niezmienionym stanie do
czasuodbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich
utrzymania, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien rozpoczaé roboty
utrzymaniowe nie p6Zniejniz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.7.Dokumentacja rob6t ziemnych

Dokumentacje rob6t ziemnych stanowig:

- projekt remontu { wymiany urzgdzen oraz armatury,

- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru  robdt (obligatoryjna w
przypadkuzaméwient publicznych), sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem
Ministralnfrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegbtowego zakresu i
formydokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
robétbudowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr
202, poz.2072 z p6Zn. zmianami),

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z
16 kwietnia 2004 r.o wyrobach budowlanyeh (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881),

-~ protokoly odbioréw czeSciowych, koncowych i robét  zanikajacych,  z
zalgczonymiprotokotami z badari kontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza czyli wezeéniej wymienione czgéci sktadowe
dokumentacji z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania
robot(zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 1. -
tekstjednolity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z poézniejszymi zmisnami).

Roboty mnalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i
specyfikacjitechnicznej wykonania i odbjoru robét budowlanych opracowanych dla

realizacjikonkretnego zadania.
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2. WYMAGANIA DOTYCZACE WELASCIWOSCI MATERTIALOW
2.1.0gélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania
podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt. 2
2.2.Rodzaje materialow
2.2.1.Grunty - wymagania ogoblne
Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczgee Zrodia pozyskiwania
materiatéw (podtoza, obsypki) i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych
orazprébki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Grunty uzyskane przy
wykonywaniuwykopéw powinny byé przez Wykonawce wykorzystywane w
maksymalnym stopniu dozasypki (przy spelnieniu wymogéw jakosciowych).
Migjsce czasowego skladania gruntéwpowinno by¢ zlokalizowane w obrebie placu
budowy Iub poza terenem budowy wmiejscach uzgodnionych z Inspektorem
Nadzoru.
Grunty przydatne do budowy nasypéw mogg by¢ wywiezione poza teren budowy
tylkowowezas, gdy stanowia nadmiar objetosci robét ziemnych i za zezwoleniem
InspektoraNadzoru.
Grunt uzyty do zasypki powinien odpowiada¢ Wymaganiom projektowym, wg
PN-B-03020. Grunt ten moze by¢ gruntem rodzimym lub dostarczonym z zewnatrz,
niepowinien by¢ zbrylony (zamarzniety) nie moze zawiera¢ gruzu, $mieci itp., co

mogtoby uszkodzi¢ przewéd Iub spowodowaé niewlasciwe zageszezenie zasypki.

2.2.3. Obudowy (oszalowanie) wykopow

Pionowe obudowy écian wykopéw pod rurociggi moga by¢ wylkonane z bali
drewnianych,pali szalunkowych (wyprasek) oraz deskowani systemowych
sktadajacych si¢ z réznych elementéw obudowy (np. plyta podstawowa, stupy,
rozpory itd.).

W zaleZnosci od rodzaju gruntu i warunkéw terenowo-wodnych (po dokonaniu
obliczenn statycznych mnaporu gruntu) nalezy dobra¢ odpowiedni zestaw
elementéwobudowy wykopu dla okreslonej gtebokosci, Nalezy §cisle przestrzegac
wytycznych producenta odpowiednich obudéw wykopow.

2.3.8kladowanie materialow

Grunt wydobywany z wykopu powinien by¢ sktadowany po jednej stronie wykopu
lub wywieziony na odklad. Elementy obudowy wykopéw nalezy sklada¢ w taki
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sposéb, abynie nastapito ich samoczynne przesuniecie. Wszystkie rodzaje plyt
uktadaé poziomo na dwéch belkach drewnianych, najlepiej kompletami wg
wymiaréw i rodzajéw. Wskazane jest uzycie przekladek z deseczek, kiore
rzapobiegna porysowaniu farby w czasie podnoszenia plyt.Stupy nalezy ukladac
poziomo na przekladkach drewnianych. Rozpory stale, bufory, sworznie i zawleczki
nalezy -~ przechowywa¢ w  pomieszczeniu  zamknigtym, oczyszezone i
zakonserwowane. Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i

wlasciwosci.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI
3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu podane zostalty w ST ,Wymagania
ogoélne” pkt. 3 '
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie
spowodujeniekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do robét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typéw iilosci wskazaniom zawartym w ST, PZ] lub projekcie
organizacji robdt,zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru, W przypadku braku
ustalert w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora NadzoruLiczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowal
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym-
umowa. ' _

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma
byéutrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normamiochrony §rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonaweca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczeniesprzgtudo uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.Jezeli
dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
o swoimn zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkéw umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i

niedopuszczone do robét,
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3.2.Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu do: |

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mioty
pneumatyczne,zrywarki, koparki, fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania 1 przemieszczania gruntéw  (spycharki,
zgarniarki,rowniarki, urzadzenia do hydromechanizacji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe,
tasmociggiitp.),

- sprzetu zageszezajacego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4. WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1.0gélne wymagania
Ogolne wymagania dotyczace transportu podane zostaly w ,ST I- Wymagania
ogoblne” pkt. 4
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodk6éw transportu,
ktérenie wplyng niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych rob6t i whadciwosci
przewozonych materialéw. Liczba Srodkéw tramsportu bedzie zapewniaé
prowadzenie robét ziemnych zgodnie zzasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i
innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
dopuszczalnych obcigzeri na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora Nadzoru
podwarunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odecinkéw drog na
koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
4.2. Transport gruntéw
Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany
dokategorii gruntu (materiatu), jego objetoéci, technologii odspajania i zaladunku

oraz odleglodci transportu, Wydajnos¢ srodkéw transportowych powinna byé
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ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabianta i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartoéci uzgodnione nie moze by
podstawg roszczert Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile
zwickszone odleglosci nie zostaly wczeéniej zaakceptowane na piSmie przez

Inspektora Nadzoru.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIE ROBOT
5.1.0golne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robét podane zostaty w ST I- Wymagania ogolne” pkt.5
Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materialéw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektows, wymaganiami ST, PZ], projekiu organizacji rob6t oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnoé¢ za dokladne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami 1
rzednymi okreglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu iwyznaczaniu robét zostang, jesli wymagac tego bedzie
Inspektor Nadzoru, poprawioneprzez Wykonaweg na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoSci przez Inspektora
Nadzorunie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnodei za ich dokladnosé. Decyzje
Inspektora Nadzoru dotyczace akeeptacji lub odrzucenia materialéw 1 elementéw
rob6t beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badart materiatow i
rob6t, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkdi i przy badaniach materialéw,
doswiadczenia z prreszlosci, wyniki badafi naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inspektora Nadzoru beds
wykonywane nie péZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytulu ponosiWykonawrca.
5.2.Metody wykonania wykopow
Wykopy moga byé obudowane, nie obudowane, ze skarpami, lub ze skarpami
obudowane w dolnej czeécl. Wykonuje sie je recznie lub mechanicznie. Sposéb

wykonania wykopow powinien by¢ zgodny z projektem.
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Wykopy otwarte nie obudowane o $cianach pionowych

Wykopy o scianach pionowych bez obudowy mozne wykonywac tylko w gruntach o
normalnej wilgotnosci, gdy nie wystepujg wody gruntowe, a teren nie jest obcigzony
nasypem przy krawedziach wykopu w pasie o szerokodci réwnej co najmmniej
glebokosci wykopu H.

Dopuszczalne glebokoscl wykop6w o écianach pionowych w gruntach okreslonych
wE

PN-86/B-02480 wynoszg:

- w gruntach skalistych litych - 4,0 m,

- w gruntach bardzo spoistych zawartych - 2,0 m,

- w pozostalych gruntach - 1,0 m.

Wykopy otwarte nie obudowane ze skarpami

Nachylenie skarp wykopéw nalezy wykonywaé¢ zgodnie z projektem. Jesli w
projekcie nieokreslono inaczej, to przy glebokosci wykopu do 4 m i
niewystepowaniu wody gruntowej, usuwisk oraz nieobciazaniu naziomu w zasiggu
klina odtamu, dopuszcza si¢ nastepujgce bezpieczne nachylenie skarp:

- w gruntach bardzo spoistych 2:1,

- w gruntach kamienistych (rumosz, wietrzelina), skalistych spekanych 1:1,

- w pozostatych gruntach spoistych oraz wietrzelinach i rumoszach gliniastych
1:1,25,

- w gruntach niespoinowych 1:1,50,

przy réwnoczesnym zapewnieniu tatwego i szybkiego odptywu wod opadowych od
krawedzi wykopu z pasa terenu szerokosci réwnej trzykrotnej glebokosci wykopu
oraz zabezpieczeniu podnéza pochylonej skarpy na dnie wykopu.

Wykopy otwarte obudowane (obudowa rozparta)

Rodzaj obudowy powinien by¢ zgodny z okreslonym w projekcie. Wykopy powinny
byézabezpieczone przed zalaniem woda opadows odpowiednio wyprofilowanym

terenem iwysuniety gorng krawedzig obudowy 15 cm ponad teren.

W przypadku prowadzenia prac wykopowych ponizej zwierciadla wody

gruntowejobnizenie poziomu wody powinno by¢ wykonane zgodnie z projektem.

5.3.Wymiary wykopoéw i dokiadnoéé ich wykonania
Tablicanr1
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Minimalna szerokosé tna wykopu w zaleznosci od érednicy nominaine] przewodu

DN wg PN-EN 1610:2002
Minimalna szerokost wykopy (GD + %)
m
DN ' . | '
Wykop Wykop nieoszalowany
oszalowany g > 60° B < 60°
DN = 225 oD + 0,40 OD + 0,40
225<DN=350( OD+0,50 0D + 0,50 QD + 0,40
50 <DN =750 oD+ 0,70 oD + 0,70 QD + 0,40
OO =DN= D+ 0,85 QD + 0,85 QD 4+ 040
1200
DN > 1200 oD + 1,00 oD +1,00 0D + 0,40

W podanych wielkosciach O + x, x/2 jest rOowne minimalne]
przestrzeni robotze] miedzy rurg a Sciang wykopu fub jego
oszalowaniem,

Gdzle:
OD - jest zewnelrzng srednicy przewodu, w metrach
B - jest katem nachylenla sciany wykopu nieoszalowanego

mierzonym od poziomu
Tablica nr 2
Minimalna szeroko&dé dna wykopu w zaleznosci od jego glehokosci wg PN-EN
' 1610:2002
Glebokosé wykopu | Minimalna szerokoéé wykopu
m m
< 1,00 | nie jest wymagana minimalna
szerokoss

21,001%1,76 0,80

>1,75 154,00 0,90
> 4,00 1,00

Wymiary wykopéw dla preizolowanych rur i elementéw powinny by¢ okreslone
przez producenta. Wymagane, minimalne wymiary wykopu przedstawia rysunek, a

zalecane wymiary wykopu dla zakresu srednic rurociagéw zawiera tablica.
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nawlerzchnla dragl

tagma ostrzegaweza

lub siatka ostrzegaweza

J

min. 6,1 m

i

&
L'
i =
g
E
min. 0,15 m _ mino2m | | min015m
w .

Rysunek. Przekréj i podstawowe wymagane wymiary wykopu dla rur
preizolowanych

Tablica nr 3

Zalecane wymiar__y wykopu?qirlra”rur pref;g[qwanych

“$rednica $rednica
-nsl;l:argwaj W H usiﬂﬂwej W H
D D

mm m m mm m m
75,90 0,7 0,85 450 1,6 1,00
110 0,7 0,65 500 1,6 1,10
125 0.7 0,65 520 1.7 1,10
140 0,8 0,65 560 1,8 1,20
160 08 | 070 630 20 | 130
200 | 08 | 076 | 710 | 22 | 140
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225 | 10 | 080 | 800 24 | 150
260 | 44 | 090 00 | 26 | 165
35 | 12 | 100 | 100 | 28 | 180
355 | 13 | 100 | 1100 | 34 | 195
400 14 | 100 | 200 | 34 | 210

Dno wykopu powinno byé réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w
dokumentacji téchnicznej. Spéd wykopu wykonywanego recznie nalezy pozostawic
na poziomie wyzszym od rzednej projektowej o ok. 5 cm, a w gruntach
" nawodnionych o ok. 20 cm.

Przy wykopie wykonywanym mechanicznie spéd wykopu. pozostawia si¢ na
~ poziomie ok. 20 cm wyzszym od rzednej projektowe, bez wzgledu na rodzaj gruntu.
Poglebienia wykopu do rzednej projektowanej nalezy dokonaé bezposrednio przed

utozeniem podsypki piaskowej lub elementéw dennych rurociggow.

5.4.0dwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w
catym okresie trwania robét ziemnych.

W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowad odpow1edm spadek podiuzny rowkow
odwadma]qcych umozliwiajacych szybki odplyw wod z wykopu

5.4.1. Pompowanie wody z dna wykopu

Jest to najprostszy sposob odwodnienia polegajgcy na odpompowaniu wody
naptywajacej do wykopu. W gruntach, w ktoérych istnieje ryzyko wynoszenia
drobnych czgstek przez odpompowywang wodg, mozna temu zapobiec poprzez
zmniejszenieszybkoéci przeptywu wody. Nalezy scigle dostosowac si¢  do
wytycznych w dokumentacji projektowej i szczegolowej specyfikacji techniczne.
5.5.Podloza

Rodzaj podioza zalezy od rodzaju gruntu w wykopie i materiatu ukladanego
przewodu.Stosuje si¢ podloza naturalne, . m'eharuszony grunt sypki i podioza
wzmocnione takiejak: piaskowe, Zwirowo-piaskowe, tluczniowo-piaskowe,

betonowe, mieszane - zgodnie z dokumentacjg projektows.
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5.6.Zasypka wykopow

Warstwa ochronna zasyplki

Uzyty materiat i sposéb zasypania przewodu nie powinny spowodowac
uszkodzenia ulozonego przewodu i obiektow na przewodzie oraz izolacjt
wodoochronnej, przeciwwilgociowej i cieplnej. Gruboéé¢ warstwy ochronnej zasypki
strefy niebezpiecznejponad wierzch przewodu lub rury powinna wynosié co
najmniej 0,5m. Materialem zasypki w obrebie strefy niebezpieczne] powinien by¢
grunt nieskalisty, bez grud ikamieni, mineralny, sypki, drobno lub $rednioziarnisty
wg PN-86/B-02480. Materiatzasypki w obrebie strefy niebezpiecznej powinien by¢
zageszczony ubijakiem po obu stronach przewodu lub hydraulicznie w przypadku
zasypki materiatem sypkim.

Zasypka przewodu

Do powierzchni terenu lub wymaganej tzednej powinna by¢ wykonana zasypka
przewodu przy zachowaniu zaggszczenia gruntu wedlug projektu. W przypadku
nieokreslenia wskaznika zageszczenia powinien on wynosié co najmniej Is=1.

W przypadku prowadzenia rob6t ziemnych w istniejacej drodze o nawierzchni
ulepszonej i trudnodci osiggniecia wskaznika zageszczenia gruntu co najimniej
Is=1,nalezy zastapi¢ gérng warstwe zasypki wzmocniong podbudowsg drogi.

Zageszczenie gruntu uzytego do zasypki

Zageszczanie gruntu powinno by¢ wykonane warstwami. Kazda warstwa powinna
by¢ zageszczona do wskaznika zageszczenia okre$lonego w projekcie. Grubosé
warstw nie powinna by¢ wieksza niz:

a) 0,15 m przy zageszczaniu recznym,

b) 0,30 m przy zageszczaniu mechanicznym,

Uzyskanie prawidlowego zageszczenia gruntu wymaga zachowania optymalnej
wilgotnosci gruntu, okreSlonej w PN-86/B~02480.

Wilgotnosé zageszczanego gruntu powinﬁa by¢ réwna optymalnej lub powinna
wynosi¢ co najmniej 80% jej wartoéci. Odchylenie wskaznika zageszczenia gruntu
niepowinno by¢ wigksze niz2%.

Wszystkie roboty powinny byé wykonywane zgodnie z odpowiednimi normami
oraz STWiOR dotyczacymi robét ziemnych, sieci wodociggowych, kanalizacyjnych i
cieplowniczych.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0golne zasady
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podane zostaty w 5T I- Wymagania
ogolne” pkt. 6
6.2.Badarnia i pomiary w czasie wykonywania robét
6.2,1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia wykopu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z
wymaganiami specyfikacjt okreglonymi w pkt, 5 oraz z dokumentaciq projektows.
Szczegblng uwage nalezy ZWr6cié na:
* wlasciwe ujecie i odprowadzenie wéd opadowych,
» wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.2.2, Czestotliwosd oraz zakres badafi i pomiarow
Czestotliwosé oraz zakres badani i pomiaréw do odbioru wykopu ziemnego podaje
tablica 4.

Tablica nr 4
tp.]  Badanacecha | Minimalna czestotllwosé badari | pomlarow
1 {Porpiar szeroko&ci wykapit Pomiar tadma, szablonem, latg o diugosct 3 m [f
ziemhego poziomicg, lub niwelatorem, w odsigpach co 20 m

2 |Pomiar szerokosol dna wyk{)pu

3 |Pomiar rzednych powlerzehni
wykopu Ziamnego

4 |Pomilar pochylenia skarp

5 [Pomlar rdwnosei powisrzehni

wykopu
6 {Pomiar rdwnobci skarp _
7 {Pomiar spadu podiuznego Pomiar niwalatorem rzednych w odstgpash ¢o 20
powierzehni wykopu m oraz w punktach watpliwych
6.3.Badania do odbioru

- szerokoSé wykopu ziemnego nie moze rézni¢ sie od szerokosci projektowanej
owiecej niz £ 10 cm, |

- rzedne wykopu ziemnego nie mogg r6zni¢ sie od rzednych projektowanych,

- pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz
10%wartosci pochylenia wyrazonego tangensem kata.

~ nieréwnosci skarp, mierzone latg 3-metrowg nie mogg przekraczac + 10 cm.,
6.4.Badanie wskaznika (stopnia) zageszezenia gruntu zgodne z normaBN-77/8931-
12
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Badania wskaZnika zageszczenia gruntu wykonuje si¢ przy uzyciu objetosci omierza
piaskowego lub wodnego dla gruntéw o uziarnieniu d90 <20 mm, a przy uzyciu
cylindra(pierécienia) weiskanego, dla gruntéw deobnoziarnistych d90 <2 mm (gdzie
d90 oznacza Srednice zastgpczg ziarna, ponizej ktdrej w gruncie zawarte jest wagowo
90% ziaren).

Pobieranie prébek gruntu do badania nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z
PN-74/B-04452. Sa cztery metody pobierania probek:

- pobieranie prébek metoda weiskania/whijania, w ktérej probnik rurowy Iub
szezelinowo-rurowy zakoticzony ostrzem tngcym jest wprowadzany w podioze
statycznie (przez wciskanie), dynamicznie (wbijanie) lub wibracyjnie,

- obrotowo-rdzeniowe pobieranie prébek, w ktorym prébnik rurowy zakoficzony
ostrzemtngcym, przez obrét zaglebia sie w grunt i umozliwia pobranie rdzenia,

- pobieranie prébek gruntu swidrem recznym lub mechanicznym,

~ pobieranie probek w postaci blokéw wycinanych recznie z szybika badawczego,
szybu lub sztolni albo z wickszych glebokodci za pomocg specjalnie wykonanych
do tegocelu probnikéw z zastosowaniem metody wycinania, Wskaznik zageszezenia
gruntu musi by¢ zgodny z przyjetym w dokumentacji projektoweji ST.

Czestotliwoé¢ badanta wskaznika zageszczenia gruntu nalezy poda¢ w 5T.

7. WARUNKI DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1.0golIne zasady
Ogolne zasady obmiaru rob6t podane zostaty w ST I- Wymagania ogélne” pkt. 7
7.2.Jednostki i zasady obmiaru robét ziemnych liniowych
Jednostkami obmiaru sg:
- wykopy i zasypka - m?,
- umocnienie §cian wykopéw - m?2,
- wykonanie podtoza - m? (lub m? i grubos§é warstwy w m).
Objetos¢ gruntu mierzy si¢ w stanie rodzimym w zaleznoéci od kategorii gruntu i
otebokosci wykopu oraz poziomu zwierciadla wody gruntowsj.
Objetos¢  wykopu okreslona w m?® jest iloczynem powierzchni przekroju
poprzecznegowykopu i jego diugosct.
W przypadku wykopoéw ze skarpami pod rurociagi, przy znacznej dlugosci oraz
wystepujagcych zmiennych przekrojach poprzecznych (zmiana szerokosci dna
wykopu,zmiana pochylenia skarp), ilosci robét oblicza si¢ wtedy oddzielnie dia

kazdego odcinkamiedzy poszezegolnymi zmiennymi przekrojami.
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Wrykopy pod rurociagi

Szerokosé dna wykopéw o écianach pionowych dla rurociggéw sieci zewnetrznych
nalezy przyjmowac niezaleznie od glebokosci wykopu i kategorii gruntu zgodnie z
tablicg.

Szerokosci dna wylopéw o écianach pionowych nie umocnionych i umocnionych

dla rurociggow

) Rurocigg

t  Sradnice wewngtrzne  raliwne, stalows, PCW, PE[kamionkawe | betonows
Lp, pg;;fé?ggﬂﬁgﬁgjgﬁéh nie - hie ion

| W Imm umagnione | UMOPNEME 1 mocnione |4MOIONE

Bzarokoss wykapu b v m
a | b e d 8 f
01 50150 0,50 0,90 0,80 0,80
o2| 200 0,80 1,00 0,00 1,00
03 950 09 | 105 0,95 1,05
04 300 1,00 1,10 1,00 1,40
05 350 1,10 1,20 1,15 125
06 460 4,18 1,25 120 | 4,30
D7 500 1,30 1,40 1,35 1,45
08 600 1,45 1,55 1,50 180
09 700 1,60 1,70 1,65 1,75
10 BOD 1,76 1,85 1,80 1,90
1 500 1,90 2,00 1,05 2,05
12 1000 ' 200 | 210 2,06 2,15
113 1200 230 | 240 235 | 2K50
Uwagi:

1. Podane w tablicy szerokosci wykopéw dotyczg gruntéw suchych (o normalnej
wilgotnodei). Przy wykonaniu wykopéw w gruntach nawodnionych podane
wymiaryszerokosci nalezy zwigksza¢ o 10cm. Zwigkszenie szerokosci wykopdw
stosuje si¢ tylko wowcezas, gdy poziom wéd gruntowych znajduje si¢ ponad 1 m od
dna wykopu.

2. Podane w kolumnach e if szerokosci wykopéw obowigzujg dla rurociagéw bez
obudowy betonowej.
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3. Dla rurociggéw o przekroju jajowym nalezy zaklada¢ powigkszenie o 5 c¢m
szerokosci wykopow,

4. W sytuacjach uzasadnionych dopuszcza sie stosowanie innych szerokosci
wykopowod podanych w tabeli.

Przy uktadaniu rurociggéw z rur preizolowanych wymiary dna wykopu nie
umocnionego o écianach pionowych nalezy przyjmowac zgodnie z tablicg nr 3 w pkt.
5.3.niniejszej specyfikacii.

Objetoé¢ ziemi do zasypania oblicza si¢ jako réznice objetosci wykopu i sumy
objetosci ulozonej rury, objetosci podloza i przysypania do wysokosei 0,5 m
ponadwierzch rury. |

8.  SPOSOB ODBIORU ROBOT
8.1.0go6lne zasady
Ogdlne zasady odbioru robét podano w ,,ST I- Wymagania ogdlne” pkt 8
8.2.Kontrola i odbi6r robét wykopowych
Przed przystapieniem do rob6t montazowych sieci sanitarnych nalezy dokonac
kontroli iodbioru robét ziemmnych, (zasadniczych i towarzyszgcych). Kontrola ta
powinna dotyczyé:
- zabezpieczenia terenu wokét wykopéw z wolnym pasem wzdluz wykopu,
- obudowy wykopu,
- kata nachylenia skarp,
- zabezpieczenia krzyZujacych si¢ z wykopem urzgdzen podziemnych,
- zejécia do wykopdw,
- podloza,
Odbioru robét wykopowych nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10725:1997 i PN-
EN1610:2002. | |
8.3.0dbidr techniczny czesciowy
8.3.1. Przy odbiorze czeSciowym powinny by¢ przedstawione nastepujjce
dokumenty:
¢) dane geotechniczne zawierajgce informacje dotyczace:
- zakwalifikowania gruntéw do odpowiedniej kategorti,
- wynikéw badafi gruntéw, ich wlasciwosci, glebokosci przemarzania,

warunkéw posadowienia i ochrony podioza gruntowego, uziarnienia warstwy
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wodonosnej,

- poziomu wod gruntowych i powierzchniowych oraz okresowych wahar tych
poziomow,

- stopnia agresywnosci srodowiska gruntowo-wodnego,

- stanu terenu okreslonego przez przystapieniem do robét, _

e) dowody uzasadniajace zmiany i uzupetnienia wprowadzone w trakcie budowy,

f) dokumenty dotyczgce jakosci whudowanych materiatéw, '

g) protokoly poprzednich odbioréw czesciowych,

h) specjalne ustalenia uzytkownika (zleceniodawcy) z wykonawcg robdt,
dotyczgce jakosci prac. '

8.3.2. Badania przy odbiorze technicznym czgéciowym

Przy odbiorze technicznym czesciowym nalezy wykona¢ nastepujgce badania:

a) bezpiecznej odleglodci przewodu od budowli sasiadujacej -  odleghosé
krawedzidna wykopu od éciany fundamentu budowli sgsiadujacej z wykopem
mierzy si¢ zdoktadnoscia do 0,1 m i poréwnuje z odlegtoscia w dokumentacji
projektowej, . |
b) podioza naturalnego - bada si¢ przez ogledziny zewngtrzne, ktore polegajg
nastwierdzeﬁiu, czy grunt podtoza jest sypki i naturalnej wilgotnoscei,

c) podioza wzmocnionego - sprawdza si¢ przez ogledziny zewnetrzne i pomiar
warstwy z dokladnoscia do 0,01m. Pomiaru dokonuje sie w trzech dowolnie
wybranych miejscach odbieranego odcinka, oddalonych od siebie co najmniej o

20 m, _

d) dopuszczalnego odchylenia w planie. Pomiaru dokonuje sie z doktadnoscig do
0,01 m w trzech dowolnie wybranych miejscach odlegtych od siebie co najmniej o

30 m,

e) dopuszczalnych odchyleri spadku (r6znice rzednych podtoza). Pomiaru nalezy
dokonaé z doktadnoscig do 0,01 m w trzech dowolnie wybranych miejscach
odlegtych od siebie co najmniej o 30 m,

f) stanu deskowan wykopow pod wzgledem bezpieczefistwa pracy robotnikow,

g) nachylenia skarp w wykopach,

h) wykonania niezbednych zejs¢ do wykopéw w postaci drabin (nie rzadziej niz co
20m).

Wyniki badari powinny by¢ wpisane w protokole odbioru czgSciowego.
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8.4.0dbiér techniczny koficowy
8.4.1. Przy odbiorze koficowym powinny by¢ przediozone nastepujace dokumenty:
a) protokoty wszystkich odbioréw technicznych czeéciowych,
by protokét przeprowadzonego badania stopnia zaggszczenia grunty — po
zasypaniuprzewodu.
8.4.2. Badania przy odbiorze technicznym koficowym
Zasypka wykopu wraz z przygotowaniem strefy utozenia przewodu, zasypka
gtowna, usuniecie szalowania i zageszczenie powinny by¢ zgodne z wymaganiamd
projektowymd. '
W przypadku nieckreslenia wskaZnika zageszczenia powinien on wynosi¢ ci
najmuiej 1.
~ Stopieri zageszczenia zasypki powinien by¢ ustalony i sprawdzony metodg podang
wdokumentacji projektowe;.

9. PODSTAWA  ROZLICZENIA ROBOT PODSTAWOWYCH,

TYMCZASOWYCH IPRAC TOWARZYSZACYCH

9.1.0godlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podane w ST ,Wymagania
ogobine” pkt. 9
9.2.Zasady rozliczenia i platnosci
Rozliczenie robét ziemnych i towarzyszacych moze by¢ dokonanejednorazowo
powykonaniu petnego zakresu robdt i ich koficowym odbiorze lub etapami
okreslonymi wumowie, po dokonaniu odbioréw czegéciowych.
Jezeli w trakcie wykonywania rob6t ziemnych liniowych wystapi koniecznos¢
zabezpieczenia  1ruchu  kolowego 1 (lub) pieszego oraz  wykonania
robétprzygotowawczych 1 innych z nimi zwigzanych to koszty tych rob6t obejmuja:
* opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi
instytucjami,projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy,
* wytyczenie osi wykopu (przewodu) oraz ustalenie reperéw, |
* ustawienie tymczasowego oznakowania i oéwietlenia, zgodnie z wymaganiami
bezpieczeristwa ruchu,
e oplaty/dzierzawy terenu,
* przygotowanie terenu,
* konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier i
oznakowan,
+ tymczasows przebudowe urzadzen obeych,

* oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan
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plonowych, poziomych, barier i $wiatel,
» usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
* doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
Ostateczne rozliczenie pomiedzy zamawiajgcym a wykonaweg nastepuje
podokonaniu odbioru koncowego.
Podstawg rozliczenia oraz platnosci wykonanego i odebranego zakresu robot
stanowiwartodé tych robét obliczona na podstawie:
- okredlonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosei
wykonanych robot potwierdzonych przez zamawiajgcego lub
- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.
Ceny jednostkowe wykonania rob6t lub kwoty ryczattowe obejmta:
- przygotowanie stanowiska roboczego,
~ dostarczenie materialéw, narzedzi i sprzetu,
- obstuge sprzetu nieposiadajgcego etatowej obstugi,
- wykonanie wykopow,
- oszalowanie dcian wykopow,
- wykonanie podloza pod rurociggi,
- odwodnienie,
~ zasypanie wykopow wraz z zaggszczeniem,
Ceny te obejmuja:
*» robocizne bezposrednig,
swartoé¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
» warto§¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
¢ koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.
Ceny jednostkowe, bedace podstawg platnodci, mogg by¢ obliczane jako:
Ceny robdt, w ktérych uwzgledniono koszty wszystkich robdt tj. robot
podstawowych, rob6t towarzyszacych i robst tymezasowych.
Ceny jednostkowe moga by¢ waloryzowane zgodnie z ustaleniami umownymi.
Ceny jednostkowe rob6t nie zawierajg podatku VAT.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1.Normy
PN-86/B-02480Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntéw.
PN-EN 1997-2:2009 Euro kod 7 ~ projektdwanie geotechniczne. Czesc¢ 2: Rozpoznanie

i badanie podioza gruntowego
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BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-B-06050:1999Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne. -
PN-B-10736:1999Roboty ziemne, Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych
i kanalizacyjnych.Warunki techniczne wykonania,

PN-EN 1610:2015-10Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych.
PN-81/B-03020Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia

statyczne i projektowe.

10.2.Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 1. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr
207, poz. 2016 z pdin. zm.), |

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowieri publicznych (Dz. U. Nr 19,
poz.177), |

~ Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz.
881),

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpoSarowej (Dz. U. z 2002 1.
Nr147, poz. 1229),

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony grodowiska (Dz. U. Nr 62, poz.
627),

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz.
U. z2004 r. Nr 204, poz. 2086).

10.3.Rozporzadzenia

- Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia
2 kwietnia 2001 r, - w sprawie geodezyjnej ewidencii sieci uzbrojenia terenu oraz
zespoléw uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz. U. Nr 38, poz. 455, zmiana
Dz.U. 2014 poz. 897).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 16kwietnia 2004 r. - o wyrobach
budowlanych (Dz. U.2004r. Nr 92, poz. 881, +jDz.U. 2014 poz. 883).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury 2z dnia 11 sierpnia 2004 r. w
sprawiesposobow deklarowania zgodnodci wyrobéw budowlanych oraz sposobu
znakowaniach znakiem budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 26 wrzednia 1997 r. -
w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczeristwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169,
poz.1650, t.jDz.U. 2003 nr 169 poz. 1650).
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- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie
bezpieczefistwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U.
Nr47, poz. 401). '

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. ~ w sprawie
informacji dotyczgcej bezpieczefistwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa
iochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126). '

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy
informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajgcego dane dotyczace bezpieczefistwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz, U. Nr 198, poz. 2042).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie
szczegblowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu . funkcjonalno-
uzytkowego(Dz. U. Nr 202, poz. 2072, tjDz.U. 2013 poz. 1129).

10.4.Inne dokumenty

- Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych. Wymagania
ogtlneKod CPV 45000000-7. Wydanie II, OWEOB Promocja - 2005 r.,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych - zeszyt 9 -
COBRTINSTAL,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci cieplowniczych z rur i
elementowpreizolowanych - zeszyt 4 ~- COBRTI INSTAL,

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci wodociggowych - zeszyt 3 -
COBRTIINSTAL,

~ Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych,
Tom IL

Instalacje sanitarne 1 przemystowe - wydawnictwa Arkady,

- Opracowanie pt. ,Sieci gazowe polietylenowe, Projektowanie, budowa,

uzytkowanie”.
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Tablica 1. Podziat gruntéw na kategorie

Plasek suchy bez spoiwa
Gleba uprawna zaorana Jub ogrodowa
Torf bez korzeni

Popioly lotne niezlezate 11,8 | 0d 54do 15

Piasek wilgoiny 16,7 | od 15 do 25

Plasek gliniasty, pyl i lessy wilgotne, twardoplastyczne 17,7 | od 18 do 25

| plastyczne

Glaba uprawna z daming lab korzenlaml gruboscl do 12,7 | od 15 do 25

30 mm

Torf z korzeniami gruboécl do 30 mm 10,8 | od 20 do 30

Nasyp z plasku oraz plasku gliniastego z gruzem, 16,7 | od 15 do 26

thuczniem lub adpadkami drewna

Zwir bez spoiwa lub malospoisty 16,7 | od 15 do 25

Piasek gliniasty, pyt | lessy matowilgotne, pélzwarte 18,6 | od 20 do 30

Gleba uprawna z korzeniami grubosci ponad 30 mm 13,7 | od 20 do 30

Torf z korzeniami gruboscl ponad 30 mm 13,7 | od 20 do 30

Nasyp Zezaly z plasku glintastego, pylu i lessu z gruzem, _

thiczniem lub odpadkami drawna 18,6 | od 20 do 30

Rumosz skalny zwietrzelinowy 2 otoczakaml o

wymiarach do 40 mm 17,7 | od 20 do 30

Glina, glina clgka i ity wilgotne, twardoplastyczne | 19,8 | od 20 do 30

plastyczne, bez glazdéw 17,7

Mady | namuly gliniaste rzeczne 19,6 | od 20 do 30

Popicly lotne zlezale 17,7 | od 20 do 30
19,6

Less suchy zwarty 186 | od 265 do 35

Nasyp zieZaty z gliny lub tu z grazem, thuczniem i

odpad-kami drewna lub glazami o masie do 25 kg,

stanowigeymi do 10% objetosei gruntu 19,6 | od 25 do 35

Glina, glina cigzka i ity matowilgotne, polzwarte | zwarta 20,6 | od 25 do 35

Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowlgeymi do 10%

obletascl gruntu 20,8 | od 25 do 36

Gruz ceglany | rumowisko budowlane z blokami do 50 kg 18,7 | od 25 do 35

ltolupek miekki 19,8 | od 25 do 35

Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 80 mm lub

z glazami o masig do 10 kg ad 25 do 35
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5 |Zuzel hutniczy niszwiotrzaly 14,7 | od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z glazami do 50 kg stanowigeymi 10+30% -
objetosci gruntu 206 | od 30 do 45
Rumosz skalny zwuetrzﬁiinawy o wymiarach ponad 90 17,7 | od 30 do 45
mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlang silnle
scementowane lub w blokach ponad 50 kg 17,7 | od 30 do 45
Margle migkkie lub éredniotwarde slabo spekane 18,7 { od 30 do 45
228
Wegiel kamienny { brunatny 41,8 | od 30 do 45
Hy przewarstwione lupkiem 14,7 | od 30 do 45
19,6
Holupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 | 0d 30 do 45
Zlepiefice slabo scementowane 20,6 | 0d 30 do 45
Glps 21,6 | 0d 30 do 45
Tuf wultkanicany, czeéciawn sypkd 15,7 | od 30 do 45
6 |llolupek twardy 265 | 0d 30 do 45
tupek mikowy ! plaszezysty hiespekany 226 | od 45 do 50
Marglel twardy 23,6 | od 30 do 45
Wapiat marglisty 22,6 | od 45 do B0
Piaskowiec o spolwis ilastym 21,8 | od 30 do 50
Zlepierice otoczakdw gidwrile skal osadowych 21,6 | od 30 do 45
Anhydryt 245 | od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zhity 18,6 | od 45 do 50
7T {tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 | od 45 do 50
Piaskowisc ilasto-wapnisty twardy 23,5 | 0d 45 do 50
Zleplefice z otoczakdw gidwnie skat osadowych ¢ _
spoiwle Krzemionkowym 23,5 | od 45 do 50
Waplen niszwietrzaly 23,8 | od 45 do 0
Magnezyt 28,4 | od 45 do 50
|Granit i gnejs silnie zwietrzale 23,5 | od 45 do 50
8 |tupek plastyczny lwardy niespekany 24,5 | od 45 do 50
Plaskowiec twardy o spolwie wapiehniym 245 | od 46 do 80
Wapien twardy niezwietrzaly 24,5 | od 45 do 60
Marmur | wapien Krystaliczny 26,5 | od 45 do 50
Dolomit niezhyt twardy 24,5 | od 45 do 50
9 |Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie
ilasto-krzemionkowym 25,5 | od 45 do &0
Ziepiefice z otoczakow skat gidwnie krystalicznych o .
© spoiwis waplennym lub krzemionkowym 25,5 | od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 | od 45 do 50
Granlt gruboziarnisty niezwletrzaly 25,5 | od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 255 | od 45 do 50
Serpentyn 24,5 | od 45 do 60
Wapien bardzo twardy 24,5 | od 45 do 50
Gnejs 255 | 0d 45 do 50
10 |Granit srednio- i drohnozuarmsty 25,5 | od 45 do 50
26,5
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Sjenit sredniziarnisty 25,5 | od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 | ot 45 do b0
Porfir 24.5 | od 45 do 50
Trachit, iparyt i skaly pokruszone 26.5 | od 45 do b0
Sranttognejs 25,5 | od 45 do &0
Wapien krzemienisty | rogowy bardzo twardy 274 |od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowlec w tawicach 26,5 | od 45 do b0
Gabro 26,5 | od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwareyt 27,4 | od 45 do 50
Bazalt 25,5 | od 45 do 50
274

¥ Mniejsze wartosci stosowaé przy obliczaniu ilosci materialow na warstwy nasypbw
przed ich zageszozeniem, wicksze wartoSci przy obliczaniu objelodci i ilosel Srodkdw

przewozowych.
Latgoznil 2
‘Ighlica 2, Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowosci wg PN-3-02205
e =
= rufﬁnsz = piésak pulasty Imalo
niegliniasty — zwietrzelina  jwysadzinowe
o 2WAF glinlasta - glina
- pospoika —ewlf glinlasly | piaszczysta
- plasek gruby |- pospdtka rwigzta, plina
— plasek Srednl gliniasta 2winzia, piina
- plasek drobny pylasta zwigzia
— Ul - i, t plaszozysty,
nigrozpadowy it pylasty
bardzo
wysadzinowe
- plasek gliniagty
plaszozysty
w CiliniE
piaszczysta,
glina pylasta
— it warstwowy
2. |Zawarlosf :
czastek <15 od 156 do 30 > 30
£ 0075 mim <3 od 3do 10 >10
£ 0,02 mm
3. {Kapilarnoad
bisrna Hy, <10 =10 > 1,0
4, [WekaZnik
plaskawy WE = 35 od 26 do 38 =< 25




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Specyfikacja Techniczna "Technologia" odnosi si¢ do wymagan technicznych
dotyczacych wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem sieci i instalacji

wod.-kan. w ramach realizacji zadania pod nazwg: MODERNIZACJA GMINNE]

OCZYSZCZALNI SCIEKOW W MIEISCOWOSCI TRYL

PROJEKT WYMIANY URZADZEN W REAKTORACH - OBIEKT 4.1A, 4.2A — KOMORA SBR
4A1 14A2, 42B SBR, WYMIANY WENTYLACJI MECHANICZNEJ W BUDYNKU KRAT i ARMATURY
ODCINAJACEJ ORAZ REGULACYINE]

1.2,  Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot
okreslonych w dokumentacji projektowej stanowigcej cze$¢ dokumentow
przetargowych - opis techniczny oraz rysunki i obejmujg wykonanie robo6t
technologicznych zwigzanych z montazem urzadzesi, rurociggoéw, armatury oraz
instalacji wewnetrznych wraz z robotami towarzyszacymi przy uzyciu materialow

odpowiadajacych wymaganiom norm, certyfikatow lub aprobat technicznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne
obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST zawartymi w ST-I »Wymagania
Ogolne".

1.5. Ogoélne wymagania

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjy projektows, ST i obowigzujgeymi normami. Ponadto
Wykonawca wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru zgodnie z
art. 5, 22, 23 i 28 ustawy Prawo budowlane, , Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robét budowlano-montazowych, Tom II Instalacje sanitarne i przemysfowe”.

Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie dostosowania instalacji do
wprowadzonych ~ zmian  konstrukcyjno-budowlanych,  lub  zastgpienia
zaprojektowanych materiatléw ~ w przypadku niemozliwosci ich uzyskania - przez

inne materiaty lub elementy o co najroniej nie gorszych charakterystykach i
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trwalofci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej
nie mogy powodowaé obniZenia wartoéci funkcjonalnych i vzytkowych instalacji, a
jezeli dotycza zamiany materiaféw i1 elementdéw olreslonych w dokumentacji
technicznej na inne, nie moga powodowaé zmniejszenia frwatosei eksploatacyjnej,

Roboty montazowe nalezy realizowaé zgodnie z ,Warunkami technicznymi
wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, Tom II Instalacje sanitarne i
przemystowe”, Polskimi Normami, oraz innymi preepisami dotyczacymi
przedmiotowej instalacji.

2. MATERIALY I URZADZENIA.

21.  Rodzaje stosowanych materialow i urzgdzen

Materiaty do wykonania rob6t instalacyjnych oraz wrzadzeh nalezy stosowaé
zgodnie z dokumentacja projektowy, opisem technicznym i rysunkami. Materialy i
wrzgdzenia podstawowe to:

* rury stalowe ze stali nierdzewnej AISI 304/5S 1.4301/ 0H18N9 wg normy: PN
71/H-36020 (1),

¢ rury polietylenowe PE HD wg normy: PN-EN 12201-2: 2011, PN-EN 1555-
22012 :

* rury PVC wg nornu PN-EN IS0 9969: 1997, PN-EN 1452-3:2000 (10)

¢ zasuwy klinowe, kolnierzowe wg norm; PN-86/M-74011.0F (25), PN-83/M-
74024.00 (26) zasuwy z mnapedem elektromechanicznym normy FPN-EN
1349:2002 (18},

* zasuwy nozowe miedzy kolnierzowe wg norm: PN-EN 12266~1:2012; PN-EN
558+ A1:2012, PN-EN 1092-2:1999; PN-EN 1561:2012; PIN-EN 10088-1:2014-12;

*  zawory zwroine wg normy PN-EN 123334:2002 (19)

» przepustnice wg normy PN-EN 543:2001 (11)

¢ przeplywomierz elektromagnetyczny do w peini napelnionych przewodow

rarowych,

urzgdzenia pomiarowe,

zbiorriki,

pompy do sciekéw i osadow,

mieszadta,

system napowietrzania,

urzgdzenia technologiczne.

® & © & & B

22, Ogodloe wymagania dotyczace materiatéw i urzadzen

Ogodlne wyinagania dotyczgce materialéw i urzadzef, ich pozyskania i
sktadowania podano w ,,ST I- Wymagania ogélne" pkt.2,

Ponadto materialy powinny odpowiadaé wymogom Polskich Norm
wyszezegdlnionych w pkt 10, a urzagdzenia powinny posiada¢ atesty techniczne lub
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deklaracje =zgodnodci z unormowaniem Unijnym, zgodoym z odnognymi
dyrektywami EGW dotyczgcymi rozpatrywanego zakiesu wymogow,

Gdzickolwiek w dokumentach Zamawiajacego powolane sg konkretne
wizadzenia, maszyny, materiaty lub ich producenci, przyjmuje si¢ ze nie s3 one
wigzace, 1 maja one jedynie charakter informacyjny 1 przykladowy, Karty
katalogowe (je$li sg) majy jedynie charakter pomocniczy w celu okredhenia
patametréw i charakterystyki pracy poszczegélaych wrzadzen. Dopuszcza sig
zastosowanie  innych réwnowasnych urzadzei o parametrach pracy
i charakterystyce nie gorszej niZ okreslono w kartach katalogowych. Dopusizcza sie
zastosowanie materialow, urzadzen i armatury réwnorzednych 4. o réwrych Iub
lepszych parametrach technologicznych (niz  wymienione niZej), o réwnych lub
lepszych parametrach materiatowych, zapewniajacych rowng lub lepszg trwalosc i
niezawodnodé oraz rowne lub mmiejsze zuzycie energii elektrycznej, z okresem
gwarancji co najmniej 3- letnim liczge od daty podpisania koficowego protokotu
odbioru robot. : _ | _

Inspektor Nadzoru moze dopudcié do uzycia tylko te materiaty, kibre
posiadaja: ' | _

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze =zapewniono
zgodnoéé z keyteriami technicenymi okredlonymi na podstawie Polskich Norm,
aprobat teéhnic'z.nych oraz Wiaécziwych_ przepisow i dokumentéw technicznych,

- deklaracje zgodnosei tub certyfikat zgodnosci z I%’oflskq. Norma,
aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dia ktérych nie ustanowiono Polskie]
Norny, jezeli nie sg objete cer-tj}fﬂcach okreglong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty sg wymagane przez
ST, kazda partia dostarczona do robét bedile posiadad te dokumenty, okreflajace w
sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza poslada¢ ww. dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badat wykonanych przez niego.
Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawceg Inzynierows,

Zamawiajgcy nie wyraza zgody na zastosowanie urzadzeh o wickszyna
zuzyciu energit elektryczne] niz wyspecyfikowano w dolcunientacji. Dopuszcza sig
zastosowarie mialerialéw réwnorzednych ti. o réwnych lub lepszych parametrach
technicznych, o rownych lub lepszych parametrach materialowych, zapewniajqéych
réwng lub lepsza trwalodé i niezawodnost, |
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Zestawienie obiektow, urzadzeh i armatury (zgodnie z dokumentacja)

OB.1- komora rozprezna
Ilo$é $ciekdw doptywajacyeh do komory z uwzglednieniem $ciekéw whasnych
Qhmax=367 m*/h 102 dm’/s
Predkosé pionowa przeptywu Sciekdw 0,81 m/s
Powierzchnia komory 0,126 m”
$rednica komory Dn=400
doplyw éciekéw do komory stycznie do wewnetrznej powierzehni §cianki. W komorze
wytwarzany zostanie przeplyw witowy zwickszajacy predkosé wypadkows przeptywu
sciekdw powyzej 1,5 m/s.

OB2.-instalacja krat
Instalacja krat zamontowana w budynku dwukondygnacyjnym na drugiej kondygnacii.
W skiad instalacji wchodzg: dwie kraty schodkowe, jeden przenosnik Slimakowy z
dwoma koszami zasypowymi oraz jedna szafa sterownicza. Zrzut skratek
odwodnionych do dolnej kondygnacji. W przypadku gromadzenia skratek w
pojemnikach dezynfekcja ich wapnem chlorowanym. Gromadzony bedzie piasek bez
czedel organicznych oraz odwodniony.

Wyposazenie technologiczne bez zmian.

W budynku z uwagi na korozj¢ przewiduje sie wymiang wentylacji mechanicznej -
zgodnie z rysunkiem szczegolowym,

Nalezy zamontowaé nowe rurociagi w wykonaniu ze stali AISI304 oraz wentylatory:
-wentylator kanalowy nawiewny o wydajno§ci 410m3/h p=150Pa wyk. EX

-dwa wentylatory dachowe o wydajnosci: 260m3/h oraz 560m3/h p=150Pa wyk. EX
Kratki nawiewne wyposazone w przepustnice do regulacji iloSci powietrza

Nawiew powietrza do parteru pomicszezenia poprzez istniejaea czerpnig i nieszezelnodei
bram oraz okicn.

Wentylatory wyciggowe dachowe, na podstawach dachowych tlumigcych z wirnikami
tworzywowymi (wyk. EX)

Budynek posiada zty stan elewacji. Nalezy zeskrobaé/sku¢ odpadajace elementy elewacji -
tynk, farbe - odpylié i zmyé $ciany. Powierzchnic podwoéjnie zagruntowa¢. Wykonaé
tynkowanie remowacyjne - tynk z warstwa wyréwmijgea podkladows. Nalezy kolejno
wykona¢ malowanie elewacji farbg w kolorze Zblizonym do istniejgoego. Stosowal farby
silikonowe.

Powierzchnia $cian budynku: 285mk2.

OB3-piaskownik :

Maksymalny doplyw §ciekéw 367 m*/h

Piaskownik wirowy konstrukeji zelbetowe;.

Scieki doptywaja do cylindra wewnetrznego stycznie do jego Scian.

W cylindrze powstanie przeptyw wirowy. Ponizej krawedzi cylindra w czgdol
stozkowej zamontowany zostanie ruszt napowietrzajgcy w postacl pierScienia
perforowanego, Powictrze do w/w pierdcienia doprowadzone z rurociggu
powietrznego instalacji dmuchaw.
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Odplyw éciekéw z piaskownika przez pierscien wokot cylindra §rodkowego. W
w/w plerseienin nastepuje sedymentacja piasku.

Piasek osadza si¢ w studni cylindrycznej zlokalizowanej ponizej czesci
stozkowej, Usuwanic piasku 2z w/w studni pompa powietrzng do
mechanicznego separatora zlokalizowanego w dolnej kondygnacji budynku
krat.

Na powierzchni §ciekéw w cylindrze §rodkowym gromadzona jest zawiesina
wyflotowana w tym tluszez.

Spust w/w zawiesiny otwarciem zasuwy na rurociggu spustowym.

Regulacja poziomu Sciekdw zasuwg na rurociagu, ktorym Seieki odplywaja do
zbiornika retencyjnego usredniajacego bloku biologicznego oczyszczania.

Spust zawiesiny wyflotowanej do zbiornika na palecie lub do beczkowozu,

Parametry technologiczne
Pojemnoéé czesci przeplywowe] 10,5 m’®
Czas zatrzymania
Q16= 151 m’/h t=4,2 minuty
Q max =367m>/h t=1,7 minuty
Powierzchnia przeptywu 4,46 m”
Predko$é pionowa Sciek6w w pierScieniu
V16=0,0094 m/sek
Vmax=0,028 m/sek
Przy maksymalnej predkodei przeptywu pionowego zatrzymane zostang ziarna
piasku o §rednicy mnigjszej od 0,2 mm.

Wyposazenie bez zmian,

Wezel rozdzialu Sciekéw na dwa bloki biologicznego oczyszezania

Scieki doprowadzona do zbiornika retencyjno usredniajacego.

Na odplywie $cickéw do zbiornika zemontowane dwie zasuwy Dn350 mm-jedng z
napedem recznym drugg z napedem elektrycznym. '

Regulacja odptywu éciekdéw do komory zasuwg 1¢czng odbywa sig tylko w czasie
awarli zasuwy z napedem clektrycznym.

Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury,

OB.4-blok biologicznego oczyszezania

Blok konstrukeji zelbetowe] oraz niezalezny zbiornik SBR.

W bloku wydzielono trzy komory prostokatne.

Komora $rodkowa stanowi zbiornik retencyjno-usredniajacy. Komory boczne stanowsg
zbiomik biologicznego oczyszezania éciekow w technologii SBR. Scieki doplywaé
bedy do zbiornika refencyjno-usredniajacego. Mieszanie $ciekéw w  zbiorniku
mieszadtami zatapialoymi.

Kilka razy w okresie doby scieki przepompowywane sg do komor SBR,

Jednoczesne pompowanie $ciekéw tylko do jednej komory.
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Sterowanie doptywem $cieké4w do komoér SBR automatycznie wg ustalonego
harmonogramu. Doplyw $ciekéw do komor przez otwarcie zasuwy z napedem
elektrycznym, Komory SBR wyposazenie beda w systemie napowietrzania. Proces
oczyszczania $Scickow w kazdej komorze przebicgat bedzie wg. nastepujacego
harmonogramu w czasie jednego cvklu

e Napowictrzanie 6 godz.;
¢ Sedymentacja 1 godz.;
» Spust ciekowy 1 godz.;
Razem czas jednego cyklu 8 godz. llo$¢ cykli 3 na dobg w kazdej komorze.

W/w harmonogram dotyczy ilosci Sciekéw oraz tadunk6w zanieczyszezen wg bilansu
stanowigcego podstawe do opracowania niniejszego projektu. W zaleznodei od ilodei
Sciekébw 1 ladunkéw zanieczyszezef w/w harmonogram moze byé dowolnie
zamieniony.

Prowadzenie procesu czed$ciowe] nitryfikacji i denitryfikacji nie wymaga zwickszenia
pojemnosei komor. Nalezy natomiast zwigkszyé ilo§é powietrza dostarczonego do komér
przy skrdceniu czasu napowietrzenia w wyniku wprowadzenia procesu denitryfikacji.

W projekeie zastosowano ruszt napowietrzajacy o wiekszej wydajnodci niz zapotrzebowanie
powietrza. Przy czgéciowe] denitryfikacji wymagane jest mieszanie sciekow,

Wymiary bloku biologicznego oczyszczenia

Zbiornik retencyjno-usredniajgcy

Wymiary w planie 6x15m

Glebokos¢ calkowita 6m

Glebokosé czynna 5,0m

Pojemnodé retencyjna 450m’

Komory SBR

Dwie komory w jednym bloku oraz jedna komora wolnostojaca.
Wymiary w planie 12x15 m

Glebokos¢ catkowita 6 m

Gieboko$¢ czynna 5,41 m

Wyposazenie calego bloku biologicznego oczyszczania:
Aby ograniczyé koszty, cksploatacyjne, oraz aby zminimalizowaé ilo§¢ czeSci
zamiennych wszystkie pompy, oraz mieszadla musza pochodzié od jednego

producenta. Stare urzgdzenia beda rezerwa magazynowa wice nowe urzgdzenia
muszy pasowac na te same mocowania co stare pompy i mieszadla

1.Zbiornik retencyjne-usredniajgey
1.1 Mieszadlo zatapialne firmy ABS typ RW 3034 A28/6 EC wraz z kompletem clementow

mocujgeych ze stali nierdzewnej (P1=4,09kW, P2=2,8 kW)
[logc 2 szt.
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Wymiana mieszadla na nowe o parametrach nie gorszych niz istniejgce mieszadlo,
zapewniajace pelne wymieszanie komory i brak sedymentacji w trakcie pracy.
Micszadlo o mocy nic wigksze] niz zainstalowane,

W przypadku zmiany montazu mieszadel wymagajacych wymiany prowadnic -
dostosowac do DTR urzgdzenia.

Zastosowaé mieszadla o parametrach nie gorszych niz:

»  Tlo&¢ mieszadet w komorze: 2 mieszadfa/1 komora
»  Min $tednica $migla: 300mm

»  Obliczeniowa trwaloé¢ lozysk: 100 tys godzin

+ Klasa silnika, wg IEC 60034-30: 1E3

» Klasa izolacji silnika: - H

+  Max znamionowa moc silnika P2: <=3,0 kW

«  Max elektryczna moc silnika P1; =3,50 kW

+  Sprawno$¢ silnika mieszadta nie moze by¢ gorsza niz 83,0%

» Dodatkowe zabezpieczenie uszczelnienia: pietdeien odchylajacy, slizgajacy si¢ po
powierzchni nasady Smigla

+ Parametry mieszadta (sila, sprawno$é) okreslone zgodnie z normg ISO 21630:2007

¢  Wymagana min sila mieszania: 765 N
»  Min gpecyficzna sila mieszania: 230 N/kW
» Ochrona przed zawilgoceniem: konduktometryczna ochrona w komorze
olejowej 1 komorze silnika. Sygnat wyprowadzony do skrzynki sterowniczej
« Ochrona prze przegrzaniem: Bimetal w kazdej fazie uzwojen silnika. Sygnat
wyprowadzony do skrzyuki sterowniczej _
» Prowadnice mieszadel: 60x60 mm, o grubosei $cianki min 4mm
»  Wykonanie materiatowe mieszadia nie moze by¢ gorsze niz:
Korpus silnika: EN-GJL-250, malowane epoksy 125um
Element prowadzacy: EN-GIL-250/ poliamid (CF-8M)
Wat: Stal nierdzewna 1.4021 (AISI 420)
Smigto: Stal nierdzewna 1.4460 (AISI 329)
Elementy ztgezne Stal nierdzewna 1.4401 (AISI316)
Uchwyt mieszad}a: Stal nierdzewna 1.4404 (AISI 316L)
1.2 Pompy zatapialne firmy ABS typ AFP 2046.5 M90/6D.
[logé- 2 szt.
Q=102 I/s
H= 9 m stw

P2=9 kW P1=11kwW

Wymiana pomp na nowe o parametrach nie gorszych niz istnicjace pompy,
zapewniajace w trakcie pracy pobdr pradun nie wigkszy niz zainstalowane pompy.

Zastosowaé pompy o parametrach nie gorszych niz:

»  Praca ciggla z wynurzonym silnikiem

*  Wydajnosé pompy Q: 11-1561/s

*  Wysokos¢ podnoszenia H: 12,4 -2,12m
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+  Max znamionowa moc silnika P2max: <=11,0 kW

*  Max elektryczna moc silnika Pl: <=12,07kW

» Klasa silnika, wg IEC 60034-30: IE3

+ Klasa izolagji silnika: H

» Klasa ATEX: 11 2Gk Exd IBT4

» Typ pracy silnika; : przystosowany do cigglej pracy na sucho.

Plaszcz chlodzacy z niezalezng i niezamarzajgca ciecza mieszaniny wody z glikolem,
cyrkulowana przy pomocy wlasnego wirnika

+  Sprawnos¢ silnika 100% >=00%

»  Min, sprawno$¢ hydrauliczna wirnika: >=69%

» Napiecie: 400V

* Rodzaj rozruchu: Y/D

*  Dlugosé kabla: 10m

*  QOchrona przed zawilgoceniem: ochrona w komorze olejowej i komorze

silnika. Sygnat wyprowadzony do skrzynki sterowniczej
+ Ochrona prze przegrzaniem; Bimetale w kazdej fazie uzwojefi silnika. Sygnal
wyprowadzony do skrzynki sterowniczej

«  Srednica kroéea ssawnego: DN 200

+  Srednica kroéea tlocznego: DN 200

+  Wirnik Dwu kanalowy typu otwartego z regulowang szczeling przy pomocy
$rub

»  Wymiar ciat statych (niezmienny w pelnym zakresie pracy i postoju) 75 mm
* Minimalna $rednica prowadnic pomp: 2 cale

*  Wykonanie materialowe pompy min. lub lepsze:

Korpus silnika: zeliwo EN-GJL-250

Korpus tloczny: zeliwo EN-GJL-250

Wirnik: zeliwo EN-GIL-250

Plyta dolna: zeliwo EN-GJL-250

Wal: 1.4021 (AISI 420)

Elementy zlgczne: 1.4401 (AISI 316)

Palak wyciggowy: 1.4401 (AISI 316)

1.3 Wyciagarka z napgdem r¢eznym do pomp i mieszadet — 1 szt.

Bez zmian
1.4 Gniazda wyciagarki- 4 szt
Bez zmian
1.5 Trzy zasuwy Dn250 mm z nap¢dem elektrycznym NWA-100-16 P=0,37 kW
Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.
1.6 Trzy przepustnice z napgdem recznym Dn-250mm
Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.

1.7 Dwie klapy zwrotne Dn250 mm
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Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.

2. Komory SBR — 3 szt.

2.1 System napowietrzania skiadajacych sie z czterech rusztow wyposazonych w dyfuzory
rurowe drobnopecherzykowe .

3x Komora SBR o wymiarach 15x12m i heatkowitej = 6,0m; hezynne=4,2-5,2m

kazda wyposazona w;

-4 ruszty wyposazone w dyfuzory rurowe drobnopecherzykowe -ruszty napowietrzajgce -
zamontowane ruszty prod. OTT - Systemn Magnum 2000 (3 x 68 szt.)

wydajnosé rusztéw w jednej komorze Qmin.-731m3/h; Qmax-1182m3/h
(W dokumentacji przedstawiono dokumentacje zdjeciows z opréznionej komory)

Zapotrzebowanie powietrza,
Wydajnosé urzadzeh natleniajgcych przy czasie napowictrzania 15 godzin,
OCmax=3104/15=221 kg O2/h;

Maksymalne zapotrzebowanie powietrza.

a) dla b=4.03m; Qp=207/(0,016x3,8)=3045 m3/h; (56,75 m3/min);

b) dlah=4.7m; Qp=207/(0,016x4,5)=3450 m3/h; (57,50 m3/min);

¢) dlah=4.67m; Qp=207/(0,016x4,47)x1,2=3473 m3/h; (57,8 m3/min);
d) dlah=541m; Qp=207/(0,016x5,21)x1,4=3475 m3/h; (57,9 m3/min);

Ruszty zostaly wymienione na nowe.

2.2 Mieszadta zatapiaine typu RW 4033/40/8EC firmy ABS wraz z kompletem elementow

mocujacych ze stali nierdzewnej (P1=5,6kW, P2=4,0kW)

Ilogé 6 szt.
Wymiana mieszadla na nowe o parametrach nie gorszych niz istniejaee mieszadlo,
zapewniajace pelne wymieszanie komory i brak sedymentacji w trakcie pracy.
Mieszadlo o mocy nie wiekszej niz zainstalowane.

W przypadku zmiany montazu mieszadel wymagajacych wymiany prowadnic -
dostosowaé do DTR urzadzenia.

Zastosowaé mieszadla o parametrach nie gorszych niz:

s Jlo$é mieszadel w komorze: 2 mieszadlta/1 komora
»  Min érednica §migla: 400mm

» Obliczeniowa trwatosé tozysk: 100 tys godzin

»  Max znamionowa moc silnika P2: <=4,1 kW

»  Max elektryozna moc silnika P1: <=5,70 kW

+ Dodatkowe zabezpieczenie uszczelnienia: pierseien odchylajacy, §lizgajacy si¢ po
powierzchni nasady $migla
o Parametry mieszadta (sita, sprawnosé) okreslone zgodnie z normg ISO 21630:2007
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»  Wymagana min sila mieszania: 972N

» Min specyficzna sita mieszania: 199N/kW

» Ochrona przed zawilgocenient: konduktometryczna ochrona w komotze
olejowe] i komotze silnika. Sygnat wyprowadzony do skrzynki sterownicze;

» Qchrona prze przegrzaniem: Bimetal w kazdej fazie uzwojen silnika. Sygnat
wyprowadzony do skrzynki sterowniczej '

» Prowadnice mieszadel: 60x60 mm, o grubodei $cianki min 4mm
»  Wrykonanie materialowe mieszadta nie moze by¢ gorsze niz:

Korpus silnika; EN-GJL-250, malowane epoksy 125um
Element prowadzacy: EN-GIL-250/ poliamid (CF-8M)

Wal: Stal nierdzewna 1.4021 (AISI 420)

Smiglo: Stal nierdzewna 1.4571 (AISI 316Ti)

Elementy ztgczne Stal nierdzewna 1.4401 (AISI 316)

Do szafek zasilajaco sterujacych nalezy wyprowadzi¢ uklad przetwornikéw czujnikow
- zawilgocenia ktore aktualnie znajdujg sig¢ w rozdzielnicy giowne;.

Zadaniem czujnika jest sygnalizacja zawilgocenia oraz nadmiernej temperatury pomp

i/lub mieszadet.

Przetwornik musi posiadaé funkcje odigczenia napigcia podawanego na czujnik

zawilgocenia po wystapieniu awarii,

Przetwornik musi posiada¢ pamieé stanéw awarii nawet po zaniku napigcia zasilajgeego.

Przetwornik musi posiadaé wbudowane kontrolki informujace o stanie pracy lub awarii

oraz przycisk do kasowania awarii,

Przetwornik musi posiadaé mozliwosé zdalnego kasowania awarii

Przetwornik musi byé wyposazony w wyjécie przekaznikowe.

W celu uniknigeia zjawiska elektrolizy napigcie musi by¢ podawane naprzemiennie.

Rezystancja zadziatania wejécia czujnika wilgoci nie wigksza niz 100kQ

Rezystancja zadziatania wejécia czujnika temperatura nie mniejsza niz 3,3 kQ

Przetwornik musi byé mocowany na szynie TH-35 w dowolnej pozycji

Stopien ochrony nie gorszy niz [P40

Zakres temperatury pracy nic gorszy niz -30...60°C

Przetwornik musi byé wykonany co najmniej w II kasie ochrony i w 1iI kiasie kategorii

przepied :

Przetwornik musi byé zgodny z normami PN-EN 60730-1:2012E oraz PN-EN 60730-2-

2:2003/A1:2008P

2.3System odprowadzania $ciekéw oczyszezonych.
W kazdej komorze zamontowany jest dekanter ptywajacy produkeji Hydrobudowa 9.

Na odplywie z kazdego systemu zasuwa z napedem elektrycznym NWA 100-16 Dn300
Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury. ‘

2.4 Przepustnice regulacyjne powietrza na turociggach do kazdej komory.
Tlos¢ przepustnic 2 szt. :
Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.

2.5 Spust osadu

W kazdej komorze jeden spust osadu

Na rurociagu poza komorg zasuwy z napedem elektrycznym NWA 100-10
P=0,37 kW
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llosé zasuw -2 gzt.
Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.

Dodatkowo na rcaktorze przewiduje si¢ wymiang:
- szaf sterowniczych - mieszadel, pomp oraz napedéw elektrycznych - zgodnie z
dokumentacjy zdjeciows
szafy wyposazyé w przetworniki termiezne i przeciwwilgociowe - zabezpieczenia
mieszadel i pomp (przeniesienie przetwornikéw z rozdzielni gidwnej)
-korytek kablowych: - zgodnie z dokumentacjg zdjegciowa

-20x5¢m - 100mb korytek

~10x5¢m - 50mb korytek

-pomiaréw tlenu (3szt.) - sondy tlenowe

Nalezy zastosowaé Sonde optyczna tlenowa:

-Luminescencyjna sonda tlenu rozpuszczonego nie wymagajaca kalibracji z cyfrowg
transmisja sygnatu do przetwornika

~czinik temperatury zintegrowany zewngtrzny - doldadnoéé +0,2st. C
-zakres pomiarowy 0,1-20,00mg/102

0,1...20,00 ppm O2

1 do 200 % nasycenia

0,1 do 50 °C

Doktadno$é: +/- 0,05 mg/l 02 <1 mg/l

+/- 0,1 mg/l 02 <5 mgfl

+/- 0,2 mg/l 02 <20 mg/l

-Powtarzalnosé: + 0,5 % zakresu pomiarowego

-Czas odpowiedzi: T90 < 40 s (20 °C) T95 < 60 s (20 °C)

-Zakres temperatury: 0 do 50 °C

-Pamie¢ wewnetrzna; 128kB dla logéw danych, zintegrowane
-Przewdd sondy: 10 m zintegrowany, z wtyczka plug&play

Na sonde musi by¢ udzielona min. Sletnia gwarancja
‘Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury,

Punkt pomiarowy
Pomiar przeptywu sciekow,
Zakres pomiaru Q= 0-500 m3/h

Zhiornik retencyjny Scickéw oczyszezonych

Zbiotnik stuzy do gromadzenia Scickéw stuzacych do plukania tadmy filtrujgeej prasy.
Zbiornik konstrukcji zelbetowej

Wymiary poziome 06x3 m.

Glebokosé czynna min 2,0 m max 4,35 m

Pojemnodé czynna min 30 m® max 78 m’

Zapotrzebowanie sciekéw do plukania tasmy 10,5 m’/h

[log¢ spustdw Sciekow oczy57czonych 9,6 na dobe. Spust émekow z SBR co 2,5 godz..
Zuzyc1e Scickéw 10,5 m®. Godzina spustu zuzycie sciekéw 10,5 m®. Pozostaje w zbiorniku 30
m® dciekéw co wystarcza na 2,8 godz. Pracy. Razem czas pracy 4,8 godz.
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Na rurociggu $ciekdw oczyszezonych doprowadzanych do ptukania tadma prasy zasuwa Dn80
z kolumienka.

Obejécie punktu pomiarowego i zbiornika retencyjnego Dnd00 mm. Trzy zasywy Dnd00 mm
z napedem recznym, Zasuwy w studzienkach.

Wymiana przeplywomierza Scickéw oczyszezonyeh, Przeplywomierz
clektromagnetyczny DN400mm do w pelni napelionych przewodéw rurewych z
zewnetrznych przetwornikiem pomiarowym,

Parametry nie gorsze niz zainstalowany Promag DN400 prod. Enders+Hauser

Wymiana armatury zgodnie z zestawieniem armatury.

Instalacja dmuchaw

Dmuchawy

Trzy dmuchawy o wydajnosci 19,75 m3/min i wysokodei thoczenia Ap=650 mbar w tym jedna
rezerwowa oraz cztery fundamenty pod dmuchawy,

Dmuchawy 2x firmy Spomasz Ostréw Wielkopolski
Typ DR-126T-65.7-T-D-Np 05

Q=19,75 m3/min

Ap=6350 m3/min

moc silnika 37 kW

moc pobrania 27 kW

Poziom hatasu bez ostony 98 dB(A)

Poziom hatasu na zewnatrz ostony 70 dB (A)

Masa dmuchawy 746 kg

Masa ostony dzwickochlonnej 230 kg

2x Atlas Copco ZS37 D70050VSD

Lokalizacja dmuchaw na fundamentach pod wiata.
Lokalizacja wiaty w sgsiedztwie bloku oczyszczania biologicznego.

Z. uwagi na nadmierne zuzyeie dmuchaw Spomasz Ostréw Wiclkopolski przewiduje si¢
wymiang dwoéch dmuchaw. Zastosowaé dmuchawy S$rubowe =z falownikiem
(zmiennocobrotowe).

Jedna z dmuchaw Spomasz Ostréw Wielkopolski nie jest podiaczona do kolektora
powietrza. Nowa dmuchawe nalezy podlaczyé do kolekiora poprzez wspawanie w
istniejacy rurociag stalowy z AISI304. Dmuchawe podlaezyé pod katem 43stopni do
istniejacego rozdzielacza stalowego przewodem DN150mm. Na pedlaezeniu zastosowaé
przepustnice r¢czna miedzykohmierzowa DN150mm.

bezolejowe, chlodzone powietrzem dmuchawy ze zintegrowanym przemiennikiem
czestotliwodei, zintegrowang przekladnia zgbata, zawdr zwrotny, zawodr rozruchowy i
bezpieczenstwa, wraz ze sterownikiem z wys$wictlaczem dotykowym. 50 Hz, 400V. Przylacze
kolnierzowe na wylocie DN100. Wydajnosé sprezarki na toczeniu Q = 261 — 1190 m3/h przy
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ciénieniu pracy 0,7 bar(g) i temperaturze powietrza chtodzacego 20°C. Maksymalne ciénienie
pracy 700 mbar(g). Generowany poziom hatasu: 77 db(A).

- Wydajno$é (za zaworem zwrotnym) mierzona w warunkach swobodnego zasysania
podawana w m3/min dla okre§lonych warunkdw odnicsienia - temperatury otoczenia 200C,
wilgotnosci 0% i cisnienia wlotowego 1 bar dmuchawy dla nadeisnienia 700 mbar nie
mnigjsza niz 1190m3/min (dmuchawa z mozliwoscig podniesienia sprezu do min. 1,0bar);

- Moc znamionowa silnia elektrycznego roéwna 37 kW - silnik zmienno-obrotowy. Dmuchawa
powinna by¢ przystosowana do wspdlpracy z zewnetrznym falownikiem, silnik klasy min.
IE3 z klasa odpornogei min. IP55;

- Waga dmuchawy nie wigksza niz 1000kg;

- Dmuchawa w obudowie dzwickochtonnej pozwalajgcej na dostep serwisowy przy
aktualnym ustawieniu dmuchaw tj. odiegtosé ok. 1,0m pomigdzy jednostkami;

- zapotrzebowanie mocy wejsciowej dmuchawy (mocy pobierane]j przez dmuchawe) w
punkeie pracy tj. dla 1190 m3/h i 700 mbar(g) nie powinno przekraczaé 29,50 kW a 32,0 kW
dla wydajnosci maksymalnej.

- Dmuchawa musi by¢ zabezpieczona przed wzrostem temperatury oleju ponad wartosé
70st.C;

- Wielkogé dmuchawy pozwalajaca na montaz zamienny z vrzgdzeniem istniejacym;

- Dmuchawa musi zapewnia¢ mozliwos¢ regulacji przy 700mbar od 22-100% wydajnosci
maksymalnej.

- Dmuchawa musi gwarantowaé mozliwo$¢ montazu na zewnatrz pod wiatg przy
temperaturach otoczenia do -20stC - dopuszcza sie wyposazenie dodatkowe dmuchawy w
celu spetnienia powyzszego zalozenia.

Nowe dmuchawy nalezy wyposazy¢ w:

-stopiefi sprezajacy zbudowany w oparciu o wirniki srubowe wywazone dynamicznie,
-synchronizacja pracy rotoréw za pomocg kot quatych

-silnik elektryczay klasy 1E3 z klasq ochrony przecigzeniowej IP55, zmiennoobtrotowy,
przystosowany do pracy z falownikiem;

-przektadnie zebatg — dla efektywniejszego przenoszenia napqdu;

-agregat dmuchawy catkowicie zmontowany i posadowiony na mocowaniach
antywibracyjnych;

-odporna na skrgcanie rama i thumik wylotowy

-tlumik wylotowy, specjalnie zaprojektowany do dmuchaw o zmiennej predkosci pracy, tak
aby uzyskag stale i szerokopasmowe tlumienie, minimalizacje pulsacji w instalacji
powietrznej, wykonany z materiatu zapobiegajacego pyleniu

- clmuchawq wyposazyé w dedykowany falownik, szafe sterownicza zabezpieczajgcg oraz
sterujgcs,

-thumik wlotowy z odpornym ha zuzyeie materialem thumigeym i zintegrowanyn filtrem
powietrza;

-mieszkowy zawdr bezpieczefistwa (typu ,,.blow-off) pelniaey takze funkeje zaworu
upustowego;

-klapowy zawdr zwrotny;

~ci$nieniowy wskaznik wymiany filtra powietrza wlotowego;

-uktad olejowy przeznaczony do smarowania przektadni i tozysk dmuchawy skladajgey sie z:
zbiotnika oleju z odpowietrznikiem, przewodéw olejowych, pomy oleju, filtra oleju,
chtodnicy z wentylatorem chtodzacym, czujnika cisnienia oleju, czujnika temperatury oleju,
wskaznika poziomu oleju;
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-Obudowa dzwickochtonna dmuchawy i agregat zmontowane na ptycie podstawy.

-Obudowa dmuchawy wypelniona specjalng matg thumigea.

-Dmuchawa powinna by¢ wyposazona w zintegrowang szafg elekiryczng integrujacg
wszystkie wymagane komponenty clektryczne dla zapewnienia niezawodnoscei (filtr
powietrza chlodzacego, filtr EMC, przetwornice czestotliwodei, filtr RV, sterownik
graficzny).

-system kontroli kontrolujgey przy pomocy czujnikéw nastgpujace parametry: cidnienie na
ttoczeniu, temperature powietrza na tloczeniu, temperature i ci$nienie oleju smarnego,
-sterownik musi kontrolowa¢ poprawng temperature oleju,

-sterownik powinien mie¢ mozliwo$¢ komunikacji po jednym wybranym protokole ModBUS
RTU, Profibus DP,

Dmuchawa zapobiegajac calkowitemu jej wytgczeniu, wy przypadku wzrostu temperatury
otoczenia, powinna by¢ wyposazona w dwa systemy:

-System obnizania cis$nienie pracy w przypadku zbyt wysokiego cisnienia i zbyt wysokiej
temp. — by nie wylaczyé maszyny)

-System obnizania predkosé/wydajnosé dmuchawy w przypadku zbyt wysokiego cidnienia 1
zbhyt wysokiej temp. — by nie wylaczy¢ maszyny)

Obudowa dzwickochtonna — wyposazenie:

-dmuchawa powinna by¢ wyposazona w zintegrowang szafke elektryczng z falownikiem i
sterownikiem.

¢+ Obudowa dmuchawy wypetniona specjalna matg thumigea.

» strona ,konserwacyjno-serwisowa” ze zdejmowanymi panelami i drzwiami skrzydlowymi.
» dmuchawa zasysa powietrze z zewngtrz obudowy dZzwigkochtonnej w celu
zmaksymalizowania przeplywu.

* powietrze do chlodzenia silnika jest rGwniez zasysane z zewngtrz obudowy dla osiggnigeia
maksymalnego cfektu chlodzenia.

» wentylacja wnetrza obudowy dZzwiekochtonnej jest realizowana przy pomocy wewngirznej
cyrkulacji powietrza

Rurocigg sprgzonego powietrza

1.Rurocigg od dmuchawy do kolektora, Rura ze stali nierdzewnej Dn150 mm
Qpmax=1140 m3/h V=18m/sek Dn=150 mm ~ jeden dodatkowy
2. Kolektor
Q=3405 m3/h V=14m/sek Dn=300 mm (praca 3 dmuchaw)
3.Rurocigg do jednej komory
Qp=1182m3/h V=10,5m/sek Dn=200 mm
4 Rurocigg do komory SBR i zbiornika osadu
Qp=2364 m3/h V=13,4m/sek Dn=250 mm
5.Rurocigg do piaskownika
Qp=72 m3/h V=[2m/sek Dn=50 mm
6.Rurocigg do zbiornika osadu
Qp=210m3/h Dn=100 mm
Wszystkie rurociagi wykonane ze stali nierdzewnej o grubosei $cianki 2 mm

OB. 6 Zbiornik retencyjny osadu nadmiémego
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Tlos¢ osadu
a) w dni robocze 992 sm/d
b) w soboty i niedziele 813 kg sm/d

Spust osadu 5 dni w tygodniu

Dobowa sucha masa osadu 1317 kg sm/d -

Spust osadu po 1 godzinie sedymentacji w komorach SBR

Gtebokos¢ warstwy osadu w zblomlku retencyjnym odprowadzanego z jednej komory SBR
1,53m

Crh;bokosc warstwy osadu odprowadzanego ze wszystkich komor 4,59 m ( 1z.20,09)
Rzedna powierzehni sciekdw w komorach SBR przy 8 godzmnym czasie cyklu 20.435.
Osad doplynie grawitacyjnie do zbiornika retcncylnego

Zageszezenic osadu w zbiorniku do zawartodei min 1,5 % suchej masy (§rednio 2 %)
Objeto$¢ osadu zageszezonego 87,8 m3/d

Objetosé wod nadosadowych 77,4 m3/d w okresie S dni w tygodniu.

Wymiana wyposaZenia

Pomiary

Ciagly pomiar poziomu powierzchni osadu
Pomiar stezenia tlenu - przewiduje si¢ wymiang sondy do pomiaru tlenu

Nalezy zastosowaé Sondg¢ optyezng tlenowy:

-Luminescencyjna sonda . tlemu rozpuszezonego nie wymagajaca kalibracjii z cyfrowa
transmisjg sygnatu do przetwornika

-czujnik temperatury zintegrowany zewnetrzny - doktadnosé +0,2st. C
-zakres pomiarowy 0,1-20,00mg/102

0,1...20,00 ppm O2

1 do 200 % nasycenia

0,1 do 50 °C

Doktadnosé: +/- 0,05 mg/l 02 < 1 mg/l

+/-0,1 mg/l 02 <5 mg/l

+/- 0,2 mg/l 02 <20 mg/]

-Powtarzalnos¢: + 0,5 % zakresu pomiarowego

-Czas odpowiedzi: TOO <40 s (20 °C) T95 < 60 s (20 °C)

-Zakres temperatury: 0 do 50 °C

-Pamieé¢ wewnetrzna: 128kB dla logdw danych, zintegrowane
-Przewdd sondy: 10 m zintegrowany, z wtyczka plug&play

Na sonde musi byé udzielona min. Sletnia gwarancija
Sterowanie
Olkres odwodnienia osadu

Zasuwy na odptywie osadu z komér SBR zamknigte. Zasuwa na odptywic wod
nadosadowych zamknigta, Otwarty dopltyw powictrza

str, 16 .




ST III- ROBOTY MONTAZOWE SIECI I INSTALAC]I, URZADZEN 1 ARMATURY

Regulacja doplywu powietrza w zaleznoéci od stezenia tlenu w osadzie. Zakres stezef tlenu
1-2g Oy/m’. Przy glebokosci warstwy osadu 1m zamkniecie doplywu powietrza, Zakoficzenie
odwadniania osadu. Zbiornik oprézniony.

Okres napelniania zbiornika

Otwarcie zasuwy na odplywie z pierwszej komory SBR jednoczesnie z otwarciem zasuwy na
odplywie z niej $ciekdw oczyszezonych, Osad w/w komory odplywal bedzie do zbiornika,
Zamkniecie zasuwy przy zadanym -wypelnieniu zbiornika. Otwarcie doptywu powietrza
Otwarcie zasuwy na odplywie osadu z drugicj komory réwnoczesnie z otwarciem zasuwy na
rurociggu Sciekoéw oczyszezonych, Zamkniecie zasuwy przy zdalnym wypelnieniu zbiornika.
Osad w zbiorniku jest caly czas napowietrzany.

W/w operacic wykonywane bedg przy odprowadzeniu osadu z trzeciej komory SBR,
Trzy godziny przed rozpoczeciem odwadniania osadu zamkniecie doptywu powietrza,

Osad bedzie zageszezony

Zageszcezanie 2,5 godz.

Po w/w czasie otwarcie zasuwy na odptywie wdd nadosadowych, Zamknigcie zasuwy przy
zdalnych poziomie powierzchni cieczy w zbiorniku. Nastepnie wlgczanie napowietrzania
Sciekow.

Napowielrzanie $ciekéw do czasu obnizenia sie poziomu powierzchni osadu ,przy ktorej
glebokosé osadu wyniesie 1 m. Po zakorficzeniu odwadniania powtérzenie w/w programu/

W/w program pracy zbiornika jest programem przyktadowym. Program ten bedzie mozna
dowolnie zmienia¢ w zaleznodci od ilosci osadu i eksploatacyjnych parametréw procesu.

Instalacje odwodnienia osadu — bez zmian

Punkt zlewny - wymiana zuzytej kontenerowej stacji zlewnej,

Pr7ewiduje si¢ wymiang na hermetyczng kontenerowa stacje zlewng, izolowana termicznie y2
ogrzewaniem elektrycznym i regulacja temperatury oraz z wentylacja wymuszona.
Wykonanie materiatowe stal nierdzewna 1.4301 z wypelnieniem 2z pianku PUR,
- Przepustowos¢ do 80m3/h i cisnieniu do 6bar. Wyposazenie:

-rozdrabniarka frezowa niewrazliwa na prace na sucho, srednica walu min. 45mm - bez
stycznosci z pompowanym medium, wyposazona w rewizje do szybkicj wymiany elementéw
majgeych stycznoéé z pompowanym medium, frezy rozdrabniajace ze stali specjalnej min,
1.7225, silnik 0 mocy maks 2,3kW,

-pomiar iloéci (przeplywomierz elektromagnetyczny DN100) 1 jakosci zrzucanych $ciekow:
pH, rejestrator przewodnodci, temperatury, cigg pomiarowy ze stali nierdzewnej (1,4301 -
AISI304) wraz z zasuwg nozowg i rurociggiem ze zlaczem strazackim STORZ oraz modut
pomiarowy z filtrem czedci statych oraz automatycznym ptukaniem (pomiar pH, temperatuty,
przewodnofci)

-stacja wyposazona w sprezarke olejowa

-system identylikacji dostawcdw oraz identyfikacjg pochodzenia scickéw (miejscowo$é, adres
posesji) - odbior Sciekéw tylko od zarejestrowanych dostawcdw poprzez identyfikator
zblizeniowy,

-wraz ze stacjg musi by¢ dostarczone oprogramowanie biurowe wspomagajgce obstuge stacji
-rejestracja danych

-mozliwo$¢ poboru prébek Sciekdow

-na elewacji kontenera musi byé zamontowany panel identyfikacyjny z klawiaturg oraz
drukarka pokwitowar odporny na warunki pracy na zewnattz i srodowisko korozyjne,
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~stacja musi byé wyposazona w oprogramowanic z mozliwoscig podlaczenia do wizualizacji
pracy oczyszczalni poprzez interfejsy: RS485 Modbus,
-wymiary nie wigksza niz - 3,0 x 1,75 x 2,35m

. oo ut'zzidﬁenia - e | e S zi}lewna_ e . _____________ .
przepﬁéjtowoéé: . o do 80 m3h
zasilanie N 3 LNPE 400V 50Hz
przymcze zasilania i _ 5% 6 mm2
-_'lh\h/[éksymalny chwilowy pobor mocy ~ 6,0 kW |
“Pobot mocy: | ]
uklad sterowania N _ ‘ 200 W
ogrzewanie B 2000 W |
spr@zari;a _ e Ny L -
oéwietié;i{é 0w
wentylacia v
‘rozdrabniacz 2200W
pobor wo&y dla ukladu Iﬁluczqcego ~8 llt:row / cyl_{l__
sprezone powietrz’e_ ...... Pu=0,4+0, 6 MPa
“_M1erzone par;ﬁ{etry - 1 o
“objetosé Sciekéw w zakresie predkodci 043000 dm3/min
przeptywu . }
o — | oy T
tempetatura (czu_]rnk Pt100) S 0+50°C N - |
gl%ll;(;}}g;ly pomiar przewodnoéci (sonda 0 _29 ms Iub i mny na 7yczen1e - }
przyltacze (szybkozmcze typu %lrazacklcgo) 110 mm _
przewdd przeplywowy osadow 3100 mm )
przewdd dgprOWadzal acy Wodg; PEDN32 ~ B

Stacja musi spelniaé wymogi rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 04 sierpnia
2023r. w sprawie warunkéw wprowadzenia nieczysto$ci cieklych do stacji zlewnych

Przepompownia §ciekéw wlasnych — wymiana pomiaru glebekosci
Okresowe skladowisko osadu odwodnionego i higienizowanego — bez zmian

Ofwietlenie terenu zakladu:

W ramach inwestycji wykonaé wymiane punktow Swietlnych na isiniejgeej sieci
o$wietleniowej — rozwiazania techniczne oéwictlenia w zakresie optymalnego doboru sprzetu
o$wietleniowego (zastosowanie energooszezednych opraw o$wietleniowych).

Aktualnie o$wietlenie na tym terenie realizowane jest za pomocg opraw sodowych o réznych
mocach. Oprawy sodowe sg mocno wyeksploatowane, klosze i odblysniki cze;scmwo
utlenione i zabrudzone, ich skuteczno$é jest mocno ograniczona. Dodatkowo oprawy te nie
spelniajg wymogéw dotyezacych za§miecania $wiattem gorne] polprzestrzeni emitujge
znaczng cze$é strumicnia $wietlnego powyzej linii horyzontu. Pozostala czgs¢ opraw
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sodowych jest w dostatecznym stanie technicznym jednak ich moce i optyka sg czgsto
niedopasowane do kategorii o$wietlanego obszaru.

Dobér opraw zostal okre$lony na podstawie obliczen fotometrycznych. Obliczenia te zostaly
wykonane na podstawie pozyskanych danych w trakcie inwentaryzacji urzadzef o$wictlenia
ferenu.

Na terenie zakladu znajduje sie 26 opraw odwietleniowych. Wszystkie nalezy wymieni¢ na
oprawy LED o wydajnosci 4100lm mocy 36W kazda z optyka do lamp ulicznych.

Nalezy zastosowaé jedng rezerwe magazynows w postaci gotowej oprawy.

Budynek wielofunkeyjny

Budynek posiada zly stan elewacji. Nalezy zeskrobaé/skué odpadajace elementy elewacji -
tynk, farbe - odpyli¢ i zmyé $ciany. Powierzchnie podwdjnie zagruntowaé. Wykonaé
tynkowanie renowacyjne - tynk z warstwg wyréwnujacg podkladows. Nalezy kolejno
wykonaé¢ malowanie elewacji farbg w kolorze zblizonym do istnicjacego. Stosowac farby
silikonowe,

Powierzchnia deian budynka: 225mk2.

Sondy pomiaru gl¢bokoSci

Nalezy wymieni¢ wszystkie (5szt.) hydrostatyczne sondy glebokosci do pomiaru poziomu
$ciekdw - przeznaczone do pomiaru pozioméw cieczy charakteryzujgcych si¢ obechoscig
zanieczyszczen i zawiesin, Sygnal wyjdciowy 4-20mA lub 0-10V. Blad podstawowy 0,5%.
Zintegrowany wewnetrzny ukltad antyprzepicciowy. Wykonanie Ex zgodnie z dyrektywa
ATEX.

UWAGA!
W dalszej ezesel opracowania wykonano zestawienie armatury odceinajacej i
regulacyjnej z okre§leniem elementow podlegajacych wymianie,

Dostawa mieszadla zatapialnego ma obejmowaé swoim zakresem projekt/schemat
montazn i ustawienia mieszadla w komorze w nawigzaniu do istniejjcego ukladu
(regulacja w zakresie kata ustawienia), ktéry zapewni najbardziej optymalny proces
mieszania,

Punkt pracy pomp powinien by¢ zgodny z zaloZeniami i aktualnymi wymogami
eksploatatora oraz danymi projektowymi.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jako$é materiatéw, maszyn i urzadzen oraz
wyposazenia i ich zgodnoé¢ z dokumentacjg projektows, wymogami specyfikacji i
programem zapewnienia jakosci.

Wykonawca  stosujagc  wyposazenie  techniczne  réwnowazne  do
przedstawionego w projekcie jest odpowiedzialny za zastosowane urzadzenia,
sprzet, armature 1 inne eclementy wyposazenia, gwarantuje uzyskanie
projektowanych efektéw technologicznych, technicznych i ekonomicznych (dotyczy
zuzycia mocy energetycznej). Zastosowane przez Wykonawcee elementy

wyposazenia technicznego oczyszczalni nie mogg powodowaé Kkoniecznosci
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wprowadzania jakichkolwiek zmian do projektu budowlanego. Wszelkie zmiany
projektéw wykonawczych zwigzanych z zastosowaniem urzgdzen réwnowaznych
do urzgdzeti zastosowanych w projekcie wykonawca dokonuje we wlasnym zakresie
i na swoj koszt. |

Przy wyborze producentéw wyposazenia nalezy si¢ kierowal sig zasada
ograniczenia ilogci dostaweéw (pompy, mieszadta), tak aby Zamawiajagcy w trakcie
cksploatacji .moégt korzysta¢ z jak najmniejszej ilosci podmiotéw serwisowych i
naprawczych.

Zastosowane wyposazenie oczyszczalni musi posiadaé stosowne atesty,
aprobaty, znaki bezpieczefistwa - wymagane polskimi przepisami.

Dostarczone wyposazenie musi posiadaé Dokumentacje Techniczno - Ruchowg
i instrukcje napisane w jezyku polskim. |

~ Zaréwnowazne uznaje sie :

. Dmuchawy o  parametrach  techniczno  -technologicznym
odpowiadajacych projektowanym urzgdzeniom. Wszelkie zmiany ustawienia
urzadzeri (usytuowanie i wielkosé¢ fundamentéw), polgczen przewodéw powietrza
wynikajace z r6znic budowy urzgdzen, Wykonawca jest zobowigzany zaprojektowac
we wlasnym zakresie, projekt wykonawczy uzgodni¢ z projektantem i Inwestorem.

. Pompy zatapialne o parametrach technicznych i standardzie
wykonania nie gorszym niz projektowane urzgdzenia,

e Mieszadla w komorach muszg zapewnié pelne wymieszanie osadu
czynnego, predkosé obrotowa mieszadel nie moze przckracza¢é wartosci
projektowanych urzadzeri, laczna moc zainstalowanych urzgdzen nie moze
przekraczaé wartoéci przewidzianej w zestawieniu. Iloé¢ zastosowanych mieszadel i
ich ustawienie jest indywidualne dla charakterystyki danégo urzgdzenia i musi by¢
wykonana przez producenta proponowanych urzadzen, Wszelkie zmiany projektu
zwigzane z niezbedna iloscig zastosowanych mieszadel lub ich lokalizacjg
Wykonawca jest zobowigzany wykonaé we wlasnym zakresie uzgodni¢ =z
prbjelctantem i Inwestorem.

Proponowane urzadzenia musza posiadac¢ parametry techniczne nie gorsze niz
projektowane i by¢ wykonane z materiatéw nie gorszych niz projektowane.

Do niniejszego wykazu nalezy zalgczyé gwarancje wymieszania zawartosci
komér o projektowanych wymiarach i glebokosci.

. Ruszt napowietrzajgcy — musi spe]iniaé wszystkie projektowane
wymagania (techniczne i technologiczne), zaréwno co do minimalngj jak i

maksymalnej wydajnosci pojedynczego dyfuzora.
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. Urzadzenie kontrolno - pomiarowe muszg by¢ przystosowane do
zastosowania w komunalnych oczyszczalniach sciekdéw, wyjscia przystosowane do
Profibus

Lokalizacja urzadzeri pomiarowych - zgodna ze schematem technologicznym,

Préba szczelnoéci
Préba szczelnodel kKanalizacii wykonaé¢ na eksfiltracje zgodnie z PN-92/B-
10735, Czas préby po wustabilizowaniu zwierciadta wody powinien wynosi¢
min.8h.

3.  SPRZET
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST [- Wymagania ogélne"
pkt. 3. Roboty zwigzane z wykonaniem instalacji technologicznych beda prowadzone
przy uzyciu nastepujacego sprzetu i narzedzi:

spawarka

gietarka do rur

zgrzewarka do zgrzewoéw czolowych

E

zgrzewarka do polgczent elektrooporowych

1

Juraw samochodowy
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wymaganiom

zawartym w ogdlnym opisie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace stosowania srodkéw transportu podano w ST-I
+~Wymagania og6ine" pkt 4.
Do transportu materialéw nalezy stosowac:
- samochéd dostawcezy
- samochdd skrzyniowy.
Przewiduje sie przewo6z urzgdzen dla wszystkich instalacji od producenta na

plac budowy lub z hurtowni i magazynow na plac budowy.

4.1. Transport rur przewodowych
- Rury mozna przewozi¢ dowolnymi rodkami transportu wylgcznie w potozeniu
poziomym.
- Rury powinny by¢ tadowane obok siebie na calej powierzchni i zabezpieczone

przed przesuwaniem sie przez podklinowanie Iub inny spos6b.
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Rury w czasie transportu nie powinny styka¢ si¢ z ostrymi przedmiotami,
mogacymi spowodowaé uszkodzenia mechaniczne,

W przypadku przewozenia rur transportem kolejowym, nalezy przestrzegal
przepisy o ladowaniu i wyladowywaniu wagonow towarowych w komunikacji
wewnetrznej (zatgeznik nr 10 DKP) oraz fadowa¢ do granic wykorzystania
wagonu.

Podczas prac przetadunkowych rur nie nalezy rzucad, a szczegélng ostroznosé
nalezy zachowa¢ przy przeladunku rur z tworzyw sztuicznych w temperaturze
blisko 0°C i niZszej.

‘Transport rur i przewodéw srodkami transportu dostosowanymi do rozmiaréw
rur i przewodow, w sposdb zabezpieczajacy jé przed uszkodzeniem.

Przy wielowarstwowym ukladaniu rur i przewodéw gérna warstwa nie moze
przewyzszac écian §rodka transportu powyzej 1/3 érednicy zewnetrznej rury i
przekroju kanalu trangport armatury powinien odbywac sie krytymi srodkami
transportu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Armatura drobna powinna by¢ pakowana w skrzynie lub paczki.

Transport urzadzen i przyboréw sanitarnych powinien odbywac si¢ krytymi i
otwartymi srodkami transportu. _

Uszczelki, podktadki amortyzacyjne i gruby pakowa¢ w skrzynie. Urzgdzenia
transportowaé w skrzyniach i pudtach zabezpieczajgcych przed uszkodzeniem
mechanicznym i opadami atmosferycznymi.

Przybory sanitarne pakowaé w skrzynie i pudia, zabezpieczy¢ przed wstrzasami
powodujacymi pekniecia i rozbicie.

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkéw transportu, ktore
pozwolg unikngé¢ uszkodzefi 1 odksztalcen przewozonych materialéw i nie
wplyng niekorzysthie na jakos¢ wykonywanych rob6t 1 whadciwosci
przewozonych materialow. |

Tlo§¢ uzywanych srodkéw transportu musi zapewnia¢ prowadzenie robot
zgodnie z zasadami okreglonymi w Dokumentacji Projektowej, Specytikacii
Technicznej i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umows.
Wykonawca bedzie usuwaé na sw6j koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane w wyniku ruchu jego pojazdéw na drogach publicznych oraz w

rejonie dojazdu do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
51. Cel wykonywanych prac
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Celem inwestycji jest wymiana zuzytych urzadzen i armatury.

5.2,  Roboty montazowe
5.2.1. Montaz urzadzeit w obiektach

Urzadzenia powinny byé montowane bezposrednio po dostawie na miejscu
dla nich przeznaczonym. Urzadzenia nalezy montowa¢ na fundamentach
(stanowiskach) przygotowanych zgodnie 2z wytycznymi okreglonymi w
dokumentacji projektowej i Dokumentacji Techniczno Ruchowej (DTR) dostarczonej
przez producenta urzgdzenia.

Urzgdzenia montowane w obiektach, gdzie bedg prowadzone dalsze prace
montazowe  rurociggéw, komstrukcje, instalacji, budowlane i inne, nalezy
zabezpieczy¢é przed ich uszkodzeniem np. folig termokurczliwg, obudowy
tymezasowsq itp. Przy montazu bezwzglednie przestrzegac zaleceri podanych przez
Producenta urzadzenia. Do transportu urzgdzenia w miegjsce wbudowania uzywac
bezpiecznego sprzetu odpowiedniego do cigzaru i gabarytéw montowanego
urzgdzenia oraz przygotowaé plan transportu wewnetrznego, zapewniajacy
sprawna organizacje 1 bezpieczne drogi transportowe na budowie i obiekcie.

Montaz pomp
Montaz i demontaz przebiegaé bedzie przy uzyciu wozka widlowego lub za pomocy
zurawia samochodowego.

Pompy zamontowa¢ przy pustym zbiorniku Sciek6éw.

- wykorzyztaé otwory w dnie/ fundamencie,

- przymocowaé pompg do podstawy §rubami rozpreznymi, rozporowymi -
pompa w ukladzie suchym,

- zamontowad na kolano sprzegajace (podstawe) - pompa zatapialna,

- przymocowad kolano $rubami rozpreznymi, rozporowym,
pompa zatapialna,

- sprawdzi¢ ustawienie kolana w pozycji pionowej -~ pompa zatapialna,

- zamontowa¢ rury prowadzgce i ustawié w pionie - pompa zatapialna,

- zamontowadé przewody ssawne i tloczny oraz zawor zwrotny i zasuwy
odcinajgce,

- podlgczy¢ kabel zasilajgcy silnik i przewdd sterujacy.

Sterowanie podstawowe i awaryjne:

v Do sterowania podstawowego przewidziano poziomowskazy analogowe,
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- Poziomy sterowania ustawic na programatorze odpowiednio do potrzeb
v Pompy wyposazyé w osprzet zgodny ze specyfikacjg materiatowa.

v Pompe podiaczy¢ do sieci energetycznej

Uruchomienie pompy:

wyjaé bezpieczniki lub wylaczy¢ zasilanie elekiryczne,

sprawdzi¢ poziom oleju w komorze olejowej

sprawdzi¢ czy wirnik obraca si¢ swobodnie,

sprawdzi¢ czy jednostka kontrolna dziata poprawnie,

otworzy¢ zawory odcinajgce.
Montaz mieszadel zatapialnych
Montaz i demontaz przebiega¢ bedzie przy zurawia stlupowego obrotowego,
ewentualnie Zurawia samochodowego.
Mieszadla zamontowaé przy pustym zbiorniku:
- wykorzysta¢ otwory w dnie i prowadnice,

- podlaczyé kabel zasilajacy silnik i przewod sterujgey.
5.2.2. Montaz rurociggéw technologicznych i armatury w obiektach

Zasuwy i przepustnice.

- Wszystkie zasuwy i przepustnice przed montazem sprawdzi¢ pod wzgledem
szczelnodei i funkeji dziatania.

- Dlawice zasuw i przepustnic sg ,odprezone”. Po zamontowaniu zasuw w instalacji
nalezy w trakcie prab szczelnosci rurociggu doszezelni¢ dlawice, '

- Montaz zasuw i przepustnic moze wykonaé tylko przeszkolony pracownik,

- Kolnierze rurociaggu winny byé ustawione réwnolegle wzgledem siebie, aby po
wilozeniu zasuwy i uszczelek, po ich dokreceniu $rubami nie powodowad
nadmiernych naprezefi w korpusie zasuwy tub przepustnicy. Sruby mocujace
dokrecad ,na krzyz", '

- Naprezenia w rurociggu nie moga dziataé ,rozrywajgco" na zamontowana w nim
zasuwe lub przepustnice.

- Zasuwy sy wyposazone w smarownice fozysk. Czeéci ruchome zasuw nalezy
systematycznie smarowac smarem stalym.

Montaz napedow
Montazu napeddéw elektromechanicznych na zasuwach nalezy montowaé za

pomocg kotnierza zgodnie z normg EN ISO 5210 lub DIN 3210, Montaz napedow
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niepetnoobrotowych na przepustnicach nalezy montowaé za pomocg kohierza

zgodnie z wymaganiami normy EN ISO 5211.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNEZASADY
Ogélne zasady kontroli jakosci podano w czedci , Wymagania ogdlne” pkt. 6
specyfikacji technicznej

6.2. KONTROLA, POMIARY I BADANIA
Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na
celu: '

okreslenie stanu konstrukgji (obiekt odpowiada warunkom zgodnym z przepisami

bezpieczefistwa pracy do prowadzenia robét instalacyjnych),

ustalenie sposobu zabezpieczenia konstrukeji przed zniszczeniem,

ustalenie sposobu wykonywania mocowar,

ustalenie metod prowadzenia robét i ich kontroli w czasie trwania budowy.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robét
Wykonawca jest zobowigzany do stalej 1 systematycznej kontroli

prowadzonych robét w zakresie i z czestotliwoécia zaakceptowang przez Inspektora

Nadzoru w oparciu o norme BN-83/8836-02 [53], PN-81/B-10725 [11] i PN-91/B-

10728 [13].

W szczegolnosci kontrola powinna obejmowad:

- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych
na placu budowy statych punktéw niwelacyjnych z dokladnoscig odezytu do 1
i _

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- zbadanie materialéw i elementéw obudowy pod kgtem. ich zgodnoséci z cechami
podanymi w dokumentacji technicznej 1 warunkami technicznymi podanymi
przez wytworce, |

- badanie zachowania warunkéw bezpieczefistwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem wodg,

- badanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym gtéwnie jego nienaruszalnosci,

wilgotnosci i zgodnosci z okreslonym w dokumentacji,
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- badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanego podioza
wzmocnionego z kruszywa lub betonu,

- badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczna i warunkami okreslonymi
w odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi
wytworni materiatéw, ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie glebokosci utozenia przewodu, jego odleglosci od budowli sgsiadujgcych i
ich zabezpieczenia, |

- badanie uloZenia przewodu na podlozu,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanych zlgczy i ich uszczelnienie,

-badanie zmiany kierunkéw przewodu i ich zabezpieczenia przed
przemieszczaniem, '

- badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu pod drogami (rury ochronne),

- badanie zabezpieczenia przed korozjg i pradami blgdzacymi,

- badanie szczelnosci catego przewodu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow

zageszczenia poszczegélnych jego warstw.

7. OBMIAR ROBOT
Ogblne zasady obmiaru robét podano w ,ST I- Wymagania ogélne"
pkt.7.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST I- Wymagania
ogolne" pkt.6.

8.1. Kontrola jako$ci materiatow
Wszystkie materiaty do wykonania robét muszg odpowiada¢ wymaganiom
dokumentacji projektowej i ST oraz muszq posiada¢ aprobaty techniczne deklaracje
zgodnoéci lub $wiadectwa jakoscl producentéw i uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru.
8.2. Kontrola jakoéci wykonania robot
Kontroli jakosci wykonywanych rob6t nalezy dokonaé poprzez poréwnanie
wykonania robét w szczegblnosci z dokumentacjg projektows oraz zgodndéciq

z warunkami technicznymi. Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
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a) zgodnosé z dokumentacjg projektows,

b) zgodnosé z wymogami Specyfikacji Technicznych,

¢) uloZenie przewodéw: rzednych ufozenia przewodéw, odchylenia spadku,
zmiana kierunku przewodéw,

d) zabezpieczenie przewodéw antykorozyijne,

e) kontrola polaczen przewodow, szezelnosei przewodéw,

f) grubosé izolacji prezewodow i urzgdzet,

g) zgodnosé montazu urzadzen z DTR dostarczony przez producentow.,

8.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelniajgce wymagain podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji zostana odrzucone. Jesli materiaty nie spelniajgce wymagari
zostang wbudowane lub rzastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru
Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia cech powinny by¢
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy
Inspektor nadzoru moze uznaé¢ wade za nie majgeg zasadniczego wplywu na cechy

eksploatacyjne i ustali zakres i wielkos¢ potraceri za obnizong jakos¢.

8.4. Odbiodr robot
Ogoélne zasady odbioru robét podano w ,,ST 1- Wymagania ogolne" pkt.8.

8.4.1. Kontrola i odbiér wyposaZenia technologicznego
Podczas kontroli przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodno$é¢ wykonania z
dokumentacjg projektowa zgodnoéé montazu z Dokumentacjg Techniczno Ruchowa
(DTR) dostarczong przez producentéw urzadzett, wykonanie proby pracy urzadrzeti
na sucho bez obcigzenia wodg lub Sciekami, wykonanie préby pracy urzadzefi pod

obcigzeniem wodg i dciekami.

8.4.2. Rozruch technologiczny
Ustalenia dotyczace rozpoczecia i przebiegu prac rozruchowych
Zasadniczymi warunkami przyjecia oczyszczalni do rozruchu jest:
* catkowite zakoriczenie robét montazowych
° protokolarne stwierdzenie przeprowadzenia préb montazowych przez
Wykonawce montazu instalacji
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» przedlozenie protokoléw i zaswiadczen z przeprowadzenia prac regulacyjno ~
pomiarowych,

+ przedlozenia atestéw, zaswiadczen i protokotéw préb wg potrzeb zgodnie z
warunkami technicznymi,

-« usuniecie usterek budowlano - montazowych wujawnionych w okresie
przeprowadzania proéb montazowych.

Prace montazowe obejmuja hastepujacy zakres:

* przygotowanie do uruchomienia urzgdzen i instalacji oraz sprawdzenia dzialania
wszystkich elementéw przenoszenia i sterowania,

» przeprowadzenia kompleksowych préb ruchu maszyn i urzadzen bez obeigzen
oraz pod sukcesywnie wzrastajgcym obcigzeniu,

* regulacje urzadzen energetycznych, technologicznych i kontrolno - pomiarowych,
majgcych na celu uzyskanie ich maksymalnej sprawnoéci,

s kontrole oraz rejestracje parametréw technicznych i technologicznych uzyskanych
w trakcie przeprowadzania préb rozruchowych,

* zaznajomienie przyszlej zalogi eksploatacyjnej Uzytkownika oczyszczalni
7 obsluga urzadzen i instalacji w trakcie dokonywania préb w ramach rozruchu
technologicznego,

s opracowanie sprawozdar technicznych z przebiegu rozruchu i ostatecznych
wynikéw prac rozruchowych.

Prace rozruchowe realizowane przez Wrykonaweg rozruchu stanowig
ostateczng faze cyklu inwestycyjnego przed rozpoczeciem eksploatacji wstepne;.
Przedsiebiorstwa biorgce udzial w realizacji zadania inwestycyjnego powinny wzigé
udzial w pracach rozruchowych przyjmujac zlecenia na wykonanie ustalonego
zakresu prac rozruchowych odpowiedniego do udziatu w realizacji zadania tworzac
grupe rozruchows badz delegujac pracownikéw do dyspozycii jednostki
prowadzacej rozruch

Wytyczne organizacji Kierownictwa Rozruchu

Dla kierowania pracami rozruchowymi, zrealizowania projektu rozruchu oraz
koordynowania koficowej fazy realizacji prac budowlano - montazowych powoluje
sie Kierownictwo Rozruchu, W sklad kierownictwa Rozruchu powinni wchodzi¢
pracownicy ¢ odpowiednich kwalifikacjach i doswiadczeniu, znajgcy problematyke
uruchamianej oczyszczalni.

W zespolach roboczych powinni by¢ zatrudnieni fachowcy ze stuzb Inwestora,

Uzytkownika oraz przedsiebiorstw specjalistycznych- w szczegdlnosci tych, ktére nie
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tworzg wilasnych grup rozruchowych, a ich udzial jest w rozruchu niezbedny.
Dokumenty stosowane w rozruchu:

* Protokét zdawczo - odbiorczy,

* Protokét wykonanych czynnoéci rozruchowych,

* Protokoét z zakoriczenia prac rozruchowych,

* Wykaz czynnosci rozruchowych,

* Rejestracja parametréw technicznych 1 technologicznych, badan laboratoryjnych.

Ustalenie przedmiotu rozruchu
Przedmiotem rozruchu sg obiekty, rhaszyny, urzgdzenia i instalacje wchodzac
w zakres zadania inwestycyjnego.
Urzgdzenia instalacyjne nie podlegajgce rozruchowi:
« wewnetrzne instalacje elektryczne (sila, swiatlo) stacja transformatorowa,
* linie napowietrzania WN i NN,
* urzadzenia i instalacje teletechniczne,
* siect wodno - kanalizacyjne wentylacji wraz z uzbrojeniem w zakresie instalacji

wewnetrznych,

nietechnologicznych,
* {ransport wewnetrzny,

dzwigi i suwnice typowe.

Instalacje i urzadzenia, ktére nie podlegajg rozruchowi, a ktérych dzialanie
warunkuje przeprowadzenie rozruchu powinny by¢ po przeprowadzeniu prob
montazowych lub pracach regulacyjne - pomiarowych przekazywane przez
Wykonawce montazu Inwestorowi (UZytkownikowi) w celu ufrzymania ich
w ruchu badz w stale] sprawnosci technologicznej, az do kompleksowego
przekazania inwestycji do eksploatacji wstgpnej. Wymagane jest zaswiadezenie

kompetentnych instytucji o dopuszczeniu powyzszych urzadzein do eksploatacii.

Przebieg prac rozruchowych
Sprawdzenie zgodnosci wykonania obiektu z projektem

Sprawdzenie zgodnosci wykonanego obiektu i urzadzen z projektem wymaga
szczegblowego poznania samego projektu, ich usytuowanie rzednych oraz
mechanicznego wyposazenia. Usterki i braki wykonawstwa ustala si¢ na podstawie
zewnetrznego przegladu oraz préb hydraulicznych w odniesientu do przewodéw.
Warunki rozpoczynania prac rozruchowych

Podstawowymi warunkami przystgpienia do rozruchu sg:
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Zakoriczenie préb montazowych zgodnie z DTR maszyn i urzadzef oraz
warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru rob6t budowlano -
montazowych, a w szczegSlnosci dotrzymania zloZonych warunkéw
technicznych pracy: napedéw mechanicznych zabezpieczen, sygnalizacji itp.
Zakoniczenie prac. regulacyjno - pomiarowych ukladéw elektrycznych, a w
szczegOlnosci: sprawdzenie z dokumentacja poprawnoéci wykonania obwodéw
sitowych 1 dziatania obwodéw sitowych i dziatania obwodow sterowania,
wykonanie pomiaréw skutecznosci uziemienia ochronnego lub zerowania

Sprawdzenie i wstepna regulacja maszyn elektrycznych aparatury kontrolno -
pomiarowej 1 automatyki, a w szczeg6lnodcl: sprawdzenie i uruchomienie
cztonéw wykonawczych automatyki; cechowanie i regulowanie instalacji oraz
urzadzen w ograniczonym zakresie umozliwiajgecym mierzenie wielkosci
przewidzianych projektem

Zabezpieczenie uruchomionych stanowisk i urzadzerh w niezbedne czynniki

energetyczne energie elektryczng, wode technologiczng, ciepto

Sprawdzenie protokétéw odbioréw czesciowych 1 inspektorskich, protokétéw z

prac regulacyjno - pomiarowych, atestow 1 §wiadectw technicznych itp.

. Zaznajomienie sie z dokumentacja w zakresie: dziatania urzadzen mechanicznych

i ich smarowania schematéw polaczern elektrycznych AKP i sterowania
instrukcji obstugi i konserwacji (ujetych w DTR) spos6b sterowania ogélnych
wytycznych i przepiséw BHP i p. poz.

. Sprawdzcnie inwestycji we wladzach wodnych.

8. Zapoznanie si¢ z obowigzujacymi przepisami w zakresic eksploatacji urzadzen

wodociggowych ikanalizacyjnych.

Podziat prac rozruchowych

Po pozytywnym zakoriczeniu préb montazowych nastepuje przekazanie przez

generalnego wykonawce obiektu kierownictwu rozruchu,

Crzynnosci rozruchowe skladaja sie z trzech faz:

[

11

111

faza - rozruch mechaniczny - polega na sprawdzeniu czystosci, szezelnosei,
droznodci -zamocowanta i dzialania, uruchomienia maszyn i mechanizméw,
dokonaniu préb ruchowych i prébnych przejazdéw na biegu luzem itp.

faza - rozruch hydrauliczny (techniczny) polega na przeprowadzeniu prob
rozruchom‘fych pod obcigzeniem wodg

faza - rozruch technologiczny (kompleksowy) pod obcigzeniem éciekami

str, 30




ST III- ROBOTY MONTAZOWE SIECI T INSTALAC]I, URZADZEN I ARMATURY

Warunki techniczne zakonczenia rozruchu
Warunki te powinny by¢é uzgodnione w zakresie prowadzenia prac
rozruchowych pomiedzy Inwestorem, Wykonawcg i Kierownikiem Rozruchu oraz
Uzytkownikiem, ktory po zakonczeniu eksploatacji wstepnej podejmie prowadzenie
eksploatacji stalej. Przejecie przez Uzytkownika do eksploatacji statej powinno by¢
dokonane komisyjnie w formie odbioru koficowego, okreélajgcego miedzy innymi:
» warunki i zdolnosci oczyszczania Sciekow
e ostateczng oceng zrealizowanej oczyszczalni
» orzeczenie odno$nie jakosci i kompletnosci zrealizowanego zadania
inwestycyjnego
e oceng wykonanych zadan przez poszczegéinych uczestnikéw procesu
inwestycyjnego

9.  PODSTAWA PLATNOSCI
Ogélne wymagania dotyczace platnosci podano w ,,ST-1. Wymagania ogdlne” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 805:2002 Zaopatrzenie w wode - Wymagania dotyczace systeméw
zewnetrznych i ich czeéei skltadowych.
e PN-B-01700:1999 Wodociagi i kanalizacja. Urzadzenia i sieci zewngtrzne.
Oznaczenia graficzne
* PN-EN 752: 2008 Zewnetrzne systemy kanalizacyjne.
* PN-M-74081; 1988 Armatura przemystowa. Skrzynki uliczne stosowane
w instalacjach wodnych i gazowych.
¢ PN-EN-1092-2:1999 Kotnierze i ich polaczenia. Kolnierze okragle do rur,
armatury, tacznikéw 1 osprzetu z oznaczeniem PN. Kolnierze zeliwne
» PN-EN 1515-1:2002 Kolnierze i ich polaczenia -- Sruby i nakretki - Czesé 1: Dob6r
§rub i nakretek
* PN-EN 1610:2015-10 Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych
» PN-EN 124-1:2015-07Zwieficzenia wpustéw i studzienek wlazowych do
nawierzchni dla ruchu pieszego i kotowego
-- Czesé 1: Klasyfikacja, ogélne zasady projektowania, wymagania
funkcjonalne i badawcze, metody badafi i ocena zgodnosci
-- Czgsé 2: Zwiericzenia wpustéw 1 studzienek wlazowych wykonane z zeliwa
- Czeé¢ 3: Zwieniczenia wpustow i studzienek wlazowych wykonane ze stali
i stop6éw aluminium
- Czesé 4: Zwieticzenta wpustéw i studzienek wlazowych wykonane z betonu
zbrojonego stalg
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- Cze4¢ b: Zwieticzenia wpustow i studzienek wlazowych wykonane z
materiatéw kompozytowych
- Cze$6 6: Zwiericzenia wpustow 1 studzienek wiazowych wykonane z
polipropylenu (PP), polietylenu (PE) lub nieplastyfikowanegopoli(chlorku
winylu) (PVC-U)
* PN-EN 13101:2005 Stopnie do studzienek wlazowych -- Wymagania, znakowanie,
badania i ocena zgodnosci |
* BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Rury i ksztattki ciénieniowe.
Kregi betonowe 1 zelbetowe. ' '
» PN-EN 998:2012 Wymagania dotyczgce zapraw do muréw
* PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek,
badanie i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
z proceséw produkcji betonu,
* PN-EN 206:2014-04 Beton -- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé
» PN-EN 197-1:2012 Cement - Czesé 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczgce cementéw powszechnego uzytku
* PN-B-24620:1998/ Az1:2004 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na
zimno.
* PN-B-24625:1998 Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na goraco.
* PN-EN 10219-2:2007 Ksztaltowniki zamkniete ze szwem wykonane na zimno ze
stali konstrukcyjnych niestopowych i drobnoziarnistych -- Czeé¢ 2: Tolerancje,
wymiary 1 wielkosci statyczne
» PN-EN 1253-1: 2015-03 Wpusty sciekowe w budynkach;
- Cze§¢ 1: Podlogowe wpusty sciekowe z uszczelnieniem klapowym na
glebokodci co najmniej 50 mm
- Czesé 2: Wpusty dachowe i podlogowe bez klap zwrotnych
* PN-EN 12056-1:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw
- Czgsé 1: Postanowienia og6lne i wymagania.
- Czesé 2: Kanalizacja sanitarna, projektowanie ukladu i obliczenia,
- Czes¢ 3: Przewody deszczowe. Projektowanie uktadu i obliczenia.
- Czesé 4: Pompownie éciekéw -- Projektowanie ukladu i obliczenia.
- Czesé 5: Montaz i badania, instrukcje dziatania, uzytkowania i eksploatacji.
* PN-EN 1717:2003 Ochrona przed wtérnym zanieczyszczeniem wody w
instalacjach wodociggowych 1 ogélne wymagania dotyczace urzadzen
zapobiegajacych zanieczyszezaniu przez przeptyw zwrotny
» PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania og6lne
+ PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wrykopy otwarte dla przewodow
wodociggowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
* PN-EN 1401-1 Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezcisnieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego polichlorku winylu)
(PVC-U) do odwadniania i kanalizacji. Czes¢ 1. Specyfikacje rur, ksztattek i
systermnu
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* PKIN-CEN/TS 1401-2:2013-12 Systemy przewodéw rurowych z tworzyw
sztucznych do podziemnej bezcidnieniowej kanalizacji deszczowej i sanitarnej --
Nieplastyfikowanypoli{chlorek winylu) (PVC-U) -- Czes¢ 2: Zalecenia dotyczgce
oceny zgodnosci
* PN - EN 1917, 2004 Studzienki wlazowe i nie wlazowe z betonu niezbrojonego, z
betonu zbrojonego widknem stalowym i zelbetowe,
* PN - EN 771-1+A1:2015-10 Wymagania dotyczgce elementdw murowych -
- Czgs¢ 1: Elementy murowe ceramiczne

» PN-76/8860-01/01 Uchwyty do rurociggoéw pionowych i poziomych

» BN-69/8864-24 Wsporniki do rur z blachy i stali ksztaltowej

» PN-EN 806-1:2004 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji
wodociggowych do przesylu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi -
Czesé 1: Postanowienia ogolne

» PN-EN 806-1:2004 Wymagania dotyczace wewngtrznych instalacji
wodociggowych do przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi-
Cresé 2: Projektowanie (oryg,.)

* PN-EN 806-3:2006 Wymagania dotyczqce wewne;trznych instalacjt
wodociggowych do przesytu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi -
Czeéé 3: Wymiarowanie przewodéw -~ Metody uproszezone (oryg.)

e PN-EN 806-4:2010 Wymagania dotyczace wewnetrznych instalacji
wodociggowych do przesylu wody przeznaczonej do spozycia przez ludzi -
Czeéé 4: Instalacja (oryg.)

* PN-EN 12056-1:2002 Systemny kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw -
Czes¢ 1: Postanowienia ogdélne i wymagania

» PN-EN 12056-2:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw -

 Czesé 2: Kanalizacja sanitarna - Projektowanie ukladu i obliczenia.

* PN-EN 12056-3:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw -
Czesé 3: Przewody deszczowe - Projektowanie ukladu i obliczenia.

+ PN-EN 12056-4:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkéw -
Czesé 4: Pompownie sciekéw - Projektowanie uktadu i obliczenia.

e PN-EN 12056-5:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynkoéw -
Czesé 5: Montaz i badania, instrukeje dzialania, uZytkowania i eksploatacji.

» PN-ISO 11922-1:2013-12 Rury z tworzyw termoplastycznych do przesyltania
plynow --Wymiary i tolerancja-- Czes¢l: Szeregi metryczne

* PN-81/C-89204 Rury cisnieniowe z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

» PN-78/B-12630 Wyroby sanitarne porcelanowe. Wymagania i badania

* BN-80/6366-08 Rury cisnieniowe z polipropylenu. Wymagania techniczne

e PN-B-02861 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw - Suche piony

» PN-B-02863:1997/ Az1:2001 Ochrona przeciwpozarowa budynkow.
Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Sie¢ wodociggowa przeciwpozarowa

» PN-B-02865:1997:1997/ Ap1:1999 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw.
Przeciwpozarowe zaopatrzenie wodne. Instalacja wodociggowa
przeciwpozarowa

+ PN-EN 1717:2003 Ochrona przed wtérnym zanieczyszczeniem wody w
instalacjach wodociggowych i ogélne wymagania dotyczace urzadzen
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zapobiegajacych zanieczyszczaniu przez przeplyw zwrotny

PN-EN 274-1:2004 Zestawy odplywowe przyboréw sanitarnych -- Czesc¢ 1:
Wymagania

PN-ISO 4064-2+ Ad1:1997 Pomiar objetosci wody w przewodach Wodomierze
do wody pitnej zimnej. Wymagania instalacyjne

PN-EN 1074-6:2009 Armatura wodociggowa - Wymagania uzytkowe i badania
sprawdzajgce -~ Czedé 6: Hydranty

PN-M-75002:2012 Armatura mstalac]l wodociggowych i centralnego ogrzewania
-- Wymagania i badania

« PN-EN 12050-1:2015-05 Przepompownie éciekéw w budynkach i ich
otoczeniu -- Czesé 1: Przepompownie Sciekéw zawierajgcych fekalia

+ PN-EN 1519-1:2002 Systemy przewod6w rurowych z tworzyw sztucznych do
odprowadzenia nieczystosci i sciekoéw (o niskiej i wysokiej temperaturze)
wewnatrz konstrukeji budowli - Polietylen (PE) - Czeé¢ L. Wymagania dotyczace
rur, ksztaltek i systemu

e PN-EN 198:2008 Urzgdzenia sanitarne -- Wanny wykonane z wylewanych
ptyt z usieciowanego tworzywa akrylowego - Wymagania i metody badan

« PN-EN 13310:2015-09 Zlewozmywaki kuchenne -- Wymagania uzytkowe i-
metody badani

» PN - EN - ISO 9001 norma jakosciowa wyrobu
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STIV-ROBOTY ELEKTRYCZNL.

1. Wstep
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace

wykonania wymiany poszczeg6lnych elementéw na oczyszczalni §ciekdw w m. Tryl.

1.2,  Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zamoéwieniach, dostarczaniu materiatéw oraz wykonaniu rob6t

zadania wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza wykonania robét w zakresie
instalacji elektrycznych dla:

- prefabrykacja rozdzielnic sterowniczych obiektowych z wyposazeniem,

- wykonanie powiézaﬁ kablowych =zasilajgcych oraz transmisyjnych i

sterowniczych,

1.4. Zestawienie materialow
Iloci poszczegblnych materiatéw oraz urzadzeri i aparatury wyszczeg6lniono
w zestawieniach materiatlow oraz specyfikacjach wyposaZenia i aparatury kontrolno-

pomiarowej.

1.5.  Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejsze] Specyfikacji Technicznej sg zgodne =z

dokumentacja projektowq oraz przedmiarem,

1.6. Wymagania dotyczace rob6t
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania rob6t oraz za ich

zgodnosé z dokumentacjg projektows,

2, Materialy
2.1, Elementy gotowe
Obudowy i fundamenty prefabrykowane
Obudowy winny byé wykonane z trudnopalnego (samogasnacego) poliestru

wzmacnianego widknem szklanym odpornego na dziatanie promieniowania UV
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oraz na uszkodzenia mechaniczne instalowane na prefabrykowanych fundamentach

wylkonanych z tego samego tworzywa

2.2. Kable

Kable powinny spelnia¢ wymagania PN-93/E-90401. Zaleca sie stosowanie
kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV, z Zylami miedzianymi w izolacji
polwinitowe] (XLPE). Dla urzadzen zasilanych z falownikéw - kable ekranowane.
Typy i przekroje kabli wg dokumentacji projektowe;.

Bebny z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezpoSrednim dzialaniem

promieni stonecznych.

2.3. Aparatura kontrolno-pomiarowa
Projektuje si¢ wymiane aparatury kontrolno-pomiarowej do pomiaru
nastepujgcych parametréw:

- tlen - metoda luminescencyjna - sonda cyfrowa zanurzeniowa,

3. Sprzet
Wykonawca przystepujacy realizacji zadania winien wykazac si¢ mozZliwoscia
korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wladciwg jakosé robét:
- samochodu dostawczego

- zageszezarki wibracyjnej,

4, Transpoxt.

Samochody skrzyniowe i inne $rodki transportu. W czasie transportu,
zaladunku i wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych, nalezy przestrzegad zaleceri ich wytworcow, w szczegdlnosei:

Transportowane urzgdzenia zabezpieczyé przed nadmiernymi drganiami i
wstrzasami oraz przesuwaniem sie wewngtrz tadowni. Na czas transportu nalezy z
przewozonych urzadzeri zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozié
oddzielnie czule przyrzqdy pomiarowe, aparature rejestrujaca.

Aparature i urzgdzenia ostroznie zaladowywad i zdejmowac, nie narazajgc ich
na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powlok lakierniczych, oslon blaszanych,
zamkow itp.
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5. Wykonanie tobot.
5.1. Wymagania szczeg6lne wykonywania robot
Nalezy stosowaé si¢ do norm i przepiséw podanych w punkcie 10 niniejszej

specyfikacji

6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Kontrola i badanie w trakcie robot

Po zakoriczeniu Robét, przed ich odbiorem Wykonawrca jest zobowiazany do
przeprowadzenia prob montazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci
wykonanych robot wraz z dokonaniem potrzebnych pomiardw. Nalezy wykonac
sprawdzanie odbiorcze instalacji - zgodnie z PN/E-05009/61.

Przy wykonaniu robét zanikowych nalezy sporzadzi¢ odpowiednie protokoly

zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.

7. Obmiar robét.
7.1. Jednostka obmiaru
Jednostkg obmiaru dla instalacji elektrycznych w obiektach jest kompletna

instalacja wykonana dla danego obiektu.

8. Odbiér robét.
8.1. Warunki szczegdlowe odbioru instalacii elektrycznych
Wrykonawca robét jest zobowigzany do przygotowania dokumentéw
potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robét, takich jak:
- éwiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, zgodnie z
obowiazujgcymi przepisami,
- instrukcje, DTR-ki i karty gwarancyjne,
- protokoly badan i préb,
- swiadectwa jako#éci, aprobaty techniczne,
- rysunki, plany i schematy powykonawcze,
- protokoly ze sprawdzen odbiorczych, w tym Swiadectwa wykonania
pomiardw ochronnych.
Roboty elektryczne wykonywane w kaﬁdym z obiektéw bedg odbierane
kompleksowo, wedlug podanych w punkcie 7.1 jednostek obmiarowych ~ po

wykonanych uprzednio sprawdzeniach odbiorczych opisanych w punkeie 6.1




STIV-ROBOTY ELEKTRYCZNE,

9.

Podstawy platnosci.

9.1, Platnosci

Platnosci beds dokonywane na podstawie ustalett miedzy Inwestorem 1

Wykonawcg na zasadach ustalonych przy zawieraniu umowy na wykonanie robot.

10.

Przepisy i normy zwigzane

- Obwieszczenie Prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego z 19-12-2003 r.
w sprawie wykazu norm zharmonizowanych (Monitor Polski 7/04 poz. 117).

- Ustawa , Prawo Budowlane” - Dz,U. 89/94 z pézniejszymi zmianami,

~ ,Warunki techniczne jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie” - Dz, U. 75/02 z15-06-2002 poz. 690

- ,Warunki techniczne wykonania i odbioru - tom V ~ Instalacje elektryczne”,
- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dn. 17-09-1999 r. w sprawie
bezpieczeristwa i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach elektrycznych

Gdziekolwiek wystepujg odwolania do Polskich Norm, dopuszczalne jest
stosowanie odpowiednich norm krajéw Unii BEuropejskiej w zakresie

przyjetym przez poiskie prawodawstwo.

Wykaz Polskich Norim:

PN-HD 60364-4-41:2007

Instalacje elektryczne niskiego napiecia -- Czeé¢ 4-41: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczeristwa - Ochrona przeciwporazeniowa (oryg.)

PN-HD 60364-4-443:2006

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -~ Czesc: 4-443: Ochrona dla
zapewnienia bezpieczetistwa -- Ochrona przed zaburzeniami napieciowymi i
zaburzeniami elektromagnetycznymi -- Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub taczeniowymi (oryg.)

PN-HD 60364-5-54:2007

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -~ Czes¢ 5-54: Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego - Uziemienia, przewody ochronne i przewody
potaczeni ochronnych (oryg.)

PN-HD 60364-5-559:2006

Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych -~ Czgé¢ 5-55: Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Inne wyposazenie -- Sekcja 559: Oprawy

o$wietleniowe 1 instalacje o$wietleniowe (oryg.)

st B




STIV-ROBOTY ELEKTRYCZNE.
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11.

12,

13,

14.

15.

16.

PN-HD 60364-6:2007

Instalacje elektryczne niskiego napigcia -- Czgé¢ 6: Sprawdzanie (oryg.)
PN-E-05125:1976 - NORMA WYCOFANA BEZ ZASTAPIENIA
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe -- Projektowanie i budowa
PN-E-06401-01:1990

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe -- Osprzet do kabli o
napieciu znamionowym nie przekraczajacym 30 kV - Postanowienia ogélne
PN-IEC 60364-1:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

PN-IEC 60050-826:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Terminologia

PN-IEC 60364-3:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ustalenie og6lnych
charakterystyk

PN-1EC 60364-4-41:2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona zapewniajgca
bezpieczeristwo -~ Ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-4-42:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -~ Ochrona zapewniajgca
bezpieczetistwo -~ Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego
PN-IEC 60364-4-46:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -~ Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo -- Odlgczanie i faczenie

PN-IEC 60364-4-47:1999

Instalacjé elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona zapewniajgca
bezpieczetistwo -- Postanowienia ogolne -- Srodki ochrony przed porazeniem
pradem elektrycznym

PN-IEC 60364-5-523:2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Obcigzalnoé¢ pradowa dlugotrwala
przewodéw

PN-IEC 60364-5-51:2000 _

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dob6r i montaz

wyposazenia elektrycznego - Postanowienia wspdlne




STIV-ROBOTY ELEKTRYCZNE,

17,

18.

19,

20,

21,

22,

24

20,

27,

PN-TEC 60364-5-53:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elekirycznego -- Aparatura lgczeniowa i sterownicza

PN-IEC 60364-5-54:1999

Instalacje elekiryczne w obiektach bﬁd'o{/\'r'lanyéh — Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego - Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-5-56:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego -- Instalacje bezpieczenistwa

PN-IEC 60364-6-61:2000 '

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Sprawdzanie --
Sprawdzanie odbiorcze

PN-TEC 60364-4-443:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona zapewniajaca
bezpieczenistwo -~ Ochrona przed przepigciami -- Ochrona przed przepieciami
atmosferycznymi lub lgczeniowymi

PN-1EC 60364-4-43:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych -- Ochrona zapewniajgca
bezpieczenistwo -- Ochrona przed prgdem przeteZzeniowym.

PN-EN 12464~1:2003

Ogwietlenie wnetrz $wiatlem elektrycznym

PN-EN 12464-1:2004

Ogwietlenie elektryczne terenéw budowy, przemystowych, kolejowych i
portowych oraz dworcéw i drodkéw transportu publicznego

PN-EN 60439-1:2003/A1:2006

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Czeé¢ 1: Zestawy badane w
pelnym i niepelnym zakresie badani typu

PN-EN 60439-3:2004

Rozdzielnice 1 sterownice niskonapieciowe - Czeéc 3: Wymagania dotyczace
niskonapieciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w
miejscach dostepnych do uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane --
Rozdzielnice tablicowe

PN-EN 60439-5:2002

Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe - Czesé 5: Wymagania
szczegblowe dotyczace zestawdw napowietrznych przeznaczonych do
instalowania w miejscach ogdlnie dostepnych -- Kablowe rozdzielnice

szafowe (CDCs) do rozdziatu energii w sieciach
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29

30,

3.

32.

33,

34,

35

36,

a7,

38,

39,

PN-EN 60529:2003

Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (Kod IP) (oryg.)

PN-EN 62271~102:2005

Odlgczniki i uziemniki pradu przemiennego

PN-EN 60445:2007 |

Zasady podstawowe i bezpieczenistwa przy wspoldzialaniu cztowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja -- Oznaczenia identyfikacyjne zaciskéw
urzadzen i zakoticzen zy! przewod6w (oryg.)

PN-EN 60439-3:2004 |

Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe -- Wymagania dotyczace
niskonapieciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w
miejscach dostgpnych do uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane --
Rozdzielnice tablicowe (oryg.)

PN-EN 60947-1:2006

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - Czgs¢ 1:
Postanowienia ogélne

PN-EN 60947-2:2005

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - Czeéé 2: Wylaczniki
PN-EN 60947-3:2002

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa — Czeé¢ 3: Rozigezniki,
odtaczniki, roztgezniki izolacyjne i zestawy tacznikéw z bezpiecznikami
topikowyﬁii |

PN-EN 60947-4-1:2001/A2:2007

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa -- Czgs¢ 4-1: Styczniki i
rozruszniki do silnikéw -- Mechanizmowe styczniki i rozruszniki do silnikéw
PN-EN 60947-5-1:2006

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa -- Czes¢ 5-1: Aparaty i
laczniki sterownicze -- Elektromechaniczne aparaty sterownicze

PN-EN 60947-7-1:2006

Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - Wyposazenie
pomocnicze — Listwy zaciskowe do przewodéw miedzianych (oryg.)

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieczenistwa prey wspoidziataniu czlowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja - Oznaczenia identytikacyjne
przewodow elektrycznych barwami lub cyframi (oryg.)

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieczeristwa przy wspotdzialaniu cziowieka z
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40,

41.

43,

44,

46,

47.

48,

49.

maszyng, ozhaczanie i identyfikacja -- Oznaczenia identyfikacyjne
przewodow barwami albo cyframi

PN-EN 60715:2007

Wymiary aparatury rozdzielczej i sterowniczej niskonapigciowej -
Znormalizowany montaz na szynach, w celu mechanicznego mocowania
aparatury elekirycznej w instalacjach rozdzielczych i sterowniczych

PN-EN 60445:2002

Zasady podstawowe i bezpieczeristwa przy wspéldziataniu cziowieka z
maszyng, oznaczanie i identyfikacja - Oznaczenia identyfikacyjne zaciskow
urzadzen i zakoficzefi 2yl przewodow oraz ogolne zasady systemu
alfanumerycznego

PN-EN 60269-1:2008

Bezpieczniki topikowe niskonapigciowe -- Czes¢ 1: Wymagania ogoblne (oryg.)
PN-EN 60269-2:2003

Bezpieczniki topikowe niskonapieciowe - Czes¢ 2: Wymagania dodatkowe
dotyczace bezpiecznikéw przeznaczonych do wymiany przez osoby
wykwalifikowane (bezpieczniki gléwnie do stosowania w przemyséle)
PN-EN 60051-2:1998

Elektryczne przyrzady pomiarowe wskazujgce analogowe o dzialaniu
bezposrednim i ich przybory -- Wymagania specjalne dotyczace
amperomierzy i woltomierzy

PN-EN 60079-0:2006

Urzadzenia elektryczne w przestrzeniach zagrozonych wybuchem gazow --
Czes¢ 0: Wymagania og6lne

PN-EN 60079-14:2004

Urzadzenia elektryczne w przestrzeniach zagrozonych wybuchem -- Czesé¢ 14;
Instalacje elektryczne w obszarach ryzyka (innych niz zaktady

glrnicze) (oryg.)

PN-IEC 61024-1:2001/Ap1:2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych — Zasady ogélne

PN-IEC 61024-1:2001

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych -- Wymagania ogélne
PN-E-02035:1984 '

Urzadzenia elektroenergetyczne — O$wietlenia elektryczne obiektow
energetycznych

. PN-E-05003-01:1986

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych -- Wymagania ogoélne
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51.

52.

B3,

54,

55,

56,

57.

PN-E-05003-02:1986 - NORMA ZASTAPIONA PRZEZ PN-IEC 61024-1:2001
Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych — Ochrona podstawowa
PN-E-05003-03:1989

Ochrona odgromowa obiektow budowlanych -- Ochrona obostrzona
PN-E-05003-04:1992 - NORMA ZASTAPIONA PRZFZ PN-EN 62305-3:2009
Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych -- Ochrona specjalna

PN-EN 62305-1 )

- Ochrona odgromowa - Ogolne zasady

PN-EN 62305-2

Ochrona odgromowa ~ Zarzagdzanie ryzykiem

PN-EN 62305-3

Ochrona odgromowa - Uszkodzenia fizyczne obiektéw i zagroZenie zycia
PN-EN 62305-4

Ochrona odgromowa - Urzadzenia elekiryczne i elektroniczne w obiektach
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