LEGENDA:

Proj. oznakowanie pionowe

B-33 na czasa robot

Ist. oznakowanie pionowe

Ist. oznakowanie poziome

% Zakres robot w danym etapie
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Projektant:  mgr inz. Mateusz Jezierski Sprawdzajacy: mgr inz. Celina Jezierska
Upr. nr: 97/Gd/2002 Upr. nr: 229/Gd/01
\ | Specjalnosé: konstrukcyjno - budowlana Specjalnosé: konstrukeyjno - budowlana
5 Budowa nowej przepompowni Sciekdw, kanalizacji ttocznej DN110 oraz odcinka
biekt: o . L o . .
© kanalizacji grawitacyjnej DN200 stanowiace] potaczenie kanatu ttocznego z istniejaca
kanalizacjg sanitarng w ul. Orlat Lwowskich w Gdyni
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