SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
D-04.03.01
Oczyszczenie warstw konstrukcyjnych

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i obioru robdt zwigzanych z oczyszczeniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni
w ramach zadania pn.:

Przebudowa drogi lesnej nr inw. 220/1495 w km 0+000 - 1+222
na terenie Lesnictwa Wola Zglobienska

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST stanowig wymagania dotyczace robdt zwigzanych
z wykonaniem oczyszczenia podbudowy pomocniczej (dolnej) z kruszywa kamiennego
powierzchniowo utrwalonego w ilosci wg przedmiaru

1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi, polskimi normami i definicjami podanymi
w SST D-00.00.00. "Wymagania ogolne".

1.5.0godIlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$é wykonanych robdt oraz za ich zgodnosé
z dokumentacja projektowa, SST oraz z poleceniami Inzyniera/Inspektora Nadzoru. Ogdlne
wymagania dotyczace robot podano w SST "D.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY - nie dotyczy

3. SPRZET
3.1.Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni.
Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy uzywac:
-szczotki mechaniczne,
-sprezarki powietrzne,
-zbiorniki z woda,
-szczotki reczne,
-fopaty.

3.2. Szczotki mechaniczne.

Zaleca sie uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana
z twardych elementéw czyszczacych i stuzy¢ do zdrapania oraz usuwania zanieczyszczen
przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiadaé¢ miekkie elementy
czyszczace i stuzy¢ do zamiatania. Zaleca sie uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia
odpylajace.

4. TRANSPORT -pnie dotyczy

Transport emulsji powinien odbywaé sie w cysternach samochodowych. Dopuszcza sie
stosowanie beczek Ilub innych pojemnikéw stalowych. Cysterny, pojemniki i zbiorniki
przeznaczone do transportu lub sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie powinny zawieraé
resztek innych emulsji.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy
uzyciu szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wody pod cisnieniem. W miejscach trudno
dostepnych nalezy uzywac szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych,




bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego
powietrza

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

- m2 (metr kwadratowy) powierzchni oczyszczonej,

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlega oczyszczenie warstw nawierzchni. Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie
z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 m2 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuje: — mechaniczne oczyszczenie kazdej
warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem wodg lub uzyciem sprezonego
powietrza, — reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE - nie dotyczy




