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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.1. CPV 45310000-3 MONTAZ KORYTEK KABLOWYCH.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

montazowych towarzyszgcych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiangq sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedacym wifasnoscia

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych

zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie otwordéw przez sciany i stropy,

- montaz korytek kablowych,

- obrébka otwordw,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjq techniczng,

dokumentacjg projektowa, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczeristwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyZzej prac nalezy zastosowaé n/w materiaty:

- K-100 - korytko kabl. met.,
- K-50 - korytko kabl. met.,
- wysiegnik 100
- wysiegnik 50
- rura instalacyjna PCV fi16 samogasngce
- rura instalacyjna PCV fi32
- koftki rozporowe stalowe i plastykowe,
3. SPRZET

Sprzet reczny (elektronarzedzia ) zgodny z projektem organizacji robot.

4. TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatow.
Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t..

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne.
Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia

przez Inwestora .

5.2. Montaz
Korytka kablowe instalacji elektrycznych oraz uchwyty instalacji p.poz.. Do montazu stosowac wysiegniki

Scienne lub sufitowe dostosowane do szerokosSci korytka. Rozstaw wysiegnikow oraz szeroko$¢ korytek okresli¢
stosownie do obcigzenia. Korytka montowac w przestrzeni miedzysufitowej.

Przepusty instalacyjne w elementach oddzielenia przeciwpozarowego wykonaé w klasie odpornosci ogniowej
przegrody.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:

- doboru odlegtosci wysiegnikow oraz szerokosci korytek,

- trwatosé zamocowanych urzgdzen,

- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczng,

- skuteczno$ci ochrony przeciwpozarowej,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,
7. OBMIAR ROBOT.

Jednostkg obmiarowgq jest 1m korytka.

8. ODBIOR ROBOT.
Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:

- certyfikaty na znak bezpieczeristwa, aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Pfatnosc¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét.
Jednostkowa obmiarowa montazu korytek zawiera wiercenie otworow, montaz wysiegnikow, montaz korytek
wraz z wszystkimi elementami systemu, wykucie przebi¢ przez Sciany i stropy, zaprawianie bruzd i przebié,

wywdéz gruzu wraz z jego utylizacja, montaz lokalnych potgqczert wyrédwnawczych.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.2. CPV 45315700-5, CPV 45311100-1. TABLICE ELEKTRYCZNE. ZASILANIE TABLIC
ELEKTRYCZNYCH.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

montazowych towarzyszacych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiang sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedgcym wtasnosciq

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych zwigzanych

z realizacjq robét wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,
- montaz osfon rurowych,

- wykucie przebi¢ w Scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po ufozeniu instalacji,
- montaz przewoddéw,

- wykucie otwordéw pod tablice elektryczne,
- montaz tablic elektrycznych wraz z wyposazeniem,
- podfaczenie przewoddw,

- wykonanie pomiardéw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacja techniczna,

dokumentacjq projektowg, cytowanymi w pkt. 10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami

Inwestora

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczeristwa, certyfikat zgodnosci

lub aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowaé n/w materiaty:

- YDYZo 5x4 mm?

- YDYZo 5x6 mm?

- YDYZ0 5x10 mm?

- aparaty tablicowe nn. do montowania na szynie TH 35:

- wyfgczniki nadpradowe 1f charakterystyka B zakres praddéw 6 do 25 A,
- wyfgczniki nadpradowe 1f charakterystyka C zakres praddéw 6 do 25 A,
- roztgczniki izolacyjne 3-biegun. 125/63/40/25/16A,

- ochronnik przeciwprzepieciowy typ 1+2,

- ochronnik przeciwprzepieciowy typ 2,

- wyfgczniki réznicowo pradowe 4-bieg. 30mA, 25/40A

- wytgczniki réznicowy i nadmiarowy pradowy 2-bieg. 30mA, 10A

- roztaczniki izolacyjne z bezpiecznikami 3f do 63A,

- roztgczniki izolacyjne z bezpiecznikami 1f do 63A,

- modufowe bloki listew rozdzielczych 63A( 100A) czterobiegunowe,

- TG w obud. wnekowej IP40

- T2 w obud. wnekowej IP40

- T3 w obud. wnekowej IP40

- T4 w obud. wnekowej IP40

- RK w obud. nasciennej IP55

3. SPRZET.
Sprzet reczny ( elektronarzedzia ) zgodny z projektem organizacji robot.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

4. TRANSPORT
Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé sprawne technicznie i dostosowane do transportu odpowiednich
materiatéw.
Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Montaz tablic.
Tablice wykonac w oparciu o modutowe rozdzielnice z drzwiczkami i zamkiem. Rozdzielnice wyposazy¢ w

modutowg aparature nn. mocowang na szynie TH 35 Dopuszcza sie wykorzystanie szyny PE tablicy jako lokalnej

szyny wyréwnawczej.

5.2. Montaz wewnetrznych linii zasilajacych tablice
WLZ zasilajacy tablice wykonac kablami i przewodami z tablicy gtownej TG i prowadzi¢ w korytkach kablowych

umieszczonych w przestrzeni miedzy sufitowej. Podejscia do tablic wykonaé w rurkach PCV p/t

5.3. Ochrona przeciwporazeniowa.
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytaczanie w ukfadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:

- wiasciwej lokalizacji tablic elektrycznych,
- prawidfowos$ci doboru aparatéw nn.
- montazu aparatéw nn.
- zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,
- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,
7. OBMIAR ROBOT

Jednostkq obmiarowq jest:

- dla tablic 1 szt.
- dla wiz 1m.

8. ODBIOR ROBOT.
Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:

- protokoty pomiardw rezystancji izolacji, sprawdzenia samoczynnego wytgczania zasilania,
- certyfikaty na znak bezpieczernstwa, aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawczg.
- protokoty prob dziatania.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Pfatnos¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdét.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.3. CPV 45311200-2. INSTALACJA OSWIETLENIA.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

montazowych towarzyszgcych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiangq sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedacym wifasnoscia

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych zwigzanych

z realizacja robét wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,
- wykucie przebi¢ w Scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po utozeniu instalacji,
- montaz rur ostonowych,

- montaz osprzetu podtynkowego,

- montaz opraw oswietleniowych,

- podtaczenie instalacji,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.
- przygotowanie dokumentdéw odbiorowych,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg techniczng,

dokumentacjq projektowg, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami Inwestora.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczeristwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowac n/w materiaty lub
réwnowazne:

- Przewéd YDY-450/750V 2x1,5mm?

- Przewéd YDYZ0-450/750V 3x1,5mm?

- Przewéd YDYZ0-450/750V 4x1,5mm?

- puszki podtynkowe PK-60, PO-80,

- Puszka n/t 95x95 IP54

- {3cznik podtynkowy jednobiegunowy IP20

- fgcznik podtynkowy jednobiegunowy schodowy IP20

- {acznik podtynkowy jednobiegunowy swiecznikowy IP20

- 1fqcznik podtynkowy jednobiegunowy IP 44,

- facznik podtynkowy jednobiegunowy Swiecznikowy IP44

- {gcznik podtynkowy jednobiegunowy schodowy IP44

- czujka ruchu z wyt. zmierzchowym

- Z1 - oprawa PLAO LB LED 260 ED 1150lm 840 IP54 white z czuj. zmierzchowym
- L1 - oprawa LUGSTAR SPOT LB LED p/t ED 1750lm/840 IP44 biaty

- L2 - oprawa LOVATO P ECO LED 1W 135Im (opt. koryt.) 1h AT biata

- L3 - oprawa LUGCLASSIC LB LED 600x600 p/t ED 5000/m/840 PLX biaty

- L4 - oprawa AXP IP65/20 ECO LED 1W 135Im(opt. otwarta) 1h jednozadaniowa AT biata
- L5 - oprawa LUGSTAR LB LED p/t ED 1900/m/840 IP20 biaty GEN. 2

- L6 - oprawa LUGSTAR SPOT LB LED p/t ED 1650Im/830 IP44 biaty 24W

- L7 - oprawa LUGSTAR LB LED p/t ED 2500/m/840 IP44 biaty GEN. 2

- L8 - oprawa LOVATO P ECO LED 1W 130Im (opt. otwarta) 1h jednozadaniowa AT biata
- L9 - oprawa ATLANTYK 2.0 BASIC LED ED 4450Im/840 PC opal IP65

- L10 - oprawa LUGSTAR LB LED p/t ED 1900im/840 P44 bialy GEN. 2

- EXIT - oprawa EXIT IP65 LED 3W 350Im 1h jednozadaniowa AT biata z grzatkq

- INFINITY - oprawa INFINITY II B LED 1W 1h jednozadaniowa AT biata

- rura instalacyjna PCV fi16 samogasngce

- uchwyty do rurek,

- opaski,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

3. SPRZET
Sprzet reczny ( elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot.

4. TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatow.
Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne.
Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia

przez Inwestora .

5.2. Kucie bruzd.
Kucie bruzd wykona¢ mechanicznie przez stosowanie narzynarek do tynkdéw po uprzednim wytrasowaniu tras

przewodow. Trasowanie nalezy wykonacé uwzgledniajgac konstrukcje budynku oraz trasy innych instalacji.

Po wykuciu bruzd i utozeniu przewodoéw, bruzdy nalezy zatynkowac.

5.3. Montaz przewodow.
Przewody instalacji o$wietlenia montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

- w korytkach kablowych,

- w rurkach PCV samogasngcych,

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do Scian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.

- przejscia przez Sciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi PCV,

- przewody ukfadal na podfozu gtadkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez gipsowanie,
- przewody uktadaé swobodnie, tak aby nie byty narazone na naprezenia,

5.4. Montaz osprzetu.
Stosowad osprzet podtynkowy 16A, w pomieszczeniach technicznych i wilgotnych na tynku o IP 44. Puszki

osadzal przez gipsowanie. tgczniki i gniazda lezgce obok siebie powinny by¢ ostoniete wspdlng ramkg
ostonowg. Wysokos$¢ montazu osprzetu:

- dla tacznikéw 1.15m,

5.5. Montaz opraw os$wietleniowych.
Oprawy oswietleniowe w pomieszczeniach dobraé zgodnie z PN-EN 12464-1. W pomieszczeniach wilgotnych

nalezy stosowac oprawy os$wietleniowe IP44

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa.
Jako ochrone przeciwporazeniowg zastosowano samoczynne wytgaczanie w uktadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:

- doboru opraw os$wietleniowych,

- instalacji podtynkowych przed zakryciem,

- wifasciwej lokalizacji opraw oswietleniowych i osprzetu,

- zastosowania opraw i osprzetu o wtasciwym IP,

- trwatos¢ zamocowanych urzadzen,

- zgodnosci zastosowanych urzgdzen ze specyfikacjg techniczng,

- pomiardw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej, natezenia oswietlenia,

- zachowania zasady jednolitej pozycji zataczania tacznikdw,

- dziatanie instalacji oswietleniowej podtaczonej pod napiecie wraz z pomiarem czasu dziatania opraw
ewakuacyjnych,

- zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkq obmiarowq jest:
- dla opraw -1 szt.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

8. ODBIOR ROBOT.
Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:

- protokoty pomiardéw rezystancji izolacji elektrycznej,

- natezenia o$wietlenia,

- sprawdzenia samoczynnego wytgaczania zasilania

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa,

- aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,

- dokumentacje powykonawczg.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Pfatnosc¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po wykonaniu odbioréw technicznych wykonanych robét.
Jednostka obmiarowg montazu opraw oswietleniowych zawiera wykonanie dokumentacji, montaz rur
ochronnych, wykucie bruzd i przebi¢ przez stropy, zaprawianie bruzd, wywoéz gruzu wraz z jego
utylizacjg, montaz przewodow i osprzetu, montaz opraw oswietleniowych, podtaczenie przewoddw,
wykonanie pomiaréw kontrolnych, wykonanie pomiaréw natezenia oSwietlenia, oznaczenie opraw
ewakuacyjnych, wykonanie dokumentacji odbiorowej.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- PN-EN 1838 - Zastosowanie o$wietlenia awaryjnego

- PN-EN 50172 - Systemy awaryjnego os$wietlenia ewakuacyjnego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.4. CPV 45310000-3. INSTALACJA GNIAZD 1 FAZ ORAZ ZASILANIE ODBIORNIKOW.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

montazowych towarzyszgcych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiangq sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedacym wifasnoscia

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych zwigzanych

z realizacja robét wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robot obejmuje:

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje,
- wywoz i utylizacje gruzu,

- wykucie przebi¢ w Scianach i stropach,

- zaprawianie bruzd po utozeniu instalacji,

- montaz rur ostonowych,

- montaz przewodow pod tynk,

- montaz przewodoéw w korytkach kablowych i rurkach PCV,
- montaz gniazd 1faz

- zasilenie odbiornikéw 3faz

- montaz osprzetu podtynkowego

- podfaczenie instalacji,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

- przygotowanie dokumentéw odbiorowych,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg techniczng,

dokumentacjq projektowg, cytowanymi w pkt. 10 normami i przepisami zwigzanymi oraz poleceniami.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczeristwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowaé n/w materiaty:

- Przewéd YDYZ0-450/750V 5x2,5mm?
- Przewéd YDYz0-450/750V 3x1,5mm?
- Przewéd YDYz0-450/750V 3x2,5mm?
- Przewéd HDGs 3x1,5mm?
- OWYzo 3x1,5mm?
- Przewéd YStY-300/500V 4x1mm?
- Przewod UTP 5
- Puszki podtynkowe PK-60,
- Puszka n/t 95x95 IP54
- gniazdo wtyczkowe 16A/250V z uziemieniem o IP20 oraz IP44, 1faz, podtynkowe
- gniazdo wtyczkowe podwdjne 16A/250V z uziemieniem IP20, 1faz, podtynkowe
- puszka podfogowa
- 1x gniazdo ze stykiem ochr. poj. IP20 16A
- 2x gniazdo ze stykiem ochr. poj. IP20 16A komputerowe
- 1x gniazdo teleinformatyczne 2xRJj45 IP20
- rurki typu PCV samogasngace,
- uchwyty do rurek,
- opaski,

3. SPRZET.
Sprzet reczny ( elektronarzedzia ) zgodny z projektem organizacji robdt.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

4. TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatéw.

Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w srodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogoélne.

Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia

przez Inwestora .

5.2. Kucie bruzd.

Kucie bruzd wykonaé mechanicznie przez stosowanie narzynarek do tynkéw po uprzednim wytrasowaniu tras
przewoddw. Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz trasy innych instalacji.

Po wykuciu bruzd i utozeniu przewoddw, bruzdy nalezy zatynkowad. Gruz nalezy wywiez¢ i zutylizowac.

5.3. Montaz przewodow.
Przewody instalacji gniazd montowac:

pod tynk w wykutych bruzdach,
w korytkach kablowych,
w rurkach PCV samogasnacych,

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:

przewody montowaé pod tynk réwnolegle do Scian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.
przejscia przez sciany i stropy chronic¢ rurkami izolacyjnymi PCV,

przewody uktadac¢ na podfozu gtadkim, mocowanie przewoddw w bruzdach przez gipsowanie,
przewody ukfadac¢ swobodnie, tak aby nie byty narazone na naprezenia,

5.4. Montaz gniazd
Stosowac osprzet podtynkowy 16A, w pomieszczeniach wilgotnych IP44. Otwory pod puszki instalacyjne

wykonaé mechanicznie. Puszki osadzaé przez gipsowanie.

taczniki i gniazda lezgce obok siebie powinny by¢ ostoniete wspdlng ramka ostonowg. Wysokosé

montazu osprzetu:

gn. wtyczkowe h=03m

gn. wtyczkowe w sanitariatach h=1,15 m

gn. wtyczkowe w kuchni nad blatem h=1,05-1,15m
gn. wtyczkowe w kuchni dla odciggu h=21m.

5.5. Podfaczenie odbiornikéw.

Centrale wentylacyjne.
Wentylatory dachowe

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa.
Ochrong podstawowq przeciwporazeniowg bedzie stanowita izolacja oraz ostony czynnych urzadzen

elektroenergetycznych.

Uzupetnieniem ochrony podstawowej bedg wytaczniki réznicowo-pradowe 30maA.

Ochrone dodatkowa stanowi¢ bedzie samoczynne wytaczanie zasilania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:

instalacji podtynkowych przed zakryciem,

wtasciwej lokalizacji gniazd,

zastosowania osprzetu o wiasciwym IP,

trwatos¢ zamocowanych urzadzen,

podtgczenia urzadzen zgodnie z DTR,

zgodnosci zastosowanych zabezpieczen instalacji,

zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjg techniczna,
pomiaréw rezystancji izolacji, skutecznosci ochrony przeciwpozarowej,
zgodnosci dokumentacji powykonawczej z wykonanymi robotami,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkq obmiarowgq jest:

- dla gniazd 1faz. 1 szt.
- dla podtaczenia odbiornikéw 1faz. 1 szt.
- dla podtaczenia odbiornikéw 3faz. 1 szt.

8. ODBIOR ROBOT.

Do odbioru koricowego nalezy przedstawic:

protokoty pomiarow rezystancji izolacji elektrycznej, sprawdzenia samoczynnego wytaczania zasilania,
- certyfikaty na znak bezpieczeristwa,

- aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawczq wraz z DTR urzgdzen.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Pfatnosc¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdt.
Jednostka obmiarowa montazu gniazd, aparatow oraz montazu "poszczegdlnych instalacji zawiera wykonanie
dokumentacji, montaz rur ochronnych, wykucie bruzd' i przebi¢ przez stropy, zaprawianie bruzd, wywdz
gruzu wraz z jego utylizacjg, montaz przewoddw i osprzetu, montaz gniazd, montaz instalacji

podtaczenie przewodoéw, wykonanie pomiarow kontrolnych, wykonanie dokumentacji odbiorowej,

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.5. CPV 45310000-3. INSTALACJA ODGROMOWA, POLACZEN WYROWNAWCZYCH.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

montazowych towarzyszgcych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiangq sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedacym wifasnoscia

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach elektrycznych

zwigzanych z realizacjq robét wymienionych w punkcie specyfikacji.

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zakres robét obejmuje:

- trasowanie,

- montaz uziomu poziomego,

- montaz zwoddow pionowych i poziomych,
- montaz przewodow odprowadzajacych,

- montaz ztaczy kontrolnych,

- montaz przewoddéw uziemiajgcych,

- montaz gtdwnej szyny uziemiajgcej,

- podfaczenie przewoddw,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace roboét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacja techniczna,
dokumentacjq projektowg, cytowanymi w pkt.10 normami i przepisami zwigqzanymi oraz poleceniami

Inwestora.

2. MATERIALY.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiadac certyfikat na znak bezpieczeristwa, certyfikat zgodnosci lub
aprobate techniczng. Do wykonania przedstawionych wyzej prac nalezy zastosowaé n/w materiaty:

- drut stalowy ocynkowany fi 8,

- zwody pionowe z podstawg h=1m,

- iglice kominowe h=1m

- bednarka stalowa ocynkowana 25x4,

- uchwyty dystansowe (wsporniki),

- zaciski krzyzowe, rynnowe lub uniwersalne stalowe, ocynkowane,
- szyna wyréwnawcza

- rurki instalacyjne typu PCV,

- Przewéd DYZzo 4mm?

- Przewédd LgYzo 10mm?

3. SPRZET.
Sprzet reczny (elektronarzedzia) zgodny z projektem organizacji robot oraz spawarka transformatorowa do
500A.

4. TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatéw.
Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w $rodki transportu:

- samochdd dostawczy 0.9t
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

5. WYKONAME ROBOT.

5.1. Wymagania ogoélne.
Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia

przez Inwestora.

5.2. Montaz uzioméw
Uziom wykona¢ z bednarki FeZn 25x4.Wszelkie potaczenia bednarki w ziemi wykonac¢ jako spawane.

Dtugos¢ spawu réwna sie co najmniej dwukrotnej szerokosci bednarki. Spawy zabezpieczy¢ przed korozjg

przez malowanie potaczenia spawanego lakierem bitumicznym. Bednarke wyprowadzi¢ z ziemi do GSW.

5.3. Montaz zwoddw poziomych i pionowych izolowanych.
Zwody poziome wykonac z drutu FeZn fi 8 uktadanym na dachu na uchwytach odstepowych. Metalowe

elementy attyki dachéw wykorzystac jako zwody poziome. Potaczenia drutu stalowego wykonac zaciskami

krzyzowymi lub uniwersalnymi. Urzadzenia na dachu chroni¢ zwodami pionowymi izolowanymi.

5.4. Instalacja potaczen wyréwnawczych.
W obiekcie zlokalizowano gtéwng szyne wyréwnania potencjatéw GSW. Do GSW nalezy przytaczy¢ szyne PE w

rozdzielnicy, a takze uziom. Wszystkie metalowe instalacje utozone w budynku wymagajq podfqczenia do sieci

potaczer wyrownawczych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu:
- sposobu mocowanie wspornikéw i przewodu do wspornikéw,
- wymiardéw tasmy oraz przewodu
- oznaczenie przewoddw barwa zielono z6tta (dotyczy bednarki utozonej n/t),
- jakosci powtok antykorozyjnych.
- Do odbioru koricowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiardow rezystancji uziemienia.

7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkga obmiaru jest:

- dla bednarki 1 mb.
- dla przewodow 1 mb.
- dla osprzetu 1 szt.

8. ODBIOR ROBOT.
Odbiorowi podlega:

- prawidtowos¢ montazu przewoddow i osprzetu,
- prawidtowos¢ wynikéw wykonanych pomiarow elektrycznych.
- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne na uzyte materiaty oraz deklaracje zgodnosci,
- dokumentacje powykonawczq
9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Pfatnos¢ za wykonane roboty bedzie dokonana po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdét.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE.

ST-E.6. INSTALACJA ODDYMIANIA KLATEK SCHODOWYCH.
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét

montazowych towarzyszgcych przebudowie i rozbudowie budynku wraz ze zmiangq sposobu uzytkowania na cele
uzytecznosci publicznej ul. Wojska Polskiego 2a w Lubsku dziatka o nr. ewid. 397 obreb 3 bedacym wifasnoscia

Inwestora.

1.2. Zakres stosowania' ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy przy robotach teletechnicznych

zwigzanych z realizacjg robot wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3. Zakres robét objetych ST.

Zakres robot obejmuje :

- trasowanie,

- wykucie bruzd pod montowane instalacje ,

- zaprawianie bruzd po utozeniu instalacji,

- montaz rur ochronnych dla przewoddw oraz przewodéw w rurkach ochronnych ,
- montaz systemu oddymignia klatek schodowych .
- podtaczenie przewoddw,

- wykonanie pomiaréw elektrycznych ,

- uruchomienie systemu,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej ,

- przygotowanie dokumentacji odbiorowej ,

- przygotowanie instrukcji obstugi,

- przeszkolenie obstugi,

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonanie prac zgodnie z przedstawiong specyfikacjg techniczng,

dokumentacjq projektowg oraz poleceniami Inwestora Zastepczego.

2. MATERIALY .
Do wykonania przedstawionych. wyzej prac nalezy zastosowac n/w materiaty :

- przewdd YnTKSYekw 4x2x0,8 lub podobny o izolacji koloru czerwonego,

- przewdd YnTKSYekw 1x2x0,8 lub podobny o izolacji koloru czerwonego,

- przewdd HDGs 3x1,5 o odpornosci ogniowej 30 min,

- rura instalacyjna PCV fi16 samogasngce

- centralka systemu oddymiania AFG-2004/16/1L2G ,

- reczny przycisk oddymiania RPO-01,

- czujka dymu MCD821,

- sitownik okna napowietrzajgcego i oddymiajgcego w dostawie z oknami.

3. SPRZET.
Sprzet reczny ( elektronarzedzia ) zgodny z projektem organizacji robot .

4. TRANSPORT.
Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ sprawne technicznie i dostosowane do transportu

odpowiednich materiatéw.
Do wykonania prac montazowych nalezy zastosowac n/w Srodki transportu :

- samochdd dostawczy 0.9 t.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Wymagania ogdlne .
Zmiana typu zainstalowanych urzadzen w stosunku do przedstawionej dokumentacji wymaga zatwierdzenia

przez Inwestora Zastepczego.
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5.2. Montaz przewoddw.
Przewody instalacji gniazd montowac:

- pod tynk w wykutych bruzdach,

- w korytkach kablowych,

- w rurkach PCV samogasngcych,

W trakcie prac montazowych stosowac sie do ponizszych zasad:

- przewody montowac pod tynk réwnolegle do Scian lub sufitu i zagina¢ pod katem prostym.

- przejécia przez $ciany i stropy chroni¢ rurkami izolacyjnymi PCV,

- przewody ukfadal na podfozu gtadkim, mocowanie przewodéw w bruzdach przez gipsowanie,
- przewody uktfadaé swobodnie, tak aby nie byty narazone na naprezenia,

5.3. Montaz centralki oddymiania.
Montaz centralki wykona¢ zgodnie z jej instrukcjq obstugi. Zainstalowana centralka powinna by¢ tatwo dostepna

do obstugi .Centralka steruje sitownikami elektrycznymi okna napowietrzajgcego i oddymiajgcego.

5.4. Montaz recznych przyciskow oddymiania
Reczne przyciski oddymiania umiesci¢ na Scianach na wys. 1.4m przy wejsciu na klatke.

5.5. Montaz systemu oddymiania klatki schodowej.
Montaz systemu oddymiania klatki schodowej wykona¢ w oparciu o zataczony schemat .

5.6. Uruchomienie systemu .
Uruchomienie systemu wykonac¢ w oparciu o instrukcje obstugi centralki
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .
Kontrola jakosci robdét polega na sprawdzeniu :
- poprawnosci montazu przewodow ,
- wifasciwej lokalizacji urzadzen ,
- trwatos¢ zamocowanych urzadzen ,
zgodnosci zastosowanych urzadzen ze specyfikacjq techniczng,
- wykonaniu pomiaréw rezystancji petli dozorowych , rezystancji izolacji,
- sprawdzenie czasow zasilania awaryjnego ,
- sprawdzenie zadziatania wszystkich czujek przez imitator dymu,
- przeprowadzenie proby prawidtowej pracy systemu przy zasilaniu awaryjnym oraz zasilaniu
podstawowym .

7. OBMIAR ROBOT .
Jednostkga obmiaru jest:

- 1 kompletny systemu instalacji oddymiania dla klatki

8. ODBIOR ROBOT .
Do odbioru nalezy przygotowac :

- dokumentacje powykonawczg wykonanej instalacji wraz z DTR urzadzerh oraz instrukcjq obstugi
systemu.
Instrukcje obstugi systemu nalezy przedstawic¢ do zatwierdzenia przez Inwestora .

- aktualne certyfikaty na znak bezpieczeristwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne,
- protokoty pomiaréw elektrycznych ,

- protokét z przeprowadzonej proby pracy systemu,

- protokdt z przeszkolenia obstugi .

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Pfatnosc¢ za wykonane roboty bedzie dokonana n po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych robdt.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano montazowych. Instalacje elektryczne.
- PN-HD 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
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