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Zatacznik nr 3.1. do SWZ

Opis przedmiotu zamdéwienia — pierwsza czes¢ zamodwienia

Lp.

Wyposazenie

llos¢

Opis przedmiotu zamdwienia — minimalne warunki techniczne

Naposadzkowa linia diagnostyczna
(pracownia nr 18 poz. 56)

1 szt.

Specyfikacja:

Jednostka sterujgca stosowane zamiennie:

Zestaw 1:

— laptop z programem Quantum lub réwnowaznym do obstugi linii diagnostycznej + aplikacja Quantum Terminal
lub réwnowazna,

— komunikaty i polecenia dla diagnosty, wyniki pomiaréw i grafika prezentowane na ekranie laptopa/tableta,

— mozliwosé obstugi programu do wyboru: za posrednictwem klawiatury, pilota, tableta.

W zestawie:

—  pilot zdalnego sterowania (radiowy),

— szafka elektryczna,

— stojak szafki elektrycznej,

—  tablet,

— laptop.

lub

Zestaw 2:

Centralna Jednostka Sterujgca: nowoczesna szafka sterujgca zapewniajgca: cyfrowe sterowanie wszystkimi

urzadzeniem i wydruk kontrolny z przeprowadzonego badania, Quantum3- oprogramowanie lub réwnowazne,

podswietlane logo LEDami, pilot zdalnego sterowania (radiowy) ze wzmacniaczem o zasiegu do ok. 50m, konwenter

umozliwiajacy wspotprace z komputerem, przyjazny interface, obstuga programu do wyboru: za posrednictwem

klawiatury, myszki, pilota

—  szybkoztaczka,

Zestaw komputerowy zawierajgcy: PC z klawiaturg, monitor LCD min. 21”, system operacyjny Windows lub

rownowaznym, Drukarka DIN A4 lub réwnowazna

NAPOSADZKOWY modut urzgdzenia rolkowego do badania sit hamujgcych pojazdéw o dmc. do 3,5t.

Dane techniczne

— max nacisk na o$ 2 tony,

—  predko$é rolek min. 5 km/h,

—  zakres pomiarowy 0-6 kN,

—  DMS system pomiarowy elektroniczny,

— tensometryczne czujniki,
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typ pomiaru automatyczny /reczny,

zestaw mozna mocowac do podtoza,

automatyczne zatgczanie i wytgczanie pracy rolek /automatyczna kontrola najazdu na stanowisko/ rama
samonosna,

rama konstrukcyjna szarpaka stalowa ocynkowana + ostony wykonane z aluminium lub wykonane ze stali
nierdzewnej,

urzadzenie przygotowane do skfadania modutowego z szarpakiem, wyposazone w elementy umozliwiajgce
swobodne przenoszenie,

mozliwos¢ badania jednego kota,

powierzchnia rolek pokryta masg bitumiczng.

Platformy najazdowe

Modut sko$ny najazd 2x - zjazd x2,

Modut prosty dt. min. 120cm x2 + 4x min. 200 cm,

Bezprzewodowy miernik sity nacisku na pedat hamulca,

Badanie pojazdéw z napedem na 4 kota (4X4, AWD, 4WD) wykorzystujagc opcje programu polegajgcg na
automatycznym wykrywaniu rodzaju napedu, umozliwiajgcg badanie pojazdéw z napedem 4x4 i
nieroztgczalnymi mostami z automatycznym cyklem pomiarowym,

Automat 4x4,

Naktadki motocyklowe z oprogramowaniem,

Modut automatycznego wczytywania danych pojazdu z dowodu rejestracyjnego do programu Quantum3 z
czytnikiem 2D lub réwnowazny,

Tester uktadu zawieszenia - modut do tgczenia z urzadzeniem rolkowym,

Naposadzkowy modut szarpaka hydraulicznego lub pnematycznego dla poj. o dmc. do 3,5t.

Szarpak hydrauliczny:

ruchy ptyty szarpigcej - po przekatnej,

max nacisk na os 2 ton,

ptyta szarpigca zabezpieczona powtoka galwaniczng,

rama konstrukcyjna szarpaka stalowa ocynkowana + ostony wykonane z aluminium,

sterowanie za pomoca pilota latarki bezprzewodowo,

w zestawie dwie czesci szarpigce, zasilacz i pilot-latarka bezprzewodowa,

urzadzenie przygotowane do sktadania modutowego z urzadzeniem rolkowym, wyposazone w elementy
umozliwiajace swobodne przenoszenie.

Gwarancja minimum 24 miesigce.
Instrukcja w jezyku polskim.




