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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

dla zadania pn.

»Budowa wiaty stalowej - Muzeum Wojsk Ladowych

50-961 Wroctaw ul. Obornicka 146 dziatka nr 4/29, obrgb R6zanka AR-8”.

ST - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji techniczne;.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z budowa wiaty - Muzeum Wojsk Ladowych , 50-961 Wroctaw ul.
Obornicka 146 dziatka nr 4/29, obrgb R6zanka AR-8.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji techniczne;.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania ogélne dla robot we wszystkich
branzach.

Specyfikacje techniczne (ST) s3 stosowane jako dokument wigzacy przy zleceniu i realizacji
robdot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Opis planowanych robot

1.3.1 Dane ogo6lne o obiekcie.

1.3.1.1 Lokalizacja obiektu.

Projektuje si¢ wiate stalowa zlokalizowang przy ul. Obornickiej 146 dz. Nr 4/29 obre¢b
Rézanka AR-8. Wiata projektowana jest w $rodkowej czeSci ww. dziatki, w miejscu juz
rozebranej poprzedniej i shuzy¢ bedzie jako zadaszenie zgromadzonych obiektéw muzealnych
wojsk inzynieryjnych i chemicznych. Od strony potudniowo-wschodniej w odlegtosci ok. 14m
znajduja si¢ parterowe budynki biurowe nalezace do muzeum. Od strony potnocnej w odlegtosci
ok. 15 m znajduje si¢ sztuczny zbiornik wodny stuzacy do ekspozycji mostow sktadanych. Od
strony poinocno-wschodniej, w odlegtosci ok. 40m, przebiega ul. Obornicka.

Teren dziatki jest ptaski. Na terenie dziatki urzadzony jest uktad komunikacyjny: drogi,
chodniki, dostep do drogi publicznej, ktory podlega zachowaniu.

Odleglos¢ projektowanej wiaty od granic dzialki jest wigksza od potowy jej wysokosci

1.3.1.2 Ogo6lna charakterystyka obiektu.

Zaprojektowano wiate w konstrukcji stalowej jednonawowa, szeroko$¢ 36,9m, dlugos¢
72,75m. Ramy no$ne w rozstawach co 6m zbudowane z dzwigara kratowego rozpigtosci 36 m
zamocowanego do stupdéw z profili dwuteowych opartych na stopach fundamentowych. Dach
dwuspadowy kryty blachg trapezowag T50 P gr. 1,0 mm. Wokot kalenicy panel ostonowy ca. Im
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z blachy trapezowej jw. W potaci dachu umieszczono pola doswietlajace z poliweglanu
profilowanego, dopasowanego ksztaltem do blachy.

Catos¢ malowana w kolorach:

- konstrukcja nosna, elementy konstrukcyjne - kolor grafitowy RAL 7024

- pokrycia dachowe z blachy, elementy ostonowe, obrobki blacharskie, rury spustowe i rynny
stalowe lakierowane — kolor jasnografitowy RAL 9007.

Charakterystyczne parametry obiektu budowlanego.

- obiekt jednokondygnacyjny, niepodpiwniczony

- dlugos$¢ projektowanej wiaty : 72,75 m,

- szeroko$¢ projektowanej wiaty: 36,9 m,

- wysokos$¢ maks. projektowanej wiaty: 9,14 m; obiekt niski N
- powierzchnia zabudowy projektowanej wiaty: 2.684,5 m’,

- kubatura projektowanej wiaty 23.087 m”.

1.3.2. Opis elementéw konstrukeji budynku.

a)
b)

c)

Dach: Dwuspadowy o spadku 5%, pokrycie — przyj¢to blache trapezowa TS0P gr.
Imm (np. firmy Pruszynski) . Kolor blachy trapezowej RAL 9007

Swietliki dachowe do blachy trapezowej T50P sa ksztattem dopasowane do
przeprofilowanej blachy. Swietlik wykonany jest z poliweglanu wzmocnionego
wioknem szklanym. Kolor §wietlikobw mleczny.

Ramy glowne:

zaprojektowano ramy gtowne rozpigtosci 36m w rozstawach co 6m.

dzwigar kratowy o wysokos$ci w kalenicy 2,8m, pas gorny z rkw 160x160x6, pas
dolny z rkw 140x140x6, krzyzulce z rury kwadratowej 120x120x5mm, stupki z rury
prostokatnej 80x40x5mm

ptatwie — IPE 220 ze stali S355.

stupy z HEA 450 wzmocnione T300 ze stali S355.

stezenia 1 ryglowka : rygle miedzystupowe z rkw 160x160x6 ze stali S355; stezenia
Scienne z preta 25 ze stal S355; stezenia dachowe z preta 20 ze stal S235.

Panele $cienne :

Od poziomu dachu do rzgdnej 6,0m n.p.t. (dotu kratownicy) zaprojektowano panele z
blachy trapezowej TS0P gr. 1,0 mm na podkonstrukcji z rur kwadratowych
130x130x5mm. Kolor blachy trapezowej RAL 9007

Fundamenty : Zelbetowe , wylewane — pod shupami skrajnymi zaprojektowano stopy
fundamentowe F1 350x300cm i gr. 50cm z C25/30 W4 F100 i stali RB5S00W na
podktadzie z betonu C8/10. Pod stupami srodkowymi zaprojektowani stopy
fundamentowe F2 350x200cm i gr. 50cm z C25/30 W4 F100 i stali RB500W na
podktadzie z betonu C8/10. Z fundamentoéw wystawi¢ kotwy pod stupy.

Na wykonanych fundamentach wykonac izolacj¢ przeciwwilgociowsg lepikiem lub
preparatem hydroizolacyjnym np. Maxseal firmy Drizoro .

1.3.3. Zagospodarowanie terenu zewnetrznego

W ramach robot zewnetrznych w otoczeniu wiaty przewiduje si¢ wykonanie robot
towarzyszacych dla zagospodarowania terenu, a mianowicie:

a) Wykonanie chodnikow z kostki betonowej wraz z obrzezami
Obecne alejki wykonane sg z ubitej warstwy zwiru 1 pasku. Projektuje si¢ wykonanie
nowej nawierzchni tych ciggéw komunikacyjnych. Chodniki zaprojektowano z kostki
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betonowej gr. 6 cm w kolorze szarym na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. 3 cm
oraz podbudowie z piasku stabilizowanego cementem Rm=I15MPa gr. 10 cm,
obramowane obrzezami betonowymi 6x20 cm. Wymianie podlegaja obrzeza przy
chodnikach i przy terenie ekspozycyjnym.

b) Uzupehienie warstwy otoczakow na terenie ekspozycyjnym

Powierzchnie ekspozycyjne pomigdzy alejkami wytozone sg mieszankg kolorowych
otoczakoéw. Projektuje si¢ uzupehlienie tych powierzchni poprzez dosypanie i
przemieszanie warstwg kory kamiennej gnejsowej frakcja 11-32 mm o barwie szaro-
brazowej, grubo$¢ warstwy 5 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi przepisami podanymi w normach PN i
wymogach prawa budowlanego.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

Dziennik Budowy — wymagany prawem dokument opatrzony pieczecia Starostwa Powiatowego
zeszyt, z ponumerowanymi stronami stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie
wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow Robot,
przekazywania polecen i innej technicznej korespondencji pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i
Projektantem.

Inzynier — osoba dziatajagca w imieniu zamawiajacego i wyznaczona przez niego do sprawowania
na budowie samodzielnej funkcji technicznej okreslonej prawem

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

Kosztorys ofertowy — wykonany przez Wykonawce kompletny kosztorys na wykonanie
przedmiotu niniejszego zamowienia.

Ksigga obmiarow — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawceg obmiaru wykonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksiedze obmiardow podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera. Ksigga obmiarow jest dokumentem fakultatywnym, ktory stuzy do okreslenia
zaawansowania procentowego robot i nie stanowi podstawy do rozliczen finansowych.
Laboratorium badawcze — zaakceptowane przez Zamawiajgcego , niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan 1 prob zwigzanych oceng jakos$ci materialow oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i Specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Rysunki — czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

Slepy kosztorys — wykaz roboét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technicznej ich
wykonania.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektows, specyfikacja techniczng i poleceniami Inzyniera. Wykonawca
powinien utrzymywa¢ roboty do czasu ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby realizowany obiekt lub jego elementy byly w zadawalajacym
stanie przez caty czas, do momentu odbioru. Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba
utrzymanie realizowanego obiektu w zadawalajagcym stanie, to na polecenie Inzyniera powinien
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rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. W
przeciwnym razie Inzynier moze natychmiast zatrzymac roboty z winy Wykonawcy.

1.6. Szczegbdlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca przejmie jako plac budowy dziatke nr 4/29.

Przed przystapieniem do prac budowlanych wykonawca zobowigzany jest przenie$¢ eksponaty
na niezabudowang cz¢$¢ dzialki, tak aby nie doprowadzi¢ do ich uszkodzenia podczas realizacji
robot. Eksponaty na czas prowadzenia prac nalezy zabezpieczy¢ przed wpltywami
atmosferycznymi w sposob uzgodniony z Zamawiajacym — za pomocag plandek i oston
foliowych.

Transport materiatéw budowlanych, pracownikéw Wykonawcy oraz innych uczestnikow
procesu inwestycyjnego musi odbywaé si¢ poza strefa nieprzekazang zgodnie =z
zaawansowaniem robot, za co Wykonawca musi uwzgledni¢ stosowne wynagrodzenie w swojej
ofercie.

1.7. Przekazanie placu budowy.

Zamawiajacy w terminie okres§lonym w szczeg6lnych warunkach umowy przekaze Wykonawcy
plac budowy, dziennik budowy oraz dokumentacj¢ techniczna.

Wykonawca zobowigzany jest na wlasny koszt zorganizowa¢ zaplecze budowy, w tym czes$¢
socjalng, higieniczno-sanitarng oraz magazynowa. Zamawiajacy wskaze punkt poboru wody i
energii elektrycznej. Wykonawca wlasnym staraniem i na wlasny koszt zatozy 1 usunie po
zakonczonej budowie liczniki wody, energii i ciepta. Rozliczenie za zuzyte media nastgpowac
bedzie na podstawie odrgbnej umowy.

1.8. Dokumentacja projektowa.

Specyfikacje techniczne (ST) opracowane sg na podstawie dokumentacji projektowe;.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego jeden egzemplarz dokumentacji projektowej. Wszelkie
zmiany w dokumentacji projektowej powinny by¢ wprowadzone na pisSmie za zgoda
Zamawiajacego 1 autoryzowane przez Inzyniera i Projektanta.

Wszelkie wykonane roboty 1 dostarczone materialy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowa oraz z ST. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow
obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci: umowa, specyfikacje techniczne, dokumentacja projektowa.
Kosztorys ofertowy jest tylko podstawa do oplacania robdt wykonanych w danym okresie
rozliczeniowym.

Cechy materiatéw 1 elementow realizowanego obiektu powinny by¢ jednorodne i wykazywac
bliska zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami albo wartosciami §rednimi okreslonego przedziatu
tolerancji. Przedzial tolerancji okresla si¢ w celu uwzglednienia przypadkowych, matych
odchylen od wartos$ci docelowych, ktore sg nieuniknione ze wzgledow praktycznych. Jezeli
okreslona zostala warto$§¢ minimalna lub warto§¢ maksymalna albo obie te warto$ci, to roboty
powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy materialow lub elementéw robot znajdowaty
si¢ W przewazajacej mierze w poblizu wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowa lub
specyfikacjami 1 wptynie to na niezadowalajacg jakos$¢ robdt, to takie materiaty i roboty beda
odrzucone i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.9. Koordynacja dokumentow przetargowych.
Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot i wszelkie

dodatkowe dokumenty dostarczone Wykonawcy przez Zamawiajacego sg istotnymi elementami
umowy — jakiekolwiek wymaganie wyst¢puje w jednym z tych dokumentow jest tak samo
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wigzace, jak gdyby wystepowato ono we wszystkich dokumentach. Poszczegdlne dokumenty
powinny by¢ traktowane, pod wzglgdem waznosci, wg kolejnosci wskazanej jak wyzej.
Wykonawca nie moze wykorzysta¢ na swoja korzys¢ jakichkolwiek nieScistosci, btedow lub
brakéw w dokumentacji projektowej albo w specyfikacjach technicznego wykonania i odbioru
robdt. W przypadku, gdy Wykonawca wykryje takie btedy lub braki, to powinien natychmiast
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Inzynier wprowadzi niezbedne zmiany lub uzupetienia.

1.10. Przestrzeganie prawa i odpowiedzialnosci wobec prawa.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ wszystkie ustawy i zarzadzenia wtadz centralnych, zarzadzenia
wladz lokalnych oraz inne przepisy, instrukcje oraz wytyczne wewnetrzne Agencji, ktore w
jakikolwiek sposob s3a zwigzane z realizacja robot lub mogg wplywaé na sposob
przeprowadzenia robot. W czasie prowadzenia robot Wykonawca powinien przestrzegaé i
stosowa¢ wszystkie ww. przepisy.

1.11. Ochrona wtasnos$ci publicznej 1 prywatne;.

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przez uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasno$ci
publicznej oraz prywatnej. W przypadku natrafienia na przedmioty zabytkowe lub majace
warto$¢  archeologiczng Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera oraz wladze
konserwatorskie 1 przerwac roboty do dalszej decyz;ji.

Jezeli w zwiazku z zaniechaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci publicznej lub
prywatnej to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos$¢. Stan
uszkodzonej lub naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca powiadomi wszelkie instytucje obstugujace urzadzenia podziemne i nadziemne o
prowadzonych robotach i spowoduje przeprowadzenie przez te instytucje wszelkich niezbednych
adaptacji 1 innych koniecznych robot w obrgbie terenu budowy w mozliwie najkrétszym czasie,
nie dtuzszym jednak niz w czasie przewidzianym harmonogramem tych robot.

Zaktada si¢, ze Wykonawca zapoznat si¢ z zakresem robdt wymienionym w dokumentacji
projektowej, specyfikacjach technicznych wykonania i1 odbioru robdt, i uwzglednit ich
przeprowadzenie w kosztorysie ofertowym planujgc swoje roboty.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien podja¢ wszelkie niezbedne kroki majace
na celu zabezpieczenie instalacji 1 urzadzen podziemnych oraz nadziemnych przed ich
uszkodzeniem w czasie realizacji robot. W przypadku przypadkowego uszkodzenia instalacji
Wykonawca natychmiast powiadomi odpowiednig instytucje uzytkujaca lub bedaca wtascicielem
instalacji, a takze Inzyniera.

Wykonawca bedzie wspotpracowal w usunigciu powstatej awarii z odpowiednimi stuzbami
specjalistycznymi.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji 1 urzadzen podziemnych nie wykazanych na planach i
rysunkach dostarczonych Wykonawcy przez Zamawiajacego 1 powstale bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy zostang usuni¢te na Wykonawcy.

1.12. Ochrona srodowiska.

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy

dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W szczego6lnosci Wykonawca powinien zapewni¢ spelnienie nastgpujacych warunkow:

- miejsca na bazy, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe powinny by¢ tak wybrane,
aby nie powodowac zniszczen w §rodowisku naturalnym;

- powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed: zanieczyszczeniami
zbiornikow 1 ciekdéw wodnych pytami, paliwem, olejami, materiatami oraz innymi
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szkodliwymi substancjami, zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami, przekroczeniem
dopuszczalnych norm hatasu, mozliwoscig powstania pozaru;

- praca sprzet budowlanego uzywanego podczas realizacji robdt nie moze powodowaé
zniszczen w srodowisku naturalnym poza terenem prowadzonych robot.

Optaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm, okreslonych w odpowiednich

przepisach dotyczacych ochrony $rodowiska, obciazajag Wykonawce.

1.13. Utrzymanie ruchu publicznego przez budowe.

W przypadku wystgpienia takiej okoliczno$ci, przed przystgpieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zarzadcg drogi i organem
zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy lub robdt budowlanych. W zaleznosci od potrzeb 1 postepu robdt projekt organizacji
ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezagco. Wykonawca jest zobowigzany
do utrzymania ruchu publicznego na istniejacej drodze, na ktorej prowadzone sg roboty az do
zakonczenia i odbioru robot.

Ruch publiczny moze by¢ skierowany zaakceptowana trasa objazdowg lub dla zapewnienia
ruchu moze by¢ wykorzystana cz¢s¢ jezdni, na ktorej nie beda prowadzone roboty. W czasie
wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wymagane znaki
drogowe 1 elementy zabezpieczenia ruchu, takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaty itp.
na poziomie wyzszym od standardu (dla znakoéw drogowych oznacza to konieczno$¢ stosowania
znakéw wielkich, dla pozostalych elementéw zabezpieczenia ruchu oznacza to stosowanie
elementéw najwyzszej jakosci) zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo ruchu pojazdow i
pieszych.

W przypadku zastosowania ruchu jednokierunkowego, wahadlowego, Wykonawca powinien
zapewni¢ odpowiednig ilo$¢ osob z choragiewkami lub tymczasowa sygnalizacja §wietlng do
kierowania ruchem.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci 1 w dzief, 1 w nocy zapo6r i znakéw, dla ktdrych
jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Utrzymanie ruchu publicznego przez teren budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje
si¢, ze jest wigczone w ceng.

1.14. Wymagania dotyczace bezpieczenstwa i higieny pracy.

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegaé wszelkich przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé aby
personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzgt dla ochrony zycia i
zdrowia o0so0b zatrudnionych na terenie Budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Wykonawca zapewni i utrzyma w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu
prowadzacego roboty budowlane.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehlieniem wymagan okreslonych wyzej nie
podlegaja odrgbnej zaplacie i sa automatycznie uwzglednione w cenie ofertowe;.

2. Materiaty:
2.1. Zrédta zaopatrzenia w materialy i wymagania jakosciowe.
2.1.1. Wszystkie materialy powinny by¢ pobrane przez Wykonawce ze Zrddel przez niego

wybranych. Wykonawca powinien zawiadomi¢ Inzyniera o proponowanych zrodtach materiatow
mozliwie jak najszybciej, aby umozliwi¢ kontrole materiatoéw przed rozpoczeciem robot.
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2.1.2. Materialy mogg by¢ pobrane tylko ze zrodet zaakceptowanych przez Inzyniera.
2.1.3. Jezeli materialy z zaakceptowanego uprzednio zrodla s3a niejednorodne lub o
niezadowalajacej jakosci, Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrzenia w materiaty.

2.2. Zrédta materiatéow miejscowych.

Wszystkie materiaty miejscowe powinny by¢ zaaprobowane przez Inzyniera przed ich uzyciem
do budowy.

Wykonawca nie moze eksploatowa¢ zrddta materiatow miejscowych do czasu, gdy plan
eksploatacji zrodla zostanie zatwierdzony na pismie przez Inzyniera. Nie dotyczy to istniejacych
zrodel materiatow miejscowych, poprzednio eksploatowanych przemyslowo na podstawie
wczesniej wydanych decyzji odpowiednich urzedow.

Zrédta materialow miejscowych moga byé wskazane przez Zamawiajacego. Generalnie,
materiaty z tych zrodet beda akceptowane, z tym ze Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
okreslenie ilosci 1 typoOw sprzetu oraz technologii robdt gwarantujacych wyprodukowanie
materiatdw odpowiadajagcych wymaganiom okreslonym w specyfikacjach. Biorac pod uwage
fakt, ze na podstawie probek pobranych ze zrodta nie mozna doktadnie okresli¢ granic zalegania
materialu 1 ze moga wystgpi¢ normalne wahania ich cech, Inzynier moze poleci¢ selekcje
materialu z danej czg$ci zrodla oraz moze odrzuci¢ czes¢ zrddla jako nie nadajaca sie do
eksploatacji. Wykonawca zdobedzie i dostarczy Zamawiajacemu prawo eksploatacji zrodia
materialu razem z prawem uzycia terenu do lokalizacji wytworni, hald kruszywa i1 drog
dojazdowych. Wykonawca nie otrzyma oddzielnej oplaty za przygotowanie, eksploatacje,
ochrone przed erozjg i rekultywacj¢ zrédta materialu oraz zwigzanego z nim terenu. Koszty te
wlaczone beda w oplaty za inne roboty przeprowadzone z wykorzystaniem materiatu z tych
zrodet.

Zrédto materialdéw miejscowych wybrane przez Wykonawce winny spehia¢ sformutowane
ponizej wymagania.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zapewnienie, ze: materialy z wybranych przez niego
zrodel spetniajg wymagania techniczne okreslone w specyfikacjach, dostepna jest odpowiednia
ilo§¢ materiatéw, ilo$¢ 1 typ sprzetu oraz technologia robot gwarantuja wyprodukowanie
materiatow odpowiadajacych wymaganiom okre§lonym w ST.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z eksploatacja zrodta materiatow, wlaczajac w
to przygotowanie zrodla, badania, eksploatacje, ochrong przed erozja, rekultywacje i transport.
Koszty te wlaczone beda w oplaty za inne roboty, przeprowadzone z wykorzystaniem
materiatow z tego zrodta.

Zaaprobowanie zrodta wybranego przez Wykonawce jest uwarunkowane dostarczeniem przez
Wykonawce do Inzyniera wiarygodnej dokumentacji, zawierajacej raporty z badan terenowych 1i
laboratoryjnych oraz, o ile istnieja, danych z eksploatacji zrodta w przesziosci, ktore wykaza, ze
materiat o odpowiedniej jakosci jest dostepny w danym zrodle w wymaganej ilosci. Inzynier
moze pobiera¢ probki materiatow do niezaleznych badan zar6wno przed zaakceptowaniem
danego zrddta, jak 1 w czasie eksploatacji. Jezeli niezalezne badania, wykonane na zlecenie
Inzyniera wykaza, ze materialy nie nadaja si¢ do budowy to uzycie tych materialow z takiego
zrodla zostanie zabronione. W takim przypadku Wykonawca poniesie wszystkie koszty
zwigzane z zaniechaniem eksploatacji odrzuconego zrédta materiatow 1 z zapewnieniem nowego
zrodta materiatow o wlasciwej jakosci.

2.3. Kontrola materiatow.

Wszystkie materiaty przewidziane do uzycia podczas budowy beda przed dopuszczeniem do
robdt podlega¢ inspekcji, pobieraniu probek, badaniom i1 ewentualnej dyskwalifikacji przy
stwierdzeniu niezadowalajacej jako$ci. Jakiekolwiek roboty, do ktorych uzyto nie badanych
materiatow, bez zgody Inzyniera, beda traktowane jako wykonane na ryzyko Wykonawcy.
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Materialy o niewlasciwych cechach zostang usunigte i wymienione na wilasciwe na koszt
Wykonawcy.

Jezeli nie wskazano inaczej, wszelkie odsylacze do norm, specyfikacji, instrukcji 1 wytycznych
zawarte w umowie dotyczg ich wydania aktualnego w dniu ogloszenia przetargu.

Probki materiatu powinny by¢ pobrane przez Wykonawce, z zastosowaniem urzgdzen
zaakceptowanych przez Inzyniera, pod nadzorem Inzyniera i z taka czgstotliwoscia jak okreslono
w ST.

2.4. Przechowywanie materiatow.

Materialy powinny by¢ przechowywane w sposdb zapewniajacy zachowanie jakosci i
przydatnosci do robdt. Sktadowane materiaty, jezeli nawet byly badane przed rozpoczgciem
przechowywania, moga by¢ powtornie badane przed wiaczeniem do robot. Skladowanie
powinno by¢ prowadzone w sposdb umozliwiajacy inspekcje materiatow.

Sktadowanie materiatow moze si¢ odbywa¢ w miejscach zaaprobowanych przez Inzyniera.
Dodatkowe powierzchnie , jesli okazg si¢ konieczne, powinny by¢ uzyskane przez Wykonawce
na jego koszt. Tereny prywatne moga by¢ uzywane do sktadowania materialdéw na podstawie
pisemnego zezwolenia wilasciciela. Kopie tego zezwolenia powinny by¢ dostarczone do
Inzyniera na jego zyczenie.

Wszystkie miejsca czasowego sktadowania materialow i lokalizacji wytworni powinny by¢ po
zakonczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera, bez dodatkowych opfat ze strony Zamawiajacego.

2.5. Sprzget.

Do wykonania robot nalezy stosowac sprzet i narzedzia przewidziane w ST.

Sprzet pod wzgledem typow i iloSci powinien odpowiada¢ wskazaniom zawartym w ST i1
powinien by¢ uzgodniony, i zaakceptowany przez Inzyniera. Sprze¢t powinien by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien dysponowacé takze
sprawnym sprz¢tem rezerwowym umozliwiajacym prowadzenie robot w przypadku awarii
sprz¢tu podstawowego.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania wymagan
jakosciowych robot zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane 1 niedopuszczone do robét.
Wykonawca powinien dostosowac si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdow
podczas transportu materiatow na drogach publicznych poza granicami terenu budowy
okreslonymi w kontrakcie. Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi, o ile zostang uzyskane przez Wykonawce od odpowiednich wiadz, nie
zwalniaja Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za uszkodzenia drég, ktéore moga byc
spowodowane ruchem pojazdow. Wykonawca nie moze uzywaé pojazdow o
ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych ani na wykonanych konstrukcjach
nawierzchni w obrebie granic terenu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
budowlanym i1 powinien naprawi¢ lub wymieni¢ wszystkie uszkodzone elementy na wiasny
koszt, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

3. Wykonanie robot.
3.1. Ogolne zasady wykonywania robot.
Roboty nalezy wykonywac¢ z nalezytg starannos$cig i zgodnie z postanowieniami niniejszych ST.

Kazda robota, ktéra ulega zakryciu podlega odbiorowi przez Inzyniera przed przystapieniem do
nastepnej fazy robdt. Za wykonanie robot bez akceptacji Inzyniera pelne ryzyko ponosi
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Wykonawca. Szczegdlowe zasady wykonywania robot zostaly okreslone w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych poszczegdlnych rodzajéw robot.

3.2. Tablice informacyjne i ostrzegawcze.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca dostarczy i zainstaluje tablice informacyjne oraz
ostrzegawcze. Tablica informacyjna bedzie podawata podstawowe informacje o budowie. Tres¢
informacji i miejsce ustawienia tablic powinny by¢ zatwierdzone przez Inzyniera. Ponadto
nalezy zainstalowac tablice ostrzegawcze o prowadzonych robotach w szczegdlnosci o pracy na
wysokosci. Tablice bgda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, przez caly czas
realizacji rob6t. Koszt utrzymania tablic obcigza Wykonawce.

4. Kontrola jakosci robot.
4.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot.

W czasie wykonania rob6t Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne, i dostarczy¢ ich wynik Inzynierowi. Pomiary i badania kontrolne Wykonawca
powinien wykonywa¢ w zakresie i z czgstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci
robo6t lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach specyfikacji.

Decyzje Inzyniera dot. akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot beda oparte na
osadzie inzynierskim. Inzynier uwzgledni wszystkie fakty zwigzane z rozwazang kwestia,
rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji 1 badaniach materialéw budowlanych
doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych wlaczajac wszelkie uwarunkowania
sformutowane w umowie, wymagania ST a takze normy 1 wytyczne panstwowe.

Inzynier jest upowazniony do inspekcji wszelkich robdt i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych. Inzynier odrzuci wszystkie te materiaty 1
roboty, ktore nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji i ST. Inzynier
dokonuje oceny jakosciowej 1 ilosciowej — na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow
badan oraz wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

4.2. System kontroli materiatow prowadzony przez Wykonawcg.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot i1 jakos¢ materiatéw. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatéw oraz
robdt. System kontroli prowadzony przez Wykonawce powinien by¢ zatwierdzony przez
Inzyniera. Wykonawca powinien przeprowadzi¢ badania i inspekcj¢ materiatow oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w ST. Wykonawca powinien dostarczy¢ odpowiednie zaswiadczenia, ze wszystkie
stosowane urzadzenie 1 sprzet badawczy sa prawidtowo wykalibrowane 1 odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Pomieszczenia laboratoryjne powinny by¢
utrzymywane w stanie czystosci, a wszelkie urzadzenia w dobrym stanie technicznym. Inzynier
powinien mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu inspekcji.
Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o  jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te sg tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wynik badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych
materialdow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usuni¢te 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Minimalne wymaganie co do zakresu badan i ich czgstotliwosci zostaly okreslone w
specyfikacjach.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:
Budowa wiaty stalowej - Muzeum Wojsk Ladowych 50-961 Wroctaw ul.Obornicka 146.

Jezeli jakie$ nie zostato okreslone, to Wykonawca powinien ustali¢ jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z kontraktem. Ustalenia takie powinny by¢
zatwierdzone przez Inzyniera.

4.3. Pobieranie probek.

Probki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Do czasu opracowania polskich
wytycznych w tym zakresie Wykonawca stosowa¢ moze odpowiednig procedur¢ zagraniczna,
np. procedure ASHTO. Inzynier powinien mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Probki dostarczone przez Wykonawce
do badan wykonywanych przez Zamawiajacego powinny by¢ odpowiednio opisane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

4.4. Badania.

Badania powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich norm. W przypadku
gdy polskie normy nie obejmujg badania wymaganego w ST stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
lub normy zagraniczne, albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca
powinien przekaza¢ Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej po ich
zakonczeniu. Wyniki badan powinny by¢ przekazywane Inzynierowi na formularzach przez
niego zaaprobowanych.

4.5. Raporty z badan.

Wykonawca powinien przechowywaé kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcji, 1
udostgpniac je na zyczenie Zamawiajagcemu.

4.6. Optata za badania.

Wykonawca zobowigzany jest do zorganizowania i prowadzenia systemu kontroli materialow i
robdt, wiaczajac w to pobieranie probek , badania 1 inspekcje w ramach kosztow wliczonych do
ceny jednostkowej poszczegdlnych robot.

4.7. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Inzynier po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce,
ocenia zgodno$¢ materiatdéw i robot z wymaganiami specyfikacji na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce. Ponadto moze on przeprowadzi¢ niezalezne badania i
inspekcje w celu okreslenia przydatnosci materiatow do robot.

Jezeli przeprowadzona przez Inzyniera weryfikacja systemu kontroli robdt prowadzonego przez
Wykonawce wykaze, ze system ten nie jest w pelni wiarygodny, to Inzynier moze polecié
Wykonawcy przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo moze opierac si¢
wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci robodt ze specyfikacjami.

Powtéorne lub dodatkowe badania zlecone przez Inzyniera nie beda optacone przez
Zamawiajacego, ale beda traktowane jako wypetnienie przez Wykonawce warunkow kontraktu.
Jezeli okaze si¢ konieczne przeprowadzenie przez Inzyniera badan materiatow, w przypadku gdy
badania Wykonawcy zostaty uznane za niewazne, to calkowitym kosztem tych badan tych badan
zostanie obcigzony Wykonawca i koszty te zostang potragcone z biezacych platnosci za okreslone
roboty bedace przedmiotem badan.
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Niezalezne badania prowadzone przez Inzyniera poza systemem kontroli Wykonawcy,
wykonywane w ramach biezacej kontroli robdt, do jako$ci ktdrych Inzynier nie ma zastrzezen,
beda optacane w catosci przez Zamawiajacego.

4.8. Certyfikaty 1 deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace:

- Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okres§lonymi na podstawie PN, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepiséw 1 dokumentéw technicznych.

- Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng w przypadku
wyrobow dla ktorych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacja 1 ktore spetniaja
wymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane w ST kazda partia

dostarczona do robdt bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej

cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

4.9. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do zakonczenia umowy.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na kierowniku budowy.
Do dziennika budowy wpisuje si¢ :

- dat¢ dostarczenia dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Zamawiajacego planu organizacji robot,

- datg przekazania terenu budowy Wykonawcy,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot z podaniem powodu,

- daty odbioréw,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- dane dotyczace pobierania probek,

- wnioski i zalecenia projektanta,

- zgloszenie zakonczenia robot,

- warunki pogodowe,

- daty inwentaryzacji geodezyjnej robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy powinny by¢
przedlozone Inzynierowi do ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika
budowy, Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

4.10. Ksigga obmiaru robot

Ksigga obmiaru robdt jest dokumentem do spisywania i wyliczania ilosci wykonywanych robot.
Ksigga obmiaru robot jest dokumentem kontrolnym, ktéry moze by¢ dokumentem pomocnym do
zaptaty za wykonane roboty. Podstawowe zasady obmiaru podano w niniejszej specyfikacji.
Ksigga obmiaru rob6t zawiera karty obmiaru z :

- numerem kolejnym karty

- podstawg wyceny i opisem robot

- iloscig przedmiarowg robot

- data obmiaru
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Ksigga obmiaru robo6t jest prowadzona przez Wykonawce 1 musi by¢ przedstawiana Inzynierowi
na jego zadanie do sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

4.11. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentow budowy =zalicza si¢, oprocz dziennika budowy i ksiegi obmiaru robot,
nastepujace dokumenty:

- protokoty przekazania terenu budowy,

- umowy administracyjne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

- protokoty odbioru robét,

- wyniki badan i pomiarow,

- certyfikaty zgodnos$ci z PN lub aprobatg techniczng

- szkice wytyczenia geodezyjnego

- inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze

- dowody przekazania materiatow z demontazu

- dowody utylizacji materiatéw z demontazu

- korespondencja

4.12. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zagini¢cie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowac jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Zaginigcie dziennika budowy, zwigzane z celowym ukryciem dowodow, moéwigcych o
przyczynach zaistniatych wypadkow albo zagrozenia zycia lub mienia powinno spowodowac
natychmiastowe powiadomienie wlasciwych organow.

5. Obmiar robot.
5.1. Zasady obmiaru.

Obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach kosztorysowych elementow
rozliczeniowych. Ilosci robdt okreslone w §lepym kosztorysie (przedmiarze) majg charakter
szacunkowy 1 nie beda przyjmowane jako wilasciwe i prawidlowe ilosci robdt podlegajace
zaptacie. Ewentualne btedy wystepujace w Slepym kosztorysie nie zwalniaja Wykonawcy od
obowigzku wykonania cato$ci niezb¢dnych prac na zasadach okreslonych w umowie.

5.2. Urzadzenia pomiarowe.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe, stosowane w czasie obmiaru robdt powinny byc
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia pomiarowe zostang dostarczone przez Wykonawce.
Dotyczy to réwniez szablonéw — lat wykorzystywanych do sprawdzenia prawidlowosci ksztattu
korpusu ziemnego. Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

5.3. Podstawowe zasady i czas przeprowadzania obmiaru.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w sposob
zrozumiaty i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupetnione odpowiednimi
szkicami, umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru.

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone w obecnosci Inzyniera.
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W przypadku robot nadajacych si¢ do obmiaru w kazdym czasie, niezaleznie od ich postepu
obmiar dokonuje si¢:

- w przypadku zakonczenia danego etapu robot,

- w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach,

- w przypadku zmiany Wykonawcy robot.
Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

6. Odbior robot.
6.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Dokonujacy odbioru robot ocenia jako$¢ 1 ilos¢ robot na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiaréw po wnikliwej ocenie wizualnej wykonanych robot.

W przypadku, gdy wedlug oceny dokonujgcego odbioru, wykonane roboty pod wzgledem
przygotowania dokumentacyjnego lub zakresu wykonanych robdt nie sa gotowe do odbioru
Zamawiajacy w porozumieniu z Wykonawca 1 Inzynierem wyznacza ponowny termin odbioru.
Dokumentem potwierdzajacym dokonanie odbioru jest protokot sporzadzony wedlug wzoru
okreslonego przez Zamawiajacego, a w przypadku robot ulegajacych zakryciu zapis do
dziennika budowy.

6.2. Odbidr robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Polega on na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji
zanikajg lub ulegajg zakryciu. Odbioru tych robot dokonuje Inzynier po zgloszeniu przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy gotowosci do odbioru. Odbiér powinien by¢
wykonany nie pdzniej niz 3 dni od daty powiadomienia Inzyniera o gotowosci do odbioru.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji Inzynier zarzadza rozbidrke wykonanego
elementu na koszt Wykonawcy lub tez uznaje odchylenia jako wady trwate i dokonuje potracen
zgodnie z ustaleniami poszczeg6lnych ST.

Decyzja odbioru, oceng jakosci oraz zgode na kontynuowanie robdt Inzynier dokonuje wpisem
do dziennika budowy.

6.3. Odbidr czesciowy.

Odbidr czgéciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych czgséci robdt przewidzianych
do wykonania w danym etapie realizacji, na podstawie harmonogramu przebiegu rob6t. Odbioru
czgsciowego dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

6.4. Odbidr ostateczny.

Polega on na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robdt. Przedmiotem odbioru ostatecznego
moze by¢ tylko catkowicie zrealizowany obiekt (zakonczone roboty). Catkowite zakonczenie
robdt na obiekcie oraz jego gotowos¢ do odbioru ostatecznego musi by¢ stwierdzona przez
kierownika budowy wpisem do dziennika budowy.

Wykonawca zobowigzany jest po uzyskaniu wszystkich badan i pomiaréw zgtosi¢ na pismie do
Inzyniera gotowo$¢ obiektu do odbioru ostatecznego, a kopie zgloszenia przekazaé
Zamawiajacemu. Po zgloszeniu zakonczenia robot Wykonawca przekazuje Inzynierowi
kompletny operat kolaudacyjny. Inzynier po stwierdzeniu zakonczenia robdt oraz sprawdzeniu
kompletnosci 1 prawidtowosci operatu ustala termin odbioru ostatecznego zawiadamiajgc o tym
Zamawiajacego, Wykonawce i uzytkownika obiektu.

Odbierajacy dokona odbioru ostatecznego robot, jesli roboty zostaly wykonane zgodnie z
kontraktem.
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Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami,

- szczegotowe specyfikacje techniczne,

- uwagi 1 zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze zanikajacych i ulegajacych

zakryciu, 1 udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dziennik budowy 1 ksiegi obmiaru,

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow

zataczonych do dokumentow odbioru,

- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.
W przypadku stwierdzenia przez dokonujacego odbioru, ze jako$¢ wykonania catego obiektu lub
jego elementu odbiega od wymagan ustalonych w kontrakcie odbierajacy przerywa swoje
czynno$ci 1 ustala w porozumieniu z Wykonawcg i Inzynierem nowy termin odbioru.
Natomiast Wykonawca niezwlocznie przystapi do wykonania robot poprawkowych na wlasny
koszt.
Odbidr ostateczny dokumentowany jest protokotem odbioru ostatecznego.

6.5. Odbior koncowy.

Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuwaniem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym.

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilo$ci, jakosci 1 wartos$ci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym
fakcie Inzyniera.

Odbidr koncowy robot nastagpi w terminie ustalonym w umowie, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w pkt. 6.4.

Odbioru koncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci
Inzyniera i Wykonawcy.

Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentow, wynikéw badan 1 pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
rysunkami i specyfikacjami.

W toku odbioru koncowego rob6dt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupeltniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych,
komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustala nowy termin odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisja, ze jako$s¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej rysunkami 1 specyfikacjami z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

6.6. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub zaistnialych w okresie gwarancyjnym
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(stwierdzonych w czasie przegladow gwarancyjnych). Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany
na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

7. Podstawa ptatnosci

Podstawa ptatno$ci jest ustalona cena ryczaltowa za opisany przedmiot zamoéwienia. Ceng

ryczattowa ustalono poprzez przyjete przez Wykonawce ceny jednostkowe oraz obliczone przez

Wykonawce ilosci i rodzaje robot konieczne do zrealizowania przedmiotu zamowienia. Cena

ryczattowa bedaca sumg iloczynu cen jednostkowych 1 ilosci robot obliczonych przez

Wykonawce i podanych w jego kosztorysie ofertowym jest ceng obejmujacymi wszystkie koszty

wykonania rob6t oraz zysk i ryzyko.

Cena obejmuje:

- robocizng

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami ich zakupu

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprz¢tu na plac
budowy i z powrotem , montaz i demontaz na stanowisku pracy)

- koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace kierownictwa zakladu, pracownikow
nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, uslugi obce na rzecz budowy, a w
szczegOlnosci obstuga geodezyjna oraz geologiczna, ubezpieczenia, koszty zarzadu
przedsigbiorstwa wykonawcy, koszty organizacji i eksploatacji zaplecza budowy, koszty
etapowego prowadzenia robdt 1 zwigzanego z tym wtdrnego organizowania miejsc pracy,
koszty wykonania robot pomocniczych i ochronnych przy realizacji etapdw zadania, koszty
inflacji 1 inne potrzebne do zrealizowania przedmiotu umowy.

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu wydatkéw, ktore
moga wystapi¢ w czasie realizacji robot

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami inne niz VAT

Cena ryczattowa obejmuje wszystkie koszty ponoszone przez Wykonawce wymienione powyzej

1 jest ostateczna.

Zaptata wynagrodzenia nast¢puje wg procentowego zaawansowania wykonanych i odebranych

robot okreslonych szczegétowo w ST. Dokumentem pomocniczym przy ocenie procentowego

zaawansowania robot jest ksiega obmiaru robot.

UWAGI :

Roboty budowlano-montazowe wykona¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania robdt
budowlanych /Dz. U. nr 47 poz. 401/.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SST - 01.01.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

- Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
urzadzeniem placu budowy 1 przygotowaniem do realizacji robot budowlanych.

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowiag wymagania dotyczace robot zwigzanych z
urzadzeniem placu budowy tzn. m.in.:
- drogi, parkingi, chodniki tymczasowe
- instalacje elektryczne zewnetrzne (o$wietlenie terenu, rury ostonowe, kable sitowe)
- roboty demontazowe, rozbiérkowe.
Ponadto ustalenia te dotyczg rowniez przeniesienia eksponatow na teren przylegty.

Lp. NAZWA ILOSC
1. |tratwa na kotach ratunkowych 1
2. |tratwa z zerdzi 1
3. |tratwa z beczek 1
4. | trudnozatapialny sprzet przeprawowy TZI 1
5. |16dz saperska drewniana pychowka 1
6. |saperska drewniana 16dz SDL 1
7. |16dz desantowa 1
8. | desantowa sktadana t6dz DSL 1
9. | park mostowy typu K 1
10. | drewniany park mostowy DMP-42 1
11. | park szturmowo desantowy SD - 16dz parku 1
12. |lekki drewniany park przeprawowy DLP - potponton srodkowy zaokraglony 1
13. | lekki park pontonowy LPP - potponton srodkowy zaokraglony 1
14. | cigzki park mostowo pontonowy TMP - pétponton zaokraglony 1
15. | cigzki park pontonowy N-2-P-41 poétponton srodkowy zaokraglony 1
16. | ciezki park pontonowy TPP potponton srodkowy zaokraglony 1
17. | przyczepa ptywajgca P-PTS 1
18. | profilomierz sanie 1
19. | przgsto koztowe parku DLP 1
20. | park pontonowy DLP 1
21. | podktad promu wojsk powietrzno-desantowych PWPD 1
22. | prom przewozowy parku TMP 1
23. | przystan bebnowa parku TMP 1
24, | lekkie pokrycie drogowe LPD 1
25. | kuter rozpoznawczy SMK 75 1
26. | kuter rozpoznawczy KR-70 1
27. | kuter rozpoznawczy NKLE 27 potposlizgowiec 1
28. | kuter holowniczy BMK-70 1
29. | kuter holowniczy BMK-90M 1
30. | kuter holowniczy BMK-130 1
31. | ptywajacy transporter gasienicowy PTG(K-61) 1
32. | duzy samochdd ptywajacy BAW 1
33. | maly samochod ptywajacy MAW 1
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34. | zrywarka przyczepna ZD5

35. | spycharka gasienicowa SM50

36. | spycharka D-157

37. | plug okopowy ZP60/90

38. |ciagnik ggsienicowy S-80

39. | niemiecki ptug okopowy

40. | zgarniarka przyczepna lekka D183b

41. | zgarniarka przyczepna ZPL-64

42. | koparka jednonaczyniowa kotowa E302

43. |rowniarka samojezdna D144

44. | rowniarka przyczepna D20B
45. | betoniarka wolnospadowa ZAFAMA 250E

46. | walec drogowy dwukotowy WDD 3302
47. | walec drogowy WDWP 2.6t

48. | walec wibracyjny typu 3306
49. | mieszarka do stabilizacji gruntu MSG-2000A
50. | kruszarka przyczepna 4221 z sortownikiem

51. | kruszarka szczegkowa KP2
52. | filtr samochodowy AFS 5000 na wozie ZIS-150

53. |agregat wietrniczy UGB50A na wozie GAZ-63
54. |ustawiacz min MLG 60

55. |przyczepny ustawiacz min PMR-5
56. |tadunek wydtuzony duzy

57. | urzadzenie spycharkowe OST 59
58. | trat przeciw minowy mechaniczny KMT-5

59. | tral przeciw minowy mechaniczny PT3
60. |trak GKT60

61. | trak polowy przewozny L MR-79

62. | trak polowy "Kolchoznik"
63. | przewozna pita tarczowa PT50

64. | urzadzenie do obrobki glowic pali
65. | stanowisko do obrobki elementdéw drewnianych
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o metryki i zdjecia eksponatow na zatqczonej dokumentacji fotograficznej (CD)

- Materialy
Nie dotyczy

- Sprzet
Do wykonania robdt moze by¢ uzywany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez
Inzyniera

- dzwig samochodowy

- samochody skrzyniowe

- lawety transportowe

- rusztowania warszawskie

- reczny sprzet do robot montazowych

- Inny w miar¢ potrzeb

- Transport
Zatadunek i transport mechaniczny.
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- Wykonanie robot
Zaleca sie, aby Wykonawca robdt opracowat dla wtasnych potrzeb projekt organizacji robot, w
tym organizacji placu budowy uwzgledniajacy charakter robot, za co Wykonawca musi
uwzgledni¢ stosowne wynagrodzenie w swojej ofercie.

- Odbior robot
Sprawdzeniu i odbiorowi podlega kompletnos¢ wykonania ww. wymagan.

- Podstawa platnosci
Przyjmuje si¢, ze koszty robot przygotowawczych sa ujete w kosztach ogdlnych budowy, z
wytaczeniem kosztow przeniesienia, zabezpieczenia i ponownego ustawienia eksponatow. Dla
tego zakresu Wykonawca przedstawi kalkulacj¢ indywidualng.

SST - 01.02.00 PRACE GEODEZYJNE

- Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z
geodezyjnym wytyczeniem budynkow, trasy sieci i przylaczy oraz parkingdéw, drog i placow

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z ustaleniem
w terenie osi oraz punktéw wysokosciowych , zgodnie z dokumentacja projektowa i obejmuja :
- wyznaczenie punktow gtéwnych osi
- wyznaczenie i utrwalenie reperéw roboczych
- uzupehienie osi dodatkowymi punktami
- zastabilizowanie punktdow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie
- wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postepu robot, zgodnie z dokumentacja
projektowsa
- wykonanie inwentaryzacji geodezyjnej powykonawczej

- Materialy
Materiaty to:
- shupki betonowe, rurki stalowe, paliki drewniane
- gwozdzie z folig lub bolce metalowe
- farba chlorokauczukowa do wykonywania opisow i oznaczen punktow badZz inne
materiaty akceptowane przez Inzyniera

- Sprzet
Do wykonania robdt konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak: teodolity, tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki taty, tasmy stalowe i parciane
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtownych powinien gwarantowa¢ uzyskanie
wymaganej doktadno$ci pomiaru

- Transport
Dowolny

- Wykonanie robot
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zobowigzany jest do odszukania i widocznego
oznakowania wszystkich punktéw panstwowej osnowy geodezyjnej zlokalizowanej w granicach
projektowanych robdt. Obowigzkiem wykonawcy jest ochrona tych punktéw przed zniszczeniem
w trakcie prowadzenia robot. Jezeli takie punkty zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi Instrukcjami GUGIK
Wykonawca sporzadzi uproszczong dokumentacj¢ geodezyjnag na wykonanie robot objetych
niniejszg ST co umozliwi biezaca kontrole prowadzonych robot. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodno$ci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa 1
niniejszymi ST.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rze¢dne terenu okreslone w dokumentacji technicznej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jesli wykonawca stwierdzi, ze rzedne te istotnie roznig
si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej to powinien powiadomi¢ o tym
inzyniera.

Wszelkie roboty pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawcy. Dodatkowo na kazde wezwanie Inzyniera Wykonawca wykona wszelkie pomiary
geodezyjne; koszt tych pomiaréw obcigza Wykonawce.

Punkty wierzchotkowe osi 1 inne punkty gléwne do tyczenia powinny by¢ zastabilizowane w
sposob trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub trzpieni stalowych, a takze dowigzane do
punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.

Stosownie do potrzeb Wykonawca zalozy dodatkowe punkty robocze. Repery robocze powinny
by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;.

O$ powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki i uksztattowania terenu.

Inwentaryzacje powykonawcza sporzadzona wraz ze szkicem i zaktualizowanym podktadem
mapowym oraz z kopig operatu geodezyjnego nalezy przekaza¢ przy odbiorze koncowym.

- Kontrola jakoSci robot
Sprawdzenie jako$ci robot polega na sprawdzeniu jako$ci prac pomiarowych wedlug zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGiIK

- Obmiar robét
Jednostka obmiarowa robot jest punkt [pkt]

- Odbior robot
Odbidr robot nastgpuje na podstawie szkicow 1 dziennikoéw pomiaréw geodezyjnych , wpisow do
dziennika budowy oraz dodatkowo protokotu kontroli geodezyjnej , przedtozonej Inzynierowi.

- Podstawa platnoSci
Cena wyznaczenia 1 pkt (osi) obejmuje :

- dostarczenie materiatow i sprzetu

- odszukanie i oznakowanie punktow panstwowej osnowy geodezyjnej

- wykonanie uproszczonej dokumentacji geodezyjne;j

- wyznaczenie pkt gléwnych osi, granicy robot i pkt wysokosciowych oraz ich

oznakowanie

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyk. pomiarow biezagcych w miare postepu robot zgodnie z DT

- wykonywanie pomiaré6w dodatkowych na kazde zadanie Inzyniera

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej

- utrzymywanie i odtwarzanie zniszczonych punktéw geodezyjnych

- Inwentaryzacja powykonawcza robot
Przyjmuje sig, ze koszty robot pomiarowych i obstugi geodezyjnej sa ujete w kosztach ogolnych
budowy.
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SST - 01.03.00 ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE

- Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
rozbidérkg 1 demontazem pozostalych elementow starej wiaty w zakresie niezbednym dla
planowanego zadania.

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczgce robot zwigzanych z
rozbiorka lub demontazem nastgpujacych elementow :

- odlaczenie i demontaz instalacji kanalizacji 1 podziemnych elektrycznych

- rozbidrka elementow zelbetowych np. starych fundamentoéw

- rozbiodrka innych elementéw w miarg potrzeb itp.

- Materialy
Materialy nie wystepuja

- Sprzet
Do wykonania robét rozbiérkowych 1 demontazowych moze by¢ uzywany sprzet podany ponizej
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera

- miotki, przecinaki

- elektryczne pity katowe do stali, betonu i drewna

- mioty udarowe spalinowe, elektryczne

- palniki gazowe

- mechaniczny i r¢czny sprzet do robot rozbidrkowych

- samochody skrzyniowe

- dzwigi samochodowe

- rusztowania warszawskie, drabiny

- rynny zsypowe

- Transport
Zatadunek i transport mechaniczny i rgczny. Transport pionowy dzwigami samochodowymi.
Transport poziomy zmechanizowany

- Wykonanie robot
Roboty zakwalifikowane zostaty jako roboty kolizyjne, niemozliwe do przewidzenia z uwagi na
brak doktadnej inwentaryzacji powykonawczej. Wg dokumentacji archiwalnej nie powinny
wystapi¢ kolizje z pozostatymi stopami fundamentowymi.
Rozbiorce podlega instalacja podziemna kanalizacji deszczowej — odptyw do zbiornika na
terenie dziatki.
Roboty odbywa¢ si¢ beda w wylaczonym obiekcie, jednakze w sgsiedztwie innych czynnych
obiektow wojskowych i nalezy wykonywac je z pelnym zabezpieczeniem przed przedostaniem
si¢ 0sob trzecich oraz ograniczeniem hatasu. W zwigzku z tym zaleca si¢, aby Wykonawca robot
opracowat dla wtasnych potrzeb projekt organizacji robot rozbiorkowych i demontazowych, za
co Wykonawca musi uwzgledni¢ stosowne wynagrodzenie w swojej ofercie.
Wszystkie elementy przeznaczone do powtdérnego wykorzystania powinny by¢ demontowane
bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione na miejsce sktadowania do czasu decyz;ji
o ich ponownym uzyciu. Pozostate elementy powinny by¢ poci¢te na mniejsze elementy i
wywiezione w miejsce utylizacji.
Przed rozpoczeciem robodt sprawdzi¢ czy w demontowanych elementach nie znajdujg si¢ czynne
instalacje.

- Kontrola jakosci robot

-20 -



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:
Budowa wiaty stalowej - Muzeum Wojsk Ladowych 50-961 Wroctaw ul.Obornicka 146.

Sprawdzenie jakosci robdt polega na sprawdzeniu kompletnosci wykonywanych robot
rozbiorkowych oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do ponownego
wbudowania.

- Obmiar robét
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka elementow jest :
a)  odlaczenie i demontaz instalacji — komplet [kpl]
b) dla elementow konstrukcji itp. - metr szeScienny [m ]
c) dlainnych elementoéw typu przewody, podejscia itp. — metr biezacy, sztuka [m , szt]

- Odbioér robot
Roboty rozbidrkowe i demontazowe podlegaja odbiorowi robot zanikajacych
Sprawdzeniu i odbiorowi podlega:
- wykonanie robot
- dokumenty utylizacji gruzu
- dokumenty przekazania materialdow z demontazu
- stan techniczny elementow konstrukcyjnych pozostawionych do wykorzystania , ktore
sasiadujg z rozbieranymi elementami
W wyniku odbioru nalezy :
- sporzadzi¢ protokot stanu technicznego pozostawionych i zdemontowanych elementow
- sporzadzi¢ protokot odbioru robot

- Podstawa platnosci
Cena jednostkowa obejmuje :

- wyznaczenie powierzchni do rozbidrki lub demontazu

- wykonanie rozbiorki lub demontazu

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia

- zaladunek 1 odwiezienie na miejsce sktadowania materiatow przeznaczonych do
pozniejszego wykorzystania

- zaladunek i wywiezienie nieprzydatnych materialow z rozbiorki

- zabezpieczenie terenu robot

- uporzadkowanie terenu budowy i stanowisk roboczych

STT - 01.04.00 ROBOTY ZIEMNE

- Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z
realizacjg robot ziemnych dla catosci zadania

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczgce robot zwigzanych z
realizacja robot ziemnych dla catosci zadania tzn. m.in.:
- roboty odwadniajace
- usuwanie humusu
- usuwanie roslinnosci niskiej 1 wysokie;j
- niwelacja wstepna i oczyszczanie terenu
- zageszczanie istniejgcego terenu
- zageszczanie nasypow
- wykopy pod konstrukcje
- zasypy obiektow
- wymiana gruntu , nasypy

- Materialy
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Materiat do budowy nasypow: tluczen, zwir, piasek, glina, glina zapiaszczona, piasek gliniasty
lub kompozycja powyzszych materiatéw, ktora uzyska aprobate Inwestora.

- Sprzet
Do wykonania robdt ziemnych moze by¢ uzywany sprzet podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera

- koparka gasienicowa jednonaczyniowa

- spycharka gasienicowa

- tadowarki

- samochody samowytadowcze

- Scianki szczelne stalowe, drewniane

- mechaniczny sprz¢t do robdt rozbidrkowych

- mioty udarowe hydrauliczne i elektryczne

- elektryczne pity katowe do stali i do drewna

- nozyce hydrauliczne

- palniki gazowe

- reczny sprzet do ziemnych

- dzwig samochodowy

- Transport
Zatadunek i transport mechaniczny.

- Wykonanie robot

Zgodnie z dokumentacjg geotechniczng w o$rodku gruntowym ponizej poziomu terenu
wystepuja grunty nasypy niekontrolowane oraz namuty o migzszosci od 0,8 do 1,8m p.p.t.
Ponizej nasypéw mamy przewarstwienie z gliny piaszczystej o migzszosci do 0,3m. Od poziomu
1,01 1,8m p.p.t. zalegaja piaski drobne warstwy III 1 IIIB $rednio zageszczone o Id = 0,37-0,4 1
piaski $rednie warstwy IIA o Id= 0,55.

Projektuje si¢ posadowienie na gruntach warstwy III i IIIB na rzednej 113,2 m n.p.m.

Grunty nieno$ne warstwy nN, Nmg oraz C2 (gliny piaszczyte) ponizej poziomu posadowienia
nalezy wybrac i zastgpi¢ je piaskiem $rednim zagg¢szczonym do [s=0,98.

Warunki wodne s3a dobre, zwierciadto wod gruntowych stabilizuje si¢ ponizej poziomu
posadowienia to jest na rzednej 112,32m n.p.m.
Naprezenia krawedziowe pod stopa fundamentowa nie moga przekracza¢ 150kPa.

Z uwagi na wystepowanie w strefie projektowanego posadowienia gruntow mogacych
wykazywac zjawisko zwane kurzawka, nalezy dno wykopu chroni¢ przed woda opadowg oraz
powierzchniows.

Obiekt zgodnie z ,,Rozporzadzeniem Ministra Transportu, Budownictwa i Gospodarki Morskiej
z dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie ustalenia geotechnicznych warunkéw posadowienia
obiektéw budowlanych’’, zakwalifikowano zgodnie z § 4.3. do drugiej kategorii geotechniczne;.
Warunki gruntowe pod wzgledem stopnia skomplikowania zgodnie z § 4.2, zaliczamy do
prostych.

UWAGA : NALEZY BEZWZGLEDNIE USUNAC WSZYSTKIE STWIERDZONE
GNIAZDA NASYPOW NIEKONTROLOWANYCH I ZASTAPIC JE PIASKIEM SREDNIM
O I1s=0,98.

Wymagany jest stalty dozor autorski geotechniczny na budowie i odbior stanu gruntow,
Opracowaniem dokumentacji w zakresie zabezpieczenia wykopu na czas budowy powinna zajac
si¢ wyspecjalizowana firma na etapie projektu wykonawczego.

W trakcie zasypywania fundamentow stosowaé grunt z wykopu i1 uktada¢ go warstwami o
migzszosci ca 0,3m stosujgc doktadne ubicie.

Roboty ziemne w gruncie kat. II wykona¢ zgodnie z normg PN-68/B-06050 ,,Roboty ziemne
budowlane lub zamiennymi. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy odbiorze” oraz
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,Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych” cze¢s¢ 1 —
roboty og6lnobudowlane.

Usuwanie humusu.

Gorna warstwa humusu winna by¢ zdjeta. Zaktada si¢, ze grubos¢ warstwy wynosi od 20 do 40
cm. Humus winien by¢ usunigty na powierzchni przeznaczonej pod roboty fundamentowe.
Usuniety humus winien by¢ ztozony w haldy ulokowane w miejscach, gdzie nie przeszkadza
wykonawstwu budowy i uzyty nast¢pnie do zagospodarowania terenu budowy.

Niwelacja wstepna i oczyszczenie terenu.

Materiat nadajacy si¢ do rozdrobnienia wbudowa¢ w nasypy. Materiat nie nadajacy si¢ wywiezé
na zwalke. Jesli na terenie znajduja si¢ wzniesienia lub obnizenia winny by¢ zdjete lub zasypane
tak, aby otrzymac¢ réwny teren przed przystgpieniem do robdt. Rozplantowanie gruntu kat. II
wykona¢ warstwami gr. 15 cm.

Rozwigzania wysokosciowe.

Plaska konfiguracja terenu wymaga starannego wytyczenia wysokosciowego celem sprawnego
odprowadzenia wod opadowych.

Projektowane odprowadzenie wod opadowych do naturalnego rozsaczenia.

Z terenu projektowanych nawierzchni nalezy usung¢ warstwe humusu i spryzmowaé celem
ponownego wykorzystania przy uksztalttowaniu docelowym terenu. Brakujacy nasyp nalezy
budowac¢ z gruntow piaszczystych jw.

Roboty odwadniajace.
W przypadku pojawienia si¢ wody w wykopie nalezy skontaktowac si¢ z geologiem, celem
omoéwienia realizacji prac odwodnieniowych i rob6t fundamentowych.

Wykopy pod konstrukcje.

Warunki gruntowe zalicza si¢ do prostych. Projektowane obiekty naleza do II kategorii
geotechnicznej. Wykopy nalezy wykona¢ do rzednych, pokazanych na rysunkach. Grunt w dnie
wykopu winien by¢ zbadany pod wzglgdem przydatnosci budowlane;.

Zageszczanie istniejgcego terenu.

Powierzchnia, z ktorej zdjeto humus winna by¢ wstepnie uwalowana. Miejsca migkkie winny
by¢ watowane kilka razy i jesli to nie da rezultatow, zageszczane walcem wibracyjnym (piasek)
lub walcem z kolcami (glina).

Jesli zasyp ma grubos¢ wigksza niz 20 cm, nalezy przeprowadzi¢ walowanie w warstwach 20
cm.

Zaggszczanie nasypow.

Jako material do zasypdéw dopuszcza si¢ thuczen, zwir, piasek, gling, gling zapiaszczong, piasek
gliniasty lub kompozycje powyzszych materiatow, ktora uzyska aprobatg Inwestora.

Materiaty, ktére wyklucza si¢ jako materiat zasypowy: czesci organiczne, humus, ity, osady oraz
kamienie lub kawalki betonu o wymiarach wigkszych niz 20 cm.

Nasyp winien by¢ wykonany w warstwach 30 cm grubos$ci. Kazda powinna by¢ zageszczona
odpowiednim sprzetem tak, aby uzyska¢ wspotczynnik zageszczenia nie mniejszy niz 95 % w
kazdej warstwie.

Zageszczanie winno by¢ potwierdzone analizg laboratoryjng, a probki winny by¢ pobrane z
kazdego 1000 m? kazdej warstwy.

Gorna warstwa nasypu, ktora znajduje si¢ bezposrednio pod betonem winna by¢ wykonana z
kruszywa tamanego, zwiru lub bardzo grubego piasku, ktérego grubos¢ okreslaja opisy i rysunki.
Ta warstwa powinna by¢ wykonana 1 zageszczona dopiero po zakonczeniu wszystkich robdt
ziemnych w tej cze$ci budowy.
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Zasypy obiektow.

Zasypanie wykopow wykona¢ zgodnie z normg PN-68/B-06050 lub zamiennymi ubijajac
warstwami gr. 30 cm.

Zasypy mozna wykona¢ po zakonczeniu konstrukeji 1 usunigciu szalunkow.

Material do zasypoéw winien generalnie pochodzi¢ z wykopdw, jesli nadaje si¢ do tego celu.
Jezeli nie jest przydatny nalezy uzy¢ materiatlow okreslonych wyzej. Zasypy winny by¢
zageszczane warstwami. Przy konstrukcjach wolnostojacych zasypy nalezy wykonad
roéwnoczesnie z obu stron.

- Kontrola jakoSci roboét
Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jako$ci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie jego parametrow i cech fizyko-chemicznych.
W czasie wykonywania robot nalezy :
- dokona¢ kontroli gruntu przez geologa, ktéry potwierdzi ich przydatno$¢ do wbudowania
- dokona¢ oceny zgodnosci lokalizacji wykopow z dokumentacja techniczng
- dokona¢ kontroli zachowania dopuszczalnych odchytek wymiarow

- Obmiar robét
Jednostka obmiarowa jest metr szescienny urobku [m’]

- Odbior robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wymaganiami
inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji dalty wyniki pozytywne.
Wymagane jest odebranie robot przez geologa, ktory potwierdzi przydatnos¢ gruntow do
wbudowania oraz stwierdzi prawidtowe przygotowanie wykopu do robot fundamentowych. W
dzienniku badan i pomiaréw powinny by¢ odnotowane wyniki pomiarow 1 miejsca pobrania
probek, a przekroje poprzeczne i pionowe powinny by¢ wykonane z tych miejsc, w ktorych
kontrolowane byly wymiary 1 nachylenia skarp lub spadki.

- Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w pkt 7 w ST-00.00.00 Wymagania ogolne

- Przepisy zwiazane
PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.
PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie budowli. Obliczenia statyczne i
projektowanie.
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresu wykonania i badania przy
odbiorze.
PN-83/8836-02 Przewody podziemne, roboty ziemne — wymagania i badania przy odbiorze.

STT - 01.05.00 KONSTRUKCJE BETONOWE I ZELBETOWE.

- Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru realizacji konstrukcji
betonowych i zelbetowych.

- Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania przy wykonywaniu i odbiorze:
- podioza pod fundamenty

Y
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- zelbetowych stop fundamentowych
- Materialy

Fundamenty : Zelbetowe , wylewane — pod stupami skrajnymi zaprojektowano stopy
fundamentowe F1 350x300cm i gr. 50cm z C25/30 W4 F100 1 stali RB500W na podktadzie z
betonu C8/10. Pod stupami §rodkowymi zaprojektowani stopy fundamentowe F2 350x200cm 1
gr. 50cm z C25/30 W4 F100 i stali RB5S00W na podktadzie z betonu C8/10.

- Sprzet
Do wykonania robdt betonowych moze by¢ uzywany sprz¢t podany ponizej lub inny
zaakceptowany przez Inzyniera

- betonowozy

- pompy do betonu

- Zuraw wiezowy

- Dbetoniarki

- poziomice

- repery przenosne

- deskowanie systemowe lub tradycyjne

- podpory montazowe systemowe lub tradycyjne

- samochody samowytadowcze

- rusztowania, wyciag jednomasztowy

- Transport
Zatadunek i transport mechaniczny oraz r¢gczny. Transport pionowy zuraw wiezowy, przyscienng
winda towarowo-osobowa, wciggarkami i zurawikami okiennymi.

- Wykonanie robot
Przygotowanie mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane ze sktadnikéw odpowiadajacych
polskim normom lub $wiadectwom Instytutu Techniki Budowlanej. Mieszanka dostarczana
gotowa z wytworni. Przy wykonywaniu mieszanki na budowie - uzupeinienia elementéw
niekonstrukcyjnych - nalezy stosowac si¢ do wymagan normy PN-88/B-06250 lub zamiennymi.
Wszystkie prace powinny odpowiada¢ ,,Warunkom technicznym wykonania i odbioru robdt
budowlano-montazowych” czgs$¢ I .
Przed betonowaniem dokona¢ sprawdzenia ustawienia deskowania. Betonowaé po uzyskaniu
zgody Inzyniera. Pielggnacje wykonanych robot prowadzi¢ przez 14 dni.

- Kontrola jakosci robot
Kontrole jakosci robot wykona¢ zgodnie z ,, Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlano-montazowych” cz. I oraz odno$nymi normami.

- Obmiar robot
Jednostka obmiarowa robot jest metr szeScienny [m °] , metr kwadratowy [m ] oraz metr
biezacy [mb] i sztuka[szt.]

- Odbioér robot
Sprawdzeniu i odbiorowi podlega:

- zgodno$¢ wykonania robot zgodnie z projektem

- jako$¢ wykonanych robot
W wyniku odbioru poszczegodlnych elementéw nalezy kazdorazowo dokona¢ wpisu w dzienniku
budowy i sporzadzi¢ protokét odbioru robdt z zapisem, ze wykonane roboty nalezy uznaé za
zgodne z wymaganiami PB 1 ST.
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- Podstawa platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace platnosci podano w pkt 7 w ST-00.00.00 Wymagania ogolne

- Przepisy zwiazane
PN-88/B-06250 Beton zwykty
PN-88/B-30000 Cement portlandzki,
PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne.
PN-63/B-06251 Roboty budowlane i zelbetowe. Wymagania techniczne.
PN-71/B-10080 Roboty ciesielskie. Warunki i badania techniczne przy odbiorze.
PN-90/B-03264 Stal zbrojeniowa.
PN-82/H-9315, PN-89/H-84023-06 Wtasciwosci 1 gatunki stali zbrojeniowe;.
PN-82/H-93215 Wymagania jako$ciowe stali.

SST-01.06.00 : KONSTRUKCJE STALOWE

- Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykonania konstrukcji
stalowych wiaty.

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania przy wykonywaniu i odbiorze
konstrukcji stalowych wiaty

- Materialy
Ramy gléwne :

e Zaprojektowano ramy gtéwne rozpigtosci 36m w rozstawach co 6m.

e Dzwigar kratowy o wysokos$ci w kalenicy 2,8m, pas gorny z rkw 160x160x6, pas
dolny z rkw 140x140x6, krzyzulce z rury kwadratowej 120x120x5mm, stupki z rury
prostokatnej 80x40x5mm

e Ptatwie — IPE 220 ze stali S355.

e Shupy z HEA 450 wzmocnione T300. Stali S355.

e Stezenia i ryglowka : Rygle miedzystupowe z rtkw 160x160x6 ze stali S355. Stezenia
Scienne z preta 25 ze stal S355. Stezenia dachowe z preta 20 ze stal S235.

- Klasa wykonania konstrukcji stalowej: Klasa EXC2 wg PN-EN-1090-2.

- Sruby kotwiace stalowe z Ibem sze$ciokatnym, stalowe ; stosowaé wykonane zgodnie z
PN-M-82105. Nakretki sze$ciokatne stosowaé zgodnie z PN-M-82144. Podktadki
okragte zgrubne stosowa¢ wykonane zgodnie z PN-M-82005

- Kleje do taczenia betonu 1 stali np. Hilti

- Dyble stalowe do montazu , Sruby rozporowe itp

- Obowigzkiem Inzyniera jest zadanie przedstawienia certyfikatow i atestOw na stosowane
materiaty.

- Sprzet
Do wykonania konstrukcji moze by¢ uzywany sprzgt podany ponizej lub inny zaakceptowany
przez Inzyniera

- Zurawie samochodowe

- palniki

- mioty udarowe, wiertnice

- spawarki

- sprzet reczny typu szlifierki katowe, wkretarki, wiertarki itp.

- rusztowania warszawskie
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- Transport
Samojezdne zurawie samochodowe , wciggarki 1 bloki fancuchowe.

- Wykonanie robot
Elementy konstrukcyjne wigzby wykonaé jako prefabrykaty w profesjonalnym zakladzie. Nie
wolno stosowac ksztattownikow i prefabrykatow o zmienionej geometrii. Nie wolno stosowac
elementow, ktore mialy zmieniong geometri¢. Ksztattownik i prefabrykat przed zamontowaniem
nalezy oczysci¢ z tuszczacej si¢ rdzy, zabrudzen, zatluszczen i innych zanieczyszczen mogacych
powodowac brak przyczepnosci lub korozj¢ elementow stalowych.

Klasa wykonania konstrukcji stalowej: Klasa EXC2 wg PN-EN-1090-2.

Zabezpieczenie antykorozyjne.

Przyjeto zabezpieczenie konstrukcji stalowej za pomoca powtoki malarskie;.

Zestaw malarski zostanie dobrany przez zaktad produkujacy konstrukcje w uzgodnieniu z
inwestorem.

Kategoria korozyjnosci atmosfery dla konstrukcji stalowych: C3 ($rednia - miejska).

Nalezy speti¢ zalecenia dotyczace ochrony p. poz.

W  przypadku stwierdzenia niezgodno$ci materialu z wymaganiami normowymi badz
uszkodzenia Wykonawca ma obowigzek wymieni¢ material na petnowarto$ciowy.

- Kontrola jakosci robot
Wszystkie materialy dostarczone na budowe z zaswiadczeniem o jakosci (atestem) producenta
powinny by¢ sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i1 jego wymiaréw
W czasie wykonywania konstrukcji nalezy zbada¢:

- zgodno$¢ wykonania konstrukcji stalowej z dokumentacja techniczna

- zachowania dopuszczalnych odchytek wymiarow

- stan wyczyszczenia konstrukcji stalowej

- poprawnos$¢ ustawienia konstrukeji

- prawidlowo$¢ montazu elementéw zgodnie z dokumentacja techniczng

- stan techniczny, jakos$¢, cigglo$¢ i szczelno$¢ spawdéw na montazu — zlgcza o wadach

wigkszych niz dopuszczalne powinny by¢ naprawione powtdrnym spawaniem

- Obmiar robot
Jednostka obmiarowg jest :
- dla profili stalowych — metr biezacy [m], tona [t]

- Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST lub wymaganiami
inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

- Podstawa platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w pkt 7 w ST-00.00.00 Wymagania ogolne

- Przepisy zwiazane
PN-EN 10025-2:2007 Wyroby walcowane na gorgco ze stali konstrukcyjnych
PN-82/H-93215 Wymagania jako$ciowe stali.
PN-M-69011 Spawalnictwo. Ztagcza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat 1 wymagania
PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwo$¢ ztaczy spawanych. Oznaczenie klasy wadliwosci na
podstawie ogledzin zewnetrznych.
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PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali do malowania. Ogo6lne
wytyczne
PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne

SST - 01.07.00 MONTAZ I WYKONANIE OBROBEK BLACHARSKICH, POKRYCIE
DACHOW Z BLACHY TRAPEZOWEJ, SWIETLIKI.

- Przedmiot SST
W rozdziale omowiono wymagania dotyczace wykonania i montazu rynien, rur spustowych i
obrobek blacharskich oraz pokrycia wiaty blachg trapezowa, montaz pasm doswietlajacych,
montaz wokot okapu pasm ostonowych z blachy trapezowe;.

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w SST maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze: rynien , rur spustowych
i wszelkich obrobek blacharskich z blachy ocynkowanej, w tym rowniez zabezpieczonych
powtoka malarska oraz pokrycia wiaty blachg trapezowa opartg na konstrukcji stalowej, montaz
swietlikow i pasm doswietlajacych.

- Materialy

- System rynien i rur spustowych z atestem jakosci 1 instrukcja montazu producenta kolor
jasnografitowy RAL 9007

- Systemowe uchwyty do rur spustowych okragtych wykonane zgodnie z BN-66/5059-01

- Systemowe haki do rynien

- Uchwyty do rynien wykonane zgodnie z BN-66/5059-02

- Systemowe gwozdzie do przybijania obrobek blacharskich wg BN-87/5028-13

- Blacha trapezowa stal ocynkowana obustronnie na goraco, powlekana, poliester 25 um,
T50P gr. 1,0 mm, Kolor jasnografitowy RAL 9007

- Swietliki dachowe do blachy trapezowej T50 sa ksztattem dopasowane do
przeprofilowanej blachy. Swietlik wykonany jest z poliweglanu wzmocnionego
wioknem szklanym gr. 1 mm.

- Wkrety samo nawiercajace podktadka EPDM

- Wkrety samogwintujacych np. Hilti S-MD 03Z 6,3x19

- Cyna LC 60 wg PN-76/M-69401

- Kit budowlany uszczelniajacy zgodny z PN-BB-30152

- Sprzet
- sprzet reczny typu szlifierki katowe, wkretarki, wiertarki itp.
- rusztowania kolumnowe

- Transport
Wewngtrzny : poziomy - reczny, pionowy - wyciggiem
Zewngtrzny - samochod skrzyniowy do 5t

- Wykonanie robot
Wszyscy pracownicy wykonujacy prace na wysokosci musza posiada¢ dopuszczenie do pracy na
wysokosci 1 muszg by¢ wyposazeni w pasy do pracy na wysokosci.
Mocowanie pokrycia dachowego z blachy stalowej odbywa si¢ na sucho przez przykrgcanie
wkretami  samonawiercajacymi  do tat stalowych. Wykonanie pokrycia dachowego
przeprowadzi¢ zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlano-
montazowych Tom I czes¢ 3.

Blache mocowac¢ do konstrukcji za pomoca wkretow samogwintujacych np. Hilti S-MD 03Z
6,3x19 w kazdej fali . Wzajemne potaczenia blach dachowych wzdhuz kolejnych arkuszy oraz
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potaczenie blachy wzdluz fal do podkonstrukcji dachowych — np. na wkrety samowiercace S-
MD 01Z 4,8x19 co 30 cm. Arkusze blach uktadaé z przesunieciem (zaktad blach na co drugiej
platwi).
Swietliki systemowe mocowaé zgodnie z instrukcja producenta, pola do$wietlajace z ptyt
poliweglanowych uszczelni¢ obwodowo uszczelkami np. EPDM.
Potaczenia innych obrébek wykonaé na "rabek lezacy". Polaczenie obrobek blacharskich z
obrabianymi elementami uszczelni¢ kitem trwale plastycznym, miejsce styku kitu z blachg przez
uszczelnieniem odtlusci¢ rozpuszczalnikiem benzynowym. Ustawi¢ w miar¢ potrzeb
rusztowania.

- Kontrola jakosci robot
Wykonanie robot przeprowadzi¢ zgodnie z PN-61/B-10245

- Obmiar robot
Jednostka obmiaru jest 1 m? wykonanej wymiany obrobek.

- Odbior robot
Sprawdzeniu podlegaja: poprawnos¢ wykonania polaczenia obrobek z obrabianymi elementami,
poprawnos¢ mocowania obrobek do podiozy.
W wyniku odbioru nalezy: sporzadzi¢ czg¢sciowy protokdt odbioru robodt, dokonaé¢ wpisu do
dziennika budowy. Jezeli wszystkie czynnos$ci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami SST, PB i PN-61/B-10245.

- Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw platnosci podano w pkt 7 w ST-00.00.00 Wymagania
ogolne.

- Przepisy zwiazane
PN-84/M-81000 Gwozdzie. Ogdlne wymagania i badania.
PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blachy stalowej ocynkowanej i cynkowe;.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

SST - 01.08.00 ROBOTY MALARSKIE.

- Przedmiot SST
W rozdziale omowiono wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot malarskich konstrukcji
stalowych. Kolor grafitowy RAL 7024

- Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w ST majg zastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robot polegajacych na:
- przygotowaniu powierzchni metalowych do malowania
- malowaniu farbami ftalowymi i poliuretanowymi powierzchni metalowych.

- Materialy

- Woda powinna spetnia¢ wymagania PN-88/B-32250

- Farba ftalowa podktadowa, farba poliuretanowa nawierzchniowa
- Odrdzewiacz

- Sprzet i transport
Zatadunek i transport reczny.

- Wykonanie robot

Calos¢ konstrukcji wymaga zabezpieczenia antykorozyjnego i malowania farbami ftalowymi 1
poliuretanowymi. Zabieg ten musi by¢ wykonany w specjalistycznym zaktadzie. W przypadku
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koniecznosci realizacji rob6t malarskich na plac budowy np. spawy, drobne naprawy, styki
montazowe itp. nalez zachowac petna technologi¢ jak dla zestawu gtownego. W tym celu nalezy
przeprowadzi¢ ich oczyszczenie poprzez piaskowanie. Konstrukcje nalezy przygotowaé do
stopnia Sa2 wg PN-ISO 8501-1 tzn. gruntowna obrobka strumieniowo-$cierna. Na ogladanej bez
powigkszenia powierzchni nie moze by¢ oleju, smaru, pytu, wigkszych §ladéw zendry, rdzy,
powloki malarskiej, czy obcych zanieczyszczen. Wszelkie szczatkowe zanieczyszczenia silnie
przylegaja. Nastepnie konstrukcje nalezy pomalowac¢ farbg podktadowa (ftalowg) i dwukrotnie
farba nawierzchniowa (poliuretanowa). Kolor grafitowy RAL 7024.

- Kontrola jakosci robot
Ogoblne wymagania ST oraz normy PN-ISO 8501-1, PN-H-97051, PN-H-97053 1 PN-69/B-
10285.

- Obmiar robot
Jednostkg obmiaru jest 1 m? wykonanej malatury.

- Odbior roboét

Sprawdzeniu podlega jako$¢ wykonania rob6t wyzej wymienionych.

W wyniku odbioru nalezy : sporzadzi¢ czesciowy protokoét odbioru robot, dokonaé¢ wpisu do
dziennika budowy. Jezeli wszystkie czynnos$ci odbioru robdt daty wyniki pozytywne, wykonane
roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami PN-ISO 8501-1, PN-H-97051, PN-H-97053 i
PN-69/B-10285 oraz SST i PB.

- Podstawa platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w pkt 4.6 w ST-00.00.00 Wymagania
ogo6lne.

Cena obejmuje: zapewnienie niezbednych warunkow wykonania robdt, wykonanie ww.
czynno$ci, zapewnienie na placu budowy warunkéw bezpieczenstwa bhp, ppoz., sanitarnych i
ochrony $rodowiska.

- Przepisy zwigzane

PN-ISO 8501-1 Przygotowanie podtozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktéw - Wzrokowa ocena czystos$ci powierzchni

PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali do malowania. Ogdlne
wytyczne.

PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukeji stalowych. Ogolne wytyczne.
PN-69/B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach
bezwodnych.

SST-01.09.00 CHODNIKI

- Przedmiot SST
W rozdziale omdéwiono wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem chodnikow z kostki betonowej wraz z obrzezami betonowymi.

- Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w SST maja zastosowanie przy wykonaniu i odbiorze robdt zwigzanych z
wykonaniem :

- demontaz obrzezy betonowych

- wykonanie koryta min. gt. 20 cm na catej szerokosci chodnikow

- profilowania i zaggszczania podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni

- podsypki piaskowej z zageszczeniem recznym

- nawierzchni z kostki betonowej gr. 6 cm na podsypce cementowo-piaskowe;j
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- ustawienia obrzezy betonowych 20x6 cm na podsypce cem.piaskowej 1:4
- wywoz gruzu i nadmiaru ziemi

- Materialy
- piasek do podsypek wg PN-B-11113
- zwiry i mieszanka wg PN-B-11111
- kruszywo tamane wg PN-B-11112
- cement portlandzki klasy 32,5 wedlug PN-B-19701
- woda nie powinna pochodzi¢ ze zrddet budzacych watpliwosci 1 powinna spelnia¢ wym.
PN-88/B-32250
- preparaty powtokowe wg aprobat technicznych
- wibroprasowana kostka betonowa szara grubosci 6 cm o tolerancji :
o na dlugosci = 3 mm
o na szerokos$ci =3 mm
o na grubo$ci £ 5 mm
- obrzeza betonowe 20x6 cm wg BN-80/6775-04/04 1 BN-80/6775-03/01
- masa zalewowa

- Sprzet

- spycharki

- tadowarki

- zurawie samochodowe

- zrywarki

- mioty pneumatyczne

- pity mechaniczne

- koparki

- walce statyczne , wibracyjne lub ptytowe
- lopaty grabie

- zageszczarka do kostek

- gilotyna do kostek

- betoniarki

- samochdd samowyladowczy
- samochdd skrzyniowy

- Wykonanie robot
Projektuje si¢ wykonanie nowej nawierzchni tych ciggéw komunikacyjnych. Chodniki
zaprojektowano z kostki betonowej gr. 6 cm w kolorze szarym na podsypce cementowo-
piaskowej 1:4 gr. 3 cm oraz podbudowie z piasku stabilizowanego cementem Rm=15MPa gr. 10
cm, obramowane obrzezami betonowymi 6x20 cm.
Wykonawca robot moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i1 zaggszczenia oraz
plantowania podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Profilowanie i zaggszczanie oraz plantowanie nie moze by¢ wykonywane w
warunkach atmosferycznych, ktéore nie gwarantuja kompleksowego wykonania wszystkich
elementow.
Bezposrednio po profilowaniu i plantowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczenia
przy pomocy ubijakow wibracyjnych. Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ 0,97 1 nalezy
go kontrolowa¢ wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z PN-88/B-4481-12
(metoda I lub II). Wskaznik zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Wilgotnos¢
podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci naturalnej. Warstwy podsypkowe
powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg
projektowa z tolerancjami okreslonymi w niniejszej SST. Wilgotno$¢ podsypki nie powinna
ro6zni¢ si¢ od optymalnej o wiecej niz 20%.

-31-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:
Budowa wiaty stalowej - Muzeum Wojsk Ladowych 50-961 Wroctaw ul.Obornicka 146.

Wykonawca moze przystapi¢ do uktadania nawierzchni z kostki betonowej po zakonczeniu i
odebraniu wszystkich robot zwigzanych z wykonaniem warstw dolnych oraz ustawieniem
obrzezy i kraweznikow.

Na wykonanym podiozu zgodnie z dokumentacja techniczng nalezy wykona¢ podsypke
cementowo-piaskowa gr. 3 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg , zaggszczona i
wyprofilowana.

Betonowe obrzeza nalezy ustawi¢ na wyrownanym podtozu w miejscu i1 ze $wiattem zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowej. Obrzeza moga wystawa¢ ponad poziom chodnika na
wysoko$¢ 2-5 cm. Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Po ustawieniu i
wyregulowaniu obrzezy nalezy je oczysci¢ i zmy¢ woda oraz wypelié spoiny piaskiem.
Zewngtrzng $ciang obrzezy obsypac ziemig wraz z jej ubiciem.

Kostki betonowe nalezy uktada¢ w rzedach podtuznych z zachowaniem podtuznych i
poprzecznych pochylen.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego kostki powinny by¢ odpowiednio
dociete regulujac wysokos¢ urzadzen podziemnych do poziomu nawierzchni.

Pomiedzy kostkami pozostawi¢ spoiny szeroko$ci 2 do 3 mm, ktdre nalezy zamuli¢ piaskiem. Po
utozeniu 1 sprawdzeniu profilu kostke dogesci¢ zageszczarkg do kostek w celu wyrdéwnania.
Nawierzchni¢ pokry¢ warstwa piasku gr. 1-1,5 cm , polewa¢ woda i utrzymywaé w stanie
wilgotnym przez minimum 10 dni.

- Kontrola jakoSci roboét
Kontrola jako$ci robdt rozbiorkowych polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych
robdt rozbiorkowych oraz sprawdzenia stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.
Nalezy dokona¢ badanie kruszywa wg PN 1 PT:
- szczelnosé
- zageszczalnosé
- uziarnienie — jak w PT
- wilgotno$¢- rdznica od optymalnej nie wiecej niz 20%.
- zawartos$¢ zanieczyszczen obcych
- zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych
- badania zaggszczenia — wskaznik zaggszczania 1,00
- grubo$¢ warstwy : + Icm , — 2cm
- ré6wno$¢ £+ 2 cm co 20m w kierunku podluznym
- spadki poprzeczne + 0,5%
- rzedne wysokosciowe : + 1 cm, - 2 cm
Wymaganie dotyczace cech geometrycznych nawierzchni:
- ré6wno$é nawierzchni — raz na kazde 150 m® nawierzchni , dopuszczalny przeswit pod
fata 4m max. 1 cm
- sprawdzenie profilu podtuznego — za pomoca niwelacji w punktach charakterystycznych
jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety w punktach
zatamania.
- sprawdzenie profilu poprzecznego — szablonem z poziomicg raz na kazde 150 m2 i w
miejscach watpliwych. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza +
0,3%
Dla ustawionych obrzezy betonowych nalezy sprawdzi¢ :
- réowno$¢ gornej powierzchni dopuszczalny przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
obrzezy nie moze przekracza¢ 1 cm na facie 3m
- linia kraweznika : dopuszczalne odchytki od kierunku + 2cm na kazde 100 m
kraweznika
- niweleta — dopuszczalne odchylenie gornej plaszczyzny krawegznika od projektowanej
niwelety moze wynosi¢ = 2cm na kazde 100 m
- wypelnienie spoin — muszg by¢ wypelnione catkowicie na petng grubos¢
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- Obmiar robot
Jednostkg obmiaru jest :
- dla rozbieranych nawierzchni 1 m’
- dlarozbieranych obrzezy 1 m
- dla wykonywanych profilowan , odbudowy podsypki i nawierzchni 1 m?
- dla ustawianych obrzezy 1 m
- dla wywozu gruzu i ziemi 1 m’

- Odbior robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg , ST 1 wymaganiami
inzyniera , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

- Podstawa platnoSci
Ogoblne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w pkt 7 w ST-00.00.00 Wymagania
ogo6lne.

- Przepisy zwiazane
PN-B-04300 Cement. Metody badan. Oznaczanie cech fizycznych
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne.
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
PN-B-06714-13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci pytow mineralnych
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodponosci metoda
bezposrednia
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych
PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metodg bromowa
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; zwir i
mieszanka
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; piasek
PN-B-19701 Cement powszechnego uzytku. Sktad wymagania i ocena zgodnosci.
PN-B-23004 Kruszywa mineralne . Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla wielkopiecowego
kawatkowego
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
PN-EN 12591 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
PN-P-01715 Witokniny. Zestawienie wskaznikow technologicznych i uzytkowych oraz metoda
badan
PN-S—96013 Drogi samochodowe. Podbudowa z chudego betonu. Wymagania i1 badania.
PN-S-96014 Drogi samochodowe 1 lotniskowe. Podbudowa z betonu cementowego pod
nawierzchni¢ ulepszong. Wymagania i badania.
BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i lata
EmA-94 IBDiM 1994 Warunki techniczne. Drogowe emulsje asfaltowe
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Krawe¢zniki i obrzeza chodnikowe.
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania.

-33-



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:
Budowa wiaty stalowej - Muzeum Wojsk Ladowych 50-961 Wroctaw ul.Obornicka 146.

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe.
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
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