D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP.
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot w ramach zamoéwienia

Remonty  czqstkowe nawierzchni  bitumicznych na  drogach  powiatowych
administrowanych przez Zarzqd Drog Powiatowych w Tarnowskich Gérach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowe Specyfikacje Techniczne (SST) stanowia cze$s¢ Dokumentéw Przetargowych
i Kontraktowych i1 nalezy je stosowaé przy zlecaniu i realizacji robdt, ustug i dostaw
opisanych w p. 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z rozbiorka warstw nawierzchni, warstw podbudowy, warstwy odsaczajacej itp. warstw
konstrukcji jezdni.

Zakres rob6t obejmuje:

- rozebranie warstw bitumicznych:

- warstwy wigzacej (W przypadku nie stosowania frezowania dla tej warstwy) i podbudowy
bitumicznej,

- rozebranie podbudowy z thucznia kamiennego warstwa gorna i dolna,

- rozebranie warstwy odsaczajace;j.

Zakres robot obejmuje dodatkowa rozbiorke konstrukcji jezdni, poza frezowaniem
nawierzchni ujetym w ramach remontéw czastkowych, frezowaniem korekcyjnym,
frezowaniem przy remontach wielkopowierzchniowych - tj. rozbiérke warstw ponizej
warstwy wigzacej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt.
1.5.

2. MATERIALY.

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 2.

Zaktada sig, ze materiaty pochodzace z rozbiorki w ramach niniejszej SST nie nadajace si¢ do
ponownego wbudowania lub przetwarzania i stanowig odpad do zagospodarowania staraniem
i na koszt Wykonawcy, zgodnie z obowigzujagcymi w tym zakresie przepisami,
Z zastrzezeniem punktu 5.2.



3. SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt.
3.

3.2. Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw drog, moze by¢ wykorzystany
sprzet podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
- frezarki
- ladowarki,
- samochody ciezarowe,
- zrywarki,
- mloty pneumatyczne,

- koparki.
4. TRANSPORT.

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 4.

4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementow drog obejmuja usunigcie z terenu pasa drogowego (placu
budowy) wszystkich elementow wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Roboty rozbiorkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST
lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen.

Jezeli Inzynier stwierdzi, Zze uzyskane z rozbidrki materialty nadaja si¢ do ponownego
wykorzystania Wykonawca powinien przewiez¢ je na miejsce wskazane przez Inzyniera na
wlasny koszt. Materiaty te staja si¢ wlasnosciag Zamawiajacego.

Elementy 1 materialy, ktore zgodnie z SST stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢
usuni¢te z terenu pasa drogowego (placu budowy).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 6.



6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doly po wusunigtych elementach
konstrukcji drogi powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okre§lone przez Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiodrka elementow drog jest:
- 1 m?dla elementoéw warstw nawierzchni, podbudowy bitumicznej, podbudowy z tlucznia
kamiennego, warstwy odsaczajacej, z odliczeniem grubosci frezowania w przypadku
przeloméw itp. robot, dla ktérych w cenie rozliczeniowej warstwy $cieralnej lub wigzacej
uwzgledniono frezowanie nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogo6lne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, w tym wyznaczenie powierzchni przeznaczonej
do rozbiorki,
- oznakowanie 1 zabezpieczenie robot,
- dostarczenie sprzetu,
- rozkucie i mechaniczne zerwanie i1 rozbiorka warstw konstrukcyjnych nawierzchni,
podbudowy,
- zageszczenie podloza,
- zatladunek, wywoz 1 wyladunek uzyskanych z rozbidrki materiatdéw nadajacych si¢ do
ponownego wykorzystania na miejsce wskazane przez Inzyniera,,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
- odwiezienie sprzg¢tu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE:
Normy

1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.



