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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
CZESCI ELEKTRYCZNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
budowg wewnetrznych instalacji elektrycznych i teletechnicznych w pomieszczeniach adaptowanych na archiwum w
budynku Urzedu Miasta Jastrzebie-Zdro;.

1.2 Zakres Stosowania Specyfikacji Techniczne;.
Specyfikacje Techniczne (ST) sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn a.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia i realizacji robét wymienionych ponizej:

INSTALACJE ELEKTRYCZNE | TELETECHNICZNE

a) elektryczne
oswietlenia podstawowego;
gniazd wtyczkowych 230V;

b) teletechniczne

sieci strukturalnej LAN;

sygnalizacji pozaru;

sygnalizacji napadu i wlamania wraz z kontrolg dostepu;

1.4. Okre $lenia podstawowe.
® Dziennik budowy — opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzgcy

do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych robo6t, przekazywania polecen i zalecen, oraz korespondencji technicznej pomiedzy
Zamawiajgcym, Wykonawca i Projektantem.

®  Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do

reprezentacji w sprawach realizacji kontraktu.

®  Kosztorys ofertowy - wyceniony kompletny kosztorys slepy
®  Kosztorys Slepy - opis rob6t w kolejnosci technologicznej ich wykonania z podaniem ilosci.

®  Ksiega obmiaru — akceptowany przez Zamawiajgcego zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisania przez Wykonawce obmiaréw wykonanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Zamawiajgcego
(dla robét dodatkowych i zamiennych).

®  Materialy — wszelkie tworzywa i produkty, niezbedne do wykonywania robét zgodne z dokumentacjg

projektowo — kosztorysowsg, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

®  Polecenie Zamawiajgcego — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez przedstawiciela

Zamawiajgcego w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw dokumentacji
projektowe;j.

®  Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentaciji projektowe;.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot.
Ogdlne wymagania dotyczgce robdt podano w dokumentacji projektowe;.

Instalacje powinny by¢ wykonane zgodnie z
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. Polskimi Normami
. Obecnie obowigzujgcym prawem budowlanym i wymaganiami wszelkich wkadz lokalnych, przepiséw i
regulacji terenowych
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczna i poleceniami Zamawiajgcego oraz za bezpieczenstwo i higieng pracy.
1.5.1. Przekazanie placu budowy.
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz co najmniej dwa
egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowej.
1.5.2. Dokumentacja projektowa.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej. Dokumentacja ta
zawiera¢ bedzie rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy.
Dokumentacje powykonawczg sporzgdzi Wykonawca na wtasny koszt, chyba ze umowa stanowi inacze;j.
1.5.3. Zgodno $¢ robét z dokumentacj g projektow g i specyfikacj g techniczn a.
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg obowigzujgce dla
Wykonawcy tak jakby byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczeh w
dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu zobowigzany jest powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkéw. Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsg i
specyfikacjg techniczng. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej powinny by¢ uwazane
za wielkosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okres$lonego podziatu. Cechy materiatow i
elementéw obiektoéw i budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty ich cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego podziatu tolerancji. Jezeli przedziat tolerancji nie zostat
okreslony w dokumentacji projektowej lub specyfikacji technicznej to nalezy przyja¢ tolerancje akceptowane
zwyczajowo dla danego rodzaju robét. W przypadku gdy materiat lub roboty nie sg w petni z godne z dokumentacijg
projektowg lub specyfikacjg techniczng i wplyneto to na niezadowalajaca jakosé budowli lub obiektu, to takie materiaty
i roboty nie zostang zaakceptowane przez Zamawiajgcego. W takiej sytuacji elementy rob6t powinny by¢ niezwtocznie
rozebrane i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zabezpieczenie materiatéw i sprz  etu.
Wykonawca jest zobowigzany zabezpieczy¢ uzywany przy realizacji zadania sprzet i materiaty zgodne z wytycznymi
ujetymi w zaakceptowanym przez Zamawiajgcego projekcie organizacji zaplecza i rob6t. Koszt zabezpieczenia i
dozorowania placu budowy ponosi Wykonawca na podstawie odrebnej umowy o ochronie mienia z Generalnym
Wykonawca.
1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca rob6t instalacyjnych ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. Powinny zosta¢ podjete odpowiednie $rodki zabezpieczajace przed:
. zanieczyszczeniami zbiornikow i ciekdw wodnych pytami, paliwami, olejami
. przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami chemikaliami oraz innymi szkodliwymi
substancjami
. przekroczeniem norm hatasu
. mozliwoscig powstania pozaru
Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji norm okreslonych odpowiednimi przepisami ochrony srodowiska
obcigzajg Wykonawce robét. Wody powierzchniowe i gruntowe nie mogg by¢ zanieczyszczone w czasie rob6t. Baza
sprzetu i transportu moze zosta¢ zlokalizowana na terenie zaplecza budowy pod warunkiem pozytywnej opinii
projektu organizacji zaplecza przez lokalne stuzby ochrony srodowiska. Wykonawca nie powinien stosowac innej
technologii robét, na wyzszym poziomie hatasu, niz okreslona przez Zamawiajgcego pod rygorem wstrzymania robot.
1.5.6. Ochrona przeciwpo zarowa.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepis6w ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za

wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia.

Materialy, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza sie
materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego
odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét muszg mie¢ aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie stwierdzajgcg brak szkodliwego oddziatywania materiatu na srodowisko.
Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkéw szczegétowych kontraktu, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ograniczenia obci azen osi pojazdéw.

Wykonawca dostosuje sie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow i wyposazenia na
i z terenu robét. Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robét uszkodzonych w wyniku przewozu
nadmiernie obcigzonych pojazdéw i fadunkow.

1.5.9. Bezpiecze nstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkich przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje
sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg oddzielnej zaptacie i
sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty
wydania potwierdzenia zakonczenia rob6t przez Zamawiajgcego. Wykonawca bedzie utrzymywaé¢ roboty do czasu
ostatecznego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposéb, aby obiekty i budowle lub ich elementy
byly w zadawalajgcym stanie przez caly czas do momentu odbioru ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Zamawiajagcego powinien wznowi¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si ¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie. Wykonawca bedzie przestrzegat praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie ich wykorzystania, a o swoich dziataniach w sposob ciggty bedzie informowat
Zamawiajgcego.

1.5.12. Réwnowa zno $€ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w kontrakcie powotane sg konkretne normy lub przepisy, ktére spetnia¢ majg materialy, sprzet i inne
dostarczone towary, oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. Mogg by¢ réwniez
stosowane inne odpowiednie normy i przepisy zapewniajgce zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania, pod

warunkiem wczesniejszej ich akceptacji przez Zamawiajacego.

2. MATERIALY.

2.1. Zrédta uzyskania materiatow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed planowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do rob6t
Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodia ich wytwarzania, zamawiania lub wykonywania,
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do ich zatwierdzenia przez Zamawiajgcego.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zrodta
uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciagly spetniajg wymagania specyfikacji technicznej i dokumentacji

projektowej w czasie postepu robét.
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2.2. Materiaty nie odpowiadaj ace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang wywiezione przez Wykonawce z terenu budowy, badz ztozone w
miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Jesli Zamawiajgcy zezwoli na uzycie tych materiatléw do innych robét, niz
do tych dla ktérych zostaly zakupione, to koszt materiatdw zostanie przewarto$ciowany przez Zamawiajgcego. Kazdy
rodzaj robot, w ktérym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sie z ich nie przyjeciem i brakiem zaptaty.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skitadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byty zabezpieczone przed
zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakosc¢ i wkasciwosci do rob6t i byly dostepne do kontroli przez Zamawiajgcego.
Miejsca czasowego skltadowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajgcym lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Zamawiajgcego.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Zamawiajgcego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos$¢ wykonywanych robét. sprzet uzywany do rob6t musi by¢ zgodny z ofertg wykonawcy, musi odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci  wskazaniom zawartych w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Zamawiajgcego. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet musi by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Zamawiajgcego. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, warunkach kontraktu i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska,
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wariantowe uzycie sprzetu jest mozliwe gdy przewiduje taki przypadek dokumentacja projektowa, pod warunkiem
uzyskania akceptacji Zamawiajgcego. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzgdzenia oraz narzedzia nie gwarantujgce

zachowania warunk6w umowy, zostang przez Zamawiajacego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robo6t.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatdbw. Dobor $rodkéw transportowych Wykonawca
przedstawia do akceptacji Zamawiajgcemu. Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy bedag spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezgco i na wkasny koszt usuwac¢ wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami ha

drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej,
projektem organizacji rob6ét oraz poleceniami Zamawiajgcego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
wytyczne w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi

w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Zamawiajgcego.
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5.2. Wspdlpraca Zamawiaj acego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robét, oceng jakosci
materiatdw i postepem roboét, a ponadto wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg dokumentacji projektowe;j i
Specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptacji wypetniania warunkéw kontraktu przez Wykonawce. Jest on
upowazniony réwniez do kontroli wszystkich robét i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych na budowe lub na
niej produkowanych, wigczajgc przygotowanie i produkcje materiatbw. Zamawiajgcy powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te materialy i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajgcy uwzgledni wyniki badan
materiatdw i robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazana kwestie. Polecenia Zamawiajgcego
powinny by¢ wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce

pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.

6.1. Program zapewniania jako $ci rob6t.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu zapewnienia
jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujgce wykonywanie robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Zamawiajgcego. Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

. organizacje wykonywania robot

. termin i sposéb prowadzenia rob6t

. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét-zasady BHP

. wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

. wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczeg6lnych elementéw robét

. wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium)

. sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania
tych informacji Zamawiajgcemu

. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

. sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli rob6t jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos$¢ robdét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole oraz jakos¢ materiatdbw. Zapewni on odpowiedni system kontroli
wigczajgc personel, sprzet. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Zamawiajgcy moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadawalajgcy. Wykonawca musi
przeprowadzi¢ pomiary i badania materiatbw oraz rob6t z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi we dokumentacji technicznej i specyfikacji robét. Minimalne wymagania
co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam
okreslone , Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg
wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedure

badan. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi Wykonawca.
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6.3. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania w specyfikacji technicznej. Stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane prze Zamawiajgcego. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi
Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

6.4. Raporty z bada n.

Wykonawca musi przekaza¢ Zamawiajgcemu kopie raportu z wynikami badan jak najszybciej, nie pézniej jednak niz w
terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan beda przekazywane Zamawiajagcemu na
formularzach wedtug dostarczonego przez Niego wzoru lub innych przez Niego zaaprobowanych.

6.5. Certyfikaty i deklaracje.

Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

. certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi oraz
wihasciwych przepiséw i dokumentow technicznych.

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Norma, lub Aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono PN, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong powyzej i ktore
spetniajg wymogi specyfikacji. W przypadku materiatow dla ktorych w/w dokumenty nie sg wymagane, kazda
partia dostarczona do robét bedzie posiada¢ dokumenty, okreslajgce w spos6b jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta. Jakiekolwiek materiaty,
ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.6. Dokumenty Budowy.

Dziennik Budowy — jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i Wykonawce w okresie od przekazania
Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika Budowy i
Zamawiajgcego. Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé¢ w szczegdlnosci:

. date przekazania Wykonawcy placu budowy

. date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej

. uzgodnienie przez Zamawiajgcego programu zapewnienia jakosci i harmonogramoéw robot

. wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy

. dane dotyczace sposobu realizacji zabezpieczenia robét

. dane dotyczace jakosci materiatow, pobieranych prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan

. inne informacje istotne dla przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢ przediozone Zamawiajgcemu
do ustosunkowania sie. Decyzje Zamawiajgcego wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Zamawiajgcego do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceh Wykonawcy
robét. Rejestr obmiaréw — stanowi dokument na rozliczenie faktycznego postepu kazdego elementu robét. Obmiary
wykonywanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

Pozostate dokumenty budowy : pozwolenie na budowe, protokoty przekazania placu budowy, umowy cywilnoprawne z
osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne, polisy ubezpieczeniowe, protokoty odbioru rob6t, protokoty z narad i
ustalen, korespondencja na budowie.

Dokumenty powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w sposéb przewidziany prawem.

Wszystkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.
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7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogoblne zasady obmiaru robét.
Obmiar robét okresla faktyczny zakres wykonywanych robo6t zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjag
techniczng. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z
czestotliwoscig i w czasie okreslonym w umowie.
7.2. Urzadzenia i sprz et pomiarowy.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowany w czasie obmiaru rob6t musi zyska¢ akceptacje Zamawiajgcego.

Jezeli sprzet wymaga badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $Swiadectwa legalizacyjne.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanych przez Zamawiajgcego przy udziale Wykonawcy:

a) odbidr robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

b) odbiér czesciowy

c) odbidr ostateczny

d) odbiér pogwarancyjny
8.2. Odbior robdt zanikaj acych
Odbiér robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robét, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét. Odbioru dokonuje Zamawiajgcy.
8.3. Rozliczenie rob6t pomigedzy wykonawca, a zamawiajgcym nastapi na podstawie kosztorysu powykonawczego.

8.4. Warunki ptatnosci zostang ustalone w umowie o prace budowlane.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST 01 PRACE DEMONTAZOWE | PRZYGOTOWAWCZE
CPV 45113000-2 ROBOTY NA PLACU BUDOWY
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace rob6t demontazowych
przygotowawczych, tymczasowych i prac towarzyszgcych koniecznych do montazu instalacji elektrycznych koniecznych
do adaptacji pomieszczen na archiwum w budynku Urzedu Miasta Jastrzebie-Zdréj przy Al. Pitsudskiego 60 w
Jastrzebiu-Zdroju.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robot:
®  przygotowawczych, tymczasowych i prac towarzyszgcych

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.
- Rury ochronne, rury karbowane,
- listwy kablowe z PCV, gczniki kablowe PCV
- Gips budowlany
3. SPRZET.

3.1. Do wykonania rob6t instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z
ponizszego sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z

uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Roboty przygotowawcze, tymczasowe i prace towarzyszace:

®  zabezpieczenie podtdg, mebli i okien przed pracami budowlanymi,

® demontaz istniejacej instalacji i osprzetu w pomieszczeniach objetych opracowaniem,
®  wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych i rur,

®  przewierty przez $ciany i sufity,

®  przygotowanie otworéw pod osprzet podtynkowy i oprawy,

®  zaprawianie bruzd,
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®  uszczelnianie przepustoéw rurowych.

®  Montaz listw kablowych

5.3. Roboty towarzyszgce i tymczasowe niezbedne do wykonania robét budowlanych.

®  Przed przystgpieniem do prac nalezy zabezpieczy¢ istniejgce podtogi, okna, meble folig ochronng gr. 0,5mm przed

zabrudzeniem oraz zabezpieczy¢ nogi drabin i rusztowan przed uszkodzeniem podiég.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1 Og6lne zasady obmiaru robét podano w Ogdlinej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.

Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:

®  miejsca przewiertow, szczegOlnie przez Sciane zewnetrzng i w poblizu elementéw konstrukcyjnych,

®  sposo6b uszczelnienia przepustéw rurowych

®  wysokos$¢ wykucia wnek pod tablice i ich osadzenie w $cianie
8.2. Odbidr cz esciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktorych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.

a) przy odbiorze kohcowym urzadzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy

przediozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia
- prawidlowos$¢ wykonania potaczen
- jako$¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewod6ow wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen
- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
- stan izolacji kabli i przewodéw
- skutecznos$¢ ochrony przeciwporazeniowej
- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — IEC 60364-5-56 "Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa " .
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SST 02 ROZBUDOWA ISTNIEJACYCH TABLIC BEZPIECZNIKOWYCH TB
CPV 45315700-5 INSTALOWANIE STACJI ROZDZIELCZYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace rob6t elektrycznych w
zakresie rozbudowy tablic i rozdziatu energii elektrycznej.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robot:

®  rozbudowa istniejgcych tablic bezpiecznikowych

® instalacja rozdziatu energii elektrycznej

1.4. Ogoélne wymagania dotycz agce rob6t
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

- wytaczniki nadprgdowe CLS6-B10A, CLS6-B16A

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z

uwzglednieniem najnowszych rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogdine wymagania dotyczace transportu zostaly przedstawione w czgsci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Dla zasilenia obwodéw odbiorczych nalezy wykorzystaé istniejgce tablice bezpiecznikowe. Zasilanie tablic nalezy
pozostawi¢ bez zmian. Tablice nalezy rozbudowaé¢ o nowe aparaty modutowe dla zabezpieczenia nowoprojektowanych
obwodéw, a istniejgce zabezpieczenia z remontowanych pomieszczen zdemontowad.
Pomiar energii elektrycznej istnieje i odbywac sie bedzie jak dotychczas w rozdzielni RG w budynku Urzedu Miasta
Jastrzebie-Zdr6j. Nie przewiduje sie wzrostu mocy czyli nie spowoduje to zmiany warunkéw zasilania i rozliczenia
energii, a tym samym nie ma potrzeby wystepowania do Zaktadu Energetycznego z wnioskiem o zmiane warunkow
zasilania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogéinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
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. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. sposéb prowadzenia przewoddw poziomych i pionowych,
. lokalizacja osadzenia rozdzielnic
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie

odbioru koncowego.

b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢

sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.

8.3. Odbior ko ncowy.

a) przy odbiorze koncowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy

przediozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé

stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu

udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm

przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegdélnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidlowos$¢ wykonania potaczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewodow wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewodéw

- prawidtowos¢ dziatania urzadzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — IEC 60364-5-56

PN — 76/E — 90301

PN — 93/E — 90401

PN IEC 60364-5-54

PN INC 60364 -1

PN IEC 60364-4-41

PN IEC 60364-4-43

PN IEC 60364-4-442

PN IEC 60364-4-443

PN IEC 60364-4-47

PN IEC 60364-4-473

"Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczehnstwa "

.Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV".

.Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV".

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i  wymagania
podstawowe”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed pragdem przetezeniowym ”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym?”.
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P SEP-E-0001 »Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa.”
PN — 91/E — 05160 .Rozdzielnice niskonapigciowe. Wymagania dotyczace zestawow badanych w pelnym i

niepetinym zakresie badan”.
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SST 03 WEWNETRZNE INSTALACJE ELEKTRYCZNE

CPV 45311000-0 ROBOTY W ZAKRESIE OKABLOWANIA ORAZ INSTALACJI
ELEKTRYCZNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace rob6t elektrycznych w
zakresie przewodoéw instalacji elektrycznych oraz opraw elektrycznych
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robot:

® instalacja elektryczna zasilajgca oprawy o$wietlenia podstawowego,

®  instalacja gniazd wtyczkowych,

1.4. Ogoélne wymagania dotycz agce rob6t
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogolnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

- Przewody YDYzo 3x2,5; YDYZzo 3x1,5,

- Puszki rozgatezne,

- kanaty kablowe,

- Lgczniki oswietleniowe,

- gniazda wtyczkowe,

- oprawy LED z dyfuzorem opalizowanym PMMA ryflowany strukturalny moc 60W; 123Im/W; 7400Im; 4000K; Ra>80;
IP44; IKO6

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych.

4. TRANSPORT.

4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.

5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2. Z istniejgcych tablic bezpiecznikowych TB nalezy zasili¢ poszczeg6lne obwody oswietleniowe w projektowanym
fragmencie budynku. Przewody YDYZz03x1,5 450/750V uktada¢ w korytarzu w listwach elektroinstalacyjnych, a w pom.
archiwum pod tynkiem. Zastosowaé¢ oprawy nastropowe ze zrédiem LED z dyfuzorem opalizowanym PMMA ryflowanym

0 mocy 60W i strumieniu $wiatta min. 7400lm oraz wydajnosci min. 123Im/W zgodnie z rzutem pomieszczen. Oprawy 0
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stopniu szczelnosci IP44, IK06 wyposazy¢ w zrodta swiatta o temp. barw 4000 st.K. i wspotczynniku Ra>80%. taczniki
os$wietleniowe umiesci¢ na wys. 1,35 m nad podtoga. Kolorystyke tgcznikéw dobra¢ do wystroju wnetrza.

5.3. Instalacje gniazd wtyczkowych podtynkowych wykona¢ analogicznie do instalacji oswietlenia podstawowego. W
korytarzu przewody nalezy uktada¢ w listwie elektroinstalacyjnej natomiast w poszczegélnych pomieszczeniach pod
tynkiem. Zastosowac przewody YDYZzo3x2,5 450/750V.

Wysokos$¢ umieszczenia gniazd:

- gniazda w pomieszczeniach archiwum — 0,3 m nad podtoga

Zastosowa¢ gniazda podwdjne z uziemienie. Kolorystyke gniazd ogéinych dobra¢ do wystroju wnetrza. Trase

przewodéw elektrycznych uktada¢ oddzielnie od instalacji teletechnicznych.

5.4. PODSTAWOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Podstawowa ochrona przed razeniem prgdem (ochrona przed dotykiem bezposrednim) jest zapewniona przez
izolowanie czesci czynnych.

W instalacji zaprojektowano wytaczniki ochronne réznicowopradowe, ktére w przypadku jakiegokolwiek pogorszenia sie
stanu izolacji w instalacji i przekroczeniu pradu zadziatania wytgcznika, powodujg wytgczenie kontrolowanego odcinka
instalacji elektrycznej. Dla catego zakresu opracowania dobrano wytgczniki réznicowopragdowe o pradzie zadziatania
30mA. Przez zastosowanie wytgcznikdw ochronnych osiggnieto dodatkowe zabezpieczenie przed przypadkowym
bezposrednim dotknieciem (nieuziemionego) elementu znajdujgcego sie pod napieciem.

DODATKOWA OCHRONA PRZED PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM

Jako dodatkowa ochrone przed porazeniem pragdem elektrycznym przewidziano w niniejszym obiekcie - szybkie
wytgczenie: uklad sieciowy TN-C-S i dodatkowo wytgczniki ochronne réznicowo-pragdowe o czutosci prgdowej 30mA.
Instalacje 1-fazowag nalezy wykonac¢ jako 3-przewodowsg /L+N+PE/.

Obudowy metalowe catego osprzetu elektrycznego, obudowy tablic rozdzielczych nalezy przytaczyé do przewodu

ochronnego (PE).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogéinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. sposéb prowadzenia przewodéw poziomych i pionowych,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbidr cz esciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior ko ncowy.
-przy odbiorze koncowym urzgdzen, instalacji i regulacji urzagdzen nalezy
przediozyé¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos$é
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu

udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
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przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

-w szczegolnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jako$¢ zastosowania materiatow

- odlegtos¢ przewodbéw wzgledem siebie i innych instalacji

- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng

- stan izolacji przewodow

- prawidtowos$¢ dziatania urzgdzen elektrycznych

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN — |EC 60364-5-56

PN — 76/E — 90301

PN — 93/E — 90401

PN IEC 60364-5-54

PN INC 60364 -1

PN IEC 60364-4-41

PN IEC 60364-4-43

PN IEC 60364-4-442

PN IEC 60364-4-443

PN IEC 60364-4-47

PN IEC 60364-4-473

P SEP-E-0001

PN — 83/E — 063305

PN — EN 1838: 2002

PN — 84/E — 02033

PN - EN 50172

PN -EN 12464 -1
EN 60598-2-22 :2001

"Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczehnstwa "

.Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powtoce polwinitowej na
napiecie znamionowe 0,6/1 kV".

.Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV".

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”.

Jnstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i  wymagania
podstawowe”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przeciwporazeniowa”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed prgdem przetezeniowym ”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca

bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Zastosowanie $rodkéw ochrony zapewniajgcych bezpieczenstwo”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym”.

JInstalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca bezpieczenstwo.
Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym?”.

.Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.”

+Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania”

,Oswietlenie awaryjne.”

,Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym”
~Systemy awaryjnego o$wietlenia ewakuacyjnego”
Swiatto i oswietlenie. O$wietlenie miejsc pracy”

» Oprawy o$wietleniowe wymagania szczegotowe”
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SST 04 INSTALACJA SYGNALIZACJI PO ZARU SAP
45312100-8 INSTALOWANIE PRZECIWPO ZAROWYCH SYSTEMOW ALARMOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robot elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji sygnalizacji pozaru.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robot:
. instalacji sygnalizacji pozaru
1.4. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate og6lne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

Gniazdo do czujek G40

Optyczna uniwersalna czujka dymu DUR-4043 z izolatorem zwar¢
Podstawa PG40 do gniazda G-40

Kabel do instalacji przeciwpozarowej YnTKSYekw 1x2x0,8 mm2

Puszka PIP-1A ognioodporna

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej.

Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w czesci Ogélnej Specyfikacji Techniczne;.
5.2. Podstawa opracowania,
. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane
. Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z 24 sierpnia 1991r (tekst jednolity — Dz.U. z 2002r Nr 147, poz. 1229) z
pbzniejszymi zmianami
. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 11 stycznia 2019r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw ( Dz. U. 2019 poz. 67).
. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 12 kwietnia 2002 r w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie (tekst jednolity Dz. U. 2019 poz. 1065)

. Zestaw obowigzujgcych norm i przepiséw
. Dokumentacja techniczno — ruchowa producenta urzagdzen

Rozwigzania techniczne
W niniejszym budynku istnieje system sygnalizacji pozaru SAP. System zbudowany jest w oparciu o centrale

SAGITTA 250. Centrala wyposazona jest w linie dozorowe umozliwiajgce zasilanie czujek oraz transmisje informacji o
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ich stanie dwustronnie. Centralka jest zabudowana w pomieszczeniu dyzurki Strazy Miejskiej w segmencie C budynku
Urzedu Miasta.

Z centrali wyprowadziono kabel YnTKSYekw 1x2x0,8 jako linie dozorowg doprowadzong do czujek pozarowych
zabudowanych w pomieszczeniach archiwum na parterze segmentu B oraz pomieszczen archiwum w segmencie A. W
pomieszczenia przeznaczonych na projektowane archiwum nalezy zabudowac czujki pozarowe i wigczy¢ w istniejgce
linie dozorowe zgodnie z rzutami pomieszczen. Potgczenia wykona¢ w puszkach atestowanych PIP-1A. Do wpigcia
nowych elementéw systemu sygnalizacji pozaru zastosowa¢ kable YnTKSYekw 1x2x0,8. W korytarzu zastosowac
listwy elektroinstalacyjne, a w samych pomieszczeniach archiwum kable prowadzi¢ pod tynkiem. Przy przejsciach przez
Sciany i stropy kable nalezy chroni¢, ukladajgc je w rurach karbowanych. Czerwony kolor izolacji kabla umozliwia
odréznienie go od innych instalacji. Trasa prowadzenia kabli nie ma znaczenia dla funkcjonalnosci, jednakze pod

warunkiem, iz instalacja zostanie zmontowana zgodnie z projektem:

. Przy skrzyzowaniu z innymi instalacjami, przewdd instalacji ppoz. powinien iS¢ jak najnizej (najblizej $ciany) —

zachowujgc wymagane odstepy.

. Przewody musza by¢ odpowiednio chronione, prowadzone i zamocowane oraz spetnia¢ wymagania stawiane

przez samo pomieszczenie.

. Nie wolno mocowa¢ przewodoéw do linek nosnych opraw oswietleniowych.

d Nie zaleca sie réwnolegtego tgczenia zyt w celu zwiekszenia ich przekroju.

d Nalezy dazy¢ do tego, aby ilos¢ potgczen byta jak najmniejsza.

. Zabronione jest skrecanie zyt w celu ich potgczenia.

. Potaczenia powinny byé lutowane lub wykonane niezawodng, mechaniczng metodg (np. przy zastosowaniu

potaczen srubowych lub zaciskéw) w puszkach z atestem CNBOP.

Centrala posiada mozliwo$¢é wspétpracy z czujkami pozarowymi szeregu 40, ale nalezy je zabudowaé¢ w
gniazdach SAGITTA G40AS. Dla pomieszczen objetych niniejszym projektem, projektuje sie zastosowanie optycznych
uniwersalnych czujek dymu DUR-4043.

Kazda z czujek montowana jest w gniezdzie, ktére mocuje jg w sposob trwaly. Czujka posiada wskaznik tj. diode
luminescencyjng, ktéra $wieci gdy czujka znajduje sie w stanie alarmu. Czujki nalezy instalowaé tak aby wskazniki byty
widoczne z jednego punktu tj. np. od wejscia do pomieszczenia. Przedmiotowy wskaznik umozliwia precyzyjng
lokalizacje strefy w ktérej zadziatata czujka.

Optyczna czujka dymu DUR-4043 przeznaczona jest do wykrywania widzialnego dymu, powstajgcego w
bezptomieniowym poczatkowym stadium pozaru, wtedy gdy materiat zaczyna sie tli¢ (pozary TF1 do TF5 oraz TF8).
Czujka DUR jest czujka typu rozproszeniowego. Dziata na zasadzie pomiaru promieniowania podczerwonego,
rozproszonego przez czastki aerozolu w komorze pomiarowej, niedostepnej dla swiatta zewnetrznego.

UWAGA!
Stosowanie zwyktych puszeickzeniowych (plastykowych — instalacyjnych) jestdadpuszczalne.
UWAGI KONCOWE SAP:

. zapoznac sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosi¢ projektantowi,

. zapoznac sie z dokumentacjg istniejacych w obiekcie instalacji elektrycznych oraz SAP,

. wodnych, wentylacyjnych, oswietleniowych i innych w celu uniknigcia uszkodzen i kolizji z tymi instalacjami
oraz prawidlowego wykonania instalacji sygnalizacyjnej.

. Przewody typu PH90 (HDGs, HTKSH PH90) mocowac¢ przy pomocy uchwytéw E90 (np. OBO BETTERMANN

typu 1015) montowanych do $cian przy uzyciu stalowych tulejek rozporowych oraz stalowych $rub klasy E90.

. Wykonawce realizujgcego budowe niniejszego systemu, obowigzuje w jego zakresie przestrzeganie

przepis6w BHP i ppoz. w odniesieniu do wszystkich szczegdtow, ktére w projekcie nie mogty by¢ omoéwione.
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d Wszystkie odstepstwa nalezy uzgadnia¢ z osobg petnigcg nadzor.
. Zapewni¢ zgodno$¢ instalacji z wymogami prawa, przepiséw budowlanych, przepiséw pozarowych.

*  Wszystkie przejscia instalacyjne przez granice stref pozarowych wypeti¢ masa ogniochronng, np.CP601S,
CP606 lub CP611A i odpowiednio oznaczy¢.
€) Po wykonaniu instalacji, nalezy podda¢ system testom prawidtowego dziatania.
przeprowadzi¢:
- préby dziatania wszystkich czujek dymowych,
- préby zatgczenia i proby uktadéw sterujgcych i wykonawczych centralek,
- préby zadziatania przekaznikéw awarii i usterki,

- ocene dziatania zasilacza i akumulatorow.

Obowigzkiem Inwestora, Uzytkownika oraz firmy wykonujgcej instalacje sygnalizacji pozaru jest zapewnienie

poprawnego dziatania instalacji alarmowej poprzez:

d przeszkolenie personelu obstugujgcego system,
. eksploatacje zgodnie z przeznaczeniem systemu,
. systematyczng konserwacje urzgdzen,

d szybka naprawe i usuwanie usterek powstatych w trakcie eksploatacji systemu.

Wykonanie i konserwacje zaprojektowanego systemu nalezy zleci¢ wyspecjalizowanej
firmie. Wykonawca powinien by¢ przeszkolony i akceptowany przez producenta lub
dystrybutora systemu.
Podczas prowadzenia prac wykonawczych systemu nalezy zapewnic:
- nadz6r autorski,
- nadzor inwestorski (zalecany jest Inspektor posiadajacy wiedze w zakresie ochrony
p.poz.).

Wykonawca systemu powinien ztozy¢ Deklaracje Zgodnosci Instalaciji.
Odbidr instalacji powinien odbywaé sie po wykonaniu catego systemu zgodnie z opracowang dokumentacja techniczng i
ewentualnymi zmianami wpisanymi do dziennika budowy. W odbiorze powinien uczestniczy¢ przedstawiciel
Panstwowej Strazy Pozarnej, Wykonawca, Projektant oraz ewentualnie przedstawiciel firmy ubezpieczeniowej. Odbior
instalacji powinien by¢ potgczony z przekazaniem instalacji do eksploatacji. W odbiorze powinien bra¢ udziat
konserwator systemu, ktory sprawowac bedzie nadzér nad eksploatacjg instalacji. W trakcie odbioru systemu, celowe
jest przeegzaminowanie os6b odpowiedzialnych za biezgcag obstuge, dlatego tez przeszkolenia obstugi nalezy dokona¢
przed dniem odbioru instalacji.
Nalezy zawrze¢ umowe okreslajgcg zasady konserwaciji, w tym czas usuwania usterek i czasookres konserwowania
systemu. Niezaleznie od nadzoru serwisowego nalezy wyznaczy¢ pracownika Dziatlu Technicznego Inwestora do
codziennego kontrolowania sprawnosci systemu oraz nadzorowania z ramienia Uzytkownika konserwacji dokonywanej
przez firme serwisowa.ystemu oraz nadzorowania z ramienia Uzytkownika konserwacji dokonywanej przez

firme serwisowa.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogéinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
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Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbior cz esciowy.
a) odbiorowi cze$ciowemu nalezy podda¢ elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.
- przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przediozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnosé
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych
- w szczegoélnosci nalezy skontrolowacé:
- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jako$¢ zastosowania materiatow
- odlegtos$¢ zwodoéw wzgledem siebie i innych instalacji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane z p6zniejszymi zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony

przeciwpozarowej budynkdw, innych obiektéw budowlanych i terenow

Ustawa z dnia 19 lutego 2010 r. o zmianie ustawy o ochronie przeciwpozarowej

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny

odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie z z p6zniejszymi zmianami.

Ustawa o ochronie przeciwpozarowej z 24 sierpnia 1991r (tekst jednolity — Dz.U. z 2002r Nr 147, poz. 1229) z p6zniejszymi

zmianami

Zestaw obowigzujacych norm

Dokumentacja techniczno — ruchowa producenta urzgdzen

Podstawowe zasady projektowania systemow sygnalizacji pozarowej CNBOP w J6zefowie 2002

PN-E-08350-14:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej - Projektowanie, zaktadanie, odbiér, eksploatacja i
konserwacja instalaciji.
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SST 05 INSTALACJA SYGNALIZACJI NAPADU | WEAMANIA
WRAZ Z KONTROL A DOSTEPU

CPV 45312000-7 INSTALOWANIE SYSTEMOW ALARMOWYCH | ANTEN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace robot elektrycznych i
teletechnicznych w zakresie instalacji sygnalizacji wiamania i napadu
1.2. Zakres stosowania SST
Szczeg6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robot:
- instalacji sygnalizacji wlamania i napadu,
- instalacji kontroli dostepu.
1.4. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.
1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.
2. MATERIALY.

Akumulator bezobstugowy zelowy 12V / 7,2 Ah GP1272

Cyfrowa dualna czujka ruchu (PIR+mikrofale) SILVER

Czujka magnetyczna drzwiowa (kontrakton) B-3A

Czytnik kart zblizeniowych CZ-EMM

Ekspander czytnikéw kart zblizeniowych INT-R

Elektrozaczep zamka drzwi 12V DC

Obudowa uniwersalna z polistyrenu OPU-3 P <SATEL>

Plyta gtéwna centrali alarmowej od 4 do 24 wyj$¢/wej$¢ INTEGRA 24
Przewod systemu alarmowego YTDY 10x0,5

Przewdd systemu alarmowego YTDY 2x0,5

Przewdd systemu alarmowego YTDY 6x0,5

Przycisk natynkowy monostabilny AQD1/11

Transformator 230V/18V AC,40 VA do obudowy OPU-3P model TR 40 VA
Wewnetrzny sygnalizator akustyczny SPW-220 R

3. SPRZET.
3.1. Do wykonani robét instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z ponizszego
sprzetu:
- do rob6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych
4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
Dobor transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
5.2.KONTROLA DOSTEPU
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Drzwi wejsciowe do Pomieszczenia archiwum nalezy chroni¢ przed wejsciem oséb nie uprawnionych poprzez
zastosowanie kontroleréw zblizeniowych. Zastosowaé zabezpieczenia na karte zblizeniowg. Kontroler wspétpracuje z

elektrozaczepem drzwi.

5.3.SYSTEM SYGNALIZACJI NAPADU | WLAMANIA

System sygnalizacji napadu i wkamania obejmuje wszystkie pomieszczenia archiwum.
System sygnalizacji napadu i wtamania skfada sie z centrali alarmowej Integra 24 (spetnia wymagania normy PN-EN
50131-1:2009 + PN-EN 50131-1:2009/A1:2010 Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania i napadu — Czes¢
1), ekspanderéw, kontaktronéw, sygnalizatoréw akustycznych oraz czujnikow PIR+MF wspétpracujgcych z centralg
rozmieszczonych na catym obiekcie.

Zasilanie centralki doprowadzi¢ z obwodu o$wietleniowego danego pomieszczenia.

Centrale zostaty zabudowane w pomieszczeniach chronionych. Przewody YTDYekw prowadzi¢ pod tynkiem.
Czujniki ruchu montowa¢ na wys. 2,2m od posadzki, a kontaktrony przykleja¢ do futryn. Centrale sparametryzowac z
podwojnym rezystorem 2XEOL/NC. llos¢ stref, pozycji, uzytkownikéw i haset ustali¢ przed uruchomieniem z

uzytkownikiem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w Ogélinej Specyfikacji Techniczne;j.
7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.
8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
. przebieg tras przewodow
. sposéb potaczen,
. lokalizacja urzgdzen.
8.2. Odbidr cz esciowy.
a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktérych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbior ko ncowy.

f)  przy odbiorze koncowym urzadzen, instalacji i regulacji urzadzen nalezy
przediozyé¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos$é
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

g) w szczegdlnosci nalezy skontrolowac:

- uzycie wtasciwych materiatow i elementéw urzadzenia
- prawidtowos$¢ wykonania potgczen
- jakos¢ zastosowania materiatow
- odlegtos¢ przewodbéw wzgledem siebie i innych instalaciji
- prawidtowos¢ zainstalowania urzadzen
- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng
9. SPOSOB ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogolne zasady rozliczenia robét podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
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PN-E-08390-1: 1996
PN-93/E-08390/12: 1993
PN-EN 50130-5: 2002
PN-93/E-08390/22: 1993
PN-93/E-08390/23: 1993

PN-93/E-08390/24: 1993

PN-93/E-08390/26: 1993

PN-IEC 839-2-7: 1996

PN-E-08390-3: 1998
PN-E-08390-5: 2000

PN-EN 50131-6: 2000
PN-EN 50131-1: 2002
PN-EN 50130-4:2013

Systemy alarmowe — Terminologia.
Systemy alarmowe-Wymagania ogoélne-Zasilacze-Parametry funkcjonalne i metody badan.
Systemy alarmowe — Czegoeé 5: Préby srodowiskowe.

Systemy alarmowe — Wlamaniowe systemy alarmowe — Ogélne wymagania i badania czujek.
Systemy alarmowe — Wtamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania aktywnych
czujek podczerwieni.

Systemy alarmowe — Wtamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania
ultradzwiekowych czujek Dopplera.

Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania pasywnych
czujek podczerwieni.

Systemy alarmowe — Wtamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badaniapasywnych
czujek sttuczenia szyby.

Systemy alarmowe — Wtamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania central.
Systemy alarmowe — Wiamaniowe systemy alarmowe — Wymagania i badania
sygnalizatorow.

Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania — Czgoec 6: Zasilacze.

Systemy alarmowe — Systemy sygnalizacji wlamania — Czeoe¢ 1: Wymagania ogolne.

Systemy alarmowe -- Cze$¢ 4:Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -- Norma dla grupy

wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzgdzen systemow sygnalizacji pozarowej, sygnalizacji wkamania,
sygnalizacji napadu, CCTV, kontroli dostepu i osobistych
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SST 06 INSTALACJA OKABLOWANIA STRUKTURALNEGO | TELE FONICZNA
CPV 45314320-0 INSTALOWANIE OKABLOWANIA KOMPUTEROW EGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z
instalacjg teletechniczng sieci strukturalnych LAN i telefoniczng .
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot obj etych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania dotyczgce realizacji robét:

®  instalacji sieci strukturalnej LAN,

hd wewnetrznej instalacji telefonicznej

1.4. Ogodlne wymagania dotycz ace robot
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami oraz normami.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Zamawiajgcego. Pozostate ogdélne warunki dotyczace rob6t podano w czesci
ogélnej specyfikaciji.

2. MATERIALY.

2.1. Materialy podstawowe

- Gniazdo komputerowe podwojne 2xRJ45 kat.6 z przestong (modut) BM62.01/11
- Ikony do opisu portéw gniazd i paneli, czerwone, DATA

- Ikony do opisu portéw gniazd i paneli, zielone, PHONE

- Kabel istniejgcy U/UTP szt 14.300

- Wkiad gniazda komputerowego pojedynczy RJ45 kat.6 nieekranowany MRJ456

3. SPRZET.
3.1. Do wykonania rob6t instalacji Wykonawca powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania co najmniej z
ponizszego sprzetu:
- do robd6t montazowych zestawem specjalistycznych narzedzi i elektronarzedzi z uwzglednieniem najnowszych
rozwigzan technicznych.
4. TRANSPORT.
4.1. Og6lne wymagania dotyczace transportu zostaty przedstawione w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Dobér transportu technologicznego nalezy przeprowadzi¢ w uzgodnieniu z Zamawiajgcym.
5. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét podano w czesci Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

5.2. Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt instalacji okablowania strukturalnego (instalacja telefoniczna,
informatyczna) w pomieszczeniach przeznaczonych na archiwum w zakresie opracowania. Projekt opracowano zgodnie
ze wskazéwkami i zaleceniami Inwestora.

W pomieszczeniach przeznaczonych na archiwum w chwili obecnej w pomieszczeniach (015, B104, B105,

znajdujg sie gniazda sieci strukturalnej. Przewody sg prowadzone w listwach elektroinstalacyjnych, a wiec jest
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mozliwo$¢ przeniesienia punktow logicznych w nowe miejsca zgodnie z rzutem pomieszczen. Kable U/UTP nalezy

wycofa¢ i wykorzystaé w nowoprojektowanej instalaciji.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajagc w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.
6.2. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z tworzywa
ksztattkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych, uzupetnienie taczenia pokryw na prostych odcinkach tgcznikami,
uzupetnienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetnic¢ silikonem
lub inng masg uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaly metalowe z pokrywa), nalezy je zamknac.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzacag przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej otworu nalezy zamknaé
odpowiednig masg uszczelniajgca, charakteryzujaca sie whasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowac¢ w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajgcy na pozniejsza rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczac¢ sa:
* pomieszczenia punktéw dystrybucyjnych,
« szafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
 poszczeg6lne panele krosowe,
* poszczegOlne porty tych paneli,
« a takze wszystkie gniazda uzytkownikéw.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce elementy:
* podstawa opracowania
« informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalacji
« opis wykonanej instalacji wraz zainstalowanych opisem wybranych technologii
« lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llo$¢
« schemat potgczen elementéw instalacji
« podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji
« widoki szaf i stojakéw w punktach dystrybucyjnych
« widoki wszystkich rodzajow punktéw uzytkownikow
Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej musza zgadzac¢ sie z rzeczywistoscia.
7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

7.2. Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdbw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych
konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania rob6t pomiedzy wykonawcg, a inspektorem nadzoru.
Jednostkg obmiarowi dla przewodéw elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka
(1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w spos6b okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony obmiar
robét wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy

poréwnac z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robot.
8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Odbiory mi edzyoperacyjne.
Odbiorowi miedzyoperacyjnemu podlegaja:
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. przebieg tras przewodow

. sposéb potaczen,

. lokalizacja urzadzen.
8.2. Odbidr cz esciowy.

a) odbiorowi czesciowemu nalezy poddac elementy urzadzen instalacji, ktorych
w wyniku postepu robét, sprawdzenie jest niemozliwe lub utrudnione w fazie
odbioru koncowego.
b) kazdorazowo po przeprowadzeniu odbioru czgesciowego powinien by¢
sporzgdzony protokét i dokonany zapis w dzienniku budowy.
8.3. Odbidr ko ncowy.

a) przy odbiorze korcowym urzadzen, instalacji i regulacji urzgdzen nalezy
przedtozy¢ protokoty odbioréw czesciowych , a takze sprawdzi¢ zgodnos$é
stanu istniejgcego z dokumentacjg techniczng po uwzglednieniu
udokumentowanych odstepstw oraz wymaganiami odpowiednich norm
przedmiotowych lub innych warunkéw technicznych

b) w szczegodlnosci nalezy skontrolowaé:

- uzycie wtasciwych materiatéw i elementéw urzadzenia

- prawidtowos$¢ wykonania potgczen

- jakos¢ zastosowania materiatow

- prawidtowos$¢ zainstalowania urzgdzen

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacja techniczng
9. PRZEPISY ZWIAZANE

BN — 84/8984-10 ,Zaktadowe sieci telekomunikacyjne przewodowe”. Instalacje wnetrzowe. Og6lne wymagania;

TIA/EIA-568-B Commercial Building Telecommunication Cabling Standard

TIA/EIA-568-B.2-1 Addendum 1 - Transmission Performance Specification for 4-pair 100 Ohm Category 6 Cabling

TIA/EIA-568-B.2-3 Addendum 3 - Additional Consideration for Insertion Loss and Return Loss Pass/Fail Determination

TIA/EIA-568-B.1  Commercial Building Telecommunications Cabling Standard Part. 1: General Requirements

TIA/EIA-568-B.1-3 (Addendum No. 3 do TIA?EIA-568-B.1) Supportable Distances and Channel Attenuation for Optical
Fiber Application by Fiber Type

TIA/EIA-568-B.1-1 (Addendum No. 1 to TIA/EIA-568-B.1) Minimum 4-Pair UTP and 4-Pair ScTP Patch Cable Bend Radius
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