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CZESC OGOLNA

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot, ktére zostang wykonane przy realizacji projektu: DRUGI ETAP BUDOWY CENTRUM
KLINICZNO-DYDAKTYCZNEGO UNIWERSYTETU MEDYCZNEGO W+tODZI WRAZ Z
AKADEMICKIM OSRODKIEM ONKOLOGICZNYM.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Specyfikacja techniczna zawiera informacje oraz wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét,
ktdre zostang zrealizowane w ramach przedmiotowego zadania w zakresie robdt zwigzanych z
wykonaniem robot tynkarskich.

Specyfikacje techniczng nalezy rozpatrywa¢ razem z opisem technicznym i rysunkami branzy
architektoniczne;.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru - Robotg podstawowa wchodzaca w zakres
wykonania prac jest:

Przedmiot i zakres rob6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(STWIiORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru - Roboty obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajace i majace na celu wykonanie i montazu drobnych elementdw $lusarskich i $cianek
sktadanych w budynku.

Robotami podstawowymi wchodzacymi w zakres wykonania prac sg;

- dostawe i montaz uchwytow WC i faweczki dla niepetnosprawnych

- dostawe i montaz poreczy, listew odbojowych i naroznikowych

Robotami towarzyszacymi i pomochiczymi przy wykonywaniu prac montazu elementow wyposazenia
sq;

- ustawienie i rozebranie niezbednych pomostéw

- przygotowanie podfozy do montazu

- zabezpieczenie istniejacych robdt przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniami

Opis prace towarzyszacych i robét tymczasowych

Prace tymczasowe i towarzyszace:

utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego,

wykonanie czynno$ci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego,

ogrodzenie terenu budowy i terenu, na ktérym moze wystapi¢ zagrozenie dla oséb postronnych;
przygotowanie przytaczy medidw do zasilania placu budowy,

zgtoszenie kazdego zakonczonego elementu robét zakrywanych inspektorowi nadzoru ,
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transportowanie w poziomie na potrzebng odlegtos¢ i w pionie na potrzebng wysoko$¢ materiatow i
elementéw i wszelkiego sprzetu pomocniczego niezbednych do wykonania robét,

segregowanie i sortowanie materiatdw i wyrobéw,

sprawdzanie prawidtowosci wykonania robét,

zabezpieczenie przed zniszczeniem urzadzen stanowigcych wyposazenie obiektu,

niezwloczne oczyszczenie zabrudzonych elementow obiektu,

wywoz na sktadowisko zapewnienie — pozioma warstwa zaprawy pomiedzy dwiema warstwami
elementéw murowych

Organizacja robé6t budowlanych

Organizacja robét budowlanych jest prowadzona zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru koricowego. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty w
niezmienionym stanie do czasu odbioru koncowego.

Zabezpieczenia intereséw 0sob trzecich
Zabezpieczenie intereséw 0sdb trzecich odbywa sie zgodnie z postanowieniami wigzacej Strony
Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji

Ochrona srodowiska

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania sie do przepisow i normatywow z zakresu ochrony
$rodowiska na placu budowy i poza jego terenem,

Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegdlnodci Wykonawca ma obowigzek nie wykonywaé pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie.

Szczegbly zawarte sg w przedtozonym przez Wykonawce Planie Bezpieczenistwa i Ochrony Zdrowia
(BIOZ).

Zaplecza dla potrzeb wykonawcy

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy oraz jego aktualizacjami i wymaganiami
zawartymi w Umowie o0 Generalng Realizacje Inwestycji

Warunki organizacji ruchu

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy oraz jego aktualizacjami i
wymaganiami zawartymi w Umowie o Generalng Realizacje Inwestycji

Ogrodzenia

Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy oraz jego aktualizacjami i wymaganiami
zawartymi w pkt. 6.11.3 Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji

Zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
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Zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy oraz jego aktualizacjami i wymaganiami
zawartymi w Umowie 0 Generalng Realizacje Inwestycji

Nazwy i kody robot

Roboty objete niniejszg specyfikacjq zgodnie ze Wspolnym Stownikiem Zaméwien (CPV) posiadaja
nastepujacy kody :

INSTALOWANIE WYROBOW METALOWYCH.............ooorrrrrirrries CPV 45421160-3

Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe uzyte w niniejszej specyfikacji sq zgodne z obowigzujgcym Prawem
Budowlanym, Rozporzadzeniami Wykonawczymi

WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH |
MATERIALOW

Wymagania ogdlne dotyczace materiatéw.

Wszelkie parametry produktéw i materiatdw przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu pozadanego
standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogow technicznych zatozonych w dokumentacii
technicznej dla projektowanych rozwigzan.

Dopuszcza sie zamieszczenie innych réwnowaznych rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) pod
warunkiem:

spetniania tych samych wtasciwosci technicznych, przedstawienia réwnowaznych rozwigzan na
pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania) i uzyskanie akceptacji Zamawiajacego
oraz Projektanta.

Do wykonania robét w obiektach budowlanych nalezy stosowa¢ wyroby posiadajace dopuszczenie do
stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktdrych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okre$lonego systemu oceny
zgodnoéci,

wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy wprowadzone do zbioru Polskich Norm, aprobaty techniczne.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne do
robdt, bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwo$¢ do robot i
byly dostepne do kontroli przez Zmawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy.
Transport materiatow

Transport pionowy i poziomy zgodnie z Planem Zagospodarowania Placu Budowy wraz z jego
aktualizacjami.
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Warunki dostawy materiatéw

Przed przystapieniem do prac, Wykonawca przedstawi do aprobaty kompletng liste wyrobow i
urzadzen, ktére zastosuje do wykonawstwa. Wykonawca powinien dostarczy¢ na poparcie katalogi,
szkice i rysunki, ktére ewentualnie beda od niego wymagane.

W zaleznosci od potrzeb Wykonawcy, moze by¢ zazadane przedstawienie prototypdw, probek lub
montazy prowizorycznych na miejscu robét, aby umozliwi¢ weryfikacje niektérych dostaw ze wzgledu
na:

ich zgodnos¢ z okre$leniami i specyfikacjami umowy,
ich uruchomienie,
ich potaczenie z innymi elementami.

Prébki wyrobow i urzadzen zostang dostarczone przez Wykonawce i ztozone w baraku na placu
budowy. Bedg one stuzyly jako zatwierdzony wzor do realizacji prac. Wykonawca nie moze ztozy¢
zadnego zamdwienia na urzadzenia (chyba ze na jego ryzyko), tak dtugo jak prébka lub odpowiadajacy
prototyp nie zostanie zatwierdzony przez Zamawiajacego.

2.5. Rodzaje materiatow.

2.5.1. Wyposazenie tazienek dla oséb niepetnosprawnych

Wyposazenie tazienek dla oséb niepetnosprawnych wg systemu dostawcy — elementy ze stali
nierdzewnej z warstwg antybakteryjnego biatego nylonu dostarczone zgodnie z projektem:

Typ Xd1 - uchwyt $cienny, staly

Uchwyt staty diugosci 60 cm, z rurki ze stali nierdzewnej Srednicy 25mm, pokrytej 5 mm warstwg
antybakteryjnego biatego nylonu, maksymalne obcigzenie 120kg

Typ Xd1.1 - uchwyt $cienny, uchylny

Uchwyt uchyliny, dtugosci 85 cm, z rurki ze stali nierdzewnej Srednicy 25mm, pokrytej 5 mm warstwg,
antybakteryjnego biatego nylonu, maksymalne obcigzenie 120kg

Typ Xd2 - uchwyt Scienny, katowy

Uchwyt w ksztatcie litery L, wymiary 60 cm na 110 cm, z rurki ze stali nierdzewnej $rednicy 25mm,
pokrytej 5 mm warstwa antybakteryjnego biatego nylonu, maksymalne obcigzenie 120kg,

Typ Xd3 - taweczka pod prysznic, podnoszona

taweczka prysznicowa, podnoszona z podporami, 0 wymiarach ok 48 cm na ok. 32 cm, z rurki ze stali
nierdzewnej $rednicy 25mm, pokrytej 5 mm warstwg antybakteryjnego biatego nylonu, maksymaline
obcigzenie 150kg

Typ Xd4 - uchwyt $cienny, staly

Uchwyt staty dtugosci 50 cm, z rurki ze stali nierdzewnej Srednicy 25mm, pokrytej 5 mm warstwg
antybakteryjnego biatego nylonu, maksymalne obcigzenie 120kg
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2.5.2. Elementy ochronne: porecze, narozniki listwy odbojowe

Elementy ochronne i zabezpieczajace wg systemu dostawcy na komunikacji ogélnodostepnej, a w
szczegdlnosci:

Typ 1 - ostona przeciwuderzeniowa narozna, wykonana na bazie modyfikowanych
przeciwuderzeniowo zywic akrylowo-winylowych, barwiona w masie, kolor standardowy wg wzornika
producenta, wymiar 50x50x2mm, montowana na klej bezposrednio do $ciany, np. C/S SO 50 lub
réwnowazne o nie gorszych parametrach.

Typ 2 - listwy/tasmy ochronne, zabezpieczajace $ciane przeciw uderzeniowo, wykonane na bazie
modyfikowanych przeciwuderzeniowo zywic akrylowo-winylowych, barwione w masie kolor
standardowy wg wzornika producenta, wymiary: 200x3mm, montowane na klej bezposrednio do
$ciany, gorna krawedz na wysokosci ok. 50 cm od posadzki w stanie wykoriczonym, np. C/S TP 200
lub rbwnowazne.

Typ 3 - Odbojoporecze w ksztalcie elipsy o ergonomicznej budowie, zaréwno ostona
przeciwuderzeniowa jak i pochwyt wykonana jest na bazie modyfikowanych przeciwuderzeniowo zywic
akrylowo-winylowych, barwiona w masie, kolor standardowy wg wzornika koloréw producenta,
odbojoporecz zakoriczona koncdwka z uszczelkg, co utatwia utrzymanie catodci w czysto$ci, uchwyt
montazowy aluminiowy wyposazony w amortyzator, uchwyt montowany do $ciany i wyposazony w
listwe LED montowang do dolnej cze$ci odbojoporeczy, przewody wyprowadzone do $ciany poprzez
koricowke odbojoporeczy, listwa petni funkcje oswietlenia nocnego ciagéw komunikacyjnych Zasilacze
montowane w przestrzeni miedzysufitowej , zasilanie 12V. np. C/S HRB20 lub réwnowazne.

2.6. Laczniki i akcesoria montazowe

Wykonawca zastosuje taczniki i akcesoria montazowe zalecane przez dostawcow i producentéw.

WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

3.1 Wymagania ogélne dotyczace sprzetu

Wykonawca zobowigzany jest uzywac sprzet zgodny z technologig dla konkretnych rodzajow robot
uzywany winien by¢ sprzet, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych
robot.

Sprzet nie gwarantujacy realizacji umowy z wymagang jakoscig moze by¢ zdyskwalifikowany przez
Inspektora Nadzoru i nie dopuszczony do realizacj.

Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét,
programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizaciji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru .

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowo$ci go pracy. Bedzie spetniat normy ochrony Srodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

3.2. Sprzet do wykonywania robot
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Prace montazowe nalezy wykona¢ recznie przy uzyciu drobnego sprzetu wskazanego przez
Producenta wyrobu, lub Inspektora Nadzoru.

WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwo$ci przewozonych materiatow. Liczba $rodkéw
transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej oraz STWIORB.

4.2. Transport materiatow

Materiaty nalezy transportowac i sktadowa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami
w sposdb zgodny z instrukcjami ich producentow i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

5.1. Og6lne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny: za prowadzenie rob6t zgodnie z umowag oraz za jakos¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIORB, PZJ, projektu organizacji rob6t oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za petng obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich
elementdéw robdt okreSlonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na piSmie przez
Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wykonywaniu
robét, zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na piSmie przez Inspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokfadnosSc¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
STWIORB, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni
wyniki badan materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doSwiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym pod grozbg wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

Wykonawca rozpocznie prace posadzkowe po zakoriczeniu wszystkich prac konstrukcyjnych na
danym obszarze robot, po zakonczeniu wszystkich niezbednych prac instalacyjnych, wykonaniu
przebic itp.

W przypadku wykonywania izolacji podposadzkowych Wykonawca wykona je zgodnie z wymogami
240-IP-00-ZZ-SP-A-00009-Robotylzolacyjne
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Wykonawca oczysci i zagruntuje wszystkie poditoza zgodnie z ich rodzajem.

Przed wykonaniem posadzek nalezy sprawdzi¢ czy zostaty wykonane zalecane spadki w podtozu. Nie
nalezy wykonywa¢ spadkow przez zwigkszenie lub zmnigjszenie wymaganej grubo$ci materiatu
podktadowego i gruntujacego.

5.2. Montaz elementoéw wyposazenia budynku

Wykonawca dokona montazu elementéw wyposazenia budynku po zakonczeniu wszystkich prac
konstrukcyjnych i wykoriczeniowych.

Montaz nalezy przeprowadzi¢ wg instrukcji dostawcdw i producentdéw z zachowaniem obowigzujacych
przepisow bhp i ppoz.

Obowigzujg nastepujace zasady ogolne:

- wykonanie wedtug projektu architektonicznego

- regulacja uktadu uchwytéw, podparé, zawieszen podczas montazu
- montaz wg lokalizacji w projekcie

- elementy kotwione do konstrukcji zamocowac przed tynkowaniem

- elementy montowane do gotowych uchwytdw i wspornikdw przykrecaé po tynkowaniu i malowaniu

KONTROLA, BADANIA | ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robdt w zakresie ich zgodnosci z
dokumentacjg projektowa, STWIORB i poleceniami Inspektora Nadzoru .

Wykonawca jest zobowigzany do state] i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestotliwoscig okreslong w niniejszej STWIORB i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru .

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej, jakosci wykonywanych rob6t przy budowie
instalacji uziemiajgcej i wyrdwnawczej.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw wykonania robot z warunkami okreslonymi w
Specyfikacji z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robét
zanikajacych nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw odbioru rob6t lub wpiséw do dziennika
budowy.

Kontrola jako$ci prac obejmuje:

- ocene jakosci materiatow przed montazem, sprawdzenie kompletnosci dokumentéw i atestéw

- brak zmian cech geometrycznych, brak uszkodzen mechanicznych i trwatych zabrudzen

- zachowanie wymiaréw elementéw wedtug projektu oraz punktu 5. WYKONANIE ROBOT niniejszego
opracowania

- zgodng z projektem rektyfikacje i wzajemne dopasowanie elementéw konstrukcyjnych (odchylenia
nie wieksze niz 2mm na 1mb).

- odchylenie liniowe nie moze przekracza¢ 2mm na 1mb
- odchylenie ptaszczyznowe nie wigksze niz 2mm na 1mb
- stabilno$¢ i bezpieczenstwo zmontowanych elementéw

- odpowiadajgce projektowi parametry wytrzymatosci konstrukcyjnej elementow
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- brak nieprzewidzianych projektem szczelin i réznic dystansowych
- brak naruszen podczas montazu powierzchni tynkarskich i malarskich
6.3. Badanie materiatow.

Nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie sprawdzenia przediozonych zaswiadczen kontroli
jako$ci(atestow) materiatow oraz zapiséw dziennika budowy i innych dokumentow stwierdzajgcych
zgodno$¢ uzytych materiatdbw z wymaganiami dokumentacji technicznej i z powotanymi normami.
Materiaty, ktérych jako$C nie jest potwierdzona odpowiednim zaswiadczeniem, a budzace pod tym
wzgledem watpliwosci, powinny by¢ zbadane przez upowaznione laboratorium zgodnie z
wymaganiami odpowiednich norm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami
Zgodnie z wigzaca strony Umowa o Generalng Realizacje Inwestycji
6.5. Odbiér koncowy

Zgodnie z wigzaca strony Umowg o Generalng Realizacje Inwestycii

WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z postanowieniami Umowy o Generalng Realizacje Inwestycji .Jednostki obmiaru powinny
by¢ zgodne z jednostkami okre$lonymi w dokumentacji projektowe;.

ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH

Sposob odbioru robét budowlanych zgodnie z postanowieniami wigzacej Umowy o Generalng
Realizacje Inwestycji

ROZLICZENIE ROBOT BUDOWLANYCH

Wymagania dotyczace rozliczen robét zostaty przedstawione w Umowie o Generalng Realizacje
Inwestycji

DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz.U. Nr 75, poz.690 z p6zniejszymi zmianami)

Inne przepisy
a) Instrukcje stosowania materiatéw i montazu urzadzen wydane przez Producentéw.

b) Swiadectwa dopuszczenia materiatéw do stosowania wydane przez Instytut Techniki Budowlanej w
Warszawie lub inne upowaznione instytucje.

¢) Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano-montazowych, tom |, I, czes¢ I~1V,

d) Szczegotowe przepisy i certyfikaty dopuszczenia do uzytku dystrybutoréw technologii okre$lonych
materiatowo w dokumentacji techniczne;
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