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INSTALACJE ELEKTRYCZNE
Budowa Stacji Transformatorowej wiasnej STLmb 15,75/0,42 kV 400 kVA oraz sieci
elektroenergetycznej wiasnej SN z nawigzaniem do ztacza kablowego ZK-SN.

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace Budowy Stacji Transformatorowej wiasnej STLmb

15,75/

0,42 kV 400 kVA oraz sieci elektroenergetycznej wiasnej SN z nawigzaniem do ztgcza kablowego ZK-SN-4p.

W zakresie kolizji z istniejacq siecig elektroenergetyczng przetozenie istniejacego kabla nN oraz zabudowa przepustow na
skrzyzowaniach i zblizeniach z istniejgcym uzbrojeniem.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét

wymie

nionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robo6t zwigzanych z montazem:

a
b
c
d
e
f.

. Posadowienie stacji transformatorowej STLmb 15,75/0,42kV 400 kVA
. Uziemienie stacji transformatorowej
. Budowa linii kablowej SN 3x XRUHAKXS 1x70/25
. Zabudowa gtowic na kablu SN 3x XRUHAKXS 1x70/25 w stacji transformatorowej i ztaczu ZK-SN-4p
. Zabudowa przepustéw na linii kablowej SN z rur AROT DVK 160
PrzefozZenie istniejacej linii kablowej nN poza obreb stacji transformatorowe;

Wymagana konfiguracja stacji transformatorowej:

a)

= oQ >0 QO 0O T
= = —_—— ==

14.0

stacja transformatorowa musi posiada¢ Certyfikat Zgodnosci wydany przez akredytowang przez PC
jednostke badawczg,

stacja transformatorowa ma sktada¢ sie z dwdch gtéwnych blokdw tj. obudowy betonowej oraz fundamentu
betonowego z przestrzenig na olej transformatora. Nie dopuszcza sie stosowania bloczkéw fundamentowych,
gabaryty obudowy stacji wpisa¢ wg koncepciji,

klasa obudowy stacji transformatorowe;j 5,

stopief ochrony obudowy nie gorszy niz IP43,

wentylacja stacji grawitacyjna,

wyklucza sie stosowanie uszczelnien pomiedzy czescig naziemng a fundamentem,

zastosowac przepusty wielokrotnego zastosowania o szczelno$ci nie mniejszej niz 3 bary. Nie dopuszcza
sig stosowania poliuretanowych pianek rozkurczliwych,

wytrzymato$¢ obudowy stacji na uderzenia o energii nie mniejszej niz 20 J,

kreslenia podstawowe

Okres

lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i ,Przepisami Budowy Urzadzen

Elektroenergetycznych”.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodno$¢ z dokumentacijg projektowa i poleceniami
Kierownika Projektu.

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robét wedtug niniejszej specyfikacii sa;

Bednarka ocynkowana PFeZn 30x4

Folie kalandrowane PCV czerwone szer. 0,4m
Rury przepustowe AROT DVK 160 mm czerwone
Stacja transformatorowa STLmb wg projektu
Kabel SN 3x XRUHAKXS 1x70/25 z osprzetem
Stupki oznaczeniowe typu SO

Il

3. Sprzet

3.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynno$ci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez wykonawce powinien uzyskac¢ akceptacije
Kierownika Projektu.

3.2. Przy robotach ziemnych w poblizu istniejacych urzadzen podziemnych, prace nalezy wykonywac recznie.

4. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych robot.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie z
warunkami transportu wydanymi przez ich wytwérce.

5. Wykonanie robot

5.1. Zakres wykonywanych robét:

- wykop pod stacje transformatorowa,
- wykopy pod linie kablowe SN i nN,
- zabudowa stacji STLmb wraz z badaniami i uruchomieniem,

- budowa linii kablowej przytacza SN,

Metoda rozbudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez uzytkownika sieci. Warunki te okreslajg,
o0goine zasady budowy i ich okres, w ktrym mozZliwe jest przytaczenie do sieci.

5.2. Wykonawca ma obowigzek wykonania montazu linii i urzadzen w taki sposéb, aby elementy sgsiadujgcych nie zostaty
zniszczone i znajdowaly sie w stanie poprzedzajacym.

6. Kontrola jakosci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonywanych robét przy budowie stacji transformatorowe;j
oraz przytacza SN.

6.1. Zastosowane materiaty powinny posiadac atest fabryczny lub $wiadectwo jakosci, wydane przez producenta.

6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:




a) sprawdzenie stanu urzadzen z demontazu,
b) stacje po zmontowaniu i ustawieniu sprawdzi¢ w zakresie: lokalizacji, kompletnosci wyposazenia stanu powtok
ochronnych.

6.3. Badania i pomiary pomontazowe.

Po zakoriczeniu robét nalezy sprawdzi¢ i pomierzy:

a) jako$¢ i kompletno$¢ wykonanych robot,
b) zgodno$¢ z dokumentacija projektowa,

c) wykona¢ pomiary elektryczne i geodezyjne.

7. Odbidr robot

7.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbiorom rob6t ulegajacych zakryciu podlegajg nastepujace roboty:

a) linie kablowe przed zasypaniem,

b) wykop dotu pod posadowienie stacji transformatorowe.

7.2. Zasady odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca zobowigzany jest dostarczyé nastepujace dokumenty:

a) projektowg dokumentacje powykonawcza,
b) geodezyjng dokumentacje powykonawcza,

c) protokdty z dokonanych pomiaréw.

8. Podstawa ptatnosci

Ptatno$¢ za kompletng przebudowe przedmiotowego zadania nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem, oceng jakosci uzytych
materiatw i jako$ci wykonanych robét na podstawie wynikéw pomiaréw i badan.

Cena wykonania robét obejmuje:

roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- transport materiatéw niezbednych do wykonania robdt,
roboty montazowe

oznakowanie i zabezpieczenie robdt.
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