SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-07.06.02.

BARIERY OCHRONNE STALOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru balustrady ulicznej oraz bariery
ochronnej w zwigzku z realizacjg zadania:
»Wzmocnienie drogi wojewddzkiej nr 432 odcinek Leszno - Trzebania od km 2+810 do km 5+195”
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy ustawieniu urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych

| O—bsjrrzr]elij‘gwienie z regulacjg wysokosciowa stalowej bariery ochronnej U-14a (podniesienie wzgledem krawedzi remontowanej
jezdni) z uwzglednieniem odcinkéw skrajnych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujgcymi normamii ST D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z przepisami dot. warunkéw technicznych dla
znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczeristwa ruchu drogowego i warunkdw ich umieszczania na drogach, ST
poleceniami Inzyniera.

0gdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu ogrodzen [ balustrad ulicznych wedtug zasad niniejszej specyfikacji sa:

2.1. Ogrodzenie typu U-12a - nie dotyczy
2.2. Balustrada segmentowa rurowa typu U-11a - nie dotyczy

2.3. Bariera ochronna typu U-14a

Drogowe bariery ochronne s3 urzadzeniami bezpieczerstwa ruchu drogowego stosowanymi w celu fizycznego zapobiezenia
zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie jest to niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza korone drogi, przejechaniu pojazdu
na jezdnie przeznaczong dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczenia do powstania kolizji

pojazdu z obiektami lub przeszkodami statymi znajdujacymi sie w poblizu jezdni.

2.3.1. Bariera ochronna stalowa .

Elementy bariery: stupki, wysiegniki, prowadnice, pasy profilowe, zakonczenia czotowe, taczniki ukosne, podktadki, nakretki i
sruby.

Wymagania : nie dotyczy - bariera istniejaca.




3. SPRZET

- wibromtoty (do pograzania stupkdw w gruncie),

- urzadzenia wbijajgce (mtoty, baby, kafary) - reczne lub mechaniczne,
- drobny sprzet do montazu: klucze,

- betoniarka przewozna,

- sprzet spawalniczy.

4. TRANSPORT

Elementy poreczy oraz inne materiaty do jej wykonania przewozone moga by¢ dowolnymi srodkami transportu. Nalezy utozy¢ je
rdwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed mozliwoscig przesuwania podczas transportu.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. 0golne warunki wykonania robat
Ogdlne warunki wykonania robdt podano w ST D-M. 00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakupitransport materiatdw przewidzianych w niniejszej ST do wykonania robot.

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania materiatow wyszczegdlnionych w punkcie 2 niniejszej specyfikadji. Zrédta
pozyskania materiatéw musza uzyskac akceptacje Inzyniera. Transport materiatow opisano w punkcie 4 niniejszej ST.

5.2.2. Oznakowanie robdt prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym winno by¢ zgodne z zatwierdzonym projektem czasowej organizacji ruchu.
5.2.3. Sytuacyjne wyznaczenie odcinkéw ustawianego ogrodzenia

Sytuacyjnego wyznaczenia odcinkéw ustawianego ogrodzenia nalezy dokona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa lub w
uzgodnieniu z Inspektorem nadzoru . Nalezy wyznaczy¢ miejsca osadzenia stupkow.

5.2.4. Montaz bariery typu U-14a

Przestawienie bariery obejmuije:

- demontaz elementdw bariery,

- montaz zdemontowanych czesci bariery w wyznaczonym miejscu (wysokos¢ bariery dostosowana do wysokosci jezdni)
Regulacja wysokosciowa bariery obejmuje:

- demontaz elementdw bariery - z wyjatkiem stupkow,

- podniesienie stupkéw do wymaganej wysokosci za pomoca wibromtotow,

- montaz zdemontowanych czesci bariery.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.1. Badania na etapie akceptacji materiatow

Uzyte przez Wykonawce robot materiaty pod wzgledem jakosci musza odpowiadac ustaleniom punktu 2 niniejszej ST oraz
podanych norm.

6.2. Badania w trakcie trwania robot

6.2.1.  Prawidtowos¢ wykonania elementow ogrodzenia/balustrady oceniona bedzie na podstawie zgodnosci wykonanych
elementow z ustaleniami niniejszej ST i Dokumentacji Projektowej.

6.2.2. Prawidtowos¢ osadzenia balustrady nalezy kontrolowa¢ na podstawie zgodnosci z obowigzujgcym przepisami,
Dokumentacjg Projektowa oraz z uzgodnieniami z Inspektorem nadzoru.

6.2.3. Prawidtowos¢ malowania elementdw balustrady nalezy kontrolowac na podstawie ustaler niniejszej ST i Dokumentacji
Projektowej - nie dotyczy.

7.  OBMIARROBOT

Jednostka obmiaru robét jest 1m (metr) ustawionej bariery.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIORROBOT

8.1.  Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.



Cena wykonania 1m balustrady/bariery obejmuije:
— transport materiatow przewidzianych do wykonania robdt,
— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,
— wyznaczenie sytuacyjne miejsc wykonania bariery,
— ew. zakup materiatow,
— demontaz elementdw bariery,
— ponowny montaz elementéw bariery w wyznaczonej lokalizacji,
— regulacja wysokoSciowa bariery,
— przeprowadzenie niezbednych pomiaréw i badan,
— uporzadkowanie placu budowy.

10. Przepisy zwigzane

PN-EN-10224:2003 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania

PN-EN-10083-1+A1:1999 Stal niskostopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

PN-EN-10113-1:1997 Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki.

PN-EN-10084:2002 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki.

PN-EN-1179:1998 Cynk

PN-EN 206-1:2003 Beton. Czes¢ 1: Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc

Zatacznik Nr 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegdtowych warunkow technicznych
dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach poz.
2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r. (z pdzniejszymi zmianami)



