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Kody CPV robot objetych specyfikacja:

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45242210-0 Roboty budowlane w zakresie przystani jachtowych

45223200-8 Roboty konstrukcyjne
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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna "ST” odnosi si¢ do wymagan technicznych, dotyczacych wykonania, kontroli
i odbioru robot, ktore zostang wykonane w ramach przedsigwzigcia pn. ,,Sobieszewo Nadwislanska —
Budowa Przystani Zeglarskiej.”
Zamawiajacy: Dyrekcja Rozbudowy Miasta Gdanska

80-560 Gdansk

Ul. Zaglowa 11

1.2. Zakres robot objetych ST

Przedmiotem niniejszych Specyfikacji sa roboty zwiazane z budowa przystani zeglarskiej w
Sobieszewie przy ulicy Nadwislanskiej.

W ramach projektowanej budowy wykonane zostang nastepujace prace:

1. Konstrukcje stalowe

- Wykonanie slipu ptywajacego

- Wykonanie drabinek wylazowych na nabrzezu

2. Roboty montazowo-wykonczeniowe

- Montaz pomostow ptywajacych

- Montaz kotwic ptuzacych

- Montaz trapow zejSciowych

- Montaz odnog dystansowych

- Montaz pachotkdéw cumowniczych

- Montaz elementéw wyposazenia pomostow i nabrzeza
- Montaz systemu odbojowego nabrzeza

ST-00 - WYMAGANIA OGOLNE
ST-01 - KONSTRUKCJE STALOWE
ST-02 - ROBOTY MONTAZOWO-WYKONCZENIOWE

1.3. Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne stanowia cze$¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych i nalezy je
stosowac¢ przy zlecaniu i realizacji robot opisanych w pkt 1.1.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, Sciste przestrzeganie
harmonogramu robot, jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.1. Teren budowy

Zamawiajacy, w terminie i w sposob okreslony w dokumentach umowy:

a) przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganiami prawnymi i
administracyjnymi, w tym zaplecze budowy,

b) przekaze dziennik budowy oraz odpowiednia ilo$¢ egzemplarzy dokumentacji projektowe;,
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specyfikacji technicznej wykonania odbioru robdt, kopie decyzji pozwolenic na budowe oraz
wszelkich uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji przez
zamawiajacego, umozliwiajacych prowadzenie robot.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego roboét. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, W
tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki
niezb¢dne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie
podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.4.3. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa winna zawierac opis, cz¢$¢ graficzng, obliczenia i dokumenty,
zgodnie z wykazem podanym w umowie.

Zgodnie z umows, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania
zasadniczych robot, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

-szczegbtowy harmonogram robdt i finansowania, uwzgledniajacy uwarunkowania wynikajace z
dokumentacji projektowej i ustalen zawartych w umowie.

-plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

1.4.4. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowsa i ST

Dokumentacja projektowa, Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty przekazane
wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowia zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegolnione
w choc¢by w jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje kolejnos$¢ ich
wazno$ci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w Dokumentach Przetargowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast zawiadomi¢ Inwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci liczbowe
wymiarow sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy majg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i
ST.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowg lub ST i majg wptyw na nie zadawalajaca jakos¢ elementéw budowli, to takie materialy
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykonywania robot wykonczeniowych, Wykonawca bedzie podejmowaé
wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepis6w i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb
lub wtasnos$ci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych oraz w maszynach i
pojazdach. Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.4.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu i pod
jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow oraz bedzie z nimi wspotpracowatl, dostarczajac wszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.8. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budoweg i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa.

Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagang dla
ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy.

Koszty zachowania zgodnos$ci z wymienionymi wyzej przepisami sg wliczone w ceng umowng.
Uzycie materiatow, ktore wplywaja na trwale zmiany s$rodowiska, ani materiatow emitujgcych
promieniowanie w ilo$ciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane.

Jakiekolwiek materialy z odzysku uzyte do robdt muszg by¢ po§wiadczone przez odpowiednie urzedy
jako bezpieczne dla srodowiska.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong roboét i za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowe;j
i samorzadowej, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie
przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypeltnienie wszelkich wymagan
prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.
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2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne dotyczace wlasciwosci materialow i wyrobow

Przy wykonywaniu robot budowlanych moga by¢ stosowane wytacznie wyroby budowlane
0 wilasciwosciach uzytkowych umozliwiajacych prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. 1 pkt. 1 ustawy
Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego i jednostkowego stosowania w
budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi w szczegotowych
specyfikacjach technicznych.

Wykonawca robdt powinien przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru szczegdlowe informacje o zrodle
produkcji, zakupu wyrobéw budowlanych i urzadzen przewidywanych do realizacji robot — wiasciwie
oznaczonych, posiadajacych certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodno$ci z Polska Norma lub inne prawnie okreslone dokumenty. Kierownik budowy jest
obowigzany przez okres wykonywania robot budowlanych przechowywac¢ dokumenty stanowigce
podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace wyrobéw budowlanych jednostkowo
zastosowanych w obiekcie budowlanym. Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje zastosowanie
materiatdw pochodzenia miejscowego, Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru wszystkie
wymagane dokumenty pozwalajace na korzystanie z tego zrddla oraz okres§lajace parametry
techniczne tego materiatu.

2.2. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w
ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wilasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do
robot, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakos¢, wlasciwos¢é do robot i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadania materiatdéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania réznych rodzajow
materialtdow do wykonania poszczegodlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet wykorzystywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym umowsa.
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Sprzet bedacy wilasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace
jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materialow. Liczba
srodkdw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢
zastosowanych materialow i wykonanych robét oraz ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektows i
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za
pelna obstuge geodezyjng przy wykonywaniu wszystkich elementéw robot okreslonych w
dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce W wytyczeniu i wykonywaniu
robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na
wilasny koszt.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatoéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i ST, a
takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym pod grozba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z
tytulu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i1 badania materiatdw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w ST. W przypadku gdy
nie zostaly one tam okreslone Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowsa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw 1 robot ponosi
Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowa¢ mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
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Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.

6.3. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego zaaprobowanych.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materialow u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow.

Inspektor Nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Wykonawca moze stosowac tylko te wyroby i materialy, ktore posiadajg odpowiednie certyfikaty lub
deklaracje zgodnosci. Certyfikat powinien zawiera¢ zgodno$¢ z kryteriami technicznymi zawartymi w
Polskich Normach, zgodnos$¢ aprobat technicznych i wiasciwych przepisow oraz dokumentow
technicznych. Deklaracja zgodnosci powinna by¢ zgodna z Polska Norma lub aprobatg techniczna.
Kazda partia materialdéw dostarczona na budowe musi posiada¢ w/w dokumenty okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Wyroby i materiaty produkowane przemystowo muszg posiada¢ certyfikaty wydane przez producenta
poparte wynikami badan przez niego. Kazde wyroby i materialy dostarczone na budowe, ktore nie
spetniajg wymagan normowych beda nie dopuszczone do wbudowania.

7. DOKUMENTACJA BUDOWY
7.1. Istotne dokumenty budowy

a) dokumenty wchodzace w sktad umowy

b) pozwolenie na budowg

¢) protokoty przekazania placu budowy

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne porozumienia cywilno-prawne
e) instrukcje Inspektora Nadzoru oraz sprawozdania z narad i spotkan na budowie
f) protokoty odbioru robot

g) dziennik budowy

h) korespondencja dotyczaca budowy

1) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

7.2. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wlasciwie przygotowanym
miejscu, zgodnie z obowigzujacymi przepisami prawa. Wszystkie dokumenty budowy beda stale
dostepne do wgladu Inspektora Nadzoru oraz upowaznionych przedstawicieli Zamawiajacego w
dowolnym czasie i na kazde zadanie.
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8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWA PLATNOSCI

Szczegotowe zasady odbiorow robot i ptatnosei za ich wykonanie okresla umowa.

8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zalezno$ci od ustalen umownych oraz ST roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi cze¢sciowemu

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu)

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci wykonywanych
robo6t oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Gotowos¢ danej czesci robot zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Odbiodr czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot.

Odbior ostateczny (koncowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do zakresu (ilosci) oraz jakosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy.

Odbior ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokonujaca odbioru dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robdt Komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu oraz odbioréw czg¢sciowych. W przypadkach
nie wykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w poszczegodlnych
elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych Komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad, ktore
ujawnig si¢ w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu w sposob tj. opisano
przy odbiorze ostatecznym.

8.2. Dokumenty odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

a) dokumentacj¢ powykonawczg tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonywania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi

b) szczegdtowe specyfikacje techniczne

c¢) dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw

d) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan zgodne z ST

e) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow

i) ustalenia technologiczne
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W przypadku gdy wg Komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego Komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego (koncowego).

Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy Komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.3. Podstawa platnoSci

Podstawa ptatnosci wg zasad uzgodnionych w umowie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z
pozn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z pézn. zm.).
Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z pdzn. zm.).
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz.
2086).

9.2. Rozporzadzenia

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie systemoéw oceny
zgodnos$ci, wymagan, jakie powinny spetia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie
zgodnosci, oraz sposobu oznaczania wyrobéw budowlanych oznakowaniem CE (Dz. U. Nr 175, poz.
2011).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okreslenia polskich
jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu
i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).
Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegotowego zakresu
i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. Nr
198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zamawiajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042).
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ST-01 - KONSTRUKCJE STALOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosi si¢ do wymagan technicznych, dotyczacych wykonania, kontroli
i odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach przedsigwzigcia pn. ,,Sobieszewo Nadwislanska —
Budowa Przystani Zeglarskiej”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania konstrukcji stalowej
slipu ptywajacego oraz drabinek wytazowych na nabrzezu.
Zakres prac:

1. Wykonanie konstrukcji stalowej slipu ptywajacego

2. Wykonanie drabinek wytazowych na nabrzezu

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robodt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacija
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w
Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania ogolne

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialow podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
og6lne. Wszystkie materialy i wyroby stosowane do budowy musza posiada¢ odpowiednie atesty,
certyfikaty i §wiadectwa jako$ci oraz dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Materiaty nie
odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robdt, w ktéorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Stal:

Wyroby walcowane gotowe ze stali gatunku S355 wg PN-EN 10025:2005

Wyroby stalowe zgodne z normami: PN-EN 10219-1; PN-79/H-92202; PN-94/H-92200; PN-88/H-
84020; PN-81/H-92131

Do wykonania konstrukcji slipu nalezy stosowac nastgpujgce materiaty:

1. Profile C 220:

Dhugosé: 6,043 m

Mosé¢: 2

Stal: S355

2. Profile C 220:

Dtugosé: 6,543 m

Mos¢: 2

Stal: S355

3. Profile I 220:
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Dhugosé: 5,882 m
Tlos¢: 4

Stal: S355

4. Profile 1 120:
Dhugosé: 1,308 m
Ilos¢: 10

Stal: S355

5. Profile 1 120:
Dhugosé: 1,292 m
Ilos¢: 15

Stal: S355

5. BI. 0,005x0,2 m:
Dhugosé: 6,043m
Tlos¢: 2

Stal: S355

Materiaty do spawania:

Do spawania stosowa¢ elektrody ER — 346 lub ER — 546. Elektrody powinny mieé: zaswiadczenie
jakosci, spelnia¢ wymagania norm przedmiotowych, opakowanie, przechowywanie i transport winny
by¢ zgodne z wymaganiami obowigzujacych norm i wymaganiami producenta.

Laczniki:

Jako taczniki wystepuja potaczenia spawane oraz potaczenia na kotwy i Sruby.

Do spawania konstrukcji ze stali zwyktej stosuje si¢ spawanie elektryczne oraz przy uzyciu elektrod
otulonych wg PN-91/M-69430.

Wszystkie elementy stalowe powinny posiada¢ zabezpieczenie antykorozyjne. Dopuszcza sig
stosowanie wyltacznie tacznikow ocynkowanych.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania ogolne.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogo6lne. Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania transportu zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru.

Wysylki elementow montazowych mozna dokona¢ dopiero po wykonaniu zabezpieczen
antykorozyjnych w zakresie przewidzianym do wykonania w wytworni. Konstrukcja powinna by¢
zatadowana na $rodki transportowe w taki sposob, aby podczas transportu zapewniona byta
stateczno$¢ elementu oraz wykluczona mozliwos¢ ich uszkodzenia.

Srodki transportu:

Samochody skrzyniowe

Dzwig samojezdny

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogo6lne. Wykonanie robot umocnieniowych musi by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
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Konstrukcja pomostu sktada sie z ramy z profili stalowych, na ktorej utozona bedzie krata pomostowa
zgrzewana (antyposlizgowa) 34,3x38,1 mm 40/4. Projektowany slip wykonany bedzie z profili
glownych (nosnych) C 200 (po obwodzie) oraz I 220 (wewnatrz — utozonych prostopadle do nabrzeza)
oraz z profili posrednich I 120, w rozstawie 1,0x1,3 m pomiedzy legarami giéwnymi. Potaczenia
pomiedzy profilami spawane. Projektuje si¢ slip ptywajacy oparty z jednej strony na oczepie
zelbetowym istniejacego nabrzeza, z drugiej za$ unoszacy si¢ na pltywakach. Ptywaki wykonane jako
prefabrykowane z polipropylenu (rura PP) o $rednicy ®65 cm, mocowane do konstrukcji slipu wg
zalecen producenta. Do wykonania: 3 sztuki o dlugosci modutu 2 m kazdy. Oparcie na oczepie, w
postaci mocowania do profilu stalowego C 300 dhlugosci 8,3 m. Profil polaczony z nabrzezem za
pomocg kotew wklejanych z preta gwintowanego, ocynkowanego klasy 5.8 — M16x300 mm. Profil
stalowy mocowany do oczepu oraz profil gtowny slipu od strony nabrzeza wyposazone bedg w
przyspawane rury stalowe ®38/5 mm dt. 0,1 m (w ilosci odpowiednio 1 i 2 — w sumie do wykonania
na dtugosci podparcia — 5 sztuk polaczen) w celu wykonania potaczenia zawiasowego. Po spasowaniu
rur slipu i profilu na oczepie, potaczenie takie zostanie wykonane przy uzyciu sruby M20 dtugosci 350
mm. W celu zabezpieczenia uzytkowania slipu, projektuje si¢ wyposazenie go w boczne bortnice w
blachy 0,005x0,2x6,043 m (przyspawane do profili gléwnych) oraz belke progowg w postaci
odbojnicy gumowej typu D o wym. 10x12 cm mocowana wg zalecen producenta.

Drabinka wylazowa w calosci wykonana jako konstrukcja stalowa, mocowana do konstrukcji
nabrzeza, w wykutej w oczepie wnece. Po wykuciu wnegki nalezy oczysci¢ jej powierzchnig, a
nastgpnie wytozy¢ wyprofilowang w ksztalt wneki, siatka zbrojeniowa ®8 10x10 cm, mocujac ja do
oczepu na szpilki, ewentulanie taczac z przecigtym zbrojeniem oczepu zelbetowego nabrzeza. Tak
wykonang konstrukcje nalezy pokry¢é warstwg szczepng (adhezyjng), zaszalowac i zabetonowac.
Wneka musi by¢ wykonana w sposob umozliwiajacy catkowite schowanie drabinki w nabrzezu
(odlegtos¢ lica wngki od czota projektowanych odbojnic, mocowanych na oczepie — 30 cm).
Szeroko$¢ wngki 60 cm. Czg¢s¢ nadwodna wykonana z prostych ptaskownikow 80x20 mm dt. 1,65 m i
ptaskownikow gietych licowanych ze §cianka wneki, taczonych na potaczenia srubowe M16 =90 mm.
Stopnie drabinki wykonane z pretoéw kwadratowych 20x20 mm dt. 36 cm, odsunigtych od oczepu o
15 cm, spawane do ptaskownika. Mocowanie drabinki do nabrzeza za pomoca kotew wklejanych z
ocynkowanego preta gwintowanego M20 1=200 mm. Podwodna cze$¢ drabinki wykonana w postaci
tancuchéw ogniwowych mocowanych za pomocg tacznikow srubowych M16 1=90 do stalowych
ptaskownikow czeéci nadwodnej. Drabinke przed malowaniem nalezy starannie oczyscic¢, a nastgpnie
pomalowaé farbg antykorozyjna: podktadowa - jednokrotnie, nawierzchniowg — dwukrotnie.
Wzdhiznice malowane farbg odblaskowa w naprzemienne pasy poziome biate i czerwone szerokos$ci
0,1 m. Szczeble i pataki malowane na kolor zotty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogodlne.

Kontrola jako$ci materiatow:

Oceny wynikow kontroli dokonuje si¢ przez poréwnanie ich z wymaganiami podanymi Ww:

- certyfikatach i deklaracjach zgodnosci dostarczonych materiatow

- normach zwigzanych

- dokumentacji projektowej

Badanie gotowych elementéw powinno obejmowac:

- sprawdzenia wymiaréw, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnego, potaczen
konstrukcyjnych.

- Z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protokét odbioru.

Badanie jakosci montowania powinno obejmowac:
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- sprawdzenie stanu i wygladu elementow pod wzgledem rownosci, pionowosci i spoziomowania,
- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu mocowania,
- stan i wyglad montowanych elementéw oraz ich zgodnos$ci z dokumentacja.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogoblne.

Jednostki obmiaru robot:

1. Montaz profilu stalowego — 1 szt.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogolne. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogblne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogolne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunki wykonania i odbioru. Wymagania
podstawowe.

2. PN-87/M-69009 Spawalnictwo. Zaktady stosujace procesy spawalnicze. Podziat.

3. PN-EN 1993-1-1/A1 Eurokod 3 Projektowanie konstrukcji stalowych — Czes¢ 1: Reguty ogolne i
reguly dla budynkow.

4. PN-EN 1090-1 Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych — Czeg$¢ 1: Zasady oceny
zgodnosci elementow konstrukcyjnych.

5. PN-EN 1090-2 Wykonanie konstrukcji stalowych i aluminiowych — Cze$¢ 2: Wymagania
techniczne dotyczace konstrukcji stalowych.

6. PN-EN ISO 3834 Wymagania jakosci dotyczace spawania materiatdow metalowych.

7. PN-EN ISO 5817 Spawanie. Ztacza spawane ze stali, niklu, tytanu i ich stopéw (z wyjatkiem
spawanych wigzka). Poziomy jakosci wedtlug niezgodnosci spawalniczych.
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ST-02 - ROBOTY MONTAZOWO-WYKONCZENIOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosi si¢ do wymagan technicznych, dotyczacych wykonania, kontroli
i odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach przedsigwzigcia pn. ,,Sobieszewo Nadwislanska —
Budowa Przystani Zeglarskiej”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania konstrukcji stalowych i montazu
prowadnic do dalb kotwigcych zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Zakres prac:

1. Montaz pomostéw ptywajacych

. Montaz martwych kotwic ptuzacych

. Montaz trapoéw zejsciowych

. Montaz odnog dystansowych

. Montaz pachotkéw cumowniczych

o Ol B~ W

. Montaz elementow wyposazenia pomostow i nabrzeza
7. Montaz systemu odbojowego nabrzeza

1.4 Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i obowigzujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w
Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania ogolne

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace materialtow podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogoblne. Wszystkie materiaty i wyroby stosowane do budowy musza posiada¢ odpowiednie atesty,
certyfikaty i $wiadectwa jakosci oraz dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Materialy nie
odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

Prefabrykowane catobetonowe pomosty ptywajace

Prefabrykowane martwe kotwice ptuzace

Prefabrykowane trapy zej$ciowe

Prefabrykowane odnogi dystansowe

Prefabrykowane drabinki wyj$ciowe pomostow ptywajacych

Prefabrykowane knagi cumownicze pomostow ptywajacych

Prefabrykowany stojak na sprzgt ratowniczy

Pachoty cumownicze nabrzeza

Postumenty o§wietleniowo-zasilajace wyposazone w wodg
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System odbojnic elastomerowych

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania ogoélne.
Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogoblne. Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania transportu zaakceptowanego przez Inspektora

Nadzoru.

Wysytki elementow montazowych mozna dokona¢ dopiero po wykonaniu zabezpieczen
antykorozyjnych w zakresie przewidzianym do wykonania w wytworni. Konstrukcja powinna by¢
zaladowana na $rodki transportowe w taki sposob, aby podczas transportu zapewniona byta
statecznos$¢ elementu oraz wykluczona mozliwos¢ ich uszkodzenia.

Srodki transportu:
Samochody skrzyniowe
Ponton roboczy
Holownik

Lo6dZ robocza

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoélne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogolne. Wykonanie robot umocnieniowych musi by¢ zgodne z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Zaprojektowano 3 sztuki prefabrykowanych pomostow ptywajacych catobetonowych..

Parametry charakterystyczne pomostow plywajacych:

1. Pomost A
— dlugosé:

—  szerokos¢:
—  wysoko$¢

— ilo$¢ pontonow betonowych:

— powierzchnia poktadu:
2. Pomost B

— dlugosé:

— szeroko$¢:

—  wysoko$¢

— ilo$¢ pontonéw betonowych:

— powierzchnia poktadu:
3. Pomost C

—  dlugos¢:

— szeroko$¢:

—  wysoko$¢

— ilo$¢ pontonéw betonowych:

— powierzchnia poktadu:

132,0 m (11x12,0 m)
40m

1,2m

11 szt.

528,0 m?

70,0 m (5x12,0 m + 1x10,0 m)
40m

0,85 m

6 szt.

280,0 m?

96,0 m (8x12,0 m)
40m

1,2m

8 szt.

384,0 m?
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Pomosty mocowane bedg za pomocg martwych kotwic ptuzacych zelbetowych o masie 3,5 — 5t oraz
dhugosci 181 15 m.

Dla umozliwienia zej$cia z nabrzeza na pomosty ptywajace zaprojektowano prefabrykowane trapy
zej$ciowe o konstrukcji stalowej, dtugosci 6,0 m i szerokosci 1,2 m. Kazde zej$cie wyposazone jest w
ptyte ochronna, ptyte wyréwnujaca oraz stalowy reling. Oparcie trapéw na pomostach w postaci blach
slizgowych wym. 1,8x1,8 m.

Laczenie pontondow przy pomocy tacznikéw zalecanych przez producenta.

Do wyposazenia pomostéw ptywajacych naleza dystansowe odnogi dystansowe z ktadka w ilosci
37 szt.

Odnogi nalezy mocowa¢ do pokladu pomostu za pomoca stalowych zawiasow zgodnie
Z rozwigzaniami producenta. Sposéb mocowania odnog do pomostu plywajacego musi
zagwarantowaC ich bezpieczng eksploatacje. Odnogi nie moga by¢ zamontowane na stale.
Rozwiagzanie musi umozliwia¢ tatwy i szybki demontaz wszystkich odnog, ktory bedzie realizowany
przez shuzby techniczne Inwestora po i przed kazdym sezonem zeglarskim.

Ponadto na kazdym pomoscie przewiduje si¢ montaz okreslonej ilosci prefabrykowanych drabinek
bezpieczenstwa ze stali ocynkowanej ogniowo (pomost A — 6 szt.,, B — 5 szt., C — 4 szt.) oraz
prefabrykowanych stojakow na sprzet ratowniczy w skrzyni wykonanych ze stali ocynkowanej
oghiowo, wyposazonych w koto ratunkowe, zasobnik z linkg 25 m oraz bosak (pomost A — 3 szt., B i
C —po 2 szt)).

Dodatkowo na kazdym pomoscie przewiduje si¢ montaz prefabrykowanych knag cumowniczych
(pomost A — 21 szt., B — 34 szt.,, C — 21 szt.). Projektuje si¢ rowniez wyposazenie pomostow w
prefabrykowane postumenty o$wietleniowo-zasilajace wyposazone wode (pomost A — 3 szt., B — 5
szt., C — 3 szt.).

Wyposazenie nabrzeza, oprocz opisywanych wczesniej drabinek wytazowych i slipu ptywajacego,
zawier¢ bedzie rowniez prefabrykowane postumenty o$wietleniowo-zasilajace wyposazone wode — 2
szt., prefabrykowane stojaki na sprzet ratowniczy — 2 Szt. oraz pachoty cumownicze o nosnosci
157 kN (zgodnie z normg PN-W-47056) w ilosci 14 szt.

Projektuje si¢ rowniez wyposazenie nabrzeza w system odbojnic elastomerowych w postaci belek
20x20 cm dl. sekcji 4,0m (taczna dlugosé 60,6 m.b.) oraz stupkdéw 20x20 cm dt. 1,3 m (30 szt.) i dt.
1,5 m (11 szt.). Mocowanie systemu do oczepu za pomoca kotew wklejanych z ocynkowanego preta
gwintowanego wraz z podktadka i nakretkg samoblokujacg M24, 1=290 mm klasy 8.8. W przypadku
kolizji kotew z istniejaca $cianka szczelng nabrzeza, nalezy je skroci¢. Przy wejsciu na nabrzeze
zainstalowany bedzie uchwyt patakowy z rury o $rednicy ® 40 mm, mocowany do nabrzeza,
utatwiajgcy wychodzenie na brzeg z wody.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotyczace kontroli jakoSci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogodlne.

Kontrola jako$ci materiatow:

Przedmiotem kontroli jest jako$¢ i parametry materiatow uzytych do wbudowania

Oceny wynikow kontroli dokonuje si¢ przez poroéwnanie ich z wymaganiami podanymi w:

- certyfikatach i deklaracjach zgodnosci dostarczonych materiatow

- normach zwigzanych

- dokumentacji projektowej

Badanie gotowych elementéw powinno obejmowac:

- sprawdzenia wymiaréw, wykonczenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnego, potaczen
konstrukcyjnych, prawidtowego dziatania czg¢$ci ruchomych.

- z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru.
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Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu elementow pod wzgledem rownosci, pionowosci i spoziomowania,
- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i Sposobu mocowania,

- stan 1 wyglad wbudowanych elementdéw oraz ich zgodnosci z dokumentacja.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogoblne.

Jednostki obmiaru robot:

. Montaz pontonéw — 1 szt.

. Montaz prowadnic — 1 szt.

. Montaz odnog cumowniczych — 1 szt.

. Montaz trapdéw zejsciowych — 1 szt.

. Montaz pozostatych elementéw wyposazenia pomostow — 1 Szt.
. Montaz pachotéw cumowniczych — 1 szt.

. Montaz systemu odbojowego — 1 szt.

. Montaz martwych kotwic pluzacych — 1 szt.

0 3 N OB~ WN —~

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST 00 Wymagania
ogolne. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami
Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty

wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogo6lne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej ST 00
Wymagania ogolne.
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