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Dotyczy Obiekty inzynieryjne.

Inwestycja »~Budowa mostu nad potokiem Szuwarka wraz z drogg dojazdowg, taczacego
LJasiennik 1”7 i ,Jasiennik 2” w miejscowosci Jasionka i Tajecina wraz
z infrastrukturg techniczng, budowlami i urzadzeniami budowlanymi”.




M 20.00.00. PRACE PRZYGOTOWAWCZE
M 20.01.00. PRACE POMIAROWE

M 20.01.01. WYTYCZENIE GEODEZYINE OBIEKTU INZYNIERSKIEGO

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

STWIORB dotyczy przetargu nieograniczonego na ,Budowa mostu nad potokiem Szuwarka wraz z drogq dojazdowa, taczacego
»Jasiennik 1”7 i ,Jasiennik 2” w miejscowosci Jasionka i Tajecina wraz z infrastrukturg techniczng, budowlami i urzadzeniami
budowlanymi”.

1.2, Zakres stosowania STWIORB.
Specyfikacja Techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem:

— wyznaczenie osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

wyznaczenie osi obiektu, fundamentéw i podpér

wyznaczenie usytuowania kraweznikow, elementéw odwodnienia, itp.,

wyznaczenie osi i krawedzi muréw oporowych (o ile wystepuja)

— inne prace pomiarowe niezbedne dla wykonania obiektu inzynierskiego zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB oraz
umowg zawartg na roboty budowlane.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreélenia podane w niniejszej ST sg zgodne z przedmiotowymi normami i M.00.00.00. "Wymagania Ogolne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot
Ogodlne wymagania podano w M.00.00.00. "Wymagania Ogdlne".

1. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw podano w M-00.00.00 "Wymagania ogdlne".
Do wykonania robdt konieczne sg nastepujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie stalowe, pale drewniane

2. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB M-00.00.00 "Wymagania ogdine".

Do wykonania Robdt konieczny jest sprzet geodezyjny wysokiej doktadnosci taki jak:

— dalmierze,

— niwelatory,

— teodolity,

— miernicze tasmy stalowe lub parciane.

Jakikolwiek sprzet niegwarantujacy zachowania wymagan jakosciowych Robdt zostanie przez Inzyniera
zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robét.

3. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Dopuszczalny jest dowolny rodzaj $rodkéw transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do przewozu geodetdw,
sprzetu geodezyjnego oraz materiatow potrzebnych do realizacji Robét.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Wyznaczenie punktéw wysokosciowych

Wszystkie punkty wysoko$ciowe i repery robocze przy obiektach mostowych muszg byé nawigzane do reperdéw panstwowych.
Wykonawca powinien zatozy¢ nowe punkty wysokosciowe (stupki betonowe z bolcem), ustali¢ ich wysoko$¢ w stosunku do reperéw
panstwowych i chroni¢ je przez caly czas realizacji budowy. Punkty wysokoSciowe nalezy umieszczaC poza granicami
projektowanych obiektéw w miejscach dostepnych, nieulegajacych zniszczeniu z doktadnoscig do 0,5cm.

5.2 Wyznaczanie obiektu inzynierskiego

Roboty dla obiektu inzynierskiego polegaja na:

— wyznaczenie osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

— inne prace pomiarowe niezbedne dla wykonania obiektu inzynierskiego

Doktadnos$¢ wyznaczenia osi podtuznej i osi podp6r +1,0 cm.

Doktadnos¢ wyznaczenia rzednych do £1,0 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogoine.
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli podano w STWiIORB M-00.00.00 "Wymagania ogolne".
Wymagania dla Rob6t pomiarowych:

- wysokos¢ reperow +0,5cm,
- wysokosci elementdw projektowanych  + 1 cm,
- doktadnos$ci pomiaréw poziomych + 1 .cm/50 m.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli podano w STWiIORB M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 7.
Jednostka obmiarowg w przypadku przepustow jest ryczatt (w przypadku obiektdw mostowych jednostkg obmiarowg jest metr (m))
wytyczenia obiektow inzynierskich wraz z zatozeniem znakéw i punktdw wysokosciowych zgodnie z dokumentacjg projektowa.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB M-00.00.00 "Wymagania ogdine" pkt 8.

Odbidr Robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z Dokumentacjg Projektowa.

Roboty objete STWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicéw, dziennikdw pomiarowych
i protokotow. W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje sie za niezgodne
z Dokumentacjq Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PLATNOSC

Wynagrodzenie ryczattowe: zasady ptatnosci podano w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 9.

Podstawg pfatnosci jest cena ryczattowa brutto skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalona dla danej pozycji
kosztorysu.

Placi sie za wytyczenie obiektu, po dokonaniu odbioru robdt wg punktu 8.

Cena jednostkowa wytyczenia obiektu obejmuje:

— opracowanie wszystkich opracowan wymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB wraz z niezbednymi uzgodnieniami;

— wykonanie wszystkich czynnosci okre$lonych w niniejszej STWIORB oraz wynikajacych z opracowan wykonanych przez
Wykonawce, wymienionych w pkt.5 niniejszej STWIORB;

— koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkgji,

— pozyskanie niezbednych materiatdw geodezyjnych;

— wyznaczenie osi i rzednych obiektow,

— zastosowanie materiatdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robdt lub wynikajacych z przyjetej technologii
robot;

— wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami;

— zakup i transport materiatow i sprzetu;

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzonych rob6t w tym zatozenie osnowy geodezyijnej;

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie;

— zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji;

— prace pomiarowe;

— stabilizacje punktow w terenie;

— wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej.

Oraz inne roboty i czynnosci skladajace sie na kompletne wykonanie zakresu robot przewidzianych w niniejszej specyfikacii,
dokumentac;ji projektowej oraz konieczne i niezbedne dla realizacji przedmiotu zawartej z Zamawiajgcym umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK, 1979 ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1980 r.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK, 1979 r. ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1980 r. ze zm. z 1983 r.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979 r. ze zm. z 1983 r.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1987 r.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1987 r.

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr 240, poz. 2027 z pdzn.zm.)

Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia 2001 r. w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci
uzbrojenia terenu oraz zespotdw uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.U. z 2001 r., Nr 38, poz. 455)
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