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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
D.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

D.01.01.01.21 WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH W TERENIE
ROWNINNYM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegé6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wytyczeniem punktow
wysokosciowych dla zadania: ,,Budowa mostu nad potokiem Szuwarka wraz z drogq dojazdowa, taczacego ,Jasiennik 1” i ,Jasiennik
2" w miejscowosci Jasionka i Tajecina wraz z infrastrukturg techniczna, budowlami i urzadzeniami budowlanymi”.

1.2, Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robdt wymienionych w p.1.1. zwigzanych z odtworzeniem
i wyznaczeniem punktow gtdwnych trasy oraz punktéw wysokosciowych w terenie wraz z obstuga geodezyjng realizacji catego
zadania, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacjq Projektowa.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktdw wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktdw w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie
i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreSlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, STWIORB
i poleceniami Inzyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine”

pkt. 1.5

2. MATERIALY

2.1. Ogoine wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac:

— paliki drewniane lub rurki stalowe — dla punktéw zlokalizowanych w poboczach

— gwozdzi z folig lub pretdw stalowych — dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni i chodnikdw
Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktéw powinny mie¢ dtugos¢ dostosowang do aktualnie panujacych warunkow
atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktéw w sposdb okreSlony w niniejszej STWIORB. Ewentualna wymiana
punktéw z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych nie moze powodowaé roszczen Wykonawcy o dodatkowq
zaptate.
Do stabilizacji punktéow wysokosciowych — reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia lub zageszczenia), nalezy
uzy¢ stupkéw betonowych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.
Do wyznaczania przekrojow poprzecznych mozna uzywac palikéw drewnianych lub rurek albo pretéw stalowych.
Do wykonania opiséw i oznaczen punktéw mozna uzywac farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze, oprécz biatego

”

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 3. Ponadto uzywany sprzet
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac akceptacje Inzyniera.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
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— dalmierze,

- tyczki, taty, tasmy stalowe i ruletki

— sprzet GPS

Wszystkie uzywane do robdt instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiada¢ wymagane przepisami
szczegolnymi Swiadectwa legalizacji. Doktadno$¢ instrumentéw powinna zapewniaé wykonanie robdt z zatozong w niniejszej
STWIORB doktadnoscia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 4.
4.2, Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. 0goéiny zakres prac pomiarowych oraz zasady ich wykonywania

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK wymienionymi w p.10 niniejszej STWIORB.
Zamawiajacy przekaze Wykonawcy dane geodezyjne (zawarte w Dokumentacji Projektowej) potrzebne do wykonania robdt
wymienionych w p.1.1.
Roboty obejmuja wykonanie:
a) odtworzenia dla potrzeb realizacyjnych
—  punktdw osi trasy
- punktdw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne
—  reperdw roboczych
b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkow i koncdw krzywych przejsciowych i tukéw kotowych
c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wedtug potrzeb
d) wyznaczenia dodatkowych punktdw osi w rejonie obiektow inzynierskich (mostowych) i zatozenie reperdw roboczych przy
tych obiektach
e) stabilizacji punktdw w sposéb chronigcy je przed zniszczeniem
f)  pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow
g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktdéw osnowy geodezyjnej i ustalenie ich
wspotrzednych za pomoca sprzetu GPS, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego
h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie
i) aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajacym z przepiséw Prawa Geodezyjnego oraz
szczegdtowych ustalen innych STWIORB
j)  wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy panstwowej, zgodnie z
zasadami okreslonymi w niniejszej STWIORB

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przejag¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspdtrzedne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktdw gtéwnych trasy i
(lub) reperéw roboczych.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi
terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okre$lonych w dokumentacji
projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed
podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktdre bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardw
przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreSlajace w
sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane
przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca ma obowigzek wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ osnowe pomiarowa. Rozmieszczenie
punktow osnowy oraz punktéw wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punk zlokalizowany w obrebie robdt byt namierzalny
co najmniej z dwdch punktéw osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu osnowy pionowej, z zatozong doktadnoscia.
Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy
poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktéw o ktdrych mowa powyzej.
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Wykonawca zatozy repery robocze poza granicami robdt zwiazanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektdw towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i
jego rzednej.
Doktadnos¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej II-giej klasy.
Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwdch punktdw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej) klasy nie
nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych
punktow osnowy panstwowej, dom ktdrej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana. Aktualizacje te wykonuje sie wytacznie za
pomocg sprzetu GPS.
Do obowigzkéow wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji robot i w okresie gwaranciji.
Osnowe realizacyjng nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:
a) w trakcie trwania robdt — co miesigc oraz w przypadku naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej lub pionowej;
Za naruszenie osnowy uznaje sie rowniez uzasadnig obawe Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastapito
b) w okresie gwarancji —wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 6 miesiecy
Jakiekolwiek uzupetnieni punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos¢ czestszej aktualizacji
osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWIORB nie moze powodowac roszczen Wykonawcy o
dodatkowq zaptate

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajacego, przy wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub) osnowy panstwowej, ktdra zostata zaktualizowana w sposob
podany w pkt. 5.3.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3cm
dla drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drdg. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

Usuniecie punktdw z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi punktami (palikami)
po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy krzywych powinny byC wyznaczane na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma pomiedzy styczng z
poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 3cm.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie
granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku nasypdéw o wysokosSci przekraczajacej 1 metr oraz wykopdw gtebszych niz 1 metr. Odlegto$¢ miedzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowaé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznacza¢ z doktadnoscig do 5mm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w Dokumentacji Projektowej.

Na odcinkach na ktérych wystepujg tuki pionowe, odlegtosci pomiedzy punktami krzywej powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto,
aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 5mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczanie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczanie
krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposdb aby przeprowadzane frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie
mieszanki mineralno-asfaltowej umozliwiato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci
oraz spadkow zgodnych z Dokumentacjg Projektowq

5.6. Wyznaczenie potozenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalezy wyznaczy¢ jego potozenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okreslajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdlnosci przyczdtkdw i filardw mostdw i wiaduktow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania robot geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadnosciami podanymi w pkt.5
Roboty objete STWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez wykonawce szkicow, dziennikdw pomiarowych i
protokotéw wg ogdinych zasad okreslonych w pkt. 6.1

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg odtworzenia trasy i wyznaczenia punktdw wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie
i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy, tacznie z wykonaniem wszystkich niezbednych czynnosci majacych na celu wykonanie
i odbidr robdt.

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot mostowych.

Obmiar powinien By¢ wykonany na budowie w obecnosci przedstawiciela Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Dodatkowe roboty
wykonane przez Wykonawce bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie mogg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowq
zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty objete STWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow i dziennikdw pomiarow
geodezyjnych i protokotdw. Czynnosci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji pafnstwowej osnowy
pomiarowej metodami GPS.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Ptaci sie za kilometr (km) odtworzenie trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych.
Cena jednostkowa obejmuje:

—  uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Panstwowego Zasobu Geodezyjnego

-~ pozyskanie niezbednych materiatdow geodezyjnych

- wykonanie niezbednych zgtoszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami

—  wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istniejacy przebieg trasy punktow gtéwnych trasy tj. poczatkow i koncow
elementow geometrycznych — krzywych przejsciowych i tukdw kotowych oraz ramp przechytowych z ich zastabilizowaniem
sytuacyjnym i wysokos$ciowym

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosSciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z dokumentacjq Projektowq oraz ich
zageszczenie w sposob podany w pkt.5, oznaczenie pikietazu w sposob trwaty oraz odtworzenie uszkodzonych punktow na
biezaco do zakonczenia okresu gwarancyjnego

—  zabezpieczenie wyznaczonych punktdw i reperéow w celu ich odtworzenia

— przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i ustalenie ich
wspotrzednych, tacznie z ich zgtoszeniem do Parfstwowego Zasobu Geodezyjnego

— aktualizacja metodami GPS punktdw osnowy panstwowej (poziomej i pionowej)

— wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie robdt i gwarancji punktdw osnowy realizacyjnej

— aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej oraz wszystkie czynnosci wynikajace z przepisow Prawa
Geodezyjnego, przepiséw lokalnych oraz szczegétowych ustalern STWIORB

- wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiarow  geodezyjnych oraz  protokotéw  kontroli zgodnie z zasadami okresSlonymi w  STWiORB
DM.00.00.00.00."Wymagania ogdine”

— inwentaryzacja powykonawcza

—  zakup i transport materiatow i sprzetu

- oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie

— wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji robdt objetych niniejsza STWIORB, zgodnie z Dokumentacja
Projektowq i STWIORB

—  koszt wszelkich odszkodowan dla oséb i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac pomiarowych, w tym koszty
wejScia w teren i jego przywrdcenie do stanu pierwotnego

Oraz inne roboty i czynnosci sktadajace sie na kompletne wykonanie zakresu robét przewidzianych w niniejszej specyfikacji,

dokumentacji projektowej oraz konieczne i niezbedne dla realizacji przedmiotu zawartej z Zamawiajacym umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17 maja 1989r - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z pdzniejszymi zmianami)
Instrukcja techniczna 0-1. Ogdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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D 01.02.02 ZDJECIE WARSTWY HUMUSU LUB /I DARNINY/

D 01.02.02.12 MECHANICZNE USUNIECIE WARSTWY ZIEMI URODZAJINEJ (HUMUSU)
GR. W-WY DO 15 CM

D.01.02.04. ROZBIORKI ELEMENTOW DROG, OGRODZEN I PRZEPUSTOW
D.01.02.04.44 ROZEBRANIE OBRZEZY BETONOWYCH

D.01.02.04.62 ROZEBRANIE BARIER OCHRONNYCH STALOWYCH
D.01.02.04.71 ROZEBRANIE PRZEPUSTOW Z RUR BETONOWYCH
D.01.02.04.81 ROZEBRANIE SLUPKOW (MASZTOW) DO ZNAKOW DROGOWYCH
D.01.02.04.83 ZDJECIE TARCZ (TABLIC) ZNAKOW DROGOWYCH

1.WSTEP
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z karczowaniem drzew i krzewdw
oraz z rozbiorkg elementdw drdg, ogrodzen i przepustow dla zadania: ,Przebudowa i rozbudowa drogi gminnej 108811 wraz
z infrastrukturg towarzyszaca oraz przebudowa mostu nad potokiem Szuwarka w miejscowosci Jasionka, gmina Trzebownisko”.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza rowniez wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmuja:
— mechaniczne usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) gr. w-wy do 15 cm,

— rozebranie obrzezy betonowych,

— rozebranie barier ochronnych stalowych,

—  rozebranie przepustow z rur betonowych,

—  rozebranie stupkéw (masztéw) do znakéw drogowych,

—  zdjecie tarcz (tablic) znakdw drogowych.

UWAGA!!

Materialy z rozbidrek, ktore nadajg sie do ponownego wykorzystania, takie jak np., bariery stalowe, prefabrykaty betonowe
drobnowymiarowe stanowig wtasnos¢ Zamawiajacego i Wykonawca powinien je odwiez¢ na baze materiatowg w miejsce wskazane
przez Inzyniera, docelowa odlegto$¢ odwozu 50km.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i okreSleniami podanymi
w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, STWIORB i poleceniami
Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt. 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw

”

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w STWiORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine
pkt. 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac zatwierdzenie Inzyniera.
Do rozbidrek nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:

— sprzet pomiarowy

— pita spalinowa

— miot pneumatyczny ze sprezarkq spalinowg lub miot spalinowy

— koparki, w tym z dodatkowym osprzetem (mioty, zrywarki itp.)

— fadowarki,

— dzwigi i zurawie samochodowe

— réwniarki lub spycharki

— palnik acetylenowo — tlenowy z osprzetem

Eko Projekt s.c 9



- frezarki nawierzchni,
— sprzet reczny

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiaty z rozbidrek stanowig wtasnos¢ Wykonawcy. Nie dotyczy to materiatdw wymienionych w pkt. 1.3.

Materialy z rozbidrek (kruszywo kamienne, gruz betonowy z konstrukcji inzynierskich, elementdéw betonowych, elementow
stalowych) — za zgoda Zamawiajacego, moga by¢, po odpowiednim dostosowaniu do uzycia, wykorzystane w procesie budowlanym
Srodki transportu:

samochody samowytadowcze

samochody skrzyniowe

samochody dostawcze

inne $rodki transportu wymienione w PZJ i zatwierdzone przez Inzyniera

4.3. Transport pni i karpiny

Pnie, karpine oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym zgodnym z przepisami BHP. W czasie trwania transportu
Wykonawca powinien zabezpieczy¢ fadunki przed mozliwoscig przesuwania sie. Pnie przedstawiajagce wartos¢ jako materiat
uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

0Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementdw drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w pkt. 1.3 zgodnie

z Dokumentacja Projektowg i STWIORB lub wskazanych przez Inzyniera.

W przypadku robdt rozbidrkowych przepustu nalezy dokonac:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przenosnych rusztowan przy przepustach wyzszych od okoto 2m,

— rozbicia elementéw, ktorych nie przewiduje sie odzyska¢, w sposdb reczny lub mechaniczny z ew. przecieciem pretdw
zbrojeniowych i ich odgieciem,

— demontazu prefabrykowanych elementdéw przepustéw (np. rur, elementdéw skrzynkowych) z uprzednim oczyszczeniem spoin
i czeSciowym usunieciu taw przy zatozeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementéw, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z zaprawy, kawatkdéw betonu, izolacji itp.) i ich
posortowania.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile

uzyskane elementy nie stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w STWiORB lub wskazane

przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z STWIORB stajg sie wtasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drdg, ogrodzen i przepustdw znajdujace sie w miejscach, gdzie zgodnie z

dokumentacjg projektowag bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy

zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do

poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w STWiIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocq koparki, tadowarki lub recznie. W trakcie przewozu gruzu

Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania w czystosci drdg transportowych.

5.3. Usuniecie drzew i krzakow

Prowadzenie prac przy wycince drzew nalezy prowadzi¢ w sposdb nastepujacy:

- oznakowac roboty na czas prowadzenia rob6t przy wycince drzew,

- odkopac korzenie i cze$¢ pnia pozwalajaca na wyciecie drzewa, nastepnie wydoby¢ korzen z ziemi, powstate wyrobisko zasypac
gruntem i zagescic,

- ustali¢ kierunek obalenia drzewa w przypadku watpliwosci co do zatozonego kierunku upadku drzewa nalezy stosowac liny
odciggowe o dtugosci co najmniej 2,5 krotnej wysokosci $cinanego drzewa doczepne do ciggnika,

— w przypadku przebiegu linii energetycznej lub telekomunikacyjnej nalezy je zdja¢ lub zabezpieczy¢é w porozumieniu z
odpowiednimi stuzbami lub dokonac¢ wycinki z uzyciem wysiegnika,

- Scig¢ drzewo pita mechaniczng, zgodnie z zasadami bezpieczenstwa i higieny pracy.

Poza miejscami wykopdw doty po wykarczowanych pniach nalezy wypeti¢ gruntem o witasciwosciach zgodnych z zatozeniami

okreslonymi w dokumentacji projektowej i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.00.00.00 ,Roboty ziemne”.

Doty w obrebie przewidywanych wykopéw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia rob6t w taki sposdb, aby drzewa przedstawiajgce wartos¢ jako materiat uzytkowy (np.

budowlany, meblarski itp.) nie utracity tej wiasciwosci w czasie robét.

Bezpieczenstwo i higiena pracy

-  prace zwigzane z wycinkg drzew przydroznych winne by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby odpowiedzialnej za roboty,

—  pita motorowg moze pracowac tylko osoba posiadajaca uprawnienia, niedopuszczalne jest prowadzenie robdt w warunkach ziej
widocznosci tj. podczas mgty, ulewnego deszczu, po zmierzchu oraz podczas porywistego wiatru,
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—  prowadzenie w strefie roboczej w tym samym czasie innych prac jest zabronione,

- pracownicy zatrudnieni przy w/w pracach powinni posiada¢ odziez i obuwie ochronne oraz wyposazeni by¢ w sprzet ochrony
osobistej (kaski, kamizelki ostrzegawcze),

—  stosowany przy robotach sprzet musi by¢ sprawny i sprawdzony przed uzyciem, a narzedzia ostre i prawidtowo osadzone.

5.4. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu, to sposéb wykonania powinien
odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce
z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robdt przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby odbyto
sie ono z zachowaniem wszystkich wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w
wysokich stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne Ilub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego przerwania,
a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usuna¢ go w miejsce
tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inzyniera, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.
Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgodq
Inzyniera, sg zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta
warstwa gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio
wyrdéwnana i zageszczona. Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi ani pod jakimikolwiek
obszarami, na ktdrych odbywa sie przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz wywozu gruzu z miejsca
budowy, jak réwniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen i przepustéw powinno
spetnia¢ wymagania okreslone w STWIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robdt jest dla:
—  (m?) dla mechanicznego usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) gr. w-wy do 15 cm,
— (m) dla rozebrania obrzezy betonowych,
— (m) dla rozebrania barier ochronnych stalowych,
— (m) dla rozebrania przepustéw z rur betonowych,
(szt.) dla rozebrania stupkéw (masztéw) do znakéw drogowych,
(szt.) dla zdjecia tarcz (tablic) znakéw drogowych.

Obmiar powinien by¢ wykonany na budowie w obecnosci przedstawiciela Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Dodatkowe roboty
wykonane przez Wykonawce bez pisemnego upowaznienia Inzyniera nie mogg stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowg
zaptate.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 8.
8.2. Spos6b odbioru roboét

Odbioru wykonanych Roboét rozbidrkowych dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach odbioru jak dla robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega réwniez sprawdzenie dotdw po wykarczowanych pniach, przed ich
zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuje:
— wyznaczenie robét w terenie,
— zatadunek i odwdz do pobliskiego obwodu drogowego materiatéw z rozbidrki nadajacych sie do ponownego wykorzystania
— zatadunek i odwoz na wysypisko lub sktadowisko,
— koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekultywacji,
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— koszty biezacego oczyszczania nawierzchni drog dojazdowych do wysypiska lub sktadowiska,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu po rozbidrkach, z zageszczeniem gruntu,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, préb i sprawdzen,

— wykonanie innych czynnoéci niezbednych do realizacji robdt objetych niniejszg STWIORB, zgodnie z Dokumentacjq Projektowsq i
STWIORB.

Ptatnos¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug p. 7.

Cena obejmuje takze inne roboty i czynnosci sktadajace sie na kompletne wykonanie zakresu robét przewidzianych w niniejszej

specyfikacji, dokumentacji projektowej oraz konieczne i niezbedne dla realizacji przedmiotu zawartej z Zamawiajagcym umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) wraz z pdzniejszymi zmianami

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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