Zatgcznik Nr 2 do SIWZ
Znak sprawy: MPGK.1.2020

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA (OPZ)

I. Przedmiot zaméwienia

1. Nazwa zaméwienia: ,Zakup i dostawa nowych samochodéw do selektywnej zbidrki
odpadow ".

2. Przedmiotem zamoéwienia jest zakup dostawa fabrycznie pieciu nowych samochodéw
specjalistycznych do selektywnej zbiérki odpaddéw z serwisem. Kazdy pojazd zostanie
wyposazony w zestaw monitoringu wizyjnego oraz system obstugi wywozu nieczystosci,
w tym: system identyfikacji pojemnikow oraz System Monitorowania Pojazdéw GPS.
Przedmiot zamowienia powinien by¢ zgodny z przedstawionymi ponizej zestawieniem i
specyfikacja techniczng. OkreSlone przez Zamawiajgcego w niniejszym Opisie
Przedmiotu Zamowienia wymagania sg wymaganiami minimalnymi.

3. Przedmiot zamowienia obejmuje zakup i dostawe nastepujgcych pojazddw:

1) pojazd ciezarowy — $mieciarka 3 osiowa z zabudowg jednokomorowg — 2 szt.,

2) pojazd ciezarowy — smieciarka 3 osiowa z zabudowg jednokomorowg — 2 szt.,

3) pojazd ciezarowy — smieciarka 3 osiowa z zabudowg bebnowg -1 szt.

Uwaga: W kazdym przypadku, gdy zaméwienie obejmuje wiecej niz 1 sztuke pojazdu

okreslonego typu, to wszystkie pojazdy danego typu, winny by¢ o identycznej kompletaciji.

Pojazd ciezarowy — Smieciarka 3 osiowa z zabudowg jednokomorowa.
1. Zabudowa, parametry techniczne uzytkowe i jakosciowe bezwzglednie wymagane przez
zamawiajgcego:

1) Zabudowa fabrycznie nowa bezpytowa
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4) Urzadzenie zatadowcze, przystosowane do wspétpracy z pojemnikami o pojemnosci od

)
2) Pojemnos¢ zabudowy skrzyniowej min. 19 m3
) Zabudowa skrzyniowa z urzgdzeniem zatadowczym tylnym
)
60 do 1100 litréw wyprodukowanych zgodnie z normg PN-EN 840
5) Zabudowa zgodna z normg PN-EN 1501
6) Listwa do otwierania pojemnikéw z gumowym amortyzatorem wstrzgséw
7) Zabudowa montowana na ramie dzielonej lub jednolitej, potgczonej elastycznie z
podwoziem, zgodnie z wytycznymi producenta podwozia

8) Skrzynia tadunkowa w ksztatcie prostopadto$cianu lub o ksztattach owalnych
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9) Podtoga skrzyni ptaska lub o owalnych ksztattach

10)  Skrzynia tadunkowa wykonana z jednolitych blach

11) Sciany zabudowy wykonane ze stali wysokogatunkowej o grubosci min. 3mm

12) Dno wanny zasypowej wykonane z jednego kawatka blachy trudnoscieralnej o
grubosci min. 10mm

13) Po dwodch stronach odwioka, zamontowane klapy rewizyjne lub otwierane ostony
boczne w kolorze kabiny, pozwalajgce na tatwy dostep do konserwacji

14)  Wanna zasypowa wyposazona w krdciec odptywowy

15)  Objetos¢ kosza zasypowego min. 1,8 m3

16)  Dwa sitowniki prasy zgniatajgcej umieszczone na zewnagtrz odwioka

17)  Przyciski systemu podnoszenia pojemnika po obu stronach odwtoka

18)  Przyciski kontroli zgniotu na obu stronach odwtoka (start, stop, bezpieczenstwo)

19) Mozliwosé sterowania ptytg wypychajgcg (wysuwanie/wsuwanie) ze stanowiska na
zewnatrz pojazdu z boku odwioka lub skrzyni tadunkowej lub z kabiny kierowcy

20) Mozliwos¢ sterowania urzgdzeniem zatadowczym w cyklu automatycznym i
pojedynczym

21)  Prowadnice ptyty wypychajacej umieszczone w $scianach zabudowy

22)  Uszczelka zamontowana dookota ptyty wypychajgcej

23)  Ukfad otrzepywania pojemnikéw

24) Uktad uwalniania zakleszczonych przedmiotéw

25)  Szufladowy mechanizm zgniatania

26) Mozliwos¢ recznego sterowania cyklem zgniatania

27) Skrzynka sterujgca hydraulikg zabudowy umiejscowiona pionowo na przedniej
Scianie zabudowy

28) Oswietlenie zgodne z obowigzujgcymi przepisami prawa: $wiatta hamowania,
postojowe, kierunkowskazy oraz swiatta alarmowe LED typu ,kogut” z tytu pojazdu

29)  Reflektor roboczy z tytu zabudowy

30) Pasy odblaskowe na $cianach bocznych i odwtoku

31)  Boczne ostony przeciw najazdowe

32) Dwa stopnie z czujnikami automatycznie informujgcymi kierowce o tym ktory stopien
jest zajety oraz dajgcymi mozliwos¢:

a) Ograniczenia predkosci do 30km/h

b) Uniemozliwienia manewru cofania

c) Roztagczenia uktadu zgniatania

33)  Wezet sanitarny do mycia ragk

34)  Uktad centralnego smarowania

35) Mozliwos¢ zmiany ciSnienia (stopnia zageszczania) w uktadzie hydraulicznym, w
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wariantach: surowce wtérne, odpady zielone; regulacja cisnienia w kabinie kierowcy w
trzech poziomach

36) Kamera z mikrofonem umieszczona z tylu zabudowy oraz monitor w kabinie kierowcy

37) Zabudowa wielokrotnie gruntowana i lakierowana, kabina w kolorze biatym,
zabudowa RAL 2003

38) Zabudowa powinna odpowiada¢ wytycznym 2006/42/WE, w normie PN-EN 1501-
1:2011, DIN 1501 oraz posiada¢ znak CE

39)  Blotniki kot tylnych z chlapaczami

40)  Sygnat dzwiekowy i swietlny przy cofaniu pojazdu

41)  Odwlok wyposazony w zabezpieczenie mechaniczne przed jego opadnieciem

42)  Urzadzenia wrzutowe przygotowane do instalacji systemu identyfikacji pojemnikdéw.

43) Pojazdy wyposazone w zigcze systemowe, dostarczajgce do systemu identyfikaciji
RFID sygnaty informujgce o:

a) Otwarciu odwtoka

b) Goérnym potozeniu wrzutnika i jego pracy

c) Zatgczonej pompie przystawki mocy

2. Podwozie — parametry techniczne, uzytkowe i jakosciowe bezwzglednie wymagane przez
Zamawiajgcego:

1) Podwozie fabrycznie nowe nie starsze niz rok produkcji 2020, wczesniej nierejestrowane

2) DMC max. 27 000 kg

3) Silnik wysokoprezny

4) Moc min. 320 KM

5) Skrzynia biegéw automatyczna lub zautomatyzowana bez pedatu sprzegta
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8) Nosnos¢ osi przedniej min. 8000 kg

Rozstaw osi max. 3300 — 3500 mm

9) Nosnos¢ osi tylnej napedowej 11 500 kg

)
)
)
)
)
6) Konfiguracja osi 6x2 (druga o$ napedowa, trzecia 0$ skretna)
)
)
)
0) Nosnos$¢ osi trzeciej min. 7 500 kg
1

1

11) Zawieszenie pneumatyczne tylnych osi, ostatnia dodatkowo podnoszona Iub

odcigzana

12) Przystawka odbioru mocy odsilnikowa niezalezna od sprzegta i skrzyni biegdéw
spetniajgca wymagania zabudowy

13)  Hamulec osi przedniej i tylnej — tarczowy

14)  Uktad hamulcowy z systemem ABS

15)  System ESP i ASR

16)  Zbiornik paliwa min. 200 |

17)  Kota 22,5 z oponami 315/80 + koto zapasowe
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18)  Kabina dzienna w kolorze zgodnie z zatgcznikiem

19)  Trzy niezalezne fotele z pasami bezpieczenstwa

20) Klimatyzacja

21)  Siedzenie kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym
22)  Lusterka wsteczne ogrzewane i elektrycznie regulowane
23)  Oswietlenie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ruchu drogowego
24)  Swiatta do jazdy dziennej

25)  Centralny zamek i elektrycznie sterowane szyby boczne
26)  Komputer poktadowy

27)  Tachograf cyfrowy (kalibracja po rejestracji pojazdu)

28) Radioodtwarzacz

29)  Fabryczny immobiliser

30) Komplet dywanikow gumowych

31)  Pokrowce ochronne na fotele

32) Dwie gasnice, tréjkat ostrzegawczy, klin pod koto

33)  Kolor podwozia czarny lub szary

34)  Felgi stalowe

Pojazd ciezarowy — Smieciarka 3 osiowa z zabudowa jednokomorowg do zbiorki

odpadow wielkogabarytowych.

1. Zabudowa, parametry techniczne uzytkowe i jakosciowe bezwzglednie wymagane przez
zamawiajgcego:

1) Zabudowa fabrycznie nowa bezpytowa
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4) Urzadzenie zatadowcze, przystosowane do wspodtpracy z pojemnikami o pojemnosci od

)

) Pojemnos¢ zabudowy skrzyniowej min. 22 m3

) Zabudowa skrzyniowa z urzgdzeniem zatadowczym tylnym

)

60 do 1100 litrow wyprodukowanych zgodnie z normg PN-EN 840

5) Zabudowa zgodna z normg PN-EN 1501

6) Listwa do otwierania pojemnikéw z gumowym amortyzatorem wstrzgsow

7) Zabudowa montowana na ramie dzielonej lub jednolitej, potgczonej elastycznie z
podwoziem, zgodnie z wytycznymi producenta podwozia

8) Skrzynia tadunkowa w ksztalcie prostopadtoscianu ozebrowana profilem zamknietym

9) Podtoga skrzyni ptaska

10)  Sciany zabudowy wykonane ze stali wysokogatunkowej o grubo$ci min. 3mm

11) Dno wanny zasypowej wykonane z jednego kawatka blachy trudnoscieralnej o

grubosci min. 10mm

12)  Po dwdch stronach odwioka, zamontowane klapy rewizyjne lub otwierane ostony

4



boczne w kolorze kabiny, pozwalajgce na tatwy dostep do konserwaciji

13)  Wanna zasypowa wyposazona w krdciec odptywowy

14)  Objetos¢ kosza zasypowego min. 2,5 m3

15) Dwa sitowniki prasy zgniatajgcej umieszczone na zewnatrz odwioka

16)  Przyciski systemu podnoszenia pojemnika po obu stronach odwtoka

17)  Przyciski kontroli zgniotu na obu stronach odwtoka (start, stop, bezpieczehstwo)

18) Mozliwos¢ sterowania ptytg wypychajgcg (wysuwanie/wsuwanie) ze stanowiska na
zewnatrz pojazdu z boku odwtoka lub skrzyni tadunkowej lub z kabiny kierowcy

19) Mozliwos¢ sterowania urzgdzeniem zatadowczym w cyklu automatycznym i
pojedynczym

20)  Prowadnice ptyty wypychajgcej umieszczone w Scianach zabudowy

21)  Uszczelka zamontowana dookota ptyty wypychajgcej

22) Ukfad otrzepywania pojemnikow

23)  Ukfad uwalniania zakleszczonych przedmiotéw

24)  Szufladowy mechanizm zgniatania

25)  Mozliwos¢ recznego sterowania cyklem zgniatania

26) Skrzynka sterujgca hydraulika zabudowy umiejscowiona pionowo na przedniej
Scianie zabudowy

27)  Oswietlenie zgodne z obowigzujgcymi przepisami prawa: Swiatta hamowania,
postojowe, kierunkowskazy oraz swiatta alarmowe LED typu ,kogut”’ z tylu pojazdu

28)  Reflektor roboczy z tytu zabudowy

29) Pasy odblaskowe na $cianach bocznych i odwtoku

30) Boczne ostony przeciw najazdowe

31) Dwa stopnie z czujnikami automatycznie informujgcymi kierowce o tym ktory stopien
jest zajety oraz dajgcymi mozliwosc:

a) Ograniczenia predkosci do 30km/h

b) Uniemozliwienia manewru cofania

c) Roztagczenia uktadu zgniatania

32)  Wezet sanitarny do mycia ragk

33)  Ukiad centralnego smarowania

34)  Mozliwos¢ zmiany ciSnienia (stopnia zageszczania) w ukfadzie hydraulicznym, w
wariantach: surowce wtérne, odpady zielone; regulacja cisnienia w kabinie kierowcy w
trzech poziomach

35)  Kamera z mikrofonem umieszczona z tytu zabudowy oraz monitor w kabinie kierowcy

36) Zabudowa wielokrotnie gruntowana i lakierowana, kabina w kolorze biatym,
zabudowa RAL 2003

37) Zabudowa powinna odpowiada¢ wytycznym 2006/42/WE, w normie PN-EN 1501-
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1:2011, DIN 1501 oraz posiada¢ znak CE

38)  Blotniki kot tylnych z chlapaczami

39)  Sygnat dzwiekowy i swietlny przy cofaniu pojazdu

40) Odwlok wyposazony w zabezpieczenie mechaniczne przed jego opadnieciem

41)  Urzadzenia wrzutowe przygotowane do instalacji systemu identyfikacji pojemnikow.

42)  Pojazdy wyposazone w zigcze systemowe, dostarczajgce do systemu identyfikaciji
RFID sygnaty informujace o:

a) Otwarciu odwtoka

b) Gérnym potozeniu wrzutnika i jego pracy

c) Zatgczonej pompie przystawki mocy

2. Podwozie — parametry techniczne, uzytkowe i jakosciowe bezwzglednie wymagane przez
Zamawiajgcego:

1) Podwozie fabrycznie nowe nie starsze niz rok produkcji 2020, wczesniej nierejestrowane

2) DMC max. 27 000 kg

3) Silnik wysokoprezny

4) Moc min. 320 KM

5) Skrzynia biegéw automatyczna lub zautomatyzowana bez pedatu sprzegta
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8) Nosnos¢ osi przedniej min. 8000 kg

Rozstaw osi max. 3800 — 4000 mm

9) Nosnos¢ osi tylnej napedowej 11 500 kg

)
)
)
)
)
6) Konfiguracja osi 6x2 (druga o$ napedowa, trzecia o$ skretna)
)
)
)
0) Nosnos$¢ osi trzeciej min. 7 500 kg
1

1

11) Zawieszenie pneumatyczne tylnych osi, ostatnia dodatkowo podnoszona Iub

odcigzana

12) Przystawka odbioru mocy odsilnikowa niezalezna od sprzegta i skrzyni biegow
spetniajgca wymagania zabudowy

13)  Hamulec osi przedniej i tylnej — tarczowy

14)  Uktad hamulcowy z systemem ABS

15)  System ESPiASR

16)  Zbiornik paliwa min. 200 |

17)  Kota 22,5 z oponami 315/80 + koto zapasowe

18)  Kabina dzienna w kolorze zgodnie z zatgcznikiem

19)  Trzy niezalezne fotele z pasami bezpieczenstwa

20) Klimatyzacja

21)  Siedzenie kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym

22)  Lusterka wsteczne ogrzewane i elektrycznie regulowane

23)  Oswietlenie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami ruchu drogowego
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24)  Swiatta do jazdy dziennej

25)  Centralny zamek i elektrycznie sterowane szyby boczne
26)  Komputer poktadowy

27)  Tachograf cyfrowy (kalibracja po rejestracji pojazdu)

28) Radioodtwarzacz

29)  Fabryczny immobiliser

30) Komplet dywanikéw gumowych

31)  Pokrowce ochronne na fotele

32) Dwie gasnice, trojkat ostrzegawczy, klin pod koto

33)  Kolor podwozia czarny lub szary

34)  Felgi stalowe

Pojazd cigzarowy — sSmieciarka 3 osiowa z zabudowa bebnowa
1. Zabudowa — parametry techniczne, uzytkowe i jako$ciowe bezwzglednie wymagane

przez Zamawiajgcego:

1) Zabudowa bezpylna fabrycznie nowa
2) Pojemnos¢ zabudowy bebnowej min. 19 m3
3) Zabudowa catkowicie szczelna, przystosowana do oprdzniania pojemnikow z

odpadami BIO z duzg zawartoscig ptynow

4) Zbiornik na odpady w formie cylindra ze $limakiem transportowym i zageszczajgcym
wewnatrz, obracajgcym sie wokot osi poziomej, wykonanym ze stali o wysokiej granicy
plastyczno$ci

5) Beben zamocowany z przodu na wahliwym wsporniku z tozyskiem, natomiast z tytu
na fozysku kulkowym, obejmujgcym obwdd bebna i zamocowanym do dwdéch statych
wspornikow znajdujgcych sie na ramie. Kolor bebna RAL 2003

6) Obroty bebna realizowane za pomocg napedu hydrostatycznego z silnikiem
hydraulicznym i przektadnig redukcyjng

7) Urzadzenie zatadowcze przystosowane do wspotpracy z pojemnikami od 60 do 1100
litrow, wykonanymi zgodnie z normg PN-EN 840

8) Urzadzenie zatadowcze typu otwartego zgodnie z normg PN-EN 1501 lub urzadzenie
zatadowcze typu zamknietego, pozwalajgce na niezalezny zatadunek pojemnikow 120-360
litrow (dzielony grzebien) zgodnie z normg PN-EN 1501

9) Zabudowa montowana na ramie dzielonej lub jednolitej, potgczonej elastycznie z
podwoziem zgodnie z zaleceniem producenta podwozia

10) Na tylnej Scianie wewnagtrz zamontowany element tworzgcy lej zasypowy dla
odpaddéw w ksztatcie Slimaka, wykonany w formie odlewu, z wymiennymi kohcowkami

11) Uszczelnienie styku bebna i $ciany tylnej — odporny na Scieranie stalowy pierscien na
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krawedzi bebna, wspotpracujgcy z uszczelnieniem labiryntowym

12)  Scianka tylna podnoszona przy pomocy dwéch sitownikéw hydraulicznych

13)  Opréznianie bebna poprzez zmiane kierunku obrotu, przy podniesionej $cianie tylnej
14)  Zbiornik na odcieki umieszczony w dolnej czesci klapy zamykajacej beben

15)  Dwa stopnie wraz z czujnikami informujgcymi kierowce o tym ktéry stopien jest zajety
i dajacymi mozliwos¢:

a) Ograniczenia predkosci do 30 km/h

b) Uniemozliwienia manewru cofania

c) Roztgczenia uktadu zgniatania

16)  Wezet sanitarny do mycia rgk

17)  System centralnego smarowania

18)  Kamera z mikrofonem umieszczona z tylu zabudowy oraz monitor w kabinie kierowcy
19)  Btotniki kot tylnych z chlapaczami

20)  Sygnat dzwiekowy i Swietlny przy cofaniu pojazdu

21)  Oswietlenie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa: $wiatta hamowania,
postojowe, kierunkowskazy oraz swiatto alarmowe LED typu ,kogut’ z tylu pojazdu

22)  Pasy odblaskowe na Scianach bocznych i odwtoku

23)  Boczne ostony przeciw najazdowe

24)  Urzadzenia wrzutowe przygotowane do instalacji systemu identyfikacji i wagowego.
Grzebien urzadzenia zatadowczego fabrycznie dostosowany do instalacji anten RFID

25) Pojazd wyposazony w zlacze systemowe, dostarczajgce do systemu identyfikaciji

RFID sygnaty informujace o:

a) Otwarciu odwtoka

b) Gornym potozeniu wrzutnika i jego pracy

c) Zatgczonej pompie przystawki mocy

2. Podwozie — parametry techniczne, uzytkowe i jakosciowe bezwzglednie wymagane

przez Zamawiajgcego:

1) Podwozie fabrycznie nowe nie starsze niz rok produkcji 2020, nierejestrowane
2) DMC max. 27 000 kg

3) Silnik wysokoprezny

4) Moc min. 320 KM

5) Skrzynia biegéw automatyczna lub zautomatyzowana bez pedatu sprzegta

6) Konfiguracja osi 6x2 (druga o$ napedowa, trzecia o$ skretna)

7) Rozstaw osi max. 3500-3800 mm

8) Nosnos¢ osi przedniej min. 8 000 kg

9) Nosnos¢ osi tylnej napedowej min. 11 500 kg
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10)  Nos$nos¢ osi trzeciej min 7 500 kg

11) Zawieszenie pneumatyczne tylnych osi, ostatnia podnoszona lub odcigzana
12)  Przystawka odbioru mocy odsilnikowa, niezalezna od sprzegta i skrzyni biegéw
spetniajgca wymagania zabudowy

13)  Hamulce osi przedniej i tylnej — tarczowe

14)  Uktad hamulcowy z systemem ABS

15)  System ESPiASR

16)  Zbiornik paliwa min. 200 |

17)  Kota 22,5 z oponami 315/80 + koto zapasowe

18)  Kabina dzienna w kolorze zgodnym z zatgcznikiem

19)  Trzy niezalezne fotele z pasami bezpieczenstwa

20) Klimatyzacja

21)  Siedzenie kierowcy z zawieszeniem pneumatycznym

22)  Lusterka wsteczne ogrzewane i regulowane elektrycznie

23)  Oswietlenie zgodne z obowigzujgcymi przepisami ruchu drogowego
24)  Swiatta do jazdy dziennej

25)  Centralny zamek i elektrycznie sterowane szyby boczne

26)  Komputer poktadowy

27)  Tachograf cyfrowy (kalibracja po rejestraciji)

28) Radioodtwarzacz

29)  Fabryczny immobiliser

30) Komplet dywanikéw gumowych

31)  Pokrowce ochronne na fotele

32)  Dwie gasnice, tréjkat ostrzegawczy, klin pod koto

33)  Kolor podwozia czarny lub szary

34)  Felgi stalowe

Warunki techniczno - funkcjonalne Systemu Monitoringu wizyjnego do obstugi

specjalistycznych samochodéw ciezarowych

OPIS OGOLNY SYSTEMU

1) System monitoringu montowany do pojazdu typu $mieciarka, bazujgcy na zapisie obrazu
z 4 niezaleznych kamer w systemie Widok 360 stopni czyli tzw.: ,Widok z lotu ptaka”
(pozwalajgcy uzyskac na jednym obrazie catg okolice pojazdu w trybie 360 stopni, gdzie
obraz nie moze by¢ dzielony pomiedzy 4 kamery), oraz nagrywarce cyfrowej |
dzwiekowym sygnalizatorze cofania typu “biaty dzwiek”.

2) POLE WIDZENIA 360° - Cztery ultra szerokokatne kamery, kazda o kacie widzenia ponad

180° obstugujgce rowniez strefy martwego pola.
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3) WIDOK Z LOTU PTAKA - Obrazy z poszczegdlnych kamer przekazywane sg do jednostki
centralnej (ECU) gdzie sg tgczone oraz pozbawiane zakiécen szerokiego kata. Sygnat z
kazdej kamery osobno oraz w formie widoku ,z lotu ptaka” przekazywany w czasie
rzeczywistym na ekran kierowcy.

4) System podgladu obrazu ze wszystkich kamer na zywo (on-line) za pomocg technologii
4G. Serwer obstugujgcy System musi znajdowaé sie w profesjonalnie zaprojektowanej
serwerowni, miejscu zapewniajgcym jego stabilng oraz bezpieczng prace (np. Centrum
kolokacyjne z redundantnymi tgczami prgdowymi i internetowymi). Wykonawca
przedstawi dokument potwierdzajgcy ten fakt.

5) Dostawca dostarczy oprogramowanie z licencjag umozliwiajgca obstuge nagranego
obrazu.

6) Oprogramowanie musi umozliwia¢ tworzenie przez Zamawiajgcego min. 3 uzytkownikow
typu ,admin” oraz min 3 uzytkownikdbw typu ,obstuga® z mozliwoscig okredlenia
uprawnien, przypisania pojazdow i/lub uprawnien do podgladu.

7) Oprogramowanie musi posiada¢ mape odwzorowujgcg pozycje nagranego materiatu na
terenie Polski.

8) DLUGIE NAGRANIE — System musi zapewni¢ odpowiednio diugi czas nagrania do 1862
godzin pozwalajgcy na powrét do zdarzen sprzed wielu dni.

9) Dane systemu rejestrujgcego obraz z tras muszg posiada¢ mozliwos¢ generowania tzw.
zdarzen (znacznikéw) z podtaczonych wejsé cyfrowych (np. otwarcie odwitoka $mieciarki)
lub sytuacji na drodze (np. zastonieta kamera) tak aby dyspozytor obstugujacy byt w
stanie precyzyjnie i sprawnie przeszukiwac¢ zapisany historycznie materiat wideo.

10)  Obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego
Windows (np.: 10, 8, 7, XP).

11) Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego
komputera zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu sie na dowolnym

komputerze uzytkownik musi widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swoj panel dostepowy.

WYMOGI TECHNICZNE SPRZETU

Kazdy pojazd zostanie wyposazony w zestaw monitoringu wizyjnego spetniajgcy aktualne
wymogi zamawiajgcego. Wykonawca przedstawi odpowiedni dokument potwierdzajgcy ten
fakt, np. karte specyfikacji technicznej urzgdzenia wraz ze schematem poditgczen

elektrycznych. W sktad zestawu wchodzi:

REJESTRATOR OBRAZU
1) Rejestrator musi posiadac Atest EMC : E, Zgodno$¢ z RoHS2, by¢ Oznaczony CE, atest

10



FCC, atest IC,

2) Musi posiada¢ 3 lata gwaranciji.

3) Musi posiada¢ Odpornos¢ na wibracje: 1G oraz Odpornos¢ na uderzenia: 51G.

4) Musi dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 9-32 V, oraz posiada¢ baterie zabezpieczajgca
prawidtowe dziatanie przez min 10 sekund po wylgczeniu aby poprawnie zakonczyé
nagranie.

5) Rejestrator musi umozliwia¢ nagrywanie obrazu z dzwiekiem.

6) Musi posiada¢ pamie¢ wewnetrzng - dysk HDD min 1TB umozliwiajacg zapis danych
wideo min 1862 h. Dysk musi by¢ zamykany na klucz tak aby wykluczy¢ dostep oséb
nieuprawnionych oraz posiada¢ modut bezposredniego potgczenia z komputerem przez
port USB 3.0

7) Musi posiada¢ dodatkowg pamie¢ wewnetrzng karta SD min 32GB umozliwiajgcg zapis
zapasowego obrazu danych wideo na wypadek uszkodzenia dysku gtéwnego.

8) Rejestrator musi pracowa¢ w temperaturach od -40°C do +70°C.

9) Musi posiada¢ wbudowany czujnik GPS do odwzorowania pozycji nagranego materiatu na
mapie cyfrowej w dostarczonym oprogramowaniu.

10) Musi posiadaé funkcje automatycznego podgrzewania dysku aby poprawnie
pracowac¢ w niskich temperaturach.

11) Musi posiada¢ mozliwos¢ konfiguracji ustawien wigcznika alarmu (predkos¢, sita G,
wykrywanie ruchu, utrata nagrania, napiecie).

12) Musi posiada¢ mozliwos¢ zapisu z 4 kamer jednoczesnie.

13)  Musi posiada¢ min 8 wejs¢ cyfrowych do generowania alarméw (znacznikow).

14)  Musi posiada¢é mozliwos¢ zdalnego podglgdu danych ze wszystkich kamer
jednoczesnie za pomocg technologii 3G lub WiFi.

15) Dostep do ustawieh musi by¢ zabezpieczony hastem

16)  Nagrany materiat musi posiada¢ tzw. ,Niewidoczny znak wodny” zabezpieczajacy
poprawnosc i rzetelno$¢ zapisanego materiatu tak aby nagrany materiat mégt stuzyc¢ jako
dowdd przed sgdem.

17) Do ochrony danych osobowych i wizerunku konieczna jest funkcja
zamglenia/lzamazywania: twarzy, numerow posesiji, nr rejestracyjnych oséb i obiektéw nie
zwigzanych z rozpatrywana sprawg na zapisanym materiale np. przed sgdem.

18)  Rozdzielczos¢ to 704/480 Kodowanie NTSC 25kl/s

SYSTEM KAMER WIDOK 360
1) Zestaw 4 kamer Select 360 musi posiadaé: Oznaczenie CE, Certyfikat E zgodny z
UNECE R10, Atest FCC, Atest IC, ISO 20653:2006, ISO 13766:2006, 1SO 13309:2010,

zgodnos$¢ z normg R46, oraz mieé przeprowadzone testy HALT.
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2) Musi posiada¢ min 3 lata gwaranciji z opcjg przedtuzenia na 5 lat.

3) Musi posiada¢ odpornos¢ na wibracje: 8,5G oraz odporno$¢ na uderzenia: 50G.

4) Musi dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24 V.

5) Musi pracowaé w temperaturach od -30°C do +75°C.

6) System musi by¢ zbudowany z 4 kamer wg normy IP69K, monitora min. 7” oraz
komputera (ECU z normg IP30) obstugujgcego obraz 360 stopni tzw.: ,widok z lotu ptaka”

7) Kamery muszg posiada¢ ultraszeroki kgt widzenia min. 180 stopni aby poprzez ich
odpowiednig kalibracje wyeliminowa¢ martwe strefy wokot pojazdu.

8) Rozmiary kamery 36 x 61 x 46 mm

9) System musi by¢ mozliwy do zamontowania na pojezdzie typu $mieciarka/specjalny.

10)  System musi umozliwia¢ podglad kierowcy sytuacji wokét pojazdu, na zywo w formie
jednego obrazu. Jednoczes$nie na monitorze musi by¢ wyswietlany dodatkowy obraz z 1
kamery np. przéd lub tyt.

11) System musi mie¢ mozliwos¢ 19 réznych trybéw widoku i 4 predestynowane grupy
konfiguracji

12)  Musi by¢ mozliwe przetgczanie kamer przod/tyt/boki wg potrzeb kierowcy.

13) Podczas wykonywania manewrow skretu lub cofania system musi automatycznie
wyswietlaé obraz dodatkowy z odpowiedniej kamery, w strone ktdrej wykonywany jest
manewr.

14)  System kodowania obrazu min. NTSC.

15) Kamera musi byé kompaktowej budowy i odpowiednio nieduzych ksztattéw aby
estetycznie komponowata sie z zabudowg pojazdu

16) Kamera musi pracowa¢ w warunkach normalnej eksploatacji czyli by¢ odporna na
uszkodzenia podczas mycia na myjni automatycznej lub karcherem a takze posiadac

ostony na wypadek kolizji z drobnymi przedmiotami typu cienkie gatezie drzew lub krzewy.

Biaty Dzwiek:

Sygnat cofania znacznie poprawiajgcy bezpieczehstwo pracy podczas manewru cofania
pojazdu. Powinien by¢ Samonastawny (automatycznie dopasowuje poziom gtosnosci do
otoczenia) przeznaczony do pracy w srednio ciezkich warunkach spetniajgcy okreslong
specyfikacje:

1) Zakres dzwieku: 77-97 Decybeli

2) Zasilanie 12-24V

3) Norma IP68

4) Rozmiar (Szer x Wys x Gt) 127 x 76 x 65mm

5) Dozywotnia gwarancja

6) Alarm stale ustawiony na gtosnos¢ o 5-10dB wyzszg od otoczenia
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7) Alarm typu ,white sound” o zréznicowanej czestotliwosci

8) Latwy do namierzenia sygnat kierunkowy styszalny tylko w rzeczywistym polu

,Zagrozenia” podczas manewru cofania

9) Dzwiek ograniczony do strefy zagrozenia

10)
11)
12)
13)
14)
15)
16)
17)
18)
19)

Eliminacja uciazliwych dzwiekéw

Dzwiek uruchamia Kierowca za pomocg biegu wstecznego,
Wielkosci otworéw (mm): 98-108

Biezacy pobér pradu: Maks 1 A

Odpornos¢ na wibracje: 10G

Temperatura pracy: -40 to +85°C

Oznaczenie CE

Certyfikat E zgodny z UNECE R10

Standardy SAE J994

Certyfikaty NAS/PIEK dla nocnych dostaw

Warunki techniczno-funkcjonalne Systemu Obstugi Wywozu Nieczystosci, w tym:

System identyfikacji pojemnikéw, System Monitorowania Pojazdéw GPS

1)

2)

3)

4)

5)

OPIS OGOLNY SYSTEMU
System monitoringu bazujgcy na GPS oraz GSM musi posiadac interfejs do obstugi
peinej funkcjonalnosci przez przeglgdarke WWW (np. Internet Explorer, Mozilla
Firefox).
Serwer obstugujgcy System musi znajdowacé sie w profesjonalnie zaprojektowanej
serwerowni, miejscu zapewniajgcym jego stabilng oraz bezpieczng prace (np.
Centrum kolokacyjne z redundantnymi fgczami prgdowymi i internetowymi).
Zamawiajgcy przedstawi dokument potwierdzajgcy ten fakt.
System musi umozliwiaé tworzenie przez Zamawiajgcego dowolnej liczby
uzytkownikéw typu ,admin” oraz dowolnej liczby uzytkownikéw typu ,obstuga” z
mozliwoscig okreslenia uprawnien, przypisania pojazdéw i/lub obszaréw oraz zadan
(zaplanowanych tras).
System musi posiada¢ mape cyfrowg z doktadng numeracjg budynkéw na terenie
Polski (np. Targeo lub Open Street Map).
Dane systemu rejestrujgcego przebieg tras muszg by¢é generowane w urzgdzeniach
(punkty nie rzadziej niz co 100m i 30 sekund) przesytane on-line oraz posiadac
pamie¢ wewnetrzng na wypadek utraty zasiegu GSM. Tuz po odzyskaniu zasiegu
dane muszg by¢ natychmiast przestane do serwera, W pierwszej kolejnosci musi by¢

przestana aktualna pozycja, a nastepnie historia, tak aby dyspozytor obstugujgcy byt
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6)

7)

8)

9)

w stanie okresli¢ precyzyjnie aktualny stan zadania.

Dane rejestrowane przez dodatkowe urzgdzenia rejestrujgce opisane w dalszej
czesci specyfikacji muszg by¢ w peini zintegrowane z systemem monitoringu GPS.
Przesyt danych z urzgdzen dodatkowych musi by¢ jednoczesny z danymi z systemu
monitoringu GPS. Wszystkie zarejestrowane zdarzenia (zatadunek, wytadunek,
identyfikacja, wazenie, rejestracja pracy czujnika ptuga i inne) muszg byc¢
rozszerzone o doktadng date i czas [zgodny z uniwersalnym czasem koordynowanym
UTC(PL)] oraz wspéirzedne geograficzne zdarzeh wyznaczone na podstawie
systemu GPS.

Obstuga systemu musi by¢ mozliwa na dowolnej dystrybucji Systemu operacyjnego
Windows (np.: 8, 7, XP) oraz Linux (np.: Ubuntu, Fedora). Nie moze jednoczes$nie
wymagacé instalacji jakiegokolwiek oprogramowania poza wtyczkami do przegladarki
www (np. Flash).

System musi umozliwiaC tworzenie wtasnego panelu pracy przez kazdego
uzytkownika indywidualnie. Panel musi by¢ podzielony na tzw. widoki (zaktadki) aby
praca uzytkownika byta ptynna i nie wymagata zbyt duzej liczby czynnosci do pracy
(Sledzenie mapy, $ledzenie zadan, raportowanie). Tzn. musi istnie¢ mozliwos¢
ustawienia odpowiedniej liczby okien typu mapa(min. 3) w panelu uzytkownika w
dowolnym miejscu oraz dotozenia kazdego potrzebnego okna do konkretnej zaktadki.
Musi umozliwia¢ zestawienie min 3 okien typu ,wykres” w jednym panelu (zakfadce)
w celu poréwnania ze sobg trzech roznych parametrow pracy sprzetu.

Korzystanie z systemu musi by¢ mozliwe dla dowolnego uzytkownika z dowolnego
komputera zabezpieczone loginem i hastem. Po zalogowaniu sie na dowolnym

komputerze uzytkownik musi widzie¢ skonfigurowany uprzednio, swoj panel pracy.

10) System musi by¢ skonstruowany w taki sposdb aby wszelkie potrzebne ustawienia

np. wielkos¢ okien, dane administracyjne pojazddéw, kierowcow, uzytkownikow, byty

mozliwe do konfigurowania z poziomu uzytkownika (przynajmniej typu ,admin”).

11) System musi by¢ przygotowany do wspétpracy z innymi systemami zewnetrznymi

poprzez dedykowane API.

12) System musi umozliwia¢ generowanie raportow w dwojaki sposob:

a) tzw. raporty ,ad hoc” do biezgcej analizy zuzycia paliwa, przebiegdéw kilometréw,
czasu pracy etc. uwzgledniajgc szybkie przetgczanie sie miedzy roéznymi
rozdzielczosciami przedziatbw czasu (kwartat, miesigc, tydzien, dzien, godzina).
Raport ten ma umozliwia¢ zestawienia porownawcze kilku pojazdéw na tym samym
wykresie.

b) XLS do catosciowych analiz za wybrany okres (miesigc, dzieh, data-data) do

wybranej uprzednio grupy pojazddéw ( jednego, kilku, wszystkich).
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13) System do podgladu biezgcej pozyciji i statusu pracy musi by¢ réwniez dostepny w
postaci dedykowanej aplikacji na urzgdzenia mobilne typu telefon i tablet z
systemami Android i IOS.

14) System musi posiada¢ dedykowang aplikacje do obstugi Panelu Kierowcy i Terminala

Administracyjnego stworzong w $rodowisku Android.

WYMOGI TECHNICZNE SPRZETU
Kazdy pojazd zostanie wyposazony w Lokalizator GPS spetniajgcy aktualne wymogi
zamawiajgcego. Wykonawca przedstawi odpowiedni dokument potwierdzajagcy ten fakt, np.

karte specyfikacji technicznej urzadzenia wraz ze schematem podtgczen elektrycznych.

LOKALIZATOR GPS / GSM

1) Lokalizator musi posiadaé homologacje wydang przez Ministerstwo Infrastruktury
oraz certyfikat skutecznosci zabezpieczen w klasie profesjonalne;.

2) Musi posiada¢ mozliwos¢ podtgczenia szyny CAN pojazdu.

3) Musi dziata¢ wykorzystujgc zasilanie 12-24 V.

4) Musi posiada¢ pamie¢ wewnetrzng umozliwiajgcg zapis danych generowanych w
miejscach braku zasiegu sieci GSM min 1 miesigc.

5) Musi pracowaé¢ w temperaturach od -25°C do +55°C.

6) Musi posiada¢ baterie wewnetrzng oraz Tryby oszczedzania energii w tym deep
sleep ograniczajgcy pobor prgdu do 1,2 mA, pozwalajgce na prace min 24h bez
zasilania zewnetrznego.

7) Musi posiada¢ odbiornik obstugujgcy systemy GPS, Glonass i Galileo o wysokiej
czutosci pracujgcy zawsze w trybie rownoczesnej obserwacji konstelacji GPS i
GLONASS dla zapewnienia dokfadnosci pomiaru pozycji do max 10 m odchyiki.

8) Lokalizator poprzez odpowiednig konfiguracje musi wspotpracowac z:

a) sondg paliwa analogowg lub cyfrowg (RS485),

b) szyng CAN pojazdu,

¢) czujnikiem wysypu odpadow,

d) czytnikiem RFID UHF 860 - 870 MHz do identyfikacji pojemnikow dla smieciarek
i kontenerowcow,

e) wagg do wazenia odpadéw montowang na pojezdzie,

f) identyfikatorem kierowcy,

g) przeptywomierzem jedno i dwukomorowym,

h) czytnikiem kodéw kreskowych do identyfikacji workéw z odpadami segregowanymi,

i) panelem kierowcy do obstugi wywozu odpaddw oraz planowania zadan,
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j) dodatkowymi czujnikami np. praca przystawki mocy, etc.

SONDA PALIWA

1)

2)
3)

4)

5)

Sonda musi pracowac w oparciu o0 analogowy lub cyfrowy pomiar poziomu paliwa w
zbiorniku.

Musi by¢ dedykowana do pomiaru paliwa typu olej napedowy.

Sonda paliwa musi posiada¢ doktadno$¢ max +/-1% odchylenia od pomiaru na catej
pojemnosci zbiornika.

Sonda paliwa musi by¢ posiada¢ plomby mechaniczne i zabezpieczenia elektryczne
w celu zapewnienia bezpieczenstwa i niezawodnos$ci pracy w pojezdzie.

Instalacja sondy paliwa musi byé poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np.
rama, zabudowa, etc) w taki sposéb jak oryginalna, aby byta bezpieczna i nie budzita
watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe (zastosowanie
odpowiednich opasek, obudowy typu ,peszel”, wykorzystanie dedykowanych miejsc

prowadzenia przewodow).

CZUJNIK WYSYPU ODPADOW

1)

2)
3)

Czujnik musi umozliwia¢ jednoznaczng identyfikacje stanu otwarcia / zamknigcia
,odwtoka” pojazdu bezpylnego ,Smieciarki”. Nie jest dopuszczalne wykorzystanie
sygnatu przyciskdw otwierania lub zamykania ,odwioka” jesli jedna operacja
otwierania moze odbywac sie poprzez kilkukrotne uzycie przycisku.

Czujnik musi pracowac w oparciu o technologie zblizeniowa.

Instalacja czujnika musi by¢ poprowadzona w pojezdzie (w czesci otwartej np. rama,
zabudowa, etc) w taki sposéb jak oryginalna, aby byta bezpieczna i nie budzita
watpliwosci podczas oceny pojazdu przez stuzby drogowe (zastosowanie
odpowiednich opasek, obudowy typu ,peszel’, wykorzystanie dedykowanych miejsc

prowadzenia przewodow).

CZYTNIK RFID

1)

2)

3)

4)

Czytnik RFID zamontowany na pojezdzie musi pracowac¢ w oparciu o identyfikatory
TAG'i pracujgce na czestotliwosci 860-870 MHz (UHF),

Czytnik musi by¢é zamontowany i pracowa¢ w taki sposéb aby skutecznosé
wykrywania pojemnikéw byfa bliska 100% i tworzyta tym samym System identyfikaciji
pojemnikow w technologii RFID.

Wykonawca wyposazy wszystkie $mieciarki w system identyfikacji RFID pojemnikow
umozliwiajgcy prawidtowe dziatanie technologii réwniez na kontenerach metalowych.

System musi zapewniac identyfikacje pojemnikéw za pomocg anten RFID — kazdy
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5)

6)

7)

8)

9)

pojemnik przebywajgcy na zasypie powinien by¢é podczas operacji wysypu
automatycznie identyfikowany przez rejestracje identyfikatora zamontowanego na
pojemniku,

Musi umozliwiaé identyfikacje wszystkich standardowych pojemnikéw do
gromadzenia odpadoéw zmieszanych o pojemnosciach od 80l do 1100l pojemnosci, a
takze kontenerow np. typu: KP5 i KP7.

Musi umozliwiaé identyfikacje wszystkich standardowych pojemnikéw do
gromadzenia odpadéw segregowanych o pojemnosciach od 2401 do 3500l
pojemnosci, zaréwno plastikowych jak i metalowych typu dzwon.

Czytnik musi by¢ przystosowany do montazu zaréwno na zabudowie bezpyinej,
hakowcu, bramowcu oraz na zabudowie do oprézniania pojemnikow typu dzwon czyli
na ramieniu HDS.

Czytnik powinien rozpoznawaé¢ oba pojemniki zawieszone réwnoczesnie na zawiesiu
zasypowym.

Czytnik musi wspotpracowaé z panelem kierowcy, na ktérym kierowca otrzymuje
potwierdzenia dot. wazenia oraz identyfikacji RFID a takze komunikaty od

dyspozytora.

PANEL KIEROWCY DO OBSLUGI WYWOZU ODPADOW

1)

2)

3)

4)
5)

Panel kierowcy jest urzgdzeniem przeznaczonym do instalacji i eksploatacji w
pojazdach, posiada niezbedne okablowanie do podtgczenia zasilania w kabinie
kierowcy.

Przekatna wyswietlacza panelu nie moze by¢é mniejsza niz 7.

musi dziata¢ w systemie operacyjnym Android z zainstalowang dedykowang aplikacjg
do realizacji trasowek wywozowych,

musi wspotpracowac z anteng RFID UHF za pomoca potgczenia przewodowego.
Wykonawca wyposazy wszystkie smieciarki w terminale/komputery poktadowe

systemu identyfikacji RFID, umozliwiajgce:

i. wybranie ID PUNKTU WYWOZOWEGO, na ktérym realizowana jest ustuga.
ii. przypisanie komunikatu do konkretnego zidentyfikowanego pojemnika lub ID PUNKTU
WYWOZOWEGO.

iii. import i realizacje planu trasy obejmujgcego liste pojemnikéw do odebrania w dniu

dzisiejszym.

iiii. komunikacje z czytnikiem RFID UHF.

przez czytnik RFID zamontowany na pojezdzie.
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6)

Wykonawca wyposazy pojazdy w terminale/komputery poktadowe systemu

identyfikacji RFID, umozliwiajgce:

i. wybranie ID PUNKTU WYWOZOWEGO, na ktérym realizowana jest ustuga.

ii. przypisanie komunikatu do konkretnego kontenera lub PGO.

7) Pojazdy bedg wyposazone w wyswietlacz led zamontowany w tylnej czesci pojazdu

informujgcy o liczbie wykrytych pojemnikéw oraz ich statusie w postaci liczby wyswietlanegj

na odpowiedni kolor:

- zielony, wszystkie wykryte pojemniki z biezgcej trasowki

- z6lty/pomaranczowy - przynajmniej jeden pojemnik nie z biezgcej traséwki

- czerwony - brak wykrytych pojemnikéw

WYMOGI FUNKCJONALNE SYSTEMU GPS

1)

2)

3)

4)

5)

6)

7)

Biezgcy status pojazddéw, zadan oraz zdarzeh muszg by¢ aktualizowane on — line ze
standardowym max. opdznieniem do 5 min. Chyba ze opdznienie wynika z braku
zasiegu GSM.

Historia tras pojazdow musi by¢ podzielona na przejazdy rozpoczynajgce sie od

momentu uruchomienia pojazdu do momentu wylgczenia. System musi umozliwiaé
szybkie przeszukiwanie i sortowanie tras w tabeli, a takze pokazywanie/ukrywanie
kolumn podczas analizy.

Po wyswietleniu trasy na mapie cyfrowej punkty pomiarowe musza by¢ potgczone
linig oraz trasa musi mie¢ zaznaczony poczatek, koniec oraz kierunek jazdy.
Wymagana jest réwniez animacja (szybki przeglad) przebiegu trasy z mozliwoscig
sprawdzenia danych z kazdego punktu pomiarowego, takich jak pozycja, predkosc¢,
adres, stan czujnikéw i inne.

Wykonawca musi zastosowal takie ustawienia generowania danych aby jak
najrzetelniej odwzorowac przebieg trasy pojazdu. Nie sg dopuszczalne trasy urywane
lub niezakohczone w systemie.

Zamawiajgcy musi mie¢ mozliwos¢ podgladu na mapie aktualnie wykonywanej, cho¢
jeszcze nie zakonczonej trasy.

Musi istnie¢ mozliwos¢ sledzenia pojazdu, grupy pojazddw, zablokowania zoom'u,
zablokowania pozycji i do sprawnej nawigacji zoom musi by¢ ptynnie obstugiwany
poprzez scroll myszki.

System musi umozliwia¢ szybki podglad aktualnego stanu pracy pojazdu tzw. Biezacy

status. (np. odbiera pojemnik, etc.).
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8) System musi jednoznacznie wskazywaé na mapie wykonang prace odpowiedniego
czujnika za pomocg innego koloru.

9) System musi umozliwia¢ zamawiajgcemu obstuge karty pojazdu czyli danych o
pojezdzie typu opis, nr. rejestracyjny, daty przegladéw rejestracyjnych i
mechanicznych, daty uptywu ubezpieczenia, pojemnosci zbiornika, norme spalania.

10) Raporty muszg by¢ wykonywane w innym oknie niz mapa, aby nie przerywac
czynnosci podgladu pojazdéw.

11) Raporty dynamiczne muszg umozliwia¢ rzetelng analize wszystkich parametrow
pracy np. przebiegu, srednich predkosci, pracy czujnikow dodatkowych, poziomu
paliwa z doktadnoscia do minut oraz poréwnania czy pojazd w tym czasie sie
poruszat, pracowat, etc.

12) Raporty muszg dziata¢ tak aby mozliwe byto poréwnanie min. 3 parametréw pracy
pojazdu (np. przebieg, poziom paliwa, srednia predkos¢, etc.)

13) Musi istnie¢ mozliwo$¢ programowania zdarzen oraz ich generowanie na e-mail lub
SMS. Zdarzenia mogg dotyczy¢ wybranej czesci dziatalnosci firmy, np. wyjazd poza
obszar, wykonania zadania odbioru odpadéw czy ubytek paliwa.

14) System musi umozliwia¢ projektowanie wiasnych raportéw automatycznych
generowanych w XLS lub PDF na e-mail.

15) System musi posiada¢ mozliwo$¢ konfiguraciji wieloptaszczyznowej tak aby mozliwe
byto zarzadzanie procesem odbioru i przewozenia odpadéw z poziomu firmy
transportujgcej a takze udostepnienie informaciji dla zlecajgcego odbiér (np. Gminy
lub Zwigzku Gmin).

16) System musi umozliwia¢ planowanie odbioréw pojemnikéw, organizowania traséwek,
automatyczng weryfikacje odbioru za pomoca RFID oraz raportowania z wykonania
pracy.

17) System musi posiadaé mozliwosé planowania harmonograméw rejondw, grup
harmonogramow rejonow oraz zlecen dodatkowych z uwzglednieniem réznych typdéw
akgji realizacji. Domyslinie ustawiony bedzie typ akcji ,ODBIOR”. Jako opcje dostepne
bedg typy akcji: ,ZABRANIE”, ,PODSTAWIENIE” oraz ,CZYSZCZENIE”.

18) Musi istnie¢ mozliwo$¢ zaplanowania zlecen dodatkowych w trakcie dnia pracy i
natychmiastowe wystanie ich na panel kierowcy w sposob gwarantujgcy odpowiednig
informacje dla kierowcy oraz dotgczenie go istniejgcej trasowki.

19)W grupie harmonograméw rejonu udostepniona bedzie opcja ,DYNAMICZNE
SORTOWANIE POSESJI NA TABLECIE”. Po wyborze tej opcji lista posesji do
odbioru bedzie sortowana na biezgco w zaleznosci od pozycji pojazdu. Warunkiem

prawidtowego dziatania dynamicznego sortowania posesji jest wspotpraca z
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prawidtowo otagowanymi pojemnikami z zapisang pozycjg GPS.

20) System musi generowac¢ kalendarz odbioréw na min. rok do przodu, zaréwno dla
firmy transportowej jak i dla wtasciciela kazdej posesji, z ktérej zaplanowany jest
odbior. Musi umozliwia¢ kopiowanie planéw na kolejne lata.

21)System musi posiada¢ modut do zdalnej obstugi BDO, ktéry wspotpracuje z
ogolnopolskg BAZA DANYCH ODPADOWYCH na zasadach automatycznej wymiany
informacji o rodzaju odpadu i kartach KPO/KPOK stanowigc przedtuzenie BDO za
pomocg terminali cyfrowych. Proces odbioru odpaddéw od tzw. "producenta" opiera
sie 0 zaplanowane traséwki, do ktérych Modut BDO umozliwia automatyzacje
procesu rejestracji, sprawozdawczo$ci i kontroli w BDO.

22) System musi umozliwia¢ konfigurowanie floty pojazdéw w taki sposob aby
parametryzowaé je pod katem specyfikacji odbiorow (mata $mieciarka, duza
Smieciarka, kontenerowiec, odbiory konkretnej frakcji odpadéw). System musi
alarmowac w przypadku przypisania niewtasciwego pojazdu do danej trasowki.

23) System musi wylicza¢ raport obtozen pojazdéw do istniejgcych trasowek i wskazywac
ewentualne braki we flocie.

24) System musi posiada¢ mozliwo$¢ zaplanowania trasowek dla prawidlowego
oznakowania (wyposazenia w TAGi RFID) pojemnikéw i przypisania ich do posesiji
rozpoczynajgc od pierwszego podstawienia ale takze na wypadek wymian lub
eksploatacji (mycia pojemnika).

25) System musi posiadaé mozliwo$¢ wspdipracy z Bazg Danych Odpadowych do
generowania i przechowywania on-line na panelu kierowcy na wypadek kontroli
drogowej potwierdzen uprzednio wygenerowanych KPO i KPOK. Aktualizacja nowo
wygenerowanych kart musi odbywac sie w trybie live czyli karta musi by¢ natychmiast
dostepna na panelu kierowcy.

26) Pojazdy bedg wyposazone w wyswietlacz led zamontowany w tylnej czesci pojazdu
informujgcy o liczbie wykrytych pojemnikéw oraz ich statusie w postaci liczby
wyswietlanej na odpowiedni kolor:

- zielony, wszystkie wykryte pojemniki z biezgcej traséwki
- zOtty/pomaranczowy - przynajmniej jeden pojemnik nie z biezgcej trasowki

- czerwony - brak wykrytych pojemnikow

Wymagania dodatkowe:

Przeprowadzenie szkolenia praktycznego w siedzibie zamawiajgcego dla grupy
pracownikéw w zakresie: bhp, obstugi i eksploatacji, konserwacji przedmiotowego pojazdu

do momentu nabycia umiejetnosci umozliwiajgcych prawidiowg eksploatacje pojazdu.
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- Dostarczenie instrukcji obstugi i konserwacji wraz z listg czesci zamiennych w jezyku
polskim.

- Dostarczenie kompletnych dokumentéw w celu rejestraciji pojazdu w Polsce

- Dostarczenie przedmiotu zaméwienia do siedziby zamawiajgcego gdzie nastgpi odbiér
koncowy.

- Do wykonania zabudowy pojazdu nalezy uzy¢ czesci fabrycznie nowych.

ll. Termin wykonania zaméwienia
Wykonawca zobowigzuje sie wykonaé przedmiot zamoéwienia w terminie do dnia

22.12.2020r. od dnia podpisania umowy.
lll. Nazwa i kod CPV — Wspoélnego Stownika Zamoéwien :

34.14.45.10-6 — pojazdy do transportu odpadéw
34.14.45.11-3 — pojazdy do zbierania odpadow

21



