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PRZEDMIAR ROBOT

Branzy telekomunikacyjnej — usuniecie kolizji

teletechnicznych

"Budowa ul. Jowisza w Skorzewie'" — ETAP Il
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Inwestor: Wykonawca:

GMINA DOPIEWO NBProjekt Krzysztof Szczepaniak
ul. Le$na 1c Nadzoér Budowa Projekt

62-070 Dopiewo ul. Wi. Komara 2

62-050 Mosina

Przedmiar robot

Nazwa budowy: Budowa ul. Jowisza w Skérzewie - ETAP 111

Adres budowy: ul. Jowisza, Skérzewo

Rodzaj robét: Branza telekomunikacyjna

Nr Spec.: D 01.03.04

CPV: 45232310-8, Roboty budowlane w zakresie linii telefonicznych
Data oprac.: 2021-10-20

Waluta: PLN

Poziom cen kosztorysu: III kw. 2021

Sporzadzit: Sprawdzit:
Przemystaw Iwanski
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Ksiazka przedmiaréw/obmiaréw

1. Przebudowa urzadzen wlasnosci Orange Polska SA
Kod CPV:
Nr Spec.: D 01.03.04

1 KNR 501U 0301-02-020

Budowa studni kablowych prefabrykowanych rozdzielczych SKR, typ SKR-1, grunt kategorii II]
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 szt

2 KNR 5-01 0214-01-040

Budowa obiektow podziemnych z rur RHDPEp110/6,3 pod drogami i ulicami w gr.kat.Ill, 1 warstw.w
ciggu, 1 rur.w warstwie, 1 otw.w ciggu

Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

15,000 m

3 KNR 501U 0606-06-020

Montaz stupka rozdzielczego osadzonego w betonie
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 szt

4 KNR 501U 0603-01-020

Montaz zespotow tgczowek szczelinowych 10 par
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

2,000 szt

5 KNR 501U 0608-03-020

Montaz uziomow szpilkowych miedziowanych, metoda udarowa, grunt kategorii IIl, gtebokos¢ 3 m
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 szt

6 KNR 501U 0608-04-020

Montaz uzioméw szpilkowych miedziowanych, metoda udarowa, grunt kategorii Ill, kazde nastgpne 1,5 m
glebokosci

Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 szt

7 KNR 5-01 0612-07-040

Ukiadanie kabla Xz2TMKXpw 5x4x0,5 w powtoce termoplast.w rowie kablow.w gr.kat.Ill - pierwszy
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

5,000 m

8 KNR 5-01 0612-07-040

Uktadanie kabla XzTMKXpw 2x2x0,5 w powtoce termoplast.w rowie kablow.w gr.kat.Ill - pierwszy
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

20,000 m

9 KNR 5-01 0612-08-040

Uktadanie kabla XzTKMXpw 2x2x0,5 w powtoce termoplast.w rowie kablow.w gr.kat.Ill - kazdy nast.
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

122,000 m

10 KNR 5-01 0602-11-040

Reczne wcigganie kabla Xz2TKMXpw 2x2x0,5 w powtoce termoplast. do kanaliz.kablow. i rur ostonowych
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

108,000 m

11 KNR 501U 0718-01-171

Montaz zigczy rownolegtych kabli wypetnionych utozonych w kanalizacji kablowej z zastosowaniem
modutow tqcznikow zyt i termokurczliwych oston wzmocnionych, kabel o 10 parach

Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 zigcze

12 KNR 501U 0717-01-171

Montaz zigczy rownolegtych kabli wypetnionych utozonych w kanalizacji kablowej z zastosowaniem
pojedynczych tqcznikow zyt i termokurczliwych oston wzmocnionych, kabel o 2 parach
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

10,000 ztgcze

13 KNR 5-01 1310-01-101
Pomiary kabla o 10 parach
Charakterystyka robot: D 01.03.04
krotnosé= 1,000

1,000 odcinek
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14

KNR 5-01 1311-01-101

Pomiary tlumiennosci skutecznej przy jednej czestotliwosci kabla o 10 parach
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 odcinek

15

KNR 5-01 1310-01-101
Pomiary kabla o 2 parach
Charakterystyka robot: D 01.03.04
krotnosé= 1,000

10,000 odcinek

16

KNR 501U 0606-06-020

Demontaz stupka rozdzielczego osadzonego w betonie wraz z kablami i osprzetem
Charakterystyka robot: D 01.03.04

krotnosé= 1,000

1,000 szt

17

KNR 5-01 0503-02-275

Mechaniczna rozbiorka studni kablowych
krotnosé= 1,000

1,000 1studnia

18

KNR 5-01 0612-07-040
Demontaz kabli ziemnych
Charakterystyka robot: D 01.03.04
krotnosé= 1,000

25,000 m
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