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1. WSTEP

1.1.Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru sytemu sygnalizacji pozarowej w budynku PWSZ w Kaliszu ul.
Kaszubska 13, 62-800 Kalisz.

1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przy zlecaniu i
realizacji robot budowlano-montazowych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot obj etych specyfikacj a

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania
instalacji systemu sygnalizacji pozarowej, ktéry zbudowany jest z nastepujacych
elementow:

» Mikroprocesorowej, interaktywnej centralki sygnalizacji pozarowej CSP
obstugujacej cztery petle dozorowe =z zasilaczem oraz baterig
akumulatorow,

» Adresowalne, reczne ostrzegacze pozarowe ROP z izolatorem zwar¢,

» Adresowalne, punktowe czujki systemu: optyczno-termiczne, termiczne,

e Adresowalne, liniowe, optyczne czujki systemu,

» Adresowalnych modutdéw wej/wyj do sterowania windg i wentylacjg

» Sygnalizatorow akustyczno-optycznych.

1.4.0kre $lenia podstawowe

Przyktadowe, podstawowe okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej sg
zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami.

1.4.1.Napiecie znamionowe

Napiecie miedzyprzewodowe, na ktére instalacja zostata zbudowana.

Specyfikacja Techniczna ST: Roboty Teletechnicat®ra 1




ST Kwiecien
System sygnalizacji pozarowe;j

PWSZ w Kaliszu ul. Kaszubska, 62-800 Kalisz 2020 .

1.4.2.Przewdd teletechniczny

Przewdd wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo
kilka przewodow jedno- lub wielozytowych potgczonych rownolegle, tgcznie z
osprzetem, utozone na wspolnej trasie i tgczace zaciski tych samych dwdch
urzadzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.4.3.0sprz et teletechniczny

Zbior elementow przeznaczonych do ftgczenia, rozgateziania lub zakonczenia
instalacji.

1.4.4.System alarmowy
Instalacja elektryczna wykrywajgca jakie$ zagrozenie
1.4.5.Czujka
Urzadzenie przeznaczone do wytwarzania sygnatu albo komunikatu wtamaniowego
w odpowiedzi na wykrycie stanu wskazujgcego na wystgpienie zagrozenia
1.4.6.0biekt chroniony

Ta czes¢ budynku i/lub obszaru, w ktorej system alarmowy moze wykryc
niebezpieczenstwo

1.4.7 .Podstawowe zrodio zasilania

Zrédio zasilania wykorzystywane do zasilania systemu alarmowego sygnalizacii
wilamania lub jego czesci w normalnych warunkach pracy; zwykle, zasilanie z sieci
elektroenergetycznej 230 V;

1.4.8.Stan alarmu

Stan systemu alarmowego lub jego czesci, ktoéry wynika z odpowiedzi systemu na
obecno$¢ zagrozenia (alarm dzwiekowy, optyczny, powiadomienie, cichy alarm);

1.4.9.Strefa dozorowa

Wyznaczony obszar, poddany dozorowi przez elementy systemu

Specyfikacja Techniczna ST: Roboty Teletechnicat®ra 2




ST Kwiecien
System sygnalizacji pozarowe;j

PWSZ w Kaliszu ul. Kaszubska, 62-800 Kalisz 2020 .

1.4.10.Sygnalizator

Urzadzenie wytwarzajgce sygnat alarmu lub ostrzezenie

1.4.11.Centrala sygnalizacji po zarowej

Wraz systemem zasilania w energie elektryczng, jest urzadzeniem stuzacym do
zbierania informacji o stanie nadzorowanego obiektu a takze sygnalizacji stanéw
zagrozenia pozarem i stanow awaryjnych.

1.4.12.Czujka po zarowa
Jest elementem automatycznego systemu sygnalizacji pozarowej, zawierajgcy co

najmniej jeden czujnik, ktéry reaguje na odpowiednie zjawiska fizyczne i/lub
chemiczne w celu sygnalizowania w centrali sygnalizacji pozarowej.

1.4.13.0biekt chroniony

Ta czes¢ budynku i/lub obszaru, w ktorej system alarmowy moze wykryc
niebezpieczenstwo

1.4.14.Dodatkowa ochrona przeciwpora zeniowa

Ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w wypadku pojawienia sie na nich
napiecia w warunkach zaktéceniowych.

1.4.15.Stopie n ochrony IP

Stopnie te oznaczone sg indeksem IP oraz dwoma cyframi XY, przy czym cyfra X
okresla stopien ochrony przed wnikaniem ciat statych i pylu, a cyfra Y stopien
ochrony przed wnikaniem wody. Stopnie IP wskazujg w jakim $rodowisku dana
oprawa oswietleniowa moze pracowac.

1.4.16.Pozostate okre slenia

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi polskimi normami.

1.5.0gd6lne wymagania dotycz gce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosc¢ z
dokumentacjg projektowa.
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1.6.Przekazanie placu budowy

Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy w terminie zgodnie z umowa.

2.MATERIALY
2.1.0g6lne wymagania

Wszystkie materiaty zastosowane do realizacji robot powinny odpowiadac, co
do jakosci wymogom wyrobéw dopuszczonych do obrotu i stosowania w
budownictwie, okreslonych w ustawie Prawo budowlane, wymaganiom przedmiarow
robot oraz wymaganiom specyfikacji istotnych warunkéw zaméwienia.

Na kazde zadanie Inwestora (Inspektora nadzoru — posiadajgcego uprawnienia do
prowadzenia i nadzorowania w zakresie robo6t elektrycznych) Wykonawca
obowigzany jest okaza¢ w stosunku do wskazanych materiatow: certyfikat na znak
bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z obowigzujgcqg
norma lub aprobata techniczna.

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania zadania muszg posiadaé
Swiadectwa dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie, a przy ich
stosowaniu muszg by¢é spetnione zasady okreslone w zatgcznikach do tych
dokumentow.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materialtdw pomocniczych zastosowanych do
wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentaciji projektowej
lub lepsze.

Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typéw) urzadzen i osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest w przypadku zatwierdzenia przez
Inspektora nadzoru.

2.2.0dbiér materiatéw na budowie

Materialy takie jak przewody, kamery, rejestratory, monitory nalezy dostarczac
na budowe wraz ze swiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi, protokotami
odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci i zgodnos$ci z danymi wytwaorcy.
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W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mieé
wplyw na jakos¢ wykonania robot, materiaty nalezy przed ich wbudowaniem poddac
badaniom okreslonym przez dozoér techniczny robot.

2.3.Skladowanie materiatéw na budowie

Sktadowanie materiatdbw powinno odbywa¢ sie zgodnie z zaleceniami
producentéw, w warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu Ilub
pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikow
atmosferycznych lub fizykochemicznych.

Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatow
oraz wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Materialy, aparaty, urzgdzenia elektryczne i elektroniczne nalezy przechowywac¢ w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych,
przewietrzanych i oswietlonych.

Osprzet, tasmy izolacyjne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych i
chtodnych.

Kable w czasie skladowania powinny sie znajdowaé¢ na bebnach, dopuszcza sie
skladowanie krotkich odcinkéw w kregach w sposéb uniemozliwiajgcy uszkodzenie
izolacji. Bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na
krawedziach tarcz, a kregi utozone poziomo, konce kabli powinny by¢ zabezpieczone
przed wilgocia.

3.SPRZET
3.1.0g6Ine wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdét, zarbwno w
miejscu tych robat, jak tez przy wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

3.2.Sprzet do wykonania instalacji teletechnicznej

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym w
umowie.
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Roboty nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprzetu przystosowanego do montazu instalacji
elektrycznych, teletechnicznych oraz drobnego sprzetu budowlanego.

Do mocowania elementow jak i wykonywania wszelkiego rodzaju przepustow przez
Sciany lub stropy stosowac wiertarki lub mtoty udarowe. W przypadku, gdy konieczne
jest uzycie sprzetu specjalistycznego do instalacji urzadzen nalezy wowczas
postepowaé zgodnie z wytycznymi otrzymanymi od producenta danego sprzetu.
Urzadzenia stosowane do wykonania instalacji elektrycznej i teletechnicznej nalezy
uzytkowac zgodnie z ich przeznaczeniem.

4. TRANSPORT
4.1.0g06Ine wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba srodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich

wytwaorce.

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu materiatdbw, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do
wykonywania danego rodzaju roboét elektrycznych. W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ przedmioty w sposOb zapobiegajacy ich przemieszczaniu i
uszkodzeniu.

Przy przewozie i transporcie materialdw, elementow, konstrukcji, urzgdzen, maszyn
itp. za pomocg dzwigdw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych
przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wytadunku
recznym aktualnych przepiséw dotyczacych recznego przenoszenia ciezarow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszag spetnia¢ wymagania przepisow
ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
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5.WYKONANIE ROBOT

System Sygnalizacji Pozaru jest dostosowany do transmisji alarmu do stacji
monitorowania PSP w Kaliszu. Inwestor na etapie realizacji projektu wystgpi do KM
PSP w Kaliszu zgodnie z ,Ramowymi wymaganiami organizacyjno-technicznymi
okreslajacymi spos6b podigczenia systemu sygnalizacji pozarowej z obiektem
Komendy Miejskiej PSP w Kaliszu” o podigczenie i uruchomienie transmisji alarmu
ze stacjg monitorowania. W zatgczniku wymagane dokumenty, jakie nalezy ztozy¢ w
momencie podtgczania systemu do monitorowania oraz wykaz firm realizujgcych te
ustugi. Centrala CSP posiada minimum dwa wyj$cia sterujgce - styk
bezpotencjatowy. W poblizu centrali zwykle instaluje sie urzadzenia do
monitorowania. W zaleznosci od uzgodnien z firmg monitorujgcg bedzie to
komunikacja bezprzewodowa lub przewodowa wymagajgca doprowadzenia linii
telefonicznej (analogowej lub cyfrowej). Urzgdzenie monitoringu potaczone jest z
centralg CSP kablem uniepalnionym np. YnTKSY 1x2x0,8. Podiaczenia urzadzen

monitorujgcych dokonuje operator monitoringu w ramach umowy abonamentowe,.

e System bedzie wykorzystywat czujki przewodowe, punktowe, optyczno-
termiczne, termiczne optyczne liniowe, a takze reczne ostrzegacze
pozarowe.

e Zachowano mozliwo$s¢ wyboru wielu wariantdw alarmowania dla
przewidzianych réznych przypadkéw rozwoju pozaru w zaleznosci od
obecnosci czy nieobecnosci w poblizu centralki personelu
nadzorujgcego.

e Zapewni prace systemu przez 72 godzin w stanie dozoru oraz 30 minut w
stanie alarmu przy braku zasilania podstawowego.

 Przesle sygnatl do zalgczenia automatyki sprowadzajgcej winde na
kondygnacje 2, a nastepnie pozostawi otwarte drzwi windy, ma
uniemozliwi¢ korzystanie z windy w czasie pozaru.

* Przesle sygnat do zatrzymania wentylacji/klimatyzacji oraz rekuperatora.
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e Umozliwi transmisje alarméw do PSP oraz automatyczne uruchomi
urzgdzenia wykonawcze i sygnalizacyjne.

e Zgodnie z normg zaraz po uruchomieniu i odbiorze koncowym wiasciciel
obiektu (systemu) zobowigzany jest do podpisania umowy z firmg
wykonujgcg state konserwacje systemoOw sygnalizacji pozaru, majgcq
aktualne uprawnienia i przeszkolony personel do konserwacji danego

systemu.

5.1.Uktadanie przewodow

5.1.1.0g06Ine wymagania

Uktadanie przewoddéw powinno by¢é wykonane w sposob wykluczajacy ich
uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy ukfadaniu
powinny by¢ zachowane $rodki ostroznosci zapobiegajgce uszkodzeniu innych
przewodow lub urzadzen znajdujgcych sie na trasie budowanej instalaciji.

Podczas przechowywania, ukfadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢
przed wilgocig oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez natozenie
kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jak izolacja).

Do ochrony budynku wykorzystano cztery linie dozorowe petlowe. Petle
biegng w korycie kablowym instalacji w ciggach komunikacyjnych, na kondygnacjach
1, 2, 3 i 4. Koryto wraz z instalacjg kablowg oraz uchwytami musi spetnia¢ wymogi
odpornosci ogniowej PH90/E90.

Centrale CSP projektuje sie w pomieszczeniu Recepcji, przy wejsciu na
kondygnaciji 2.

W ciggach komunikacyjnych, w pomieszczeniach tazienek pokoi goscinnych
na poddaszu kondygnacji 4 nad sufitem technicznym projektuje sie czujki z
wyprowadzonymi wskaznikami zadziatania (WZ). Przy sterowni windy na kondygnacji
4 projektuje sie modut wejsé/wyjs¢ umozliwiajgcy sterowanie winda.

Fragment p etli dozorowej biegn acy od centrali systemu po zarowego do

tego modutu nale zy wykona € kablem HTKsHekw 1x2x1 PH90/E9O0.
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W calej instalacji zastosowano:

* dla petli dozorowej przewdd uniepalniony YnTSKSYekw 1x2x1mm2 (nha
odcinkach dozorowanych przez czujki automatyczne, oraz potgczenie z
modutem powiadamiania stacji monitoringu),

 dla petli dozorowej przewéd PH90/E90 HTKsHekw 1x2x1mm2 (ha
odcinkach do modutu sterujgcego oraz niedozorowanych przez czujki
automatyczne),

» dla linii sygnalizatorow PH90/E90 to HDGs 3x1mmz2,

* dla linii sterowania i kontroli przewdéd PH90/E90 typu HTKSHekw
2xX2x1mmz2,

* przewdd zasilajgcy centrale SSP, PH90/E90 to HDGs 3x2,5mm2.

5.1.2.Trasowanie

Przy wytaczaniu trasy nalezy uwzgledni¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjnosc z
innymi instalacjami i urzgdzeniami.

Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych — rownolegtych i prostopadtych.

Trasa prowadzenia instalacji musi uwzgledni¢ rozmieszczenie odbiornikbw oraz
instalacji nieelektrycznych, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze
itp., aby unikng¢ skrzyzowan i niedozwolonych zblizeh miedzy tymi instalacjami.

Trasowanie powinno uwzglednic miejsca mocowania konstrukcji wsporczych
instalacji. Nalezy przestrzega¢ utrzymania jednakowych wysokosci mocowania
wspornikéw i odlegtosci miedzy punktami podparcia.

Trasy kablowe PH90/E90 wykonywa € zgodnie z zaleceniami producenta.
Gtowne trasy okablowania w korytarzach kondygnaciji (nad sufitem
technicznym) oraz pion uklada € w korycie PH90/E9O.

5.1.3.Kucie bruzd

Bruzdy nalezy dostosowac¢ do srednicy uktadanych przewodéw lub rur ochronnych z
uwzglednieniem rodzaju i grubosci tynku. Podtoze do uktadania przewodow powinno
by¢ gtadkie.
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5.1.4.Przejscia przez sciany i stropy.

Wszystkie przejscia obwodéw instalacji elektrycznych przez $ciany i stropy muszg
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

Przejscia wyzej wymienione muszg by¢ wykonane w przepustach rurowych z rur z
tworzywa sztucznego o odpowiednim przekroju.

Przejscia kablowe przez strefy pozarowe muszg by¢ uszczelnione materialem o
odpornosci ogniowej przegrody ogniowej miedzy strefami.

5.1.5.Mocowanie puszek.

Puszki nalezy osadzi¢ (przed ich tynkowaniem) w sposob trwaty. Nalezy wykonaé
Slepe otwory w cegle, a nastepnie na zaprawie wapienno-cementowej osadzi¢
puszki.

Puszki po ich zamontowaniu nalezy przykryé pokrywami montazowymi. Puszki
mocowane do koryt kablowych nalezy mocowaé¢ srubami stalowymi.

5.1.6.Ukladanie przewodow bezpo srednio w tynku

Przewody nalezy uktada¢ w bruzdzie wykutej w tynku o gtebokosci co najmniej 5 mm
— odpowiedniej do przewodu lub rury ochronnej. Stosowa¢ przewody odpowiednie
dla danego systemu.

Do wykonania instalacji nalezy uzywac¢ atestowanych przewodéw z przepisowymi
kolorami izolacji zyt: przewdd neutralny N — kolor niebieski; przewod ochronny PE —
zielono-zo6tty. Nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na zachowanie ciggtosci zylty PE i
potaczenia z obudowami chronionych urzadzen.

Przewody powinny by¢ utozone falistg z zapasem (od 1 do 5% dlugosci przewodu)
wystarczajgcym do skompensowania mozliwych przesunie¢ i naprezen budynku.
Luki i zgiecia przewodow powinny by¢ tagodne.

Do puszek nalezy wprowadza¢ tylko te przewody, ktére wymagajg taczenia w
puszce; pozostate przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki.

Przed tynkowaniem konce przewodow nalezy ukry¢ w puszce, a puszki zabezpieczyé
przed zatynkowaniem. Warstwa tynku powinna mie¢ grubos¢ co najmniej 5 mm.
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5.2.Monta z Systemu Sygnalizacji Po zaru.

Wyposazenie i przeznaczenie pomieszczen budynku sugeruje, ze w
pomieszczeniach ewentualny pozar, jaki moze sie pojawi¢ bedzie odpowiadat testowi
TF2 do TF5. Lazienki, jako pomieszczenia najmniej zagrazajgce powstaniu pozaru
nie zostajg objete dozorem czujek poza tazienkami w pokojach goscinnych na
poddaszu (decyzjg Inwestora). Po analizie przydatnosci réznego rodzaju czujek

zdecydowano sie w nha uzycie nastepujgcych rodzajow detektorow:

A. czujki automatyczne, adresowalne:
» optyczno-termiczne, punktowe (MS),
» termicznej, punktowej (TS),

* optycznej liniowej (LS).

B. Czujki nieautomatyczne:
* reczny ostrzegacz pozarowy, adresowalny o dziataniu bezposrednim
(ROP).
Reczne ostrzegacze pozarowe (ROP) sg przeznaczone do przekazywania informacji
0 pozarze przez osobe, ktGra zauwazyta pozar i recznie uruchamia ostrzegacz.

Sygnalizatory akustyczno-optyczne alarmujgce 0 zagrozeniu pozarowym
montowane w ciggach komunikacyjnych danej kondygnacji oraz w strefach
wylgczonych ze wspolnej komunikacji np. w strefach pokoi goscinnych czy
skrzydtach budynku z wydzielonymi salami ¢wiczeh. Podigczone do réznych wyjsé
centrali, sterowane strefowo, zasilane z zasilaczy CSP i zasilacza buforowego -
pozarowego.

Sygnalizatory zasilane i nadzorowane liniami z synchronizacjg, taczone
poprzez puszki o odpornosci PH90/E90 PIP. Na etapie uruchomienia nalezy w
porozumieniu z Inwestorem ustali¢ tabele sterowan, ktéra sygnalizacja zostaje
wigczona w przypadku detekcji pozaru, zgodnie z ze scenariuszem ewakuacji
obiektu. Winda zjezdza na kondygnacje 2 i pozostaje z otwartymi drzwiami,

wentylacja/klimatyzacja zostaje wytgczona (stuzg do tego moduty CSP, obowigzkowo
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z jednej strony podtgczone do CSP kablem PH90/E90 HTKsHekw — linia sterujgca
réwniez kablem PH90/E90).

Przy montazu urzadzen nalezy uwzgledni¢ dokumentacje DTR producenta.
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Tabela 1. llosci elementéw w poszczegolnych petlach dozorowych

Modut llosé Prad

MS TS ROP LS Weilwvi WZ | elementéw w petli

Y] petl [MA]

Petla | 78 3 17 0 0 7 98 14,5
Petla Il 91 0 10 0 0 24 101 15,1
Petla Ill 98 1 6 2 0 28 107 16,3
Petla IV 101 0 8 0 1 29 110 16,5
tacznie 368 4 41 2 1 88 412 62,4

Czujka punktowa wielosensorowa montowana na wysoko sci do 6m posiada
stref @ dozoru ok 40m2.
Czujka liniowa posiada stref e dozoru do 6m po jednej i drugiej stronie wi  gzki

na dtugo sci do 50m.

W budynku na etapie projektowania nie zaktada si e koincydencji detektoréw,
jednak na etapie uruchomienia systemu i testéw, dop uszcza si @ zastosowanie

koincydenciji.
Oznaczenia elementow systemu:

W celu identyfikacji elementow adresowalnych w systemie przyjeto nastepujacy

system oznaczen:

1/ 1/ 1

nr kolejny elementu w petli nr strefy dozorowej nr petli dozorowej, do
chronionej przez dany ktorej podtgczony jest
element dany element
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Linie sygnalizacyjne, nadzorowane z CSP

Nr linii Sygnalizator Obciazenielinii Zaslanie
optyczno- [MmA]
akustyczny
[szt]

1 6 450 Zasilacz CSP
2 1 75 Zasilacz CSP
3 1 75 Zasilacz CSP
4 3 225 Zasilacz CSP
5 3 225 Zasilacz pozarowy
6 4 300 Zasilacz pozarowy
7 8 625 Zasilacz pozarowy
8 5 400 Zasilacz pozarowy
9 5 375 Zasilacz pozarowy
10 4 300 Zasilacz pozarowy
11 5 375 Zasilacz pozarowy
12 5 375 Zasilacz pozarowy

Pojemnos¢ baterii akumulatorow powinna umozliwiaé utrzymanie instalacji w

stanie dozoru przez 72 godziny, po czym pojemno$¢ ta musi by¢ wystarczajgca do

zapewnienia alarmowania jeszcze, co najmniej przez 30 min w sytuacji, gdy nie ma

zasilania podstawowego.

Pojemnos$¢ baterii akumulatoréw centrali CSP dla 72 godz. w stanie dozoru i 30 min

alarmowania, wyznaczona w oprogramowaniu Polon Alfa:

. B Pojemnos¢ akumulatoréw 12V
Liczba akumulatoréow
[Ah]
[szt]
Centrala CSP 90
Zasilacz pozarowy 18

W obiekcie projektuje sie organizacje alarmowania dwu stopniowa;

* Alarm | stopnia jest alarmem wstepnym, wymagajgcym zawsze rozpoznania

pozarowego.
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» Alarm Il stopnia jest alarmem gtéwnym, natychmiastowym.

Alarmowanie dwustopniowe zwykie  — dla stref linii dozorowych wyposazonych w
czujki automatyczne. Zadziatanie czujki w linii dozorowej wywotuje alarm | stopnia,
ktéry trwa przez czas tl — przeznaczony na zgtoszenie sie o0soby obstugujgcej
centralke i skasowanie sygnatu ostrzegawczego akustycznego. Nie skasowanie
sygnatu w czasie t1 powoduje zalgczenie alarmu Il stopnia. Skasowanie sygnatu
akustycznego przediuza czas tl o czas t2 — przeznaczony na rozpoznanie
zagrozenia pozarowego. Jezeli w czasie t2 rozpoznajgcy zagrozenie pozarowe nie
skasuje stanu odliczania centrali, np. po stwierdzeniu ,fatlszywego” alarmu — nastgpi
automatyczne wigczenie alarmu Il stopnia.

Alarm Il stopnia zostanie wigczony, gdy w czasie t1 od chwili wigczenia sie alarmu |
stopnia nie zgltosi sie osoba obstugujgca centralke lub zostanie wcisniety przycisk
ROP. Nieskasowany wowczas sygnat akustyczny zostanie automatycznie wytgczony

po czasie t3.

W projekcie w wariancie Il przyjeto nastepujace czasy:

* t1-30 sekund,

e 12 -4 minuty,

» t3 - bez ograniczen.
Na cele rozgtaszania alarmu w obiekcie przewidziano sygnalizatory wewnetrzne i
zewnetrzne, akustyczno-optyczne, pracujgce w czasie rzeczywistym. Podtgczone do
réznych wyjsc centrali i sterowane strefowo.
Powyzsze czasy alarmowania powinny by ¢ zweryfikowane w porozumieniu z
uzytkownikiem obiektu, na etapie testow systemu po pi erwszym uruchomieniu

oraz na podstawie rzeczywistych pomiaréw czasu ewak  uacji obiektu .
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Tablica sterowa n

Sterowania realizowane sg poprzez zmiane stanu przekaznika w modutach systemu.
Poza sygnalizacjg ewakuaciji system sygnalizacji pozaru generuje sygnaly sterujgce
zawarte w tabeli 5. Do wejs¢ centrali CSP nalezy tez podigczy¢ sygnaty zwrotne

kontroli zadziatania.

) o Kontrola o
Modut Sterowanie Wyj$cie ] ) Wejscie
zadziatania
Kontrola dostepu | p — otwarcie
CsSP _ 1 Tak 1
przejsé
CSP Rekuperator - wylgczenie 2 Tak 2
Centrala klimatyzacji/wentylacji -
CsSP ] 3 Tak 3
wylgczenie
Winda — sygnat sprowadzenia na
) . ) 1 Tak 4
Modut kondygnacje 2, otwarcie drzwi
110/54/4 Centrala wentylacji — poddasze -
] 2 Tak 5
wylgczenie

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za realizacje robét zgodnie z dokumentacjg
projektowa, specyfikacja techniczng, poleceniami nadzoru autorskiego i
inwestorskiego oraz zgodnie z ustawg Prawo budowlane a takze normami i
dokumentami okreslonymi w niniejszej dokumentaciji.

Odstepstwa od projektu mogg dotyczy¢ jedynie zastgpienia zaprojektowanych
materialbw i urzgadzen przez inne materialy/urzadzenia o poréwnywalnych
charakterystykach technicznych i trwalosci. Wszelkie zmiany i odstepstwa od
zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie mogg powodowacé obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotyczg zamiany materiatow i
elementow okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie mogq powodowac

zmniejszenia trwatosci eksploatacyjnej.
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W zakres prac Wykonawcy wchodzi dostawa materiatow i urzadzen, potrzebnych do
wykonania instalacji wraz z ich odpowiednim magazynowaniem, oraz zainstalowanie
(montaz) wszelkich materiatéw i urzadzen, wraz z wszelkimi pracami dodatkowymi i
towarzyszacymi potrzebnymi do wiasciwego wykonania instalacji, ich uruchomienia,
doprowadzenia do zalozonych parametréw pracy oraz umozliwiajgcymi wiasciwe

funkcjonowanie i obstuge instalaciji.

Zakres ten obejmuje w szczegolno $ci, lecz nie jedynie:

(Nie wszystkie elementy podanego ponizej zakresu wystepujg we wszystkich
rodzajach instalacji).

1. Odpowiednie zabezpieczenie miejsca robot.

2. Demontaz, czasowe przechowywanie w odpowiednio zabezpieczonym
magazynie oraz ponowny montaz elementow instalacji, ktdre moglyby ulec
uszkodzeniu w czasie prowadzenia innych prac po zainstalowaniu odno$nych
elementow instalacji.

3. Kontrole istniejgcych linii rzednych wysokosciowych.

4. Przeprowadzenie wymaganych prob i odbioréw instalacji wraz z
udokumentowaniem ich wynikow.

5. Przeprowadzenie niezbednych prob, analiz i ekspertyz wymaganych przez
odpowiednie wiadze lub instytucje.

6. Przedstawienie, na zadanie Inwestora lub jego stuzb, do zatwierdzenia prébek
stosowanych materiatow, wyposazenia instalacyjnego i elementéw instalacji, jezeli
jest to wymagane przygotowanie i wyposazenie pokoju prébek.

7. Udziat w konsultacjach i inspekcjach na miejscu budowy oraz innych rozmowach
koordynacyjnych.

8. Uzgadnianie rob6t z lokalnym nadzorem budowlanym oraz zleceniobiorcami z
pozostatych branz w fazie przygotowania i realizacji budowy.

9. Jezeli nie uzgodniono inaczej, kucie bruzd, wykonywanie w przegrodach
budowlanych otworow /przebi¢, do przeprowadzenia instalacji, w $cianach
zelbetowych do wielkosci 200 x 200 mm /lub @200 mm, oraz odpowiednich otwordw
w Scianach niekonstrukcyjnych.
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10. Wykonanie uszczelnien wszelkich przejs¢ instalacji przez elementy budynku
zgodnie ze sztukg budowlana.
11. Wykonanie wszelkich przej$¢ instalacji przez $ciany i stropy oddzielen
przeciwpozarowych zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, a takze aprobatami
technicznymi, (dopuszczeniami) i instrukcjami wykonywania tego typu przejsé
12. Oznaczenie wszystkich rurociggéw kanalizacji wtérnej (rodzaj przewodu, nazwa i
numer instalacji, medium, parametry, etc.) przy pomocy szyldow.
13. Dokumentowanie na biezgco na 1 egzemplarzu Projektu Wykonawczego,
znajdujgcym sie stale w biurze budowy, wszelkich odstepstw od projektu i
uzupetniajgcych informacji dotyczacych instalacji (np. rzeczywiste] lokalizaciji
osprzetu wymagajacego obstugi w stropach podwieszonych).
14. Dokumentacje powykonawczg i instrukcje obstugi i eksploatacji instalaciji
obejmujgce w szczegdblnosci:
. Opis instalacji uwzgledniajacy wszelkie zmiany wprowadzone w
stosunku do Projektu Wykonawczego
. Rysunki powykonawcze instalacji sporzadzone na podstawie
egzemplarza Projektu Wykonawczego z naniesionymi zmianami i uwagami,
przedstawiajgce rzeczywiste rozmieszczenie urzadzen oraz prowadzenie
kanalizaciji
. Specyfikacje zainstalowanych w rzeczywistosci materiatow i urzadzen,
. Pelng liste (zawierajgcg dane adresowe) dostawcow (producentow)
urzgdzen zainstalowanych w obiekcie oraz dostawcow czesci zamiennych,
. Atesty, certyfikaty zgodnosci, aprobaty, dopuszczenia, etc. Wszystkich
zastosowanych elementéw instalacji, w stosunku, do ktérych jest wymadg
dostarczenia takich dokumentow,
. Plan przegladdéw i konserwacji wszystkich elementéw instalacji,
zarowno wykonywanych przez obstuge techniczng budynku jak przez
wyspecjalizowane serwisy (wraz z danymi adresowymi odnosnych

serwisow).
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Wazne: Dokumentacja powykonawcza, Instrukcja obstugi i eksploatacji oraz
wszystkie pozostate przekazywane dokumenty powinny zostac¢ przekazane w jezyku
polskim, w formie spéjnych opracowan o czytelnej strukturze opatrzonych spisami
tresci i opisami umozliwiajacymi jednoznaczne okreslenie zawartosci poszczegolnych
elementow tych opracowan oraz ich tatwe odnalezienie i jednoznaczng identyfikacje.
W Zzadnym wypadku instrukcja obstugi instalacji nie moze sie ogranicza¢ do zbioru

instrukcji obstugi poszczegolnych urzadzen

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW

Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i
zagranicznych. Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji muszg posiadac
aktualne polskie swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie, aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. W przypadku braku normy powinny
odpowiada¢ warunkom technicznym wytwérni lub innym umownym warunkom.
Wykonawca powinien przed zastosowaniem wyrobu uzyskac¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru. Odbiér techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan
i w sposOb okreslony aktualnymi normami. Mozliwe jest zaproponowanie innych
produktéw rownorzednej jakosci jednak w tym przypadku wszystkie niezbedne
przerébki projektowe, budowlane i instalacyjne muszg by¢ wykonane na koszt
wykonawcy. Jakakolwiek zmiana materiatowa musi zosta¢ uzgodniona na pismie z

przedstawicielem inwestora i z zespotem projektowym.
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Tabela z przyktadowymi, podstawowymi materiatami:

L.P. | Nazwa Jm llos¢
1 | Akumulator 18Ah 12V szt 2
2 | Akumulator Ak 12V 90Ah szt 2
Centrala Polon 6000 MODULY: PSO-60 1szt, OM-
62 1szt, MZ-60-300 1szt, MZ-60-150 1szt,MD-60
1szt, OM-61 2szt, OA-62, SM-60 3szt, WG-61 3szt,
LK-61-035 1szt, LK-61-050 2szt, LK-61-070 1szt,
LK-61-320 1szt, LK-62-035-50 2kom, MLD-61 1szt,
MLD-62 1szt, MKS-60 2szt, MWS-60 3szt, MTI-61
3 |4szt, MSR-60 1szt. MWK-60 1szt szt 1
4 | Czujka DUT-6046 szt 368
5 | Czujka liniowa Polon Alfa DOP-6001 kpl. 2
6 | Czujka TUN6046 szt 4
7 | Gniazdo czujek G-40 POLON szt 372
8 | Kabel HdGs 3x1mm2 m 1400
9 | Kabel HdGs 3x2,5mm2 m 50
10 | kolki rozporowe szt. 1365
11 | Kokki rozporowe metalowe szt 1600
12 | Kofki rozporowe plastikowe szt 1292
13 | Kofki rozporowe plastikowe kpl. 4
14 | Koryto stalowe 100 PH90 wraz z tacznikami PH90 m 800
15 | Masa uszczelniajaca HILTI kg 39
16 | Modut EKS6022 szt 1
17 | Obudowa modutu szt 1
18 | Przewody YnTKSYekw 1x2x0,8mm2 m 4368
19 | Przewdd HTKSHekw 1x2x1 m 130
20 | Przewdd sterowania HTKSHekw 2x2x1mm2 m 600
21 |Puszka PIP-1A POLON szt 50
22 | puszka wtynkowa P-4 POLON szt 41
23 | Ramka RM-60-R szt 41
24 | ROP zizolatorem ROP-4001M POLON szt 41
25 | rury winidurowe RB18 m 676
26 | sygnalizator SAK 7N6 POLON szt 48
27 | Sygnalizator zew. SAOZ-pk szt 2
28 | uchwyty szt. 1365
29 | Uchwyty kablowe stalowe z tulejg i sSrubg PH90 szt. 5671
30 |urzadzenie do transmisji sygnatow do PSP kpl. 1
31 | Wskaznik zadziatania WZ31 szt 88
32 |zlgczki szt. 266,5
materiaty pomocnicze kpl,. 1
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Uwagi dla wykonawcy systemu:

» Instalacje wykona¢ zgodnie z obowigzujgcy normami i zaleceniami CNBOP,
PBUE, BHP.

* Montaz przeprowadzi¢ w oparciu o rysunki instalacji oraz zgodnie z zaleceniami
producenta zastosowanych elementow.

» Montaz urzadzen prowadzi¢é w sposOb najmniej ingerujgcy W Wystrj
pomieszczen.

» Kable znakowac¢ numerem linii dozorowej, a czujki petnym oznaczeniem zgodnie
z podanym powyzej. Centrala wymaga uziemienia <5 Ohm.

* Przewody nie moga by¢ sztukowane. Odstepy pionowe/poziome czujek
punktowych od $cian nie mniejsze niz 0,5m. ROP-y montowa¢ na wysokosci 1,3m od
podtogi min 0,5m od innych elementéw.

* W trakcie rob6t montazowych na biezgco uaktualnia¢ charakter pomieszczen pod
wzgledem pozarowym (rodzaj materiatdbw skladowych, przeznaczenie pomieszczen
czy zmiany ukfadu $cian lub przedzielenie stref dozorowych) W przypadku zmian
nalezy powiadomié¢ projektanta.

» Konserwacje instalacji przeprowadzi¢ zgonie z normg i odpowiednimi aktualnymi
instrukcjami.

* Przed rozpocz eciem monta zu nale zy uwzgl edni € trasy istniej gcych instalaciji
elektrycznych i o sSwietlenia oraz wentylacji i klimatyzacji, celem ust alenia
doktadnego miejsca instalacji czujek na sufitach or az prowadzenia linii
dozorowej i sygnalizacyjnej.

» Lini e dozorow g nalezy prowadzi ¢ z dala od instalacji elektrycznej

(w przypadku skrzy zowania dopilnowa ¢, aby przewody przebiegaty pod k atem
prostym wzgl edem siebie).

» Po przekazaniu systemu sygnalizacji po zarowej do eksploatacji nale zy
zleci¢ jej statgq konserwacj e w celu zapewniania jej prawidiowego dziatania
(zgodnie z norm a).

* Przejscia okablowania przez stropy i sciany uszczelni ¢ piankg o
odpowiedniej odporno s$ci po zarowej.
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* Uchwyty do kabla niepalnego HdGs lub HTKsH stalowe z tulejami i Srubami
stalowymi M6, mocowanie kabla co 30cm.

» Ekran p etli dozorowej podt aczony do zacisku centrali tylko z jednej strony.

» Dla zasilaczy po zarowych, ich wyj scia alarmowe podt gczyé do modutow
wejsciowych centrali CSP w celu nadzorowania stanu zasi laczy.

» Centrala CSP generuje sygnat steruj gcy do windy (winda zje zdza na parter

I pozostaje z otwartymi drzwiami, w czasie po  zaru nie ma mo zliwo sci jazdy
wind @) podtaczenie to zrealizowa ¢ przez firm e posiadaj acq wiasciwe
uprawnienia do eksploatacji wind — potwierdzi € protokotem.

* Centrala CSP generuje sygnat steruj gcy do wentylacji/klimatyzacji
(wentylacja/klimatyzacja zostaje wyt gczona na czas po zaru) podt gczenie

przez firm e posiadaj acq wtasciwe uprawnienia do eksploatacji
wentylacji/klimatyzacji — potwierdzi € protokotem.

* W liniach sygnalizacyjnych wraz z sygnalizatorami n alezy stosowa € puszki
izolacyjno-zabezpieczaj ace PIP-1A.

» Osoby, ktérym powierzono obstug e centralki powinny by ¢ odpowiednio
przeszkolone przez wykonawc € systemu - potwierdzi € protokotlem ze
szkolenia.

* Przy kazdej zmianie w zakresie budowlanym Ilub funkcjonalnym
pomieszcze n chronionego obiektu nale zy przeprowadzi ¢ konsultacje ze
specjalist 9 dla ustalenia wpltywu zmian na prac € systemu sygnalizacji
pozarowej.

» Baterie akumulatorow w centrali CSP oraz zasilaczac h pozarowych (ZP)
powinny by ¢ wymieniane bez wzgl edu na stan, co 4 lata.

* Po uruchomieniu systemu nale zy zweryfikowa €, poprzez pomiar, poziom
dzwieku z sygnalizatorow tak, aby uzyska € zgodny z norm g poziom d zwieku

wzgledem tta akustycznego.
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Zasilanie systemu:

System zasilany bedzie bezposrednio sprzed wytgcznika gtdwnego w rozdzielni
gtéwnej:
* Przewdd zasilajgcy CSP jak i zasilacze pozarowe ZP o odpornosci
PH90/E90.
* Projekt nie przewiduje dodatkowych zabezpieczen przepieciowych,
poza istniejgcymi w instalacji elektrycznej obiektu.
* Centrala wymaga uziemienia <5 Ohm.
Pomiary

Po wykonaniu instalacji przeprowadzi¢ pomiary rezystancji izolacji przewodoéw

zasilajgcych, oraz ciggtosci przewodoéw sygnatowych.

Obowi gzki wykonawcy:

» Dostarczenia odpowiednich kopii certyfikatéw i dopuszczen odpowiednich
urzadzen (DTR);

» Dostarczenie protokotéw pomiarow elektrycznych instalacji, tj. rezystancji i
ciggtosci izolacji kazdego przewodu;

* Przeszkolenia (sporzadzenia oraz dostarczenia stosownego protokotu)
uzytkownikow systemu tj. administratora systemu oraz zainteresowanych i
wyznaczonych uzytkownikow;

* Opracowanie i dostarczenie instrukcji obstugi systemu dla administratora
oraz stuzby ochrony;

» Opracowanie i dostarczenie warunkéw gwarancyjnych systemow
zabezpieczen;

* Sporzadzenie protokotu zdawczo-odbiorczego;

» Opracowanie dokumentacji powykonawczej.
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UWAGA:

Zastapienie przyj etych w projekcie urz adzen innymi, o gorszych

parametrach jest niedopuszczalne.

W przypadku zmiany przeznaczenia pomieszcze n wymagane jest

powiadomienie projektanta systemu sygnalizacji po zarowej.

Zastapienie przyj etych rozwi gzan w projekcie innymi, o parametrach

rownowa znych lub lepszych, wymaga powiadomienia projektanta

W przypadku niespetnienia powy 2zszych zalo zen projektant nie

odpowiada za prawidtowe dziatanie systemu sygnaliza  cji po zarowej.

Brak wskazania elementu w projekcie, ktérego zastos  owanie wynika ze
znanych lub powszechnie przy] etych rozwi gzan w zakresie sztuki
budowlanej nie zwalnia wykonawcy z konieczno  $ci zastosowania takiego

elementu w porozumieniu z Inwestorem a tak  ze z projektantem.

Po przekazaniu SSP do eksploatacji, obok centralin  alezy przechowywa é:

* Dokumentacje Powykonawcz g SSP,

» Instrukcje obstugi SSP (na $cianie),

* Ksiazke konserwacji SSP,

 Rysunki przedstawiaj ace rozmieszczenie  elementow
instalacji SSP w budynku,

» List e 0sOb przeszkolonych z obstugi SSP.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jako  $ci robét

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych

robot przy wykonywaniu instalacji elektrycznej

Materialy posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ dopuszczone do uzycia bez
badan.
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6.2.Badania przed przyst apieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdét, Wykonawca powinien uzyska¢ od
producentéw zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

6.3.Rozpocz ecie prac

Wykonawca przystapi do prac po przekazaniu placu budowy przez inwestora.
Z przekazania placu budowy zostanie spisany protokot.

6.4.Badania w czasie wykonywania robot

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegacé:

e zgodnos¢ wykonania rob6t z dokumentacja projektowa,
* wilasciwe poditgczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd
» zalgczanie punktow swietlnych zgodnie z zalozonym programem

* wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw
skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do
protokotu odbioru.

6.4.1.Instalacja teletechniczna

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm
przedmiotowych lub dokumentéw, wedtug ktérych zostaty wykonane, na podstawie
atestow, protokotéw odbioru albo innych dokumentow.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ rozprowadzenia zgodnie z planem.

6.4.2.Elementy systemow teletechnicznych

Elementy powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg, a po ich montazu
podlegajg sprawdzeniu pod wzgledem:
» prawidtowos$ci rozmieszczenia,

e jakosci potgczen kabli na zaciskach,
7.0BMIAR ROBOT
Obmiaru robot dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowq i

ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikie w czasie budowy, akceptowane przez
inwestora.
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Jednostkg obmiarowg dla przewodow elektrycznych i jest metr, dla pozostatych
elementéw — szt.

Jednostkami obmiaru sa:

- Kable, przewody - mb

— Osprzet elektroinstalacyjny — szt.

— Kamery, obudowy, rejestratory, monitory, szafy, zasilacze, rozdzielacze
napiecia — szt.

— Cuzujki, sygnalizatory, centrale, moduly central, przyciski — szt.

— Wzmacniacze, mikrofony, odbiorniki mikrofonow, szafy, gtosniki sufitowe,
projektory multimedialne — szt.

— Osprzet aktywny i pasywny sieci komputerowej i telefonicznej — szt.

8.0DBIOR ROBOT

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie z postanowieniami
Umowy oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
przedktadajgc Inspektorowi nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje
powykonawczg robot.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg projektowg, Specyfikacjg
Techniczng i wymaganiami Inwestora, jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki

pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktéry ustala komisje odbioru z udziatem
Inwestora, Wykonawcy, odpowiednich stuzb technicznych, ppoz i bhp.

Przy odbiorze koncowym instalacji nalezy przedstawi¢ nastepujgce dokumenty:

» projekt techniczny powykonawczy (z naniesionymi ewentualnymi zmianami
I uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy),

e dziennik budowy,

* potwierdzenie zgodnosci wykonania instalacji z projektem technicznym,
warunkami pozwolenia na budowe i przepisami,

e obmiary powykonawcze;
» protokoty wykonanych badan odbiorczych

e dokumenty dopuszczajgce do stosowania w budownictwie wyroby
budowlane, z ktérych wykonano instalacje

» dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym
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9.PODSTAWA PLATNO SCI

Wynagrodzenie za prace objete przetargiem okre$lone zostanie w zlozonej
przez Wykonawce ofercie cenowej. Ptatno$¢ za poszczegdllne elementy robot
realizowana bedzie na podstawie zatgczonego do umowy harmonogramu ptatnosci i
wykonania robét

Zaawansowanie prac kazdorazowo uzgodnione winno by¢ z Inspektorem Nadzoru
Inwestorskiego .

Na te okoliczno$¢ winien by¢ sporzadzony protokét wykonania robot , ktory jest
zatgcznikiem do wystawianej faktury . Podstawg realizacji faktury jest podpisany
przez Inspektora Nadzoru protokoét wykonania robot.

Ptatnos¢ za metr nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci uzytych
materiatdw i wykonanych robot na podstawie wynikéw pomiarow i badan kontrolnych.

Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:

* roboty przygotowawcze,

» 0znakowanie robaot,

* przygotowanie, dostarczenie i wbudowanie materiatow,

» podigczenie linii do sieci, zgodnie z dokumentacjg projektowa,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-ISO 6790 symbole ogdlne;

. PN-ISO 6790/Ak arkusz krajowy uzupetniajacy symbole;

. PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne
planowania, projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji;

. PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizaciji
pozarowej; ze zmiang A1:2007;

. PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzgdzenia
alarmowe — Sygnalizatory akustyczne; ze zmiang A2:2007,

. PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki
punktowe;

. PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki
punktowe; dziatajgce z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, swiatta
przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang A2:2009;

. PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki
punktowe; ze zmiang A1:2006;

. PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze
pozarowe; ze zmianami A1:2006;

. PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia
wejscia/wyjscia;
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. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U.
2002 nr 75, poz. 690 z pOzniejszymi zmianami);

. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27
kwietnia 2010 r. w sprawie wykazu wyrobow stuzacych zapewnieniu bezpieczenstwa
publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania
dopuszczenia tych wyrobow do uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z
pozniejszymi zmianami);

. Uzgodnienia z rzeczoznawcg ds. zabezpieczen pozarowych;

. Dokumentacje techniczno-ruchowsg i karty katalogowe urzadzen.

10.1.Inne dokumenty

. Ekspertyze Techniczng opracowana przez rzeczoznawce ds. zabezpieczen
przeciwpozarowych i rzeczoznawce budowlanego z lutego 2016 r.;

. Umowe zawartg ze Inwestorem na wykonanie dokumentaciji;
. Uaktualnione podkitady budowlane w wersji elektronicznej;
. ~Wytyczne do projektowania automatycznych urzgdzen sygnalizacji

pozarowej” opracowanie: Centrum Naukowo Badawcze Ochrony Przeciwpozarowe]
w Jozefowie;

. ~Systemy sygnalizacji pozarowej Tom 1I” — materiaty szkoleniowe POLON-
ALFA;

. ~Wytyczne projektowania” — Polon Alfa 2009 r.;

. .Projektowanie instalacji przewodowej dla systemOw automatycznej

sygnalizacji pozarowej’— skrypt inz. Ryszard Strzemeski;

. ~Systemy sygnalizacji pozarowej — projektowanie, instalowanie, odbior i
utrzymanie” — Skrypt: Ogoélnopolskie warsztaty Zacisze '99;

. ~Wstep do automatycznych systeméw sygnalizacji pozarowej” — Jan
Ciszewski, wyd. Firex, Warszawa '96;

. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r.- Prawo budowlane. Tekst ujednolicony po
zmianach z 2019 r.;

. Ustawa z dnia 04 lutego 1994 roku o prawie autorskim i prawach pokrewnych.
Tekst ujednolicony po zmianach 2020 r.
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